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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Caracteristicas

Informacion resumida

e Eje de accionamiento por correa e Posibilidad de montar el motor

dentada con dos carros con marcha

en sentido opuesto

Optima relacién precio-rendimiento

Unidad lista para el montaje, para

el disefio de maquinas mas sencillo

y rapido

e Gran fiabilidad gracias a unavida
{til comprobada de 2500 km por
caro

mos accesorios de fijacion

e Kit completo para una solucidn
sencillay compacta de deteccion
de la posicién final

Movimientos en sentidos contrarios, accionamiento mediante un motor

Ejemplos de aplicacion

e Apto para distribuir, separary expandir

e Para abrir puertas

e Para tareas de sujecion con cargas reducidas

e QOperaciones de control de posicion y manipulacion con cargas de proceso
reducidas

e (entraryalinear

Valores caracteristicos de los ejes

Las indicaciones de la tabla son valores maximos.
Los valores exactos de cada una de las variantes constan
en la hoja de datos correspondiente.

desde 4 lados utilizando los mis-

e Guia deslizante
- Para cargas pequefas
— Limitacién de las caracteristicas
del movimiento debido al
momento generado por la carga
- Guia con holgura

® Guia de rodamiento de bolas
— Para cargas intermedias
— Excelentes caracteristicas del
movimiento, a pesar del momento
generado por la carga
- Guia sin holguras (elementos de
guia pretensados)

por carro.

Opcionalmente con soporte central
para aumentar las fuerzas y momentos

Ejecucion Tamafio Carrera de Velocidad Precision de Fuerza de Propiedades del guiado
trabajo por carro repeticion avance? Fuerzas y momentos
Fy Fz Mx My Mz
[mm] [m/s] [mm] IN] (N] IN] (Nm] [Nm] (Nm]
35 50...700 3 0,1 50 50 50 2,5 20 20
45 50...900 3 +0,1 100 100 100 5 40 40
55 50...1200 3 +0,1 350 300 300 15 124 124

1) Fuerza de avance total de ambos carros

- Nota

Software de ingenieria
Electric Motion Sizing
www.festo.com
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Caracteristicas

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Sistema completo compuesto de eje de accionamiento por correa dentada, motor, controlador del motory conjunto para el montaje del motor
Eje de accionamiento por correa dentada, con guia de rodamiento de bolas o guia deslizante

Motor

Regulador de servoaccionamiento

Conjunto para el montaje del motor

llh'n;'g@ n

Servomotor:
EMMT-AS

Motor paso a paso:
EMMB-ST, EMMT-ST

Regulador de servoaccionamiento:

CMMT-AS

Nota

Se ofrecen soluciones completas
para el eje accionado por correa
dentada ELGG y los motores.

Regulador de servoaccionamiento para baja tension:

CMMT-ST

El conjunto incluye:

o Brida del motor

Caja de acoplamiento
Acoplamiento
Tornillos

Tuercas deslizantes




Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Cuadro general de periféricos
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Cuadro general de periféricos

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Variantes y accesorios
Codigo de producto/codigo del pedido Descripcion - Pagina/Internet

[1] Tapa de la ranura o Para la proteccion contra el ensuciamiento 20
NC

[2] Casquillo para centrar e Para centrar cargas y anexos en el carro 20
ZBH o 4 casquillos para centrar incluidos en el suministro del eje

3] Fijacion para perfil Para la fijacion del eje en la culata delantera 18
MA

(4] Tuerca deslizante Para la fijacion de anexos 20
NM

[5] Leva de conmutacion Para detectar la posicion del carro 19
SA, SB

[6] Soporte para sensor Adaptador para la fijacion de los sensores de proximidad inductivos en el eje 19
SA, SB

71 Sensor de proximidad para ranuraen T e Sensor de proximidad inductivo para ranuraen T 21
SA, SB e En los codigos del pedido SAy SB, el suministro incluye 1 leva de conmutaciony 1 soporte para sensor

[8] Gorron e Puede utilizarse como conexion alternativa, seglin sea necesario 20
EA e Para las combinaciones eje-motor » eamm-a

9] Motor Motores adaptados especificamente al eje, con o sin freno emmt
EMMT

[10] Conjunto de sujecion axial Para montaje axial del motor (compuesto por: acoplamiento, caja de acoplamiento y brida del motor) eamm-a
EAMM

- Cable de conexidn Para sensores de proximidad (codigo del pedido SAy SB) 21
NEBA
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Codigos del producto

001 Serie 009 Funciones adicionales
ELGG Eje lineal Sin
M Con soporte central
002 Tipo de actuador
B Correa dentada 010 Sensor de proximidad, inductivo, ranura 8, normalmente abierto,
cable 7,5m
]
003 Guia Sin
GF Guia de deslizamiento --SA 1... 6 unidades
Guia de rodamiento de bolas
011 Sensor de proximidad, inductivo, ranura 8, normalmente cerrado,
004 Tamanos cable de 7,5 m
35 35 Sin
45 W5 ..SB 1... 6 unidades
55 55 P
012 Tapa de la ranura de fijacién
005 Carrera Ninguno
50... 1200 ..NC 1...50 unidades
006 Reserva de carrera 013 Tuerca deslizante para ranura de fijacion
...H 0...999 mm Sin
...NM 1...50 unidades
007 Ejecucion con carro
014 Gorrén
Estandar
L Carro, largo Sin
...EA 1... 4 unidades
008 Carro adicional
. 015 Fijacion para perfil
Sin
ZB Carro adicional 1x izquierda, 1x derecha Sin
..MA 1...2 unidades
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Hoja de datos

Tamafo
35...55

Longitud de carrera
50...1200 mm

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

ﬂ www.festo.com
(% - ”
-# - Servicio de reparacion
Especificaciones técnicas generales
Tamafio 35 45 55
Forma constructiva Eje lineal electromecanico con correa dentada
Guia Guia de rodamiento de bolas
Guia deslizante
Posicion de montaje Indistinta
Carrera de trabajo por carro [mm] 50...700 50...900 50... 1200V
Fuerza de avance maxima F,? [N] 50 100 350
Momento max. de giro sin carga [Nm] 0,18 0,3 0,5
Par de accionamiento maximo [Nm] 0,46 1,24 5
Resistencia maxima al par de desplazamiento sin carga  [N] 10,8 16,1 27,9
Velocidad maxima
Guia de rodamiento de bolas [m/s] 3
Guia deslizante [m/s] 1
Aceleracién maxima? [m/s?] 50
Precision de repeticion [mm] +0,1
1)  En combinacion con el carro prolongado, la carrera maxima es de 1190 mm
2) Fuerza de avance total de ambos carros
3) Laaceleracion maxima depende de la masa mévil, del par de accionamiento y de la fuerza de avance méxima
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Temperatura ambiente
Guia de rodamiento de bolas [°C] -10...+50
Guia deslizante [eC] 0...+40
Grado de proteccion P20
Tiempo de utilizacién [%)] 100
Pesos [kg]
Tamano | 35 45 55
Guia de rodamiento de bolas
Peso basico con carrera de 0 mm?
Carro estandar 1,9 4,2 7,2
Carro largo 2,6 6,0 10,3
Peso adicional por cada 1 000 mm de carrera 4,9 10,0 15,6
Masa movil 0,8 1,7 2,9
Carros
Carro estandar 0,8 1,7 2,9
Carro largo 1,3 3,0 5,2
Carro adicional 0,6 1,5 2,6
Soporte central 0,2 0,5 0,7

1) Incl. 2 carros, sin soporte central

2024/12 —Reservado el derecho de modificacion
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Hoja de datos

Pesos [kg]
Tamafio 35 45 55
Guia deslizante
Peso basico con carrera de 0 mm?
Carro estandar 1,9 4,3 7,2
Carro largo 2,7 6,2 10,8
Peso adicional por cada 1 000 mm de carrera 4,9 10,0 15,6
Masa movil 0,8 1,7 3,0
Carros
Carro estandar 0,8 1,7 3,0
Carro largo 1,5 3,2 5,6
Carro adicional 0,6 1,5 2,6
Soporte central 0,2 0,5 0,7
1) Incl. 2 carros, sin soporte central
Correa dentada
Tamafio 35 45 55
Division [mm] 2 3 3
Dilatacion [%)] 0,094 0,08 0,21
Anchura [mm] 10 15 19,3
Diametro efectivo [mm] 18,46 24,83 28,65
Constante de avance [mm/giro] 58 78 90
Momento de inercia de la masa
Tamafio 35 45 55
Jo
Carro estandar [kg mm?] 76,12 289,55 656,98
Carro largo [kg mm?] 128,6 522,01 1212,78
Jy por metro de carrera [kg mm?/m] 0,26 1,1 1,9
J. por kg de carga til [kg mm?/Kg] 85 154 205
Jw Carro adicional [kg mm?] 55 224 533

El momento de inercia de la masa J,
del eje completo se calcula de la
siguiente manera:

Ja= Jo+KxJy+Jyx carrera de trabajo [m] + ), X Myrg, gt [ke]

=>Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Hoja de datos

Materiales
Vista en seccion

1 2 3 4 5 6
T A Z 74 % 7 L | |7 I
| |
il | Z2zssss I
E | ! — _ L
I ! . = T
| |
d | A‘{/ A Lz | | s +/ | L
Eje
[1]  Culata delantera, perfil Aleacion forjada de aluminio anodizado
[2]  Barras de guia Acero templado y cromado duro
[3] Carro, perfil Aleacion forjada de aluminio anodizado
[4]  Elemento de fijacion de la correa dentada Bronce de berilio
[5]  Correa dentada Policloropreno con cable de fibra de vidrio y recubrimiento de nailon
[6]  Polea de transmision Acero inoxidable de alta aleacion
Nota sobre los materiales En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)
Contiene sustancias que afectan al proceso de pintura
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Hoja de datos

Valores caracteristicos de las cargas

Las fuerzas y los momentos indicados se refieren al centro de la guia. El punto
de ataque es la interseccion del centro de la guia y la linea central longitudinal
del carro.

No pueden superarse durante el funcionamiento dinamico. Ademas, se debe
prestar especial atencion al frenado.

Sin soporte central Con soporte central

Si el eje esta expuesto a varias fuerzas y pares, deberén respetarse las cargas
maximas admisibles y deberd cumplirse la siguiente ecuacion:

Sin soporte central

Calculo del factor comparativo de la carga:

F,/M;  valores dindmicos
Fy +Fy| |Fpy +Fpl Mgy +My|  |Myy+ My, My, + My,
=| 71 y2|+ CANMRL 7L PP S +| 21 y2|+ A 2o F,/M, valores dinamicos

5

F, F, M. M. M.
8 = * ” ” F;/M;  valores méximos
Con soporte central
Calculo del factor comparativo de la carga:
Fi/M;  valores dindmicos
f — |Fy1| + Ilel + IMxll + |My1| + Ilel < 1 f _ |Fy2| + |FZZ| + |Mx2| + |My2| + |M22| < 1 Fl/Ml valores dinémicos
v Fy3 Fz3 Mx3 My3 MZ3 N v Fy3 FZ3 Mx3 My3 Mz3 - 2 2 L.
F3/M;  valores maximos

Fuerzas y momentos admisibles para una vida atil de 2500 km por carro
Guia Guia deslizante Guia de rodamiento de bolas
Tamafio 35 45 55 35 45 55
FYimaxs FZimax IN] 50 100 300 50 100 300
Carro estandar

MXiax, (Nm] 1 2,5 5 2,5 5 15

MYimax, (Nm] 4 8 16 8 16 48

MZppax. [Nm] 4 8 16 8 16 48
Carro largo

MXax. [Nm] 1 2,5 5 2,5 5 15

Myiax. [Nm] 10 20 40 20 40 124

MZpna [Nm] 10 20 40 20 40 124
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Hoja de datos
Vida atil
La vida Gtil de la guia depende de la carga. Para estimar aproximadamente la vida

{itil de la guia, en el siguiente esquema se muestra como caracteristica el factor
comparativo de la carga f, y su relacién con la vida Gtil.

Factor comparativo de la carga f, en funcion de la vida dtil

AN
N

w

[uny

o N
[@XC, NN, | N1V, JVSEV, NNV, |
7
y
7

N
v

250 2500
[ [km]

25000

Software de ingenieria
Electric Motion Sizing
www.festo.com

Aceleracion maxima a en funcion de la masa adicional m
ELGG-35
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4
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ELGG-55
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m [kg]

e hOTiZONYaL
=mmee Vertical
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Esta representacion solamente proporciona el valor tedrico. Si el factor compara-
tivo de la carga f, es superior a 1,5, es imprescindible consultar a su técnico de
Festo local.

Ejemplo:

Un usuario quiere mover una masa de X kg. Mediante el calculo con la formula
- pagina 10 se obtiene un valor de 1,5 para el factor comparativo de la carga
f,. Segin el grafico, la guia tiene en ese caso una vida (til de aproximadamente
750 km. Reduciendo la aceleracidn, se reducen los valores Mz y My. En esas
condiciones, siendo el factor comparativo de la carga igual a 1, la vida (til es de
2500 km.

ELGG-45
50 \
\
40 "\\
g 30 -‘\\\
% 20 NI -y
N
10 = =T ——
0 ~ .

Nota

Con la guia deslizante (GF), se
recomienda reducir la aceleracion
con el fin de minimizar sobrepa-
50Sy aumentar la precision del
posicionamiento.
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Hoja de datos

Fuerza de avance F, en funcion del momento de entrada M

ELGG-35

50

40

30

FIN]

20

10

0.2 0.3

M[Nm]

0.4 0.5

ELGG-55

350

300

250

200

FIN]

150

100

50

M[Nm]

Velocidad v en funcion de las revoluciones n

/

/

/)

-

KNUAN
N

d

N, N\

V[m/s]

\

N
\ ’i}

0 500

1000

N [1/min]

1500 2000 2500 3000 3500

Carrera nominal minima

Con carros estandar o carros largos L con carro adicional ZB

Tamafio
Variante

ELGG-45

100

80

60

FIN]

40 /

20

0 0.2 0.4

0.6 0.8

M[Nm]

1

1.4

ELGR-TB-35
- ELGR-TB-45
=== E|GR-TB-55

45

55

7B

7B

Carrera nominal min.

| [mm]

126

50 146

50

166

12
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Hoja de datos

Reserva de carrera

L19 L19

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

L19 L19

L18

L18

i

E== gk

e Lareserva de carrera es una distan-

cia de seguridad a la posicidn final
mecanica que no se utiliza en el
funcionamiento regular

Reduccion de la carrera de trabajo

La suma de la carrera nominaly

2 veces la reserva de carrera no
debe superar la carrera de trabajo
maxima admisible por carro

Con carros estandar o carros largos L con carro adicional ZB

L17 _ L16

L7

carrera nominal
reserva de carrera

L18=
L19=

e lalongitud de la reserva de carrera
puede definirse libremente

e En el producto modular, la reserva
de carrera se define a través de la
caracteristica "Reserva de carrera".

L16 L17

o

¢ Combinando un eje de acciona-
miento por correa dentada con un

e En lavariante de carro largo L,

el carro adicional no es de version

Ejemplo:
Tipo ELGG-TB-35-500-...-ZR

Ejemplo:

Tipo ELGG-TB-45-500-20H-...

Carrera nominal =500 mm

2 veces la reserva de carrera
=40 mm

Carrera de trabajo por carro
=540 mm

(540 mm =500 mm + 2x 20 mm)

L7 = longitud del carro
L16 = distancia entre los dos carros
L17 = longitud del carro adicional

Carrera de trabajo por carro

carro adicional, la carrera de trabajo prolongada Carreradetrabajo =500 mm con carro adicional =414 mm
se reduce lo equivalente a la longi- L16 =10mm (500 mm—10 mm—76 mm)
tud del carro adicional y a la distan- L7 =146 mm
cia entre los dos carros L17 =76 mm

Dimensiones: carro adicional

Tamano 35 45 55

Longitud L17 [mm] 76 96 116

Distancia entre los carros L16 [mm] 20

Segundos momentos de inercia

EjeY Tamano 35 45 55
=R l : : : :
. y [mm4] 4,19x10 17,95x10 41,18x10

w %UZ:/A(% Ele Iz [mm*] 3,77x10° 15,71x10° 38,35x103

Valores limite de flexion recomendados

Con el fin de no perjudicar el funcionamiento de los ejes, se recomienda respetar
un limite de flexion de méximo 0,5 mm. Una mayor deformacion puede provocar
mayor friccion, producir mas desgaste y disminuir la vida (til.

2024/12 — Reservado el derecho de modificacion
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD > www.festo.com

L10 nxL9 ‘ B3
L4 D4 o | BS

ot [9*?‘ ¥

07 %
© b 7

4 = 3T

RSk ~ 00 1 O 00 1 0 Y @ C:]

)

N

hel
<t T - N )] 12
- g% A j
| s ]
B3 | |B4 LS L6 L8 L1 L8 Bs_| ®
B2 L3 L7 L7
B1 L2 | L2
L1+
D3
D2
L10 , _nxLS D1 NI
ME
3 :S dl h : e : dl h [[, | ]jij
N iy ~ Py PN \
1 Y hJl 4 >y b | oo H
I E* W= [ 1 I i 1 bl : 1)
D4 = f
Con el tamafo 35 y una carrera > 350 mm, + =anadir 2 veces la carreray 4 veces la reserva de carrera + L11

el tamafo 45 y una carrera > 450 mm, [1] Soporte central
eltamafo 55 y una carrera > 700 mm,

el eje de accionamiento por correa dentada se suministra siempre

con un soporte central M.

Perfil
ELGG-35 ELGG-45 ELGG-55
bﬂ: 7] [ ‘ I

b D 4 N ST

i? ? li ? | ]
by d 25 .
o Q} a1 A -
B3 )
B2 * In X } 13 1
I
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Hoja de datos

Tamafio B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 D1 D2 D3 D4 H1 H2 H3
@ 4] ] ]
H7 H7 H7

ELGG-35

37 35 20 7,5 9,5 17,5 8 15 27 80 39 78
ELGG-35-L
ELGG-45

47 45 20 12,5 14,5 1 22,5 10 20 38 7 117 57,5 115
ELGG-45-L
ELGG-55

57 55 30 12,5 14,5 27,5 16 25 48 137 67,5 135
ELGG-55-L
Tamafio H4 H5 H6 H7 H8 H9 H10 H11 H12 H13 H14 H15 L1 12
ELGG-35 259 89

19 40 7,5 63 39 21 9,5 15,5 13,5 49 23,5 20
ELGG-35-L 399 124
ELGG-45 317 108

32,5 50 12,5 90 57,5 34,5 14,5 23 21 71 34,5 25
ELGG-45-L 497 153
ELGG-55 361 120
32,5 70 12,5 110 67,5 34,5 14,5 25,5 23,5 86 42 35
ELGG-55-L 581 175
Tamafio L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10 L11 n m iy) 3
+0,1

FL6G35 51 25,5 45 76 70 30 20 51 ! 3,1 1,6
ELGG-35-L ’ 146 140 40 2 ’ ’
ELGG-45 96 90 25 1

60 30 3 54 40 60 3 1,7 1,6
ELGG-45-L 186 180 50 2
ELGG-55 116 110 35 1

62 31 56 40 62 4,5 2
ELGG-55-L 226 220 70 2
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Referencias de pedido: producto modular

Guia de orientacion

0 Arriba

U Abajo
Derecha
Izquierda
Delante
Detras

R
L

\
H

Taladros centradores superiory

ELGR-...-ZR/ZB

ELGR-...-ZL/ZB

ELGR-...-ZL/ZB

Accesorios

tores
Conjunto de sujecion axial

-> Pagina 20
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Referencias de pedido: producto modular

Tabla de pedidos
Tamafio 35 45 55 Condiciones | Cddigo Cddigo a
introducir
Referencia basica 571058 571059 571060
Disefo Eje lineal ELGG ELGG
Funcion Correa dentada -TB B
P
Guia Guia de rodamiento de bolas
Guia deslizante -GF
Tamafio [mm] 35 45 55 -
Longitud de carrera por carro [mm] 1...700 1...900 1...1200 %o
Reserva de carrera por carro 0...999 (0 = sin reserva de carrera) [1] -...H
P
Ejecucion del carro Carro estandar
Carro, largo -L
Carro adicional Sin carro adicional
1 carro a la derecha, 1 carro a la izquierda [2] -ZB
Funcion adicional No incluye
Soporte central [3] -mM
I
Accesorios Accesorios incluidos sueltos + +
P
Sensor de proximidad (SIES) Normalmente abierto, 1..6 ...SA
inductivo, ranura 8, PNP, cablede7,5m
con leva de conmutacion Normalmente cerrado, 1..6 ...SB
cablede7,5m
Tapa de la ranura de fijacion - | 1...50 (1 =2 unidades de 500 mm de largo) ...NC
Tuerca deslizante para ranura de fijacion 1..99 ...NM
Gorrén 1.4 ..EA
Fijacion para perfil 1..2 ...MA
[ -. La suma de la carrera nominaly 2 veces la reserva de carrera no puede superar la longitud de carrera maxima.
[2] zB Reduccion de la carrera de trabajo - pégina 13
[3] M Con el tamafio 35y una carrera > 350 mm, el tamafio 45y una carrera > 450 mm,
el tamafo 55y una carrera Hub > 700 mm, el eje de accionamiento por correa dentada se suministra siempre con una soporte central M.
Tamano 35 45 55
Variante —/L ZB -/L ZB -/L 7B
Carrera nominal min. [mm] 50 126 50 146 50 166
2024/12 — Reservado el derecho de modificacion =>Internet: www.festo.com/catalogue/... 17




Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Accesorios

Combinaciones admisibles de eje y motor para conjuntos de sujecion axial

En los siguientes enlaces encontrara toda la informacion sobre:
e Combinaciones de eje y motor

o
* Motores externos admisibles

@0 gggg e Especificaciones técnicas

e o
S| J 688 e Dimensiones

Para conjuntos de sujecion axial = Internet: eamm-a

Fijacion para perfil MUE Material: z
(codigo del pedido MA) Aluminio anodizado TE Nota
En conformidad con la Directiva El soporte central también puede
2002/95/CE (RoHS) fijarse con la fijacion para perfil.
H2 D2

J
|
E

&
J
B1
D1
O
B3
O

®/' fe ol
. - A - | th
3 | Ha L2

L3
Hs_| 1 L1
__IH5
H1
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B1 B2 B3 B5 D1 D2 H1 H2 H3 H4
(%] (%]
H7
35 51 8 43 4 3,4 5 78 6 5,5 2,3
45 69 12 57 4 5,5 5 115 10 9 3,2
55 79 12 67 4 5,5 5 135 10 9 3,2
Para tamafio H5 L1 L2 L3 L4 Peso N.2art. Codigo de producto
(g]
35 11 40 20 94 86 20 558042 MUE-50
45 17,5 52 40 139 127 32 562238 MUE-45
55 17,5 52 40 159 147 32 562238 MUE-45
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Accesorios

Soporte para sensor EAPM-...-SHS,
Leva de conmutacion EAPM-...-SLS
(Codigo del pedido SA/SB)

Material:

Leva de conmutacidn: acero galvanizado
Soporte para sensor: aleacion forjada

de aluminio anodizado

En conformidad con la Directiva

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Nota

El soporte para sensor también pue-
de montarse en el soporte central.

2002/95/CE (RoHS)
< # _
e | EE— B8 -
f I o 1 f L
. ) O
1
p 5”? /E a%s g I P
@«
EAPM-L4-SHS
I [
-« \g =l | l I I
- 2 _= & o] ‘ [@OED|=——
L1 L1
EAPM-L4-SHS
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B1 H1 L1 Peso N.2art. Cddigo de producto
[g]
Soporte para sensor
35, 45, 55 | 9 | 6,5 | 44 [20 [567537 | EAPM-L4-SHS
Leva de conmutacion
35, 45, 55 | 10 | 11 | 57,5 [15 [567538 | EAPM-L4-SLS
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Accesorios
Gorron EAMB =<1
Interfaz alternativa D2
(Codigo del pedido EA) L]
Bl 5 n
—r 7=

@ [1] Rosca de extraccion

Dimensiones y referencias de pedido

Para tamafio B1 B2 B3 D2 D3 =1 Peso N.2art. Cédigo de producto

@ [g]
35 12 3 3,9 8 M4 12 20 558034 EAMB-16-7-8X15-8X10
45 12 4 6 8 M5 15 29 558035 EAMB-18-9-8X16-10X12
55 21 - 1,5 15 Mé 21 70 558036 EAMB-24-6-15X21-16X20

Referencias de pedido

Para tamafio Observacion Codigo del pedido | N.2art. Codigo de producto UED
Tuerca deslizante NST
@ 35 Para ranura de fijacion NM 558045 ABAN-3-1 M3-4-M-P1 1
45,55 150914 NST-5-M5
- 8047843 NST-5-M5-10 10
8047878 NST-5-M5-50 50
Casquillo para centrar ZBH?
@ 35, 45,55 Para carro - 8146544 ZBH-7-B 10

Tapa de la ranura ABP

45,55 Para ranura de fijacion NC 151681 ABP-5 2
Porcada 0,5m

1)  Unidades por embalaje
2) 4 casquillos para centrar incluidos en el suministro del eje
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGG

Accesorios
Referencias de pedido: sensor de proximidad inductivo para ranuraen T Hojas de datos = Internet: sies
Tipo de fijacion Conexion eléctrica Salida de Longitud Codigo N.2art. Codigo de producto
conmutacion del cable del pedido
[m]
contacto normalmente abierto
Insertable desde arriba Cable trifilar PNP 7,5 SA 551386 SIES-8M-PS-24V-K-7,5-0E
/ en laranura, aras con el | Conector M8x1, 3 pines 0,3 - 551387 SIES-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
perfil del cilindro Cable trifilar NPN 7,5 - 551396 SIES-8M-NS-24V-K-7,5-0F
Conector M8x1, 3 pines 0,3 - 551397 SIES-8M-NS-24V-K-0,3-M8D
Contacto normalmente cerrado
Insertable desde arriba Cable trifilar PNP 7,5 SB 551391 SIES-8M-P0-24V-K-7,5-0E
/ en laranura, aras conel | Conector M8x1, 3 pines 0,3 - 551392 SIES-8M-P0-24V-K-0,3-M8D
perfil del cilindro Cable trifilar NPN 7.5 - 551401 SIES-8M-NO-24V-K-7,5-0F
Conector M8x1, 3 pines 0,3 - 551402 SIES-8M-NO-24V-K-0,3-M8D
Referencias de pedido: cables de conexion Hojas de datos - Internet: neba
Conexion eléctrica 1, | Conexion eléctrica 1, | Conexion eléctrica 2, | Conexion eléctrica 2, | Longitud N.2art. Cddigo de producto
técnica de conexion | salida del cable técnica de conexion | nimero de contactos/ | del cable
hilos [m]
M8x1, codificacion A | Recta Extremo abierto 3 2,5 8078223 NEBA-M8G3-U-2.5-N-LE3
é? seglin EN 61076-2- 5,0 8078224 NEBA-M8G3-U-5-N-LE3
104
M8x1, codificacion A | acodado Extremo abierto 3 2,5 8078230 NEBA-M8W3-U-2.5-N-LE3
@Q segln EN 61076-2- 5,0 8078231 NEBA-M8W3-U-5-N-LE3
104
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