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Caracteristicas

Aplicacion
Controlador

Funciones basicas

Los bloques de control CPX-CEC-

...-V3 ofrecen las siguientes fun-

ciones basicas:

e Programacién con CODESYS se-
glin [EC 61131-3

e Comunicacion a través de Ether-

net (Modbus/TCP, EasylP, TCP/
1P)

e Visualizacién de procesos con
la unidad de indicacién y con-
trol CDPX o server OPC

e Comunicacién a través de bus
de campo en combinacién con
un nodo de bus en el terminal
CPX

e Diagnosis y puesta en funciona-
miento rapida con médulos CPX
a través de CPX-FMT

Conexion de bus

Los bloques de control CPX-CEC-
...-V3 son controles independien-
tes que pueden conectarse a un
PLC de nivel superior a través de
los nodos de bus del terminal CPX
0 a través de Ethernet, p. €j.:

e PROFINET

e EtherNet/IP

e EtherCAT

e PROFIBUS

e DeviceNet

V3

Los bloques de control CPX-CEC-
...-V3 son sistemas de control mo-
dernos para terminales CPX con
los que es posible efectuar la pro-
gramacion con CODESYS seg(in
IEC61131-3.

CPX-CEC-C1-V3 ofrece

e Todas las funciones bésicas

e Maestro CANopen para el con-
trol de hasta 127 participantes
CANopen. Los ejes eléctricos
pueden controlarse en funcio-
namiento punto a punto

Modos de funcionamiento

e Unidad independiente
e Remote Controller Field Bus
e Controlador remoto en Ethernet

Programacién en un idioma universal

CODESYS V3 provided by Festo .
ofrece una interfaz de usuario de .
uso sencillo que incluye las
siguientes funciones: .
e Bibliotecas de mddulos

integradas .

e Administrador de bibliotecas
para incluir bibliotecas
adicionales
e Editor de visualizacion °

CPX-CEC-M1-V3 ofrece

¢ Todas las funciones bésicas .
e Maestro CANopen para el con- .
trol de hasta 8 ejes eléctricos
(recomendado) en funciona-
miento interpolado. De ellos,

hasta 3 ejes pueden interpolar-
se en 3D, y hasta 5 ejes lineal-
mente.

e Biblioteca de funciones SoftMo-
tion para movimientos multieje
coordinados

Ampliacion del sistema

CANopen conecta el CPX-CEC con
los terminales de valvulas y los
controladores eléctricos de actua-
dores de Festo: °
e CPX, CPV o
e CMMP-AS, CMMS-ST, etc.

e Puerta de enlace AS-Interface

Modo de simulacién
Documentacién integrada de
proyectos

Funciones de localizacién de
errores

Configuracién y parametrizacién
del controlador con la
configuracién del sistema de
control

Programacién en funcién de
objetos

CPX-CEC-S1-V3 ofrece

Todas las funciones basicas
Interfaz RS232 para el manejo
de equipos de terceros

Nota

Al utilizar equipos de terceros, el
usuario debe programar la co-
municacion de datos.

Ethernet conecta el CPX-CEC con
otros controles y unidades de in-
dicacién y control de Festo:

CDPX
Camara SBO...-Q




Caracteristicas

Ventajas para el usuario
Mayor rendimiento

Ciclos mas cortos, posibilidad de
conectar mas actuadores.

A través del terminal CPX se esta-
blece la compatibilidad con précti-
camente todos los sistemas de
control existentes en el mercado.

La amplia biblioteca de funciones

CODESYS se encarga de la diagno-

sis y las opciones de Condition
Monitoring.

Solucién sencilla, pero eficiente: estructuras descentralizadas

El sistema I/O modular con hasta
512 1/0y su funcionalidad como
maestro CAN ofrece una adaptabi-
lidad total. Ya sea para el control o
para la regulacién

Unidad auténoma para soluciones

de automatizacién econémicas,
p. €j., de puestos de trabajo ma-
nuales o para el control remoto

con procesamiento previo.

Bloque de control CPX-CEC-...-V3

Costes menores

Para el tratamiento previo estan-

darizado: utilizandolo directamen-

te en la maquina como terminal
1/0 remoto inteligente, con clase
IP65/1P67, reduce los costes de
instalacion.

Unico en el mundo en clase IP65

La plataforma de automatizacién
integral en IP65 para neumatica
estandar, proporcional y servo-
neumatica, para sensores y Mo-
tion Control.

Inclusion de CPX-CEC en la gama de controles multieje para la técnica de accionamientos eléctricos
Bloques de control integrados en el terminal CPX: CPX-CEC

Control integrado en CDPX

Display Generation con control in-
tegrado con CODESYS V3 provi-
ded by Festo, procesadores de
gran rendimiento combinados con
tecnologia WideScreen. Para mas
funciones, mayor resolucién y nu-
merosas posibilidades de acceso.

Los bloques de control CPX-CEC-
...-V3 estan adaptados a la perfec-
cién a CPXy a aplicaciones Motion
con hasta 127 ejes.

Incluye puesta en funcionamiento
sencilla.
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CODESYS V3 provided by Festo
para el mejor terminal de instala-
cién disponible: CPX-CEC como
sistema remoto inteligente, con
clase IP65/IP67, directamente en
la maquina reduce los costes de
instalacion.

Ideal para el terminal CPXy aplica-
ciones Motion con hasta 127 ac-
tuadores eléctricos, aplicaciones
PTP y Softmotion hasta 3D mas
ejes auxiliares.
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Hoja de datos

e Ethernet industrial

e TCP/IP

® EasylP

e Conexion web

e Correo electrénico

e Transferencia de datos

Aplicacion
Conexion de bus

CPX-CEC es un sistema de mando
separado que puede conectarse
al PLC central a través de los no-
dos de bus del terminal CPX o de
Ethernet.

posibilidades de ajuste

La unidad CPX-CEC dispone de las
siguientes conexiones para la su-
pervision, la programaciény la
puesta en funcionamiento:

Caracteristicas

e Accionamiento sencillo de con-
figuraciones de terminales de
valvulas con MPA, VTSA

e Diagnosis mediante funciones
de control versatiles. Control de
presion, caudal, duracién de
movimientos de cilindros, con-
sumo de aire

V3

El controlador CODESYS es un sis-
tema de control moderno para ter-
minales CPX con el que es posible
efectuar la programacién con CO-
DESYS segln IEC 61131-3.

La alimentacion eléctrica y la co-
municacién con los demés médu-
los se realizan a través del médulo
de encadenamiento.

Ademas de las conexiones de red,
cuenta con diodos emisores de
luz para indicar el estado del bus,
el estado operativo del PLCy la in-
formacién relacionada con la peri-
feria de CPX, también con elemen-
tos de conmutacién y una interfaz
de diagnosis para CPX-FMT.

Al mismo tiempo, también es po-
sible conectar la unidad CPX-CEC
directamente a la maquina como
control individual.

e Para el CPX-FMT

e Interfaz Ethernet para aplicacio-
nesdeTl

e Diagnosis a distancia

e Control de sistemas de instala-
cién descentralizados basados
en CPI, accionamiento de apli-
caciones de neumatica propor-
cional

e Control de AS-Interface median-
te puerta de enlace

Protocolos de comunicacion

e Bus de campo mediante nodos
de bus CPX

e Modbus/TCP

e EasylP

El ajuste del modo de funciona-

miento y el protocolo del bus de
campo se efectdan con interrup-
tores DIL en el CPX-CEC.

e Conexion a todos los buses de

campo como controlador remo-

toy para el preprocesamiento

e Control de actuadores eléctri-
cos como ejes individuales a
través de CANopen (CPX-CEC-
C1/-m1)

Modos de funcionamiento

e Unidad independiente

e Bus de campo con controlador
remoto

e Controlador remoto Ethernet

El servidor web integrado ofrece
la posibilidad de consultar de
modo sencillo los datos memori-
zados en la unidad CPX-CEC.

e Advertencia tempranay visuali-
zacién
e Aplicaciones servoneumaticas




Hoja de datos

Especificaciones técnicas generales

Bloque de control CPX-CEC

Protocolo

CODESYS nivel 2

EasylP

Modbus TCP

TCP/IP

Tiempo de procesamiento

Instruccion de aprox. 200 ps/1 k

Software de programacion

CODESYS suministrado por Festo

Lenguaje de programacion

Segln IEC 61131-3

Lenguaje de pasos secuenciales (AS)

Lista de instrucciones (AWL)

Diagrama de funciones (FUP), diagrama de funciones grafico adicional (CFC)

Diagrama de contactos (KOP)

Texto estructurado (ST)

Programacion Idiomas de manejo

Aleman, inglés

Soporte de manipulacién de archivos

Si

Diagnosis especifica del dispositivo

Memoria de diagnosis

Diagnosis especifica de canales y médulos

Médulos de baja tensidn/cortocircuito

Indicaciones mediante diodo emisor  Especifica del bus

TP: Enlace/trafico

de luz especifico del producto

RUN:  Estado del PLC

STOP: Estado del PLC
ERR:  Error del tiempo de ejecucién del PLC
PS: Alimentacion de la electrénica, alimentacion de los sensores
PL: Alimentacion de la carga
SF: Error del sistema
M: Modify/Force activo
Ajuste de la direccién IP DHCP

Mediante CoDeSys

A través de MMI

Médulos funcionales

Estado de diagnosis de CPX, copiar seguimiento de diagnosis de CPX, leer diag-
nosis del médulo CPXy otros

Dimensiones (incluyendo el médulo de encadenamiento) ancho x largo x [mm] 50x107 x55
alto

Peso del producto [g] 135

Materiales

Cuerpo Reforzado con PA

PC

Nota sobre los materiales

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

Conformidad PWIS

VDMA24364-B2-L

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Temperatura ambiente [°C] =5...+50
Temperatura de almacenamiento [°C] -20...+70
Humedad relativa del aire [%] 95, sin condensacién
Clase de resistencia a la corrosién CRCY 2
1) Mas informacion en www.festo.com/x/topic/crc
Datos eléctricos
Tension nominal de funcionamiento [V DC] 24
Tensi6n de la carga Tension nominal de funciona- [V DC] 24
miento
Con neumatica tipo VTSA [V DC] 21,6 ...26,4
Con neumatica tipo MPA [V DC] 18...30
Sin neumaética [V DC] 18...30
Puenteo en cortes de red [ms] 10
Consumo propio de corriente con tensién nominal de funcionamiento [mA] Tipico 85
Grado de proteccion seg(in EN 60529 P65, IP67

2025/01

& www.festo.com/catalogue/ ...
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Hoja de datos

Especificaciones técnicas

Cddigo de producto

CPX-CEC-S1-V3

CPX-CEC-C1-V3

CPX-CEC-M1-V3

Funciones adicionales

Diagnosis de funciones

Funciones de movimien-
to para actuadores eléc-
tricos

Funciones Softmotion
para actuadores eléctri-
cos

Funcién de comunicacién
RS232

Datos de la CPU Flash [MB] 32
RAM [MB] 256
Procesador [Mhz] 800
Interfaz de control - Bus CAN Bus CAN
Parametrizacion CODESYS V3
Ayuda a la configuracién CODESYS V3
Memoria de programas, programa de usuario [MB] 16
Marcas Concepto de variables CodeSys
Datos remanentes [kB] 28
Elementos de mando - Interruptores DIL para Interruptores DIL para
terminacién CAN terminacién CAN
Interruptor giratorio para | Interruptor giratorio para | Interruptor giratorio para
RUN/Stop RUN/Stop RUN/Stop
Ndmero total de ejes - 127 31
Ethernet Ndmero 1
Técnica de conexion Zbcalo R)45, 8 pines
Velocidad de transmisién de da-  [Mbit/s] | 10/100
tos
Protocolos compatibles TCP/IP, EasylIP, Modbus TCP
Interfaz de bus de campo Ndmero - 1 1
Técnica de conexion - Conector Sub-D, 9 pines | Conector Sub-D, 9 pines
Velocidad de la transmision de  [kbit/s] |- 125, 250, 500, 800, 125, 250, 500, 800,
datos, se puede ajustar con el 1000 1000
software
Protocolos compatibles - Bus CAN Bus CAN
Longitud max. del cable [m] - - -
Separacién galvanica - ST Si
Interfaz de datos Ndmero 1 - -
Técnica de conexion Z6calo Sub-D, 9 pines - -
Velocidad de la transmisién de  [kbit/s] |9,6...230,4 - -
datos, se puede ajustar con el
software
Protocolos compatibles Interfaz RS232 - -
Longitud méax. del cable [m] 30 - -
Separacién galvanica Si - -




Hoja de datos

Elementos de conexion e indicacion CPX-CEC-C1-V3, CPX-CEC-M1-V3

(1]

Bloque de control CPX-CEC-...-V3

Conexion CPX-FMT

1 [2] Interruptor DIL
= [3] Interfaz de bus de campo
(conector Sub-D, 9 pines)
2 5 [4] Diodos emisores de luz de es-
tado, especificos de bus y de
3 producto
[5] Interruptor giratorio RUN/
6 STOP
[6] Interfaz Ethernet (z6calo
RJ45, 8 pines)
Asignacion de pines — CPX-CEC-C1-V3, CPX-CEC-M1-V3
| Pin | Sefal Significado
Interfaz del bus de campo, conector Sub-D
1 n.c. No conectado
1695 2 CAN_L CAN Low
3 CAN_GND CAN Ground
4 n.c. No conectado
5 CAN_SHLD Conexidn a tierra funcional FE
6 CAN_GND CAN Ground (opcional)V
7 CAN_H CAN High
8 n.c. No conectado
9 n.c. No conectado

Cuerpo | Apantallamiento

El cuerpo del conector debera conectarse a FE

Interfaz Ethernet, conector RJ45

TD+

Datos transmitidos+

1=

TD-

Datos de transmision -

RD+

Datos recibidos+

—
—
—
—
—
—
=—

8 n.c.

No conectado

n.c.

No conectado

RD-

Datos de recepcion -

n.c.

No conectado

|IN|[ON|n [~ WIN|-

n.c.

No conectado

Cuerpo | Apantallamiento

Apantallamiento

1) Sise conecta un regulador de servoaccionamiento con alimentacion eléctrica externa, CAN Ground (opcional), pin 6, no puede utilizarse en el CPX-CEC-C1/-M1.
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Hoja de datos

Elementos de conexion e indicacion CPX-CEC-S1-V3

[1] Conexidon CPX-FMT

©
1 [2] Interruptor DIL
& [3] Interfaz RS232
(z6calo Sub-D, 9 pines)
2 5 [4] Diodos emisores de luz de
@ estado, especificos de busy
3 @ de producto
S [5] Interruptor giratorio RUN/
© 6 STOP
[6] Interfaz Ethernet (z6calo
[ RJ45, 8 pines)
Asignacion de pines — CPX-CEC-S1-V3
| Pin | Sefal Significado
Interfaz RS232, zécalo Sub-D
1 n.c. No conectado
5961 2 RxD Datos recibid?§
3 TxD Datos transmitidos
4 n.c. No conectado
5 GND Potencial de referencia de datos
6 n.c. No conectado
7 n.c. No conectado
8 n.c. No conectado
9 n.c. No conectado
Apanta- | Apantallamiento | Conexidn a tierra funcional
llamien-
to
Interfaz Ethernet, conector R}45
1 TD+ Datos transmitidos+
1 E 2 TD- Datos de transmision -
p— 3 RD+ Datos recibidos+
8 E 4 n.c. No conectado
5 n.c. No conectado
6 RD- Datos de recepcién -
7 n.c. No conectado
8 n.c. No conectado
Cuerpo | Apantallamiento | Apantallamiento
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Accesorios

Referencias de pedido
Denominacion N.2 art. Codigo de producto

Bloque de control

Funciones de movimiento para actuadores eléctricos 3473128 | CPX-CEC-C1-V3
Funciones Softmotion para actuadores eléctricos 3472765 | CPX-CEC-M1-V3
Funcién de comunicacién RS232 3472425 | CPX-CEC-S1-V3
po
Conector Sub-D de 9 pines para CANopen 532219 | FBS-SUB-9-BU-2x5POL-B
Conexién de bus Micro Style 2xM12 para DeviceNet/CANopen 525632 | FBA-2-M12-5POL
Z6calo M12 para conexién Micro Style 8162291 | NECB-M12G5-C2
Conector M12 para conexién Micro Style 8162296 | NECB-S-M12G5-C2

Conexion de bus Open Style para regleta de bornes de 5 pines para DeviceNet/CANopen 525634 | FBA-1-SL-5POL

Regleta de bornes para conexién Open Style, 5 pines 525635 | FBSD-KL-2x5POL

Conector RJ45 Grado de proteccién IP65, IP67 534494 FBS-R}45-8-GS

Tapa para la conexién RJ45 Grado de proteccién IP65, IP67 534496 | AK-RJ45

Conector recto, RJ45, 8 pines Conector recto, Grado de im 8040451 | NEBC-D12G4-ES-1-S-R3G4-ET
M12x1, 4 pines, proteccion IP20 | 3 m 8040452 | NEBC-D12G4-ES-3-S-R3G4-ET
codificacion D 5m 8040453 | NEBC-D12G4-ES-5-5-R3G4-ET

10 m 8040454 | NEBC-D12G4-ES-10-S-R3G4-ET

Conector recto, RJ45, 8 pines Conector recto, Grado de im 8040455 | NEBC-R3G4-ES-1-S-R3G4-ET

RJ45, 8 pines proteccién IP20
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Accesorios

Referencias de pedido

Denominacién N.2 art. Codigo de producto
Tapas y anexos
y Tapa transparente para conexién Sub-D 533334 | AK-SUB-9/15-B
%
<@
y Soporte para placas identificadoras, para bloque de conexién 536593 | CPX-ST-1
Documentacion de usuario
Descripcion del bloque de control CPX-CEC Alemén 569121 | P.BE-CPX-CEC-DE
Inglés 569122 | P.BE-CPX-CEC-EN
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