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Radialgreifer DHRC

Merkmale

Auf einen Blick Link & dhrc

e Hohe Momentenbelastung durch seitliche Abstiitzung der Greifbacken

e Zentriermoglichkeiten an den Greifbacken

e Max. Wiederholgenauigkeit

e Naherungsschalter zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen und Positionstransmitter zur Abfrage der Kolbenposition an jeder beliebigen
Stelle

o Vielfaltige Adaptionsmoglichkeiten an Antrieben

o Flexible Einsatzmoglichkeiten: Wahlweise als doppelt- und einfachwirkender Greifer einsetzbar

Diese Greifer sind fiir folgende Anwendungsbeispiele nicht ausgelegt:
e Spanende Bearbeitung

e Aggressive Medien

e Schleifstaub

e Schweif3spritzer

Engineering Tools Link & engineering tools

2

Sparen Sie Zeit mit Engineering-Tools: Smart Engineering fiir die optimale Losung. Unser Anspruch ist es, Ihre Produktivitdt zu erhohen. Ein wichti-
ger Beitrag dazu sind unsere Engineering-Tools. Uber die ganze Wertschdpfungskette hinweg helfen sie Ihnen, Ihre Anlage richtig auszulegen, un-
geahnte Produktivitatsreserven zu nutzen oder mehr Produktivitdt zu gewinnen. Vom ersten Kontakt bis zur Modernisierung lhrer Maschine — Sie
werden in jeder Phase lhres Projekts auf zahlreiche Tools stofen, die fiir Sie von Nutzen sind.

Greiferauswahl:
e Dieses Tool hilft hnen, die richtigen Greifer zu finden, indem Sie einfach die genauen Parameter fiir Ihre Anwendung eingeben

Diagramme Link & dhrc

lr

Die in diesem Dokument abgebildeten Diagramme stehen auch Online zur Verfligung. Dort besteht die Moglichkeit, prazise Werte anzuzeigen.

Positionserkennung

[A] Fiir Ndherungsschalter

Mit Hilfe von Ndherungsschaltern ermoglicht die Positionserkennung
die Abfrage von beliebigen Positionen.

Greiferfunktion
[_] Doppeltwirkend [S] Einfachwirkend offen
Offnen oder SchlieBen durch Beaufschlagung mit Druckluft Offen im drucklosen Zustand. Geschlossen bei Beaufschlagung mit

Druckluft

Greifkraftsicherung

[NO] Offnend

Im drucklosen Zustand durch Federkraft gedffnet



www.festo.com/goto/highlights?serial=DHRC
www.festo.com/x/topic/eng
www.festo.com/pdp/DHRC?tab=DIAGRAMS&jumpToAnchor=true

Radialgreifer DHRC

Typenschliissel
001 Baureihe 003 Positionserkennung
DHRC Radialgreifer A Fiir Naherungsschalter
002 Baugrofie [mm] 004 Greiferfunktion
6 6 Doppeltwirkend
10 10 S Einfachwirkend offen
16 16
20 20 005 Greifkraftsicherung
25 25 Ohne
32 32 NO Offnend




Radialgreifer DHRC

Datenblatt
Allgemeine Technische Daten
Baugrofie 6 10 16 20 25 32
Konstruktiver Aufbau Anschlussrichtung seitlich
zwangsgefiihrter Bewegungsablauf
Funktionsweise doppeltwirkend doppeltwirkend
einfachwirkend
offen
Greiferfunktion Radial
Anzahl Greifbacken 2
Max. Offnungswinkel 180 deg
Pneumatischer Anschluss | M3 M5
Wiederholgenauigkeit <0,1 mm
Greifer ¥
Rotationssymmetrie - <0,2 mm
Max. Austauschgenauig- <0,2 mm
keit
Max. Arbeitsfrequenz Grei- | <3 Hz <2 Hz
fer
Positionserkennung fiir Néherungsschalter
Befestigungsart Direktbefestigung Direktbefestigung tiber Durchgangsbohrung
iber Durchgangs- Direktbefestigung tiber Gewinde
bohrung mit Durchgangsbohrung und Passstift
Direktbefestigung mit Innengewinde und Passstift
iber Gewinde wahlweise:
wahlweise:
Einbaulage beliebig
1) Streuung der Endlagenstellung unter konstanten Einsatzbedingungen bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben in Bewegungsrichtung der Greifbacken
Betriebs- und Umweltbedingungen
Baugrofe 6 [10 |16 20 25 32
Betriebsmedium Druckluft nach ISO 8573-1:2010 [7:4:4]
Hinweis zum Betriebs-/ Gedolter Betrieb moglich (im weiteren Betrieb erforderlich)
Steuermedium
Umgebungstemperatur V| -10 ... 60°C
Korrosionsbestandigkeits- | O - keine Korrosionsbeanspruchung
klasse KBK 2
1) Einsatzbereich der Ndherungsschalter beachten
2) Weitere Informationen www.festo.com/x/topic/kbk
Betriebsdruck — DHRC-...
Baugrofie 6 10 16 20 25 32
Betriebsdruck 0,25...0,8 MPa 0,1...0,8 MPa
Betriebsdruck 36,25 ...116 psi 14,5 ...116 psi
Betriebsdruck 2,5 ... 8 bar 1...8bar
Betriebsdruck — DHRC-...-NO
Baugrofie 10 16 20 25 32
Betriebsdruck 0,2...0,8 MPa 0,15 ... 0,8 MPa
Betriebsdruck 29...116 psi 21,75 ...116 psi
Betriebsdruck 2...8bar 1,5 ... 8 bar
Gewichte — DHRC-...
Baugrofie 6 10 16 20 25 32
Produktgewicht 24,5¢g 54g 111g 218,4 g 438,5g 716,5g
Gewichte — DHRC-...-NO
| Baugroge [10 [16 [20 | 25 [32
Produktgewicht 59,5g 112,5¢g 220¢g 440¢g 720,5¢g
4 & www.festo.com/catalogue/... 2024/12




Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Werkstoffe

Baugrofie 6 10 16 20 25 32
Werkstoff Gehduse Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Werkstoff Greifbacken hochlegierter Stahl

Werkstoff Abdeckkappe Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Werkstoff-Hinweis RoHS konform

Gesamtgreifmoment

Das Greifmoment ist innerhalb des Offnungswinkels nicht konstant.

Gesamtgreifmoment — DHRC-...
Baugrofie 6 10 16 20 25 32

Gesamtgreifmoment bei 6,7 Ncm 25,3 Ncm 81,1 Ncm 166,2 Ncm 343,6 Ncm 725,6 Ncm
0,6 MPa (6 bar, 87 psi) 6ff-
nen

Gesamtgreifmoment bei 4,8 Ncm 20,4 Ncm 66,8 Ncm 134,3 Ncm 277,5 Ncm 600,1 Ncm
0,6 MPa (6 bar, 87 psi)
schlieen

Gesamtgreifmoment — DHRC-...-NO

Baugrofie 10 16 20 25 32
Gesamtgreifmoment bei 15,8 Ncm 50,3 Ncm 112 Ncm 239,5 Nem 539,1 Ncm
0,6 MPa (6 bar, 87 psi)

schliefen

Belastungskennwerte an den Greifbacken

Die angegebenen zuldssigen Krafte und Momente beziehen sich auf
einen Greifbacken. Sie beinhalten den Hebelarm, zusatzliche Gewichts-
krafte durch das Werkstiick bzw. durch externe Greiffinger und auftre-
tende Beschleunigungskréfte wahrend der Bewegung. Fiir die Berech-
nung der Momente ist die 0-Lage des Koordinatensystems (Fiihrung der
Greifbacken) zu beriicksichtigen.

Belastungskennwerte an den Greifbacken

Baugrofie 6 10 16 20 25 32
Max. Kraft am Greifbacken |12 N 35N 60 N 100N 140N 210N
Fz statisch

Max. Moment am Greifba- | 0,3 Nm 0,5Nm 2 Nm 4 Nm 7 Nm 12 Nm
cken Mx statisch

Max. Moment am Greifba- | 0,3 Nm 0,5 Nm 1Nm 2Nm 4 Nm 8 Nm
cken My statisch

Max. Moment am Greifba- | 0,3 Nm 0,5 Nm 2 Nm 4 Nm 7 Nm 12 Nm
cken Mz statisch

2024/12 & www.festo.com/catalogue/ ... 5



Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Greifkraft F pro Greifbacken in Abh@ngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x

Aus den nachfolgenden Diagrammen kdnnen die Greifkréfte, in Abhdn-
gigkeit vom Betriebsdruck und vom Hebelarm, ermittelt werden.
= Das Greifmoment ist innerhalb des Offnungswinkels nicht konstant.

Yo ©
Jo o

Auslegungssoftware Greiferauswahl - https://www.festo.com/x/topic/
eng

Greifkraft F pro Greifbacken in Abhdngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — AuBengreifen (schlieBen), doppeltwirkend - DHRC-6-A
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Datenblatt

Radialgreifer DHRC

Greifkraft F pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — AuBengreifen (schlieBen), doppeltwirkend - DHRC-

16-A

45
40

35
30

25
20

Fe.[N]

15
10

5

r— 2 bar
=== 4bar
m— "6 bar
"=®® 8bar

40

X[mm]

Greifkraft F pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — Au3engreifen (schlieBen), doppeltwirkend - DHRC-
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Greifkraft F pro Greifbacken in Abhingigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — AuBengreifen (schlieBBen), doppeltwirkend - DHRC-
25-A
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Greifkraft F pro Greifbacken in Abhidngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — Au3engreifen (schlieBen), doppeltwirkend - DHRC-
32-A
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Greifkraft F pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — Au3engreifen (schlieBen), einfachwirkend — DHRC-10-
A-S-NO
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Greifkraft F pro Greifbacken in Abhdngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — AuBengreifen (schlieBen), einfachwirkend — DHRC-16-
A-S-NO
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Greifkraft F pro Greifbacken in Abhingigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — AuBengreifen (schlieBen), einfachwirkend — DHRC-20-
A-S-NO
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Greifkraft F pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — AuBengreifen (schlieBen), einfachwirkend — DHRC-25-
A-S-NO
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Greifkraft F pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — Au3engreifen (schlieBen), einfachwirkend — DHRC-32-
A-S-NO
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Greifkraft F pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — Innengreifen (6ffnen), doppeltwirkend — DHRC-6-A
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Greifkraft F pro Greifbacken in Abhingigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — Innengreifen (6ffnen), doppeltwirkend — DHRC-10-A
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Greifkraft F pro Greifbacken in Abhingigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — Innengreifen (6ffnen), doppeltwirkend — DHRC-16-A
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Greifkraft F pro Greifbacken in Abhingigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — Innengreifen (6ffnen), doppeltwirkend — DHRC-20-A
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Greifkraft F pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — Innengreifen (6ffnen), doppeltwirkend — DHRC-25-A
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Greifkraft F pro Greifbacken in Abhingigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — Innengreifen (6ffnen), doppeltwirkend — DHRC-32-A
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Greifkraft F pro Greifbacken bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhéngigkeit vom Hebelarm x und Exzentrizitét a und b

o o L—

/i__.

O O —

y

Greifkraft F pro Greifbacken bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhiingigkeit vom Hebelarm x und Exzentrizitét a und b
x = Va2 + b2 =+202% +252=32mm

Zur Berechnung des Hebelarms x bei exzentrischem Greifen muss die
Formel (links) angewendet werden.

Mit dem errechneten Wert x kann aus den Diagrammen die Greifkraft F
herausgelesen werden.

Berechnungsbeispiel:

Gegeben:

Abstand a = 20 mm

Abstand b =25 mm

Gesucht:

Die Greifkraft bei 6 bar, bei einem DHRC-16-A, eingesetzt als AuBengrei-
fer.




Datenblatt

Radialgreifer DHRC

Greifkraft F pro Greifbacken bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhéngigkeit vom Hebelarm x und Exzentrizitit a und b
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Momentenverlauf M in Abhéngigkeit des Offnungswinkels
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Federmoment M in Abhingigkeit des Offnungswinkels
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Aus dem Diagramm ergibt sich fiir die Greifkraft ein Wert von F= 20 N.

Bedingt durch das Antriebsprinzip der Greifbacken ist das Moment in-
nerhalb des Offnungswinkels nicht konstant. In dem Diagramm kann der
jeweilig zur Verfiigung stehende Prozentsatz ermittelt werden.
Offnungswinkel von 0° bedeutet: Parallele Greifbackenstellung.

Ermittlung der tatsdchlichen Greifmomente M fiir DHRC-...-S-NO in Ab-
hangigkeit des Einsatzfalles:

Der Greifer mit eingebauter Feder, DHRC-...-5-NO (6ffnend), kann je
nach Bedarf wie folgt eingesetzt werden: Einfachwirkender Greifer.

Zur Berechnung des zur Verfiigung stehenden Greifmomentes MGrges
(pro Greifbacken) miissen die Daten aus den Diagrammen Greifkraft
FGr, dem Momentenverlauf M und Federmoment MF entsprechend kom-
biniert werden.

MGr = FGr*x* M [%]

MGr = Greifmoment
FGr = Greifkraft

X = Hebelarm

M = Momentenverlauf



Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Massentragheitsmomente

Massentragheitsmomente — DHRC-...

Baugrofie

Massentrdgheitsmoment des Greifers bezogen auf die Mittelachse,
ohne externe Greiffinger, im unbelasteten Bauzustand.

6 10 16 20 25 32
Massentragheitsmoment | 0,01 kgcm2 0,04 kgcm?2 0,132 kgcm2 0,292 kgcm2 1,311 kgem?2 3,105 kgecm2
Massentragheitsmomente — DHRC-...-NO
Baugrofie 10 16 20 25 32
Massentragheitsmoment | 0,044 kgem?2 0,134 kgcm?2 0,294 kgecm?2 1,316 kgem2 3,122 kgcm?2
Offnungs- und SchlieBzeiten

q Die angegebenen Offnungs- und SchlieRBzeiten [ms] wurden bei Raum-

P temperatur, 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) Betriebsdruck und bei waagrecht

eingebautem Greifer ohne zusatzliche Greiffinger gemessen (Mittelwert-
darstellung).
Fiir hohere Gewichtskrifte miissen die Greifer gedrosselt werden. Off-
nungs- und Schliefzeiten sind dann entsprechend einzustellen.
[\

Offnungs- und Schliezeiten — DHRC-...

Baugrofie 6 10 16 20 25 32

Min. Offnungszeit bei 0,6 |10 ms 28 ms 37 ms 44 ms 90 ms 117 ms

MPa (6 bar, 87 psi)

Min. Schliefzeit bei 0,6 19 ms 43 ms 53 ms 57 ms 117 ms 129 ms

MPa (6 bar, 87 psi)

Offnungs- und Schliezeiten — DHRC-...-NO

Baugrofie 10 16 20 25 32

Min. Offnungszeit bei 0,6 53 ms 42 ms 73 ms 147 ms 229 ms

MPa (6 bar, 87 psi)

Min. Schlief3zeit bei 0,6 26 ms 21 ms 32ms 45 ms 65 ms

MPa (6 bar, 87 psi)

16
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Einzustellende Offnungs- und SchlieBzeiten T bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhéngigkeit vom Massentrigheitsmoment der Greiffinger —
DHRC-6
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Einzustellende Offnungs- und SchlieBzeiten T bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhéngigkeit vom Massentrigheitsmoment der Greiffinger —
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Einzustellende Offnungs- und Schliefzeiten T bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhingigkeit vom Massentrigheitsmoment der Greiffinger -
DHRC-20
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Einzustellende Offnungs- und Schliefzeiten T bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhingigkeit vom Massentridgheitsmoment der Greiffinger -
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Einzustellende Offnungs- und Schliefzeiten T bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhingigkeit vom Massentridgheitsmoment der Greiffinger -
DHRC-32
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Radialgreifer DHRC

Abmessungen
Abmessungen - DHRC-6 Download CAD-Daten & www.festo.com
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[1] Pneumatischer Anschluss 6ffnen
[2] Pneumatischer Anschluss schliefien
[3] Gewindebohrung zur Befestigung des Greifers
[4] Gewindebohrung zur Befestigung von Greiffingern
[5] Bereich zur Befestigung von Greiffingern
[6] Rundnut fiir Naherungsschalter
B1 B7 D1 D7 D8 D9 H1 H2 H3 H4 H5 H7 H8 H11
-0,01 (%)
+0,3 -0,05 H8 -0,2
DHRC-6-A 10 2,2 M3 8 M3 2,2+01 57,3 47,3 38,9 29,1 25,5 19,7 7,5 10
H12 H13 H15 L1 L3 L4 L7 L8 L10 T1 T7 w1 W2
+0,025
-0,2 +0,3 -0,4 -0,4 -0,225 +2° +3°
DHRC-6-A 2,5 5 21,5 20 13 13 12 4 2 4,5 1,5 90° 20
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Radialgreifer DHRC

Abmessungen

Abmessungen - DHRC-10 ... 32 Download CAD-Daten & www.festo.com

DHRC-10-A

D5/T5 DHRC-32-A
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B2 D7

Pneumatischer Anschluss 6ffnen

Pneumatischer Anschluss schlielen

Gewindebohrung zur Befestigung des Greifers

Zentrierbohrungen

Gewindebohrung zur Befestigung von Greiffingern

Bereich zur Befestigung von Greiffingern

DHRC-10: T-Nut fiir Naherungsschalter, DHRC-16 ... 32: Rundnut und T-Nut fiir Naherungsschalter

NSUEEWUNE
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Radialgreifer DHRC

Abmessungen
B1 | B2 | B3 | B4 | B5 | B6 | BZ | D1 | D2 | D3 | D4 | D5 | D6 | D7 | D8 D9 | b1o
-0,01 2 2 @ @ 2
+0,3 0,02 0,02 | -0,05 HY H9 | H9 H8 +0,02
DHRC-10-A
16 | 10,8 | 10,8 | 10,8 | 10,8 | 10,8 | 3 2 M3 2 2 M3 | 12 | M3 |3,2701
DHRC-10-A-S-NO -
DHRC16-A 20 | 11,9 | 12 12 13 13 | 4,4 3 M4 3 3 M4 | 17 | M4 2
DHRC-16-A-S-NO ’ ’
Mé
DHRC-20-A
26 | 156 | 16 | 14 | 166 | 17 | 5.6 M5 M5 | 21 | Mms
DHRC-20-A-S-NO
4 4 4
DHRC-25-A
33 | 204 | 21 | 21 | 20 | 20 | 66 | M5 26 M5
DHRC-25-A-S-NO
M6 M6 M6 3
DHRC-32-A
40 | 24 | 26 | 26 | 26 | 26 | 86 5 5 5 25 M6
DHRC-32-A-S-NO

Ht | H2 | H3 | Ha | Hs | He | H7Z | H8 | H9 | Hio | H11 | H12 | H13 | H14 | L1 L2 L3
+0,1 +0,1 | -0,2 | -0,2 ~0,2 | +0,3 | 20,02
DHRC-10-A 69,2 | 53,6 | 43,8 27,5 | 17,5 | 21,5 22 | 14,4
- 7 156 | 35 | 86 | 78 | 25 | 18 | 18,6

DHRC-10-A-S-NO 75 | 59,4 | 49,6 33,3 | 23,3 | 27,3 27,8 | 20,2
DHRC16-A 86,7 | 69,7 | 57 | 42,7 | 391|271 | 348 | 9 |327|227| 17 4 85 | 32 | 244 | 27
DHRC-16-A-5-NO ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ 0 ’ ’
DHRC-20-A

101,2 | 82,2 | 66,9 | 48,7 | 44,6 | 30,6 | 38,6 | 10,2 | 37,6 | 25,6 | 19 5 95 | 40 | 284 | 31,6
DHRC-20-A-5-NO
DHRC-25-A

122,6 | 99,6 | 79,9 | 58,1 | 53,4 | 38,4 | 46,4 | 10,5 | 45,4 | 33,4 | 23 | 55 | 12 | 11,5 | 50 | 37,2 | 37,4
DHRC-25-A-S-NO
DHRC32-A 141,8 | 113,8 | 89,8 | 61,8 | 57,3 | 39,8 | 49,3 | 11 | 48,3 | 353 | 28 6 16 | 14 | 60 | 46 | 46
DHRC-32-A-S-NO ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’

L4 L5 L6 L7 L8 L9 Lo | M T2 T3 T4 T5 T6 17 | wi | w2
+0,025
0,02 04 | 0,4 | -0,225 | -0,2 £20 | +3°
DHRC-10-A
15,8 | 19 19 13 6 3 3 4 4 4 1,5
DHRC-10-A-S-NO ; ; ;
DHRC16-A 21,2 | 25 25 | 154 | 8 4 4,5 4,5 6
DHRC-16-A-S-NO ’ ’ ¢ ’ ’
DHRC-20-A
26,8 | 31 30 22 9 4,5 6 8 10 90° | 20
DHRC-20-A-S-NO
4 4 4 2
DHRC-25-A
33 38 38 | 29,4 | 10 5 5 12
DHRC-25-A-S-NO
7,5 10
DHRC32-A 39,8 | 46 46 | 344 | 12 6 6 5 5 5 13
DHRC-32-A-S-NO ’ ’
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Radialgreifer DHRC

Bestellangaben
DHRC-6-...
Baugrofe Funktionsweise Produktgewicht Teile-Nr. Typ
6 doppeltwirkend 24,5¢g 8125285 | DHRC-6-A
DHRC-10-...
Baugroe Funktionsweise Produktgewicht Teile-Nr. Typ
10 doppeltwirkend 54g 8125472 | DHRC-10-A
einfachwirkend 59,5¢ 8133559 | DHRC-10-A-S-NO
offen
DHRC-16 ... 32-...
Baugrofie Funktionsweise Produktgewicht Teile-Nr. Typ
16 doppeltwirkend 111g 8128723 | DHRC-16-A
einfachwirkend 112,5¢g 8128721 | DHRC-16-A-S-NO
offen
20 doppeltwirkend 218,4 g 8128697 | DHRC-20-A
einfachwirkend 220g 8128698 | DHRC-20-A-S-NO
offen
25 doppeltwirkend 438,5g 8128142 | DHRC-25-A
einfachwirkend 440g 8133557 | DHRC-25-A-S-NO
offen
32 doppeltwirkend 716,5¢g 8128107 | DHRC-32-A
einfachwirkend 720,5g 8133558 | DHRC-32-A-S-NO

offen




Radialgreifer DHRC

Peripherielibersicht

Baugrofie 6

—_——

P |

. F\,! .

L]

Zubehor - Link
Typ/Bestellcode Beschreibung

[1] Radialgreifer DHRC Doppeltwirkend & dhrc
[2] Steckverschraubung QS Zum Anschluss von auf3entolerierten Druckluftschlduchen g qs
[3] N&herungsschalter SMT-10M Zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen 26
[4] Naherungsschalter SMT-10G Zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen 26
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Radialgreifer DHRC

Peripherieiibersicht

Baugrofie 10

Zubehor - Link
Typ/Bestellcode Beschreibung

[1] Radialgreifer DHRC Doppelt- oder einfachwirkend & dhrc

[2] Steckverschraubung QS Zum Anschluss von auBBentolerierten Druckluftschlauchen g qs

[3] N&herungsschalter SMT-8M Zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen 26

[4] Néherungsschalter SMT-8G Zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen 26

[5] Positionstransmitter SMAT-8M Zur Abfrage der Kolbenposition an jeder beliebigen Stelle 27

[6] Positionstransmitter SDAS-MHS Zur Abfrage der Kolbenposition an jeder beliebigen Stelle 27
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Radialgreifer DHRC

Peripherielibersicht
Baugrofie 16 ... 32
3
4
5
6
8 7
Zubehdr - Link
Typ/Bestellcode Beschreibung
[1] Radialgreifer DHRC Doppelt- oder einfachwirkend & dhrc
[2] Steckverschraubung QS Zum Anschluss von au3entolerierten Druckluftschlduchen g qgs
[3] Naherungsschalter SMT-8M Zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen 26
[4] Naherungsschalter SMT-8G Zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen 26
[5] Positionstransmitter SMAT-8M Zur Abfrage der Kolbenposition an jeder beliebigen Stelle 27
[6] Positionstransmitter SDAS-MHS Zur Abfrage der Kolbenposition an jeder beliebigen Stelle 27
[7] Naherungsschalter SMT-10G Zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen 26
[8] N&herungsschalter SMT-10M Zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen 26
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Radialgreifer DHRC

Zubehor
Ndherungsschalter SMT-10M fiir Rundnut, magnetoresistiv - fiir Baugrofie 6, 16 ... 32 Link &’ smt
Befestigungs- | Schaltausgang | Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
art Anschluss
festge- 3-Draht PNP Offenes Ende 2,5m 551374 | SMT-10M-PS-24V-E-2,5-Q-OE
% schraubt, von | SchlieBer % 551373 | SMT-10M-PS-24V-E-2,5-L-OE
oben in Nut Stecker M8, A- 0,3 m % 551375 | SMT-10M-PS-24V-E-0,3-L-M8D
einsetzbar codiert 551376 | SMT-10M-PS-24V-E-0,3-Q-M8D
Néherungsschalter SMT-10G fiir Rundnut, magnetoresistiv - fiir Baugrofie 6, 16 ... 32 Link & smt
Befestigungs- | Schaltausgang | Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
art Anschluss
geklemmt in 3-Draht NPN Offenes Ende 2,5m 8065030 | SMT-10G-NS-24V-E-2,5Q-0E
Rundnut, ldngs | SchlieBer Stecker M8, A- | 0,3 m 8065029 | SMT-10G-NS-24V-E-0,3Q-M8D
in Nut ein- codiert
schiebbar 3-DrahtPNP | Offenes Ende |2,5m 547862 |SMT-10G-PS-24V-E-2,5Q-OF
SchlieBer Stecker M8, A- | 0,3 m 547863 | SMT-10G-PS-24V-E-0,3Q-M8D
codiert
Nadherungsschalter SMT-8M fiir T-Nut, magnetoresistiv - fiir Baugrofie 10 ... 32 Link &' smt
Befestigungs- | Schaltausgang | Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
art Anschluss
festge- 3-Draht NPN Offenes Ende 2,5m Y 574338 | SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-OF
% schraubt, von | SchlieRer Stecker M8, A- | 0,3 m % 574339 | SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
oben in Nut codiert
einsetzbar 3-DrahtPNP | Offenes Ende |7,5m % 574340 | SMT-8M-A-P0O-24V-E-7,5-OF
Offner
3-Draht PNP 2,5m % 574335 SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-0E
SchlieBer Stecker M8, A- | 0,3 m % 574334 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
codiert
Stecker M12, Y 574337 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M12
A-codiert
Néherungsschalter SMT-8G fiir T-Nut, magnetoresistiv - fiir Baugrofie 10 ... 32 Link & smt
Befestigungs- | Schaltausgang | Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
art Anschluss
geklemmtinT- | 3-Draht NPN Offenes Ende 2,5m 8065028 | SMT-8G-NS-24V-E-2,5Q-0OE
Nut, langsin | SchlieBer Stecker M8, A- | 0,3 m 8065027 | SMT-8G-NS-24V-E-0,3Q-M8D
Nut einschieb- codiert
bar 3-Draht PNP Offenes Ende | 2,5m 547859 | SMT-8G-PS-24V-E-2,5Q-OE
SchlieBer Stecker M8, A- | 0,3 m 547860 | SMT-8G-PS-24V-E-0,3Q-M8D
codiert
Verbindungsleitungen NEBA, gerade, Anschluss M8
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | offenes Ende 3 2,5m % 8078223 | NEBA-M8G3-U-2.5-N-LE3
nach EN 5m % 8078224 | NEBA-M8G3-U-5-N-LE3
/ 61076-2-104
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Radialgreifer DHRC

Zubehor
Verbindungsleitungen NEBA, gerade, Anschluss M12
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M12x1 A-co- offenes Ende 3 2,5m % 8078236 | NEBA-M12G5-U-2.5-N-LE3
diert nach EN 5m Y% 8078237 | NEBA-M12G5-U-5-N-LE3
61076-2-101
Verbindungsleitungen NEBA, gewinkelt, Anschluss M8
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | offenes Ende 3 2,5m % 8078230 | NEBA-M8W3-U-2.5-N-LE3
nach EN 5m % 8078231 | NEBA-M8W3-U-5-N-LE3
/ 61076-2-104
Verbindungsleitungen NEBA, gewinkelt, Anschluss M12
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M12x1 A-co- offenes Ende 3 2,5m 8078245 | NEBA-M12W5-U-2.5-N-LE3
diert nach EN 5m 8078246 |NEBA-M12W5-U-5-N-LE3
61076-2-101
Positionstransmitter SMAT-8M fiir T-Nut, Stecker M8, A-codiert - fiir Baugréfle 10 ... 32 Link &' smat
Erfassungsbe- | Analogaus- Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
reich gang Anschluss 1,
Anzahl Pole/
Adern
52 mm 0-10V 4 0,3m 553744 SMAT-8M-U-E-0,3-M8D
Positionstransmitter SDAS fiir T-Nut, Stecker M8, A-codiert - fiir Baugrofie 10 ... 32 Link & sdas
Beschreibung | Erfassungsbe- | Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
reich Anschluss 1,
Anzahl Pole/
Adern
Betriebsmodi: |52 mm 4 0,3 m 8063974 | SDAS-MHS-M40-1L-PNLK-PN-E-0.3-M8
W Zwei einstell- 2,5m 8063975 | SDAS-MHS-M40-1L-PNLK-PN-E-2.5-LE
M bare Schalt-
ausgdnge; 10-
Link
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Radialgreifer DHRC

Zubehor
Verbindungsleitungen NEBA, gerade
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | offenes Ende 4 2,5m % 8078227 | NEBA-M8G4-U-2.5-N-LE4
nach EN 5m 8078228 | NEBA-M8G4-U-5-N-LE4
/ 61076-2-104
Verbindungsleitungen NEBA, gewinkelt
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | offenes Ende 4 2,5m % 8078233 | NEBA-M8W4-U-2.5-N-LE4
nach EN 5m 8078234 | NEBA-M8W4-U-5-N-LE4
61076-2-104
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