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Porticos con tres ejes

Caracteristicas

Informacion resumida

El pdrtico con tres ejes permite el mo-  Uso universal para piezas desde li- » Componentes neumaticos y eléctri- Campo de aplicacion:

vimiento en el espacio 3D. geras hasta muy pesadas y para cos de libre combinacion « Para todo tipo de movimientos en el
Seg(n las necesidades, el pdrtico grandes cargas (tiles * Solucidn eléctrica con posiciona- espacio 3D

consta de varios modulos de eje (YXCR) ¢ Especialmente apropiado para ca- miento libre y colocacién en cual- « Para satisfacer exigencias muy ele-
0 se ejecuta a través de los porticos rreras muy largas quier posicion intermedia vadas de precision o transportar
horizontales de dos ejes EXCM o EXCH * Elevada rigidez mecénicay estructu- piezas muy pesadas en combina-
(YXMR). Todos ellos son componentes ra robusta cion con carreras largas (YXCR)

de Festo de eficacia probada. * Manipulacion de piezas pequefias y

tareas sencillas de coste reducido
en formato compacto (YXCR-B)

[1] Servomotor del modulo Y

[2] Servomotor del modulo X

[3] Distribuidor multipolo a través
del cual se transportan agrupa-
das sefales eléctricas como,
p. €j., la deteccion de la posicion
final

[4] Cadena de energia del madulo X

[5] Cadena de energia del maduloY

[6] EjeY

[7] EjeX

[8] Fijacion para perfil/kit de ajuste

[9] Servomotor del médulo Z

[10] Cadena de energia del madulo Z

[11] EjeZ

Descripcion de los médulos
Mddulo X

Estructura: Representacion a modo de ejemplo:

Dependiendo de la configuracion, el mddulo X consta de dos ejes de acciona-

miento que estan acoplados entre si mediante un eje de conexion (YXCR) o de un

eje de accionamiento + un eje de guia pasiva separado (YXCR-B).

El accionamiento se realiza desde un servomotor o un motor paso a paso.

En el carro de los ejes X hay adaptadores montados para la conexion del médulo

Y.

La posicion del motory de la cadena de energia se puede seleccionar con el confi-

gurador.

En el lado del motor estan dispuestos los elementos siguientes:

* (Cadena de energia (opcional)

* Distribuidor multipolo para sensores de proximidad (si se ha seleccionado el
paquete de sensores)
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Caracteristicas

Descripcion de los médulos
Médulo Y

Estructura: Representacion a modo de ejemplo:

El modulo Y EHMY esta compuesto por un eje lineal accionado por un servomotor

0 un motor paso a paso.

En el carro del eje Y hay montados adaptadores para la conexion del modulo Z.

La posicion del motory de la cadena de energia depende de la posicion del motor

en el médulo X.

En el lado del motor estan dispuestos los elementos siguientes:

* Cadena de energia (opcional)

* Distribuidor multipolo para sensores de proximidad (si se ha seleccionado el
paquete de sensores)

Médulo Z
Estructura:

El modulo Z EHMZ consta de un actuador eléctrico, y el DHMZ de un actuador neu-
matico. En funci6n de la configuracidn puede montarse opcionalmente, segtn el
tipo de ejey la carrera, una cadena de energia como guiacables.

El modulo Z se puede seleccionar, en funcidn de la aplicacién, a través del confi-

gurador.
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Cars

Maodulo XY (EXCM, EXCH)
Estructura:

Una correa dentada mueve un carro en un espacio bidimensional (eje X/Y). El sis-
tema es accionado por 2 motores fijos. Los motores estan acoplados a la correa
dentada. La correa se guia a través de poleas inversoras de manera que, por me-
dio del correspondiente control de los motores, el carro puede desplazarse hasta
cualquier posicidn en el espacio operativo.

El uso de componentes complementarios permite realizar otros procesos de ejes
Zindependientes.
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Caracteristicas

Descripcion de los médulos
Mddulo Z (EXCM, EXCH)

Estructura:

El mddulo Z consta de un actuador eléctrico (EHMZ) o de un actuador neumatico

(DHM2).

El modulo Z se puede seleccionar, en funcién de la aplicacion, a través del confi-

gurador.

Opciones de envio
Completamente montado:

El pértico con tres ejes se suministra totalmente montado. Todos los cablesy tu-

bos flexibles estan tendidos y conectados. Aunque el sistema se entrega alinea-

do, al realizar el montaje debe adaptarse a la superficie de montaje.
Observar la planicidad > tabla siguiente.

Cuadro general del sistema?)

Representacion a modo de ejemplo:

Montado parcialmente:

El pértico con tres ejes se suministra montado parcialmente. Esto significa que
los tres mddulos de eje (X/Y/Z) estan montados con los motores opcionales. La fi-
nalizacion del montaje debe realizarse por cuenta propia. Para ello, sirvase de las
instrucciones para el montaje suministradas.

Se adjuntan accesorios opcionales (> pégina 12).

Observar la planicidad - tabla siguiente.

Tamano YXCR-1 YXCR-2 YXCR-3 YXCR-4
Carrera (til max. X: 1900 mm X: 3000 mm X: 3000 mm X: 3000 mm
Y: 1800 mm Y: 1820 mm Y:  1755mm Y: 1640 mm
Z:  50mm Z: 1000 mm Z: 1200 mm Z: 1200 mm
Carga Gtil max. En funcion de la dindmica seleccionada
Planicidad requerida de la superficie de | <0,1 mm/m
montaje
Posicion de montaje Horizontal
Tamafio YXCR-1-B YXCR-2-B
Carrera (til max. X: 800 mm X: 1000 mm
Y: 600 mm Y: 800 mm
Z: 150 mm Z: 200 mm
Carga (til max. En funcion de la dindmica seleccionada
Planicidad requerida de la superficie de | <0,1 mm/m
montaje
Posicion de montaje Horizontal
Tamafio YXMR-1 YXMR-2 YXMR-3
Carrera (til méx. X: 700 mm X: 2000 mm X: 2500 mm
Y: 510 mm Y: 1000 mm Y: 1500 mm
Z: 100 mm (eléctrico) Z: 200 mm (eléctrico) Z: 200 mm
150 mm (neumatico) 150 mm (neumatico)

Carga (til max.

En funcion de la dinamica seleccionada

Planicidad requerida de la superficie de | < 0,1 mm/m
montaje
Posicion de montaje Horizontal

1) Paquete de accionamiento segiin la configuracion seleccionada.
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Caracteristicas

Configurador: Handling Guide Online (HGO)
Seleccion de un sistema de manipulacion

La planificacion de sistemas de manipulacién complejos lleva mucho tiempo. El

configurador "Handling Guide Online" (HGO) permite configurar facilmente un sis-

tema de manipulacion a la medida de su aplicacion.

Estan disponibles los sistemas que se indican a continuacion:
 Sistema de un eje

 Portico 2D vertical de dos ejes

 Portico 2D horizontal de dos ejes

 Portico 3D con tres ejes

« Sistema de brazo en voladizo 3D

Salecting the handing sclution
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Introduccion de los datos de la aplicacién

« (arga atil
« Tipo de accionamiento del eje
« Distancia del centro de gravedad

 C(arrera de trabajo
« Ciclo de referencia

fudis defirition and payload
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Pdrticos con tres ejes

Ventajas:

Seleccion automatica de todos los componentes relevantes

Disefo y calculo automaticos de la carga normal

Generacion automatica de ofertas

Modelo CAD disponible inmediatamente

Parametros para una correcta configuracion de los reguladores de servoaccio-
namiento disponibles de inmediato

Puede pedirse el proyecto Eplan completo conforme a la configuracion indivi-
dual

Tramitacion totalmente automatica

Posibilidad de solicitar sistemas total o parcialmente montados a través de la
tienda online

Hay muchas opciones disponibles
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Caracteristicas

Configurador: Handling Guide Online (HGO)

Resultado del calculo

Recibira una seleccion de sistemas
calculados a partir de los datos de la
aplicacion que se hayan introducido.

A su disposicion de manera inmediata:

¢ Modelo CAD

* Hoja de datos del sistema seleccionado

* Informacién del precio

Rasult of calculation
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Resumen del sistema

Obtendra un resumen de todo el siste-
ma.

Adicionalmente dispone de las si-
guientes opciones:

CICIEICICIC NS
EL00E et by LD bAS
T

 Consultar precio

¢ Enviar consulta

* Afadir a la cesta de la compra




Caracteristicas

Componentes estandar del sistema de manipulacion

El sistema de manipulacién consta de numerosos componentes esténdar de
Festo de eficacia probada. Dependiendo de la configuracion, se utilizan distintos
componentes. En la pagina "Resultado del calculo” del configurador Handling
Guide Online se muestran cada uno de los ejes instalados.

Actuadores/ejes
EjeX

Eje de accionamiento por correa
dentada EGC-TB-KF

L]

Eje de guia pasiva ELFC
T
-
EjeY

Eje de accionamiento por correa
dentada EGC-TB-KF

@

e

Eje de accionamiento por correa
dentada EGC-HD-TB
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Eléctrico

Perfil cerrado y rigido

Guia de rodamiento de bolas para
cargas y momentos elevados
Dinamica elevada y vibraciones mi-
nimas

Unidad de guia lineal sin acciona-
miento, con guiay carro de movi-
miento libre

El eje de guia pasiva se utiliza como
soporte de fuerzas y momentos en
aplicaciones multieje

Eléctrico

Perfil cerrado y rigido

Guia de rodamiento de bolas para
cargas y momentos elevados
Dinémica elevada y vibraciones mi-
nimas

Eléctrico

Unidad de accionamiento plana con
perfil cerrado y rigido

Guia de perfil DUO

Para cargas y momentos elevados,
grandes fuerzas de avancey altas
velocidades; gran duracion

Eje de accionamiento por husillo
ELGC-BS

Eje de accionamiento por husillo
ELGC-BS

%
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Eléctrico

Optima relacion entre espacio dis-
ponible y espacio operativo
Protegido frente a influencias exter-
nas gracias a la guia interna
Diferentes pasos de husillo

Eléctrico

Optima relacion entre espacio dis-
ponible y espacio operativo
Protegido frente a influencias exter-
nas gracias a la guia interna
Diferentes pasos de husillo
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Caracteristicas

Componentes estandar del sistema de manipulacién

El sistema de manipulacion consta de numerosos componentes estandar de Fes-
to de eficacia probada. Dependiendo de la configuracion, se utilizan distintos
componentes. En la pagina "Resultado del calculo" del configurador Handling
Guide Online se muestran cada uno de los ejes instalados.

EjeZ
Minicarro EGSC

Eje de accionamiento por husillo
EGC-BS-KF

Eléctrico

Diseno compacto

Gran capacidad de carga

Guia precisa y husillo de bolas
Ajuste sencillo de las posiciones fi-
nales

Neumético

Guia de rodamientos precisa y resis-
tente

Carroy placa de yugo en una sola
pieza

Dinémica elevada

Eléctrico

Perfil cerrado y rigido

Guia de rodamiento de bolas para
cargas y momentos elevados
Dinamica elevada y vibraciones mi-
nimas

Diferentes pasos de husillo

Minicarro EGSL

Minicarro DGSL

&

Eje en voladizo ELCC

Eléctrico

Diseno compacto

Gran capacidad de carga

Dindmica elevada

Ajuste sencillo de las posiciones fi-
nales

Neumético

Disefio plano

Gran capacidad de carga

Dinémica elevada

Ajuste sencillo de las posiciones fi-
nales

Cabezal de accionamiento fijo
Actuador por correa dentada con
guia de rodamiento de bolas

Gran rigidez mediante un innovador
principio constructivo

Masa mévil muy reducida
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Caracteristicas
Combinaciones posibles de los ejes?
Tamafo Mddulo X MdduloY Mddulo Z
YXCR-1 * Eje de accionamiento por correa dentada * Eje de accionamiento por correa dentada ¢ Minicarro
EGC-50-TB-KF EGC-50-TB-KF neumatico: DGSL-6
eléctrico: EGSL-35
YXCR-1-B * Eje de accionamiento por husillo * Eje de accionamiento por husillo e Minicarro
ELGC-60-BS ELGC-45-BS neumatico: DGST-8/12/16
* Eje de accionamiento por husillo eléctrico: EGSC-32/45
ELGC-60-BS
YXCR-2 * Eje de accionamiento por correa dentada * Eje de accionamiento por correa dentada ¢ Minicarro
EGC-80-TB-KF EGC-80-TB-KF neumatico: DGSL-12/16
* Eje de accionamiento por correa dentada con guia eléctrico: EGSL-45/55
para cargas pesadas * Eje envoladizo
EGC-HD-125-TB ELCC-60
* Eje de accionamiento por husillo
EGC-70-BS-KF
YXCR-2-B * Eje de accionamiento por husillo * Eje de accionamiento por husillo ¢ Minicarro
ELGC-80-BS ELGC-60-BS neumatico: DGST-12/16/20
* Eje de accionamiento por husillo eléctrico: EGSC-45/60
ELGC-80-BS
YXCR-3 * Eje de accionamiento por correa dentada * Eje de accionamiento por correa dentada ¢ Minicarro
EGC-120-TB-KF EGC-120-TB-KF neumatico: DGSL-20/25
* Eje de accionamiento por correa dentada con guia eléctrico: EGSL-75
para cargas pesadas * Eje envoladizo
EGC-HD-160-TB ELCC-70
* Eje de accionamiento por husillo
EGC-80-BS-KF
YXCR-4 * Eje de accionamiento por correa dentada * Eje de accionamiento por correa dentada * Eje envoladizo
EGC-185-TB-KF EGC-185-TB-KF ELCC-90
* Eje de accionamiento por correa dentada con guia | ¢ Eje de accionamiento por husillo
para cargas pesadas EGC-120-BS-KF
EGC-HD-220-TB
YXMR-1 * Portico horizontal de dos ejes * Portico horizontal de dos ejes ¢ Minicarro
EXCM-30 EXCM-30 neumatico: DGSL-8/10/12
eléctrico: EGSC-25/32
YXMR-2 * Portico horizontal de dos ejes * Portico horizontal de dos ejes * Minicarro
EXCM-40, EXCH-40 EXCM-40, EXCH-40 neumatico: DGSL-16
eléctrico: EGSL-45
YXMR-3 * Pértico horizontal de dos ejes * Pértico horizontal de dos ejes ¢ Minicarro

EXCH-60

EXCH-60

neumatico: DGSL-20
eléctrico: EGSL-55

1) Paquete de accionamiento segin la configuracion seleccionada.
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Caracteristicas

Componentes estandar del sistema de manipulacién

El sistema de manipulacion consta de numerosos componentes estandar de Fes-
to de eficacia probada. Dependiendo de la configuracion, se utilizan distintos
componentes. En la pagina "Configuracion del sistema" del configurador Hand-
ling Guide Online se pueden variar la extensidn y las caracteristicas del paquete
de accionamiento.

Motores y controladores
Servomotores EMMT-AS Servomotores EMME-AS

 Servomotor dindmico de excitacion
permanente y sin escobillas

« Sistema digital de medicion absolu-
ta Singleturn o Multiturn

* Opcionalmente con freno

S

Servomotores EMMB-AS Motores paso a paso EMMS-ST

 Servomotor dindmico de excitacion
permanente y sin escobillas

« Sistema digital de medicion absolu-
ta Singleturn o Multiturn

« Opcionalmente con freno

Reductor EMGA

« Engranaje planetario con holguras
minimas

* Relacidn de reduccion

i=3y5

Lubricacién de por vida

4 .

Servomotor dindmico de excitacion
permanentey sin escobillas
Sistema digital de medicion absolu-
ta Singleturn o Multiturn
Opcionalmente con freno

Tecnologia hibrida de 2 fases
Pasos en angulos de 1,8°
Opcionalmente con freno




Caracteristicas

Componentes estandar del sistema de manipulacion

El sistema de manipulacién consta de numerosos componentes estandar de Fes-
to de eficacia probada. Dependiendo de la configuracién, se utilizan distintos
componentes. En la pagina "Configuracion del sistema" del configurador Hand-
ling Guide Online se pueden variar la extension y las caracteristicas del paquete
de accionamiento.

Regulador de servoaccionamiento CMMT-AS para servomotor

. * Regulador de servoaccionamiento Libre eleccion:
#5%'- de uso universal * Funcién de seguridad: Safe torque
*‘{f' * Para servomotores sincronos off (desconexion segura del par)
* Filtro CEM integrado (STO)/categorfa 4, nivel de presta-
\ * Choper de frenado integrado ciones e
l [ | I * Resistencia de frenado integrada * Parada segura 1 (S51)
I * Regulador de posiciones * Accionamiento seguro de los frenos
' g * Regulador de velocidad (SBC) hasta SIL3/cat. 3, nivel de
. * Regulador de fuerza prestaciones e
‘l :! * Numerosas funciones de control
el

Regulador de servoaccionamiento CMMT-ST para motor paso a paso

;; * Regulador de servoaccionamiento Libre eleccion:
.-_55!:'-'“' para el funcionamiento de motores * Funcion de seguridad: Safe torque
-l""! paso a pasoy motores de corriente off (desconexion segura del par)
: continua sin escobillas (STO)/categorfa 3, nivel de presta-
! * Posibilidad de movimientos de in- ciones e
:. terpolacion y punto a punto, asi * Parada segura 1 con control por
:. - como un control preciso de la posi- tiempo (SS1-t)
cion
! P * Tension primaria de 24 ... 48V DC
* Regulador de posiciones

Regulador de velocidad
Regulador de fuerza
Numerosas funciones de control

2024/01 - Reservado el derecho de modificacion => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Porticos con tres ejes

 Protocolos de bus

— EtherCAT

— PROFINET RT/IRT
- EtherNet/IP

- Modbus TCP

* Protocolos de bus

- EtherCAT

— PROFINET RT/IRT
- EtherNet/IP

- Modbus TCP

11



Porticos con tres ejes

Referencias de pedido: accesorios

Combinaciones de mddulo y motor

Para el funcionamiento del portico con tres ejes se recomienda utilizar los motores previstos de Festo, puesto que estan adaptados 6ptimamente al sistema mecanico.

En caso de utilizar motores de otras marcas, es obligatorio respetar los valores limite técnicos.

Mddulo Motor
Servomotor Motor paso a paso

Mddulo X

EHMX-EGC-50-TB-KF - EMME-AS-40-M-LV-... - EMMS-ST-42-S-...

EHMX-EGC-80-TB-KF EMMT-AS-60-L-LS-... EMME-AS-60-M-LS-... - EMMS-ST-57-5-...
EMMT-AS-100-M-HS-...

EHMX-EGC-120-TB-KF EMMT-AS-80-L-LS-... EMME-AS-80-S-LS-... - -
EMMT-AS-80-L-HS-...

EHMX-EGC-185-TB-KF EMMT-AS-100-L-HS-... - - =
EMMT-AS-100-H-HS-... - - -
EMMT-AS-150-M-HS-R2... - - -

EHMX-ELGC-60-BS - - EMMB-AS-80-07 EMMS-ST-57-M

EHMX-ELGC-80-BS - - EMMB-AS-80-07 EMMS-ST-87-M

Médulo Y

EHMY-...-EGC-50-TB-KF - EMME-AS-40-S-LV-... - EMMS-ST-57-M-...

EHMY-...-EGC-80-TB-KF EMMT-AS-60-S-LS-... EMME-AS-60-M-LS-... - EMMS-ST-57-S-...

EHMY-...-EGC-120-TB-KF EMMT-AS-80-L-LS-... EMME-AS-80-S-LS-... - EMMS-ST-87-S-...
EMMT-AS-80-L-HS-...

EHMY-...-EGC-125-TB-HD EMMT-AS-60-L-LS-... EMME-AS-60-M-LS-... - EMMS-ST-57-5-...

EHMY-...-EGC-160-TB-HD EMMT-AS-80-M-LS-... EMME-AS-80-S-LS-... - EMMS-ST-87-S-...
EMMT-AS-80-L-HS-...

EHMY-...-EGC-185-TB-KF EMMT-AS-100-L-HS-... EMME-AS-100-M-HS-... - -
EMMT-AS-100-H-HS-... - - -

EHMY-...-EGC-220-TB-HD EMMT-AS-100-L-HS-... EMME-AS-100-M-HS-... - -
EMMT-AS-100-H-HS-... - - -

EHMY-RP-ELGC-45-BS - - EMMB-AS-40-01 EMMS-ST-42-S

EHMY-RP-ELGC-60-BS - - EMMB-AS-60-04 EMMS-ST-57M

EHMY-RP-ELGC-80-BS - - EMMB-AS-60-04 EMMS-ST-87-M

Médulo Z

EHMZ-ELCC-60-TB-KF EMMT-AS-60-M-LS-... - - -
EMMT-AS-80-L-LS-... - - -
EMMT-AS-100-S-HS-... - - -

EHMZ-ELCC-70-TB-KF EMMT-AS-80-M-LS-... - - -
EMMT-AS-80-L-HS-... - - -

EHMZ-ELCC-90-TB-KF EMMT-AS-80-L-HS-... - - -
EMMT-AS-100-L-HS-... - - -
EMMT-AS-100-H-HS-... - - -

EHMZ-EGC-70-BS-KF EMMT-AS-60-S-LS-... EMME-AS-60-M-LS-... - EMMS-ST-57-S-...

EHMZ-EGC-80-BS-KF EMMT-AS-60-M-LS-... EMME-AS-60-M-LS-... - EMMS-ST-57-S-...

EHMZ-EGC-120-BS-KF EMMT-AS-80-S-LS-... EMME-AS-80-S-LS-... - -
EMMT-AS-80-M-LS-...
EMMT-AS-80-S-HS-...
EMMT-AS-80-L-HS-...

EHMZ-EGSL-35-BS-KF - EMME-AS-40-S-LV-... - EMMS-ST-28-L-...

EHMZ-EGSL-45-BS-KF EMMT-AS-60-S-LS-... EMME-AS-40-S-LV-... - EMMS-ST-57-5-...

EHMZ-EGSL-55-BS-KF EMMT-AS-60-S-LS-... EMME-AS-60-M-LS-... - EMMS-ST-57-S-...

EHMZ-EGSL-75-BS-KF EMMT-AS-80-S-LS-... EMME-AS-80-S-LS-... - EMMS-ST-87-S-...

EHMZ-EGSC-32 - - EMMB-AS-40-01 EMMS-ST-42-S

EHMZ-EGSC-45 - - EMMB-AS-40-01 EMMS-ST-42-S

EHMZ-EGSC-60 - - EMMB-AS-60-02 EMMS-ST-57M

Madulo XY (EXCM, EXCH)

EXCM-30 - - - EMMS-ST-425-...

EXCM-40 - - - EMMS-ST-57-M-....

EXCH-40 EMMT-AS-80-M-LS-... - - -

EXCH-40 EMMT-AS-80-L-HS-... - - -

EXCH-60 EMMT-AS-100-M-HS-... - - -
EMMT-AS-150-M-HV-R3... - - -
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Referencias de pedido: accesorios

Porticos con tres ejes

Médulo Motor

Servomotor Motor paso a paso
Madulo Z (EXCM, EXCH)
EHMZ-EGSC-BS-KF-25-...-V1 - - - EMMS-ST-28-L-...
EHMZ-EGSC-BS-KF-32-...-V1 - - EMMS-ST-42-S-...

EHMZ-EGSL-45-BS-KF-...V1 EMMT-AS-60-5-LS-... -

EHMZ-EGSL-55-BS-KF-...-V1 EMMT-AS-60-S-LS-... -

Referencias de pedido

Descripcion Longitud del N.2art. Cddigo de producto
cable [m] ‘
Para servomotor EMMT-AS
Cable del motor
* Para EMMT-AS-60/80-...-R2... con CMMT-AS 2,5 5251374 | NEBM-M23G15-EH-2.5-Q7N-R3LEG14
5 5251375 | NEBM-M23G15-EH-5-Q7N-R3LEG14
7,5 5251376 | NEBM-M23G15-EH-7.5-Q7N-R3LEG14
10 5251377 | NEBM-M23G15-EH-10-Q7N-R3LEG14
15 5251378 NEBM-M23G15-EH-15-Q7N-R3LEG14
20 5251379 NEBM-M23G15-EH-20-Q7N-R3LEG14
¢ Para EMMT-AS-100-...-R2... con CMMT-AS 2,5 5251381 NEBM-M23G15-EH-2.5-Q9N-R3LEG14
 Para EMMT-AS-150-...-R2... con CMMT-AS 5 5251382 | NEBM-M23G15-EH-5-QIN-R3LEG14
7,5 5251383 | NEBM-M23G15-EH-7.5-Q9IN-R3LEG14
10 5251384 NEBM-M23G15-EH-10-Q9N-R3LEG14
15 5251385 NEBM-M23G15-EH-15-Q9N-R3LEG14
20 5251386 NEBM-M23G15-EH-20-Q9N-R3LEG14
¢ Para EMMT-AS-150-...-R3... con CMMT-AS 2,5 5251395 | NEBM-M40G15-EH-2.5-Q11N-R3LEG14
5 5251396 | NEBM-M40G15-EH-5-Q11N-R3LEG14
7,5 5251397 | NEBM-M40G15-EH-7.5-Q11N-R3LEG14
10 5251398 NEBM-M40G15-EH-10-Q11N-R3LEG14
15 5251399 | NEBM-M40G15-EH-15-Q11N-R3LEG14
20 5251400 NEBM-M40G15-EH-20-Q11N-R3LEG14
Referencias de pedido
Descripcion Longitud del N.2art. Cddigo de producto
cable [m] ‘
Para servomotor EMME-AS
Cable del motor
* Para EMME-AS-40/60 con CMMT-AS 2,5 5391541 | NEBM-M16G8-E-2.5-Q7-LE8-1
W 5 5391543 NEBM-M16G8-E-5-Q7-LE8-1
/ 7,5 5391548 NEBM-M16G8-E-7.5-Q7-LE8-1
10 8085952 NEBM-M16G8-E-10-Q7-LE8-1
15 8085953 NEBM-M16G8-E-15-Q7-LE8-1
20 611113 NEBM-M16G8-E-20-Q7-LE8-1
 Para EMME-AS-80/100 con CMMT-AS 2,5 5391540 | NEBM-M16G8-E-2.5-Q9-LE8-1
5 5391545 | NEBM-M16G8-E-5-Q9-LE8-1
7,5 5391547 | NEBM-M16G8-E-7.5-Q9-LE8-1
10 5391549 NEBM-M16G8-E-10-Q9-LE8-1
15 5391550 NEBM-M16G8-E-15-Q9-LE8-1
20 611114 NEBM-M16G8-E-20-Q9-LE8-1
Cable del encoder
 Para EMME-AS-40/60/80/100 con CMMT-AS 2,5 5212312 | NEBM-M12G8-E-2.5-N-R3G8
5 5212313 NEBM-M12G8-E-5-N-R3G8
/ 7,5 5212314 NEBM-M12G8-E-7.5-N-R3G8
10 5212315 NEBM-M12G8-E-10-N-R3G8
15 5212316 NEBM-M12G8-E-15-N-R3G8
20 611112 NEBM-M12G8-E-20-N-R3G8
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Porticos con tres ejes

Referencias de pedido: accesorios

Referencias de pedido

Longitud del N.2art. Cddigo de producto
cable
[m]
Para servomotor EMMB-AS
Cable del motor
 Para EMMB-AS-40/60/80 con CMMT-AS 2,5 5219197 | NEBM-H6G4-E-2.5-Q13N-LE4
W 5 5219198 | NEBM-H6G4-E-5-Q13N-LE4
/ 7,5 5219199 | NEBM-H6G4-E-7.5-Q13N-LE4
10 5219200 NEBM-H6G4-E-10-Q13N-LE4
15 8097203 NEBM-H6G4-E-15-Q13N-LE4
Cable del encoder
* Para EMMB-AS-40/60/80 con CMMT-AS 2,5 5219213 NEBM-REG6-E-2.5-Q14N-REG6
5 5219214 | NEBM-REG6-E-5-Q14N-REG6
7,5 5219215 | NEBM-REG6-E-7.5-Q14N-REG6
10 5219216 | NEBM-REG6-E-10-Q14N-REG6
15 8097200 | NEBM-REG6-E-15-Q14N-REG6
Cable de conexion para freno
 Para EMMB-AS-40/60/80 con CMMT-AS 2,5 5219205 | NEBM-H7G2-E-2.5-Q14N-LE2
m 5 5219206 | NEBM-H7G2-E-5-Q14N-LE2
7,5 5219207 | NEBM-H7G2-E-7.5-Q14N-LE2
/ 10 5219208 NEBM-H7G2-E-10-Q14N-LE2
15 8097206 NEBM-H7G2-E-15-Q14N-LE2

Adaptador para cable del encoder (obligatorio)

<o

¢ Para EMMB-AS-40/60/80 con CMMT-AS

Para Singleturn con CMMT-AS

0,5 8097197

NEFM-REG6-K-0.5-R3G8

%

* Para EMMB-AS-40/60/80 con CMMT-AS

Para Multiturn con CMMT-AS?

0,5 | 8097195 | NEFM-REG6-K-0.5-B-R3G8
Para Multiturn con CMMB-AS?
0,5 | 8097196 | NEFM-REG6-K-0.5-B-REG6

1) La bateria requerida no esta incluida en el suministro
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Referencias de pedido: accesorios

Porticos con tres ejes

Denominacién Descripcion Longitud del N.2art. Cddigo de producto
cable
[m]
Para motor paso a paso EMMS-ST
Cable del motor?
* Para motor paso a paso EMMS-ST-28-...-G2 con CMMTST 1,5 1449600 | NEBM-SM12G8-E-1.5-Q5-LE6
2,5 1449601 | NEBM-SM12G8-E-2.5-Q5-LE6
5 1449602 | NEBM-SM12G8-E-5-Q5-LE6
7 1449603 | NEBM-SM12G8-E-7-Q5-LE6
10 1449604 NEBM-SM12G8-E-10-Q5-LE6
15 5105618 NEBM-SM12G8-E-15-Q5-LE6
20 5105619 NEBM-SM12G8-E-20-Q5-LE6
* Para motor paso a paso EMMS-ST-42/57-...-G2 con CMMTST 2,5 1450369 | NEBM-S1G9-E-2.5-Q5-LE6
w  Conector recto 5 1450370 | NEBM-S1G9-E-5-Q5-LE6
/ 7 1450371 | NEBM-51G9-E-7-Q5-LEG
10 1450372 NEBM-S1G9-E-10-Q5-LE6
15 5085055 | NEBM-S1G9-E-15-Q5-LE6
20 5085056 | NEBM-S1G9-E-20-Q5-LE6
* Para motor paso a paso EMMS-ST-42-...-SE-G3 con CMMT-ST 2,5 550326 NEBU-M12G5-K-2.5-LE4
m « Conector recto 5 541328 | NEBU-M12G5-K-5-LE4
/ * Motor para sistema mecénico EXCM-30
* Para motor paso a paso EMMS-ST-42/57-...-G2 con CMMTST 2,5 1450737 | NEBM-S1W9-E-2.5-Q5-LE6
W « Conector acodado 5 1450738 | NEBM-S1W9-E-5-Q5-LE6
% 7 1450739 NEBM-S1W9-E-7-Q5-LE6
10 1450740 NEBM-S1W9-E-10-Q5-LE6
15 610856 NEBM-S1W9-E-15-Q5-LE6
* Para motor paso a paso EMMS-ST-87-...-G2 con CMMT-ST 2,5 1450944 | NEBM-S1W15-E-2.5-Q7-LE6
W ¢ Conector acodado 5,0 1450945 | NEBM-S1W15-E-5-Q7-LE6
% 7,0 1450946 NEBM-S1W15-E-7-Q7-LE6
10 1450947 NEBM-S1W15-E-10-Q7-LE6
15 610857 NEBM-S1W15-E-15-Q7-LE6
Cable del encoder?
* Para motor paso a paso EMMS-ST-28/42/57/87-...-G2/G3 con CMMT-ST 2,5 1451587 | NEBM-M12G8-E-2.5-LE8
W « Conector recto 5 1451588 | NEBM-M12G8-E-5-LE8
/ 7 1451589 NEBM-M12G8-E-7-LE8
10 1451590 NEBM-M12G8-E-10-LE8
15 611110 NEBM-M12G8-E-15-LE8
20 611111 NEBM-M12G8-E-20-LE8
* Para motor paso a paso EMMS-ST-28/42/57/87-...-G2 con CMMTST 2,5 1451675 | NEBM-M12W8-E-2.5-LE8
m « Conector acodado 5 1451676 | NEBM-M12W8-E-5-LE8
7 1451677 NEBM-M12W8-E-7-LE8
10 1451678 NEBM-M12W8-E-10-LE8
15 610858 NEBM-M12W8-E-15-LE8

1) Cables adaptados especialmente al controlador del motor y al motor.

Grado de proteccidn IP65 (en estado montado)

Longitudes posibles de los cables y los tubos flexibles

* Los cablesy los tubos flexibles se seleccionan para que esté disponible, como minimo, la longitud de conexion especificada en el pedido en la salida de la cadena

de energia.

* Los cablesy los tubos flexibles solo estan disponibles en las longitudes que se especifican en la tabla siguiente. Esto puede provocar que los conectores de los dis-

tintos cables no terminen en el mismo lugar.

Longitud im 2m 5m 7m 10m

Cable del motor [ ] [ ]

Cable del encoder [ ] [ ]

Cable de conexion multipolo [ ] [ ]

Tubos flexibles (solo en DHMZ) ] n - -
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Porticos con tres ejes

Referencias de pedido: accesorios

Componentes estandar de|

L sistema de manipulacion

El sistema de manipulacién consta de numerosos componentes esténdar de
Festo de eficacia probada. Dependiendo de la configuracion, se utilizan distintos
componentes. En la pagina "Configuracion del sistema" del configurador Hand-
ling Guide Online se pueden variar la extension y las caracteristicas de los acce-

sorios.
Denominacion Descripcion Longitud del N.2art. Cddigo de producto
cable
[m]
Sensor de proximidad (inductivo) para la deteccion de la posicion del carro en el eje X/Y/Z
Cable con extremo abierto
* Para eje de accionamiento por correa dentada | PNP, contacto normalmente | 7,5 551391 SIES-8M-P0O-24V-K-7,5-0E
/ EGCTB, cerrado
EGC-HD-TB PNP, contacto normalmente | 7,5 551386 SIES-8M-PS-24V-K-7,5-0E
* Para eje de accionamiento por husillo EGC-BS | abierto
* Para eje de accionamiento por husillo EL- NPN, contacto normalmente | 7,5 551401 SIES-8M-NO-24V-K-7,5-OF
GC-BS cerrado
* Para minicarro EGSL NPN, contacto normalmente | 7,5 551396 SIES-8M-NS-24V-K-7,5-OF
* Para minicarro EGSC abierto
* Para corriente continua
Al seleccionar el "Paquete de sensores Festo",
se incluye:
* En EGC, ELGC: 2 unidades
e EnEGSL, EGSC: 1 unidad
Sensor de proximidad para la deteccion de la posicion del carro en el eje X
) ¢ Para EXCM-40, EXCH-40, EXCH-60 PNP, contacto normalmente | - 150491 SIES-V3B-PS-S-L
$ abierto
* Para EXCM-40, EXCH-40, EXCH-60 PNP, contacto normalmente | - 174552 SIES-Q8B-PO-K-L
cerrado
Al seleccionar el "Paquete de sensores Festo", se incluye:
e 1unidad
Sensor de proximidad (inductivo) para la deteccion de la posicion del carro en el eje Y
Cable con conector
* Para EXCM-40, EXCH-40, EXCH-60 PNP, contacto normalmente | 0,3 551392 SIES-8M-P0-24V-K-0,3-M8D
®/ * Para corriente continua cerrado
a\““ Al seleccionar el "Paquete de sensores Festo", PNP, contacto normalmente | 0,3 551387 SIES-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
seincluye: abierto
* 1 unidad
Sensor de proximidad (inductivo) para la deteccion de la posicion del carro en el eje Z
3 Cable con extremo abierto
* Para eje en voladizo ELCC PNP, contacto normalmente | 2,5 150398 SIEN-M8NB-PO-K-L
« Para corriente continua cerrado
Al seleccionar el "Paquete de sensores Festo", PNP, contacto normalmente | 2,5 150394 SIEN-M8NB-PS-K-L
seincluye: abierto
* 2unidades NPN, contacto normalmente | 2,5 150396 SIEN-M8NB-NO-K-L
cerrado
NPN, contacto normalmente | 2,5 150392 SIEN-M8NB-NS-K-L

abierto

16

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

Reservado el derecho de modificacion — 2024/01




Referencias de pedido: accesorios

Porticos con tres ejes

ejemplo, la deteccion de la posicion final
- 2 conexiones individuales

Denominacién Descripcion Longitud del N.2art. Cddigo de producto
cable
[m]
Sensor de proximidad (magnetorresistivo) para la deteccion de la posicion del carro en el eje Z
Cable con extremo abierto
 Para minicarro DGSL PNP, contacto normalmente | 2,5 551373 SMT-10M-PS-24V-E-2,5-L-0E
« Para corriente continua abierto
Al seleccionar el "Paquete de sensores Festo", NPN, contacto normalmente | 2,5 551377 SMT-10M-NS-24V-E-2,5-L-OE
seincluye: abierto
¢ 2 unidades
 Para minicarro DGST-8/-12 PNP, contacto normalmente | 2,5 551375 SMT-10M-PS-24V-E-0,3-1-M8D
* Para corriente continua abierto
Al seleccionar el "Paquete de sensores Festo", NPN, contacto normalmente | 2,5 551379 SMT-10M-NS-24V-E-0,3-L-M8D
seincluye: abierto
* 2 unidades
* Para minicarro DGST-16/-20 PNP, contacto normalmente | 2,5 574334 SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
* Para corriente continua abierto
Al seleccionar el "Paquete de sensores Festo", NPN, contacto normalmente | 2,5 574339 SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
seincluye: abierto
* 2 unidades
Denominacion Descripcion Longitud del N.2art. Cddigo de producto
cable
[m]
e
« Conexion entre distribuidor multipolo NEDU y armario de maniobra 5 525618 SIM-M12-8GD-5-PU
10 570008 SIM-M12-8GD-10-PU
* Para la conexion al distribuidor multipolo NEDU / distribuidor NEDY - 562024 NECU-S-M8G3-HX
Cable de conexion
 Conexion entre el distribuidor NEDY y el armario de maniobra 2,5 541342 NEBU-M8G4-K-2.5-LE4
5 541343 NEBU-M8G4-K-5-LE4
7,5 610854 NEBU-M8G4-K-7.5-LE4
10 589560 NEBU-M8G4-K-10-LE4
15 610855 NEBU-M8G4-K-15-LE4
Distribuidor multipolo
« Eldistribuidor multipolo permite transportar agrupadas las sefiales eléctri- | - 574586 NEDU-L4R1-M8G3L-M12G8
cas como, por ejemplo, la deteccion de la posicion final 574587 NEDU-L6R1-M8G3L-M12G8
Libre eleccion:
- 4 conexiones individuales
- 6 conexiones individuales
« Eldistribuidor permite transportar agrupadas sefales eléctricas como, por | - 8005312 NEDY-L2R1-V1-M8G3-N-M8G4

Denominacién

| Descripcion

Controlador del motor/regulador de servoaccionamiento

* www.festo.com/catalogue/cmmt

Puede encontrar los accesorios para cada controlador del motor/regulador de servoaccionamiento en:
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Porticos con tres ejes

Referencias de pedido: accesorios

* No se puede regular en altura

Denominacion | Descripcion | N.2art. | Cddigo de producto
Conjunto de montaje
* Kit de fijacion para la cadena de energiayun | EXCM-30 | 4070088 | EAHT-E9-FB-3D-30
eje Z como, p. €j., EGSL, DGSL, EGSK
Kit de ajuste
s * Kit de fijacion regulable en altura EXCM-30 4070088 EADC-E11-30
Fijacion para sensor
) * Para recorrido de referencia en combinacion | EXCM-30 4070088 EAPR-E11-30
) con motores de otros fabricantes
\-”’
e28s s
Cadena de energia
* Para guiar los cables del eje Z EXCM-30 8059999 EADH-U-3D-30
8060324 EADH-U-3D-40
* Retenedor para la fijacion de la cadena de EXCM-30 8060325 EAHT-AE-3D-30
energia 8060326 EAHT-AE-3D-40
Fijacion para sensor
* Para la fijacion del sensor de proximidad EXCM-40, EXCH-40 2536353 EAPR-E12-40
& SIES-Q8B, SIES-V3B al eje X EXCH-60 2478805 EAPR-E12-60
=88 @
eSdas
Herramienta de ajuste
* Para la alineaciony comprobacion de la plani- | EXCM-40, EXCH-40, EXCH-60 3197697 EADT-W-E12
cidad del portico horizontal de dos ejes
Kit de ajuste
@Eg P * Permite fijar el sistema de manipulacionala | EHMX-...-EGC-50-TB-KF 8047565 EADC-E15-50-E7
Lﬁ? superficie de apoyo EHMX-...-EGC-80-TB-KF 8047566 EADC-E15-80-E7
@ * Asise pueden compensar facilmente las irre- [ EHMX:...-EGC-120-TB-KF 8047567 EADC-E15-120-E7
gularidades de la superficie de apoyo EHMX-..-EGC-185-TB-KF 8047568 | EADC-E15-185-E7
EHMX-...-ELGC-60-BS 8142650 EADC-E15-60-E22
EHMX-...-ELGC-80-BS 8142651 EADC-E15-80-E22
Fijacion para perfil
* Permite fijar el sistema de manipulacionala | EHMX-...-ELGC-60-BS 8142652 EAHM-E15-60-E22
superficie de apoyo EHMX-...-ELGC-80-BS 8142653 EAHM-E15-80-E22
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Ayuda de programacion

Festo Automation Suite
Software de parametrizacion y programacion para equipos electronicos de Festo
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Pdrticos con tres ejes

Parametrizacion, programacion y puesta en funcionamiento en una interfaz de
usuario claray facil de usar

Una ayuda 6ptima para procesos complejos mediante programas de asistencia
guiados (p. ej., para la primera puesta en funcionamiento, la configuracion de
actuadores, etc.)

Acceso mas rapido a los documentos requeridos y a informacion adicional
Integracion sencilla de los actuadores eléctricos en la programacion del control




