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Auf einen Blick Link ¢ ehmd

e Das kompakteste Drehgreifmodul seiner Klasse ist ideal fiir das Handling kleiner Gegenstédnde in vielen Applikationen.

e Eseignet sich besonders fiir die Laborautomation, z. B. fiir das problemlose Offnen von unterschiedlichsten Probefldschchen

e Die Rotationsbewegung wird liber einen Schrittmotor umgesetzt

e Die Greifbewegung wird wahlweise elektrisch tiber einen Schrittmotor oder pneumatisch mit Hilfe eines Zylinders umgesetzt

e Das Z-Modul gleicht Gewindesteigungen der Deckel intuitiv aus

e |n Verbindung mit dem Servoantriebsregler CMMT-ST kann der Greifer im Kraftbetrieb greifen. Dies ermdglicht ein flexibles Greifen

* Mit dem Servoantriebsregler CMMT-ST einfache Ansteuerung moglich: iiber I/0-Anschaltung, Modbus TCP, EtherCAT, PROFINET, EtherNet/IP

Rotation

Closed Loop

e Ermoglicht eine Kontrolle des Motordrehmomentes tiber den Motorstrom. Damit ldsst sich das Drehmoment beim Zudrehen eines Deckels be-
grenzen

e Bei Uberlastung ist kein Schrittverlust moglich

e Das komplette Abtriebsdrehmoment des Motors kann ausgenutzt werden

Open Loop

e Der Motor wird mit einem konstanten fest eingestellten Phasenstrom mit Mikroschrittbetrieb angesteuert

e Um eine Uberhitzung zu vermeiden, ist eine Haltestromabsenkung erforderlich

e Um Schrittverluste zu vermeiden ist eine Drehmomentreserve erforderlich

Referenzfahrt

e Zur Referenzierung der Rotationsachse kann der Encoder Nullimpuls verwendet werden

e Ein Nullimpuls pro Umdrehung

e Definierte Winkelausrichtung bezogen auf diesen Nullimpuls

Greifen

Closed Loop

e Ermoglicht eine Kontrolle des Motordrehmomentes tiber den Motorstrom

e (ber ein begrenztes Antriebsdrehmoment des Gewindetriebs l4sst sich die Greifkraft des Greifers einstellen
Open Loop

e Der Motor wird mit einem konstanten fest eingestellten Phasenstrom mit Mikroschrittbetrieb angesteuert

e Um eine Uberhitzung zu vermeiden, ist eine Haltestromabsenkung erforderlich

e Zur Krafteinstellung ist der Greiferantrieb federnd aufgehdngt, so dass im Positionierbetrieb definierte Greifkréfte einstellbar sind
Referenzfahrt

e Greifermotor hat einen Inkrementalencoder. Es ist kein Endlagensensor vorhanden

e Referenzierung muss in Offnungsrichtung auf Anschlag erfolgen

Hinweis:
o Speziell entwickelte Greifbacken erméglichen die Aufnahme bzw. den Transport von Mikrotiterplatten (flir SBS/ANSI-Formate).
e (Siehe Zubehor)
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Engineering Tools Link & engineering tools

2l

Sparen Sie Zeit mit Engineering-Tools Smart Engineering fiir die optimale Lésung. Unser Anspruch ist es, lhre Produktivitdt zu erhdhen. Ein wichti-
ger Beitrag dazu sind unsere Engineering-Tools. Uber die ganze Wertschdpfungskette hinweg helfen sie lhnen, Ihre Anlage richtig auszulegen, un-
geahnte Produktivitatsreserven zu nutzen oder mehr Produktivitdt zu gewinnen. Vom ersten Kontakt bis zur Modernisierung Ihrer Maschine — Sie
werden in jeder Phase lhres Projekts auf zahlreiche Tools stof3en, die fiir Sie von Nutzen sind.

Electric Motion Sizing

e Schnell und sicher zum optimalen Antriebspaket: Electric Motion Sizing berechnet aus wenigen Applikationsdaten passende Kombinationen aus
elektrischer Achse, elektrischem Motor und Servoantriebsregler. Fiir lhre gewdhlte Kombination erhalten Sie alle relevanten Daten bis hin zur
Stiickliste und Dokumentation. Das vermeidet Fehlauslegungen und ergibt eine deutlich verbesserte Energieeffizienz des Systems. Eine Durch-
gdngigkeit bis zur Festo Automation Suite erleichtert lhnen zudem die Inbetriebnahme.

Festo Automation Suite

e Parametrieren, Programmieren und In Betrieb nehmen in einer tibersichtlichen und bedienerfreundlichen Oberflache

e Optimale Unterstiitzung bei komplexen Vorgédngen durch gefiihrte Assistenten (z. B. zur Erstinbetriebnahme, Antriebskonfiguration ...)
e Schneller Zugriff auf bendtigte Dokumente und weiterfiihrende Informationen

e Einfache Integration von elektrischen Antrieben in die Steuerungsprogrammierung

Diagramme Link ¢ ehmd

s

Die in diesem Dokument abgebildeten Diagramme stehen auch Online zur Verfligung. Dort besteht die Moglichkeit, prazise Werte anzuzeigen.

Ubersicht

Kombinationsmdéglichkeiten mit Mini-Schlitten EGSC-BS, EGSL, Elektroschlitten EGSK und Raumportal EXCL

EHMD-40

* mit EGSC-BS-25/32
* mit EGSL-35/45

e mit EXCL-15

* mit EGSK-20/26

EHMD-50

* mit EGSC-32/35/45
* mit EGSK-20/26

e mit EXCL-15


www.festo.com/x/topic/eng
www.festo.com/pdp/EHMD?tab=DIAGRAMS&jumpToAnchor=true
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Anwendungsbeispiel
i

Aufschrauben und Abnehmen von Deckeln bei Fldschchen
(Erklarung von Links)

Bild 1
e Mini-Schlitten EGSC-BS eingefahren
e Befestigung EHAM-E20

Bild 2
e Mini-Schlitten EGSC-BS fahrt aus
e Drehgreifmodul EHMD greift den Deckel

Bild 3
e Drehgreifmodul EHMD dreht den Deckel vom Fldschchen
e Den Z-Ausgleich iibernimmt die Befestigung EHAM-E20 ohne das sich der Mini-Schlitten (Z-Achse) bewegen muss

Bild 4
e Wenn der Deckel abgeschraubt ist fahrt der Mini-Schlitten EGSC-BS ein
e 7-Ausgleich fahrt durch die Gewichtskraft wieder in die untere Endlage zuriick
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Typenschliissel
001 Baureihe 004 Antriebsart Greifer
EHMD Drehgreifmodul GP Pneumatisch
GE Elektrisch
002 Baugrofie [mm]
40 40 005 Hub pro Greifbacken
50 50 5 mm
15 15 mm
003 Antriebsart Drehmodul 16 16 mm

RE Elektrisch




Drehgreifmodul EHMD

Datenblatt
Allgemeine Technische Daten
Baugrofie 40 50
Antriebsart Greifer Pneumatisch Elektrisch
Hub pro Greifbacken 5 mm 15 mm
Konstruktiver Aufbau elektrischer Drehantrieb elektrischer Drehantrieb elektrischer Drehantrieb
pneumatischer Greifer elektrischer Greifer elektrischer Greiferantrieb
Motorart Schrittmotor
Positionserkennung Drehen: Motorencoder Drehen: Motorencoder
Greifen: Nut fiir Ndherungs- Greifen: Motorencoder
schalter
Referenzierung Drehen: Encoderindex Drehen: Encoderindex
Greifen: Festanschlag-Block
Greiferfunktion Parallel
Anzahl Greifbacken 2
Drehwinkel endlos
Befestigungsart mit Schwalbenschwanz-Nut
Einbaulage beliebig
Produktgewicht 577g 681g 724 g 1.255¢g
Technische Daten - Rotation
BaugroBe 40 | 50
Hub pro Greifbacken 5 mm 15 mm
Funktionsweise, Rotation | Hybridschrittmotor
Max. Abtriebsdrehmoment | 0,3 Nm | 1Nm
Max. Abtriebsdrehzahl 240 1/min
Nennspannung DC 24V
Nennstrom pro Phase, Ro- | 0,9 A 2,8A
tation
Haltemoment Motor, Rota- | 0,3 Nm 1Nm
tion
Wicklungswiderstand Pha- | 5,8 Ohm 0,83 Ohm
se, Rotation
Wicklungsinduktivitat Pha- | 11 mH 2,3 mH
se, Rotation
Schrittwinkel Vollschritt, 1,8 deg
Rotation
Schrittwinkeltoleranz, Ro- | 5%
tation
Massentragheitsmoment, | 0,125 kgcm? 0,234 kgcm? 0,51 kgcm?
Rotation
Elektrischer Anschluss 1, Anschlussbild F1 PTSM

Anschlusstechnik

Elektrischer Anschluss 1,
Anschlussart

Stecker

Technische Daten Encoder — Rotation

Nennbetriebsspannung 5V
DC, Rotation

Max. Stromaufnahme, Ro- | 60 mA
tation

Impulse pro Umdrehung, | 500

Rotation

Rotorlagegeber

Encoder inkrementell

Rotorlagegeber Schnitt-
stelle

RS422 TTL AB-Kandle + Nullindex

Rotorlagegeber Messprin-
zip

optisch

& www.festo.com/catalogue/...
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Datenblatt

Technische Daten - Greifen

Baugrofie

40

Drehgreifmodul EHMD

Antriebsart Greifer

Pneumatisch

Elektrisch

Hub pro Greifbacken

5mm

15 mm

Konstruktiver Aufbau

elektrischer Drehantrieb, pneu-
matischer Greifer

elektrischer Drehantrieb, elektrischer Greifer

elektrischer Drehantrieb, elektri-
scher Greiferantrieb

Greifkraftbereich pro Greif-
backen

5..35N

7..35N

3..14N

18...67N

Restgreifkraft bei Strom-
ausfall

10N

4N

Nennspannung DC

24V

Nennstrom Motor

Hinweis zu Nennstrom Mo-
tor

0,5 A fiir Greifantrieb

Haltemoment Motor

0,043 Nm

0,115 Nm

Wicklungswiderstand Pha-
se

5,6 Ohm

2 Ohm

Wicklungsinduktivitdt Pha-
se je Einzelphase (unver-
kettet)

4 mH

2,8 mH

Schrittwinkel bei Vollschritt

1,8 deg

Schrittwinkeltoleranz

5%

Massentragheitsmoment

0,009 kgcm?

[ 0,038 kgem?

Max. Abtriebsdrehzahl

240 1/min

Vorschubkonstante

1,48 mm/U

4,4 mm/U

2,3 mm/U

Max. Greifgeschwindigkeit
pro Greifbacke

25 mm/s

70 mm/s

10 mm/s

Elektrischer Anschluss 1,
Anschlussart

Stecker

Elektrischer Anschluss 1,
Anschlusstechnik

Anschlussbild F1

PTSM

Technische Daten Encod

er — Greifen

Nennbetriebsspannung DC | 24V
Max. Stromaufnahme 60 mA
Impulse pro Umdrehung 500

Rotorlagegeber

Encoder inkrementell

Rotorlagegeber Schnitt-
stelle

RS422 TTL AB-Kandle + Nullindex

Rotorlagegeber Messprin-
zip

optisch
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Datenblatt

Betriebs- und Umweltbedingungen

Baugrofe 40 | 50
Antriebsart Greifer Pneumatisch Elektrisch

Betriebsdruck 1,5...8 bar -

Umgebungstemperatur 0...40°C | 18
Lagertemperatur -20...70°C

Relative Luftfeuchtigkeit 0 - 85%, nicht kondensierend

Schutzart IP20

Isolationsschutzklasse B

Einschaltdauer 100%

Schwingfestigkeit

Transporteinsatzpriifung mit Scharfegrad 1 nach FN 942017-4 und EN 60068-2-6

klasse KBK V)

Korrosionsbestandigkeits-

1 - niedrige Korrosionsbeanspruchung

CE-Zeichen (siehe Konfor-
mitdtserkldrung) 2

nach EU-EMV-Richtlinie
nach EU-RoHS-Richtlinie

UKCA-Zeichen (siehe Kon-
formitatserklarung) 3

nach UK Vorschriften fiir EMV

KC-Zeichen

KC-EMV -

Zulassung

RCM Mark

1) Weitere Informationen www.festo.com/x/topic/kbk

2) Weitere Informationen www.festo.com/catalogue/ehmd - Support/Downloads

3) Weitere Informationen www.festo.com/catalogue/ehmd - Support/Downloads

Werkstoffe

Baugrofie 40 50
Antriebsart Greifer Pneumatisch | Elektrisch

Werkstoff Gehduse Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Werkstoff-Hinweis RoHS konform

Werkstoff Deckel PA | PA-verstarkt

LABS-Konformitat

VDMA24364-Zone Il

Statische Belastungskennwerte an den Greifbacken

Die angegebenen zuldssigen Krafte und Momente beziehen sich auf
einen Greifbacken. Sie beinhalten den Hebelarm, zusétzliche Gewichts-
krafte durch das Werkstiick bzw. durch externe Greiffinger und auftre-
tende Beschleunigungskrafte wahrend der Bewegung.

Fiir die Berechnung der Momente ist die 0-Lage des Koordinatensys-
tems (Fiihrung der Greifbacken) zu beriicksichtigen.

Baugrofie 40 50
Antriebsart Greifer Pneumatisch Elektrisch

Hub pro Greifbacken 5 mm 15 mm

Max. Kraft am Greifbacken |30 N 15N
Fz statisch

Max. Moment am Greifba- | 0,7 Nm 1,5 Nm 3,5 Nm
cken Mx statisch

Max. Moment am Greifba- | 1,5 Nm 5Nm
cken My statisch

Max. Moment am Greifba- | 0,7 Nm 1,5 Nm 5Nm
cken Mz statisch

& www.festo.com/catalogue/...
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Datenblatt

Fiir Rotation: Drehmoment M in Abhdngigkeit von Drehzahl n fiir EHMD-40
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f— EHMD-40

Fiir Rotation: Drehmoment M in Abhdngigkeit von Drehzahl n fiir EHMD-50
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Fiir Rotation: Winkelbeschleunigung in Abhéngigkeit von Tragheitsmoment ) fiir EHMD-40
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= Closed Loop

== ®*® Open Loop

Drehgreifmodul EHMD
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Datenblatt
Fiir Greifen, pneumatisch: Greifkraft F in Abhdngigkeit von Hebelarm x und Betriebsdruck d fiir EHMD-40
40
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Fiir Greifen, elektrisch mit CMMT-ST: Greifkraft in Abhdngigkeit von Hebelarm x und Kraftvorgabe fiir EHMD-...

Auch bei unbekannter Werkstiickgrofie ist es durch die Begrenzung des
Drehmoments méglich den Greifer mit einer definierten Greifkraft zu
schlieen. Beim CMMT-ST kann der Kraftbetrieb zum Schliefien des
Greifers genutzt werden. Der Kraftsollwert wird dabei als Prozentwert
angegeben und entspricht dem Motorstrom bezogen auf den Nenn-
strom.

Fiir Greifen, elektrisch mit CMMT-ST: Greifkraft in Abhdngigkeit von Hebelarm x und Kraftvorgabe fiir EHMD-40-GE
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Datenblatt
Fiir Greifen, elektrisch mit CMMT-ST: Greifkraft in Abhdngigkeit von Hebelarm x und Kraftvorgabe fiir EHMD-40-GE-16

16 Die Kurven zeigen typische Greifkrdfte im Neuzustand, die durch interne
14 e Reibung funktionsbedingt schwanken kénnen.
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Fiir Greifen, elektrisch mit CMMT-ST: Greifkraft in Abhdngigkeit von Hebelarm x und Kraftvorgabe fiir EHMD-50
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Fiir Greifen, elektrisch mit Servoantriebsregler: Greifkraft in Abhdngigkeit von Hebelarm x und Wegzugabe fiir EHMD-...

Bei bekannter Werkstiickgrof3e kann eine definierte Greifkraft iber die
Einfederung des Greiferantriebs erzielt werden. Dazu wird der Greifer,
nachdem er am Werkstiick anliegt, um einen bestimmten Weg weiter zu-
gefahren. Die Greiferfinger bleiben dann stehen, wéahrend sich der An-
trieb weiterbewegt und die Feder spannt.
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Fiir Greifen, elektrisch mit Servoantriebsregler: Greifkraft in Abhdngigkeit von Hebelarm x und Wegzugabe fiir EHMD-40-GE

F [N]

Datenblatt
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Fiir Greifen, elektrisch mit Servoantriebsregler: Greifkraft in Abhdngigkeit von Hebelarm x und Wegzugabe fiir EHMD-40-GE-16
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Datenblatt

Greifkraft F

in Abhdngigkeit von Geschwindigkeit v fiir EHMD-40

40

Voraussetzung:

e Servoantriebsregler CMMT-ST im Kraftbetrieb
e Umgebungstemperatur von 25 °C

30

F [N]

20

v [mm/s]

20%
30%
40%
50%
60%
70%
80%
90%
100%
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Abmessungen

Abmessungen - EHMD-40-RE-GE

B10

o

-

L1 B1
Sl
| [
m J A
o|*|” 1 ¢ . r@
i L
D1 $L4$

B2 L3

[1] Max. Einschraubtiefe

Download CAD-Daten & www.festo.com

[2] Im Lieferumfang enthalten: 4x Schrauben M3x12, 4x Zentrierhiilsen ZBH-5 (fiir Greiffinger)

14 & www.festo.com/catalogue/...
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Drehgreifmodul EHMD

Abmessungen
B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9 B10
+0,15 min. max. +0,08

EHMD-40-RE-GE 48 47 44 35 32 29,6 18 28 8 21,5 9
D1 D2 D3 D4 H1 H2 H3 H4 H5 Hé6
%) (%] 2

H9

EHMD-40-RE-GE 21,5 5 3,4 M3 136,6 77,5 33,8 21,8 11,3 35,8
L1 L2 L3 L4 R1 T1 T2 T3 T4 w1

EHMD-40-RE-GE 61 33 18 13,5 70 8,3 4,3 1,5 4,5 45°

2024/09

& www.festo.com/catalogue/...
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Abmessungen

Abmessungen - EHMD-40-RE-GE-16

H1

H2

H3

H4

D1

[1] Max. Einschraubtiefe

16

T4

J

B5
B4
B3

Ls_ -
8 SJ [j:jl
1
| ‘ _ [
T3 -
s o

& www.festo.com/catalogue/...
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Download CAD-Daten & www.festo.com
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Drehgreifmodul EHMD

Abmessungen
B1 B3 B4 B5 B6 B12 B13 B14 B15
+0,15 min. max.
EHMD-40-RE-GE-16 48 44 35 32 29,6 40 6 22 15 6
D1 D2 D4 D5 H1 H2 H3 Ha H11 H12
@ @ @
H8
EHMD-40-RE-GE-16 21,5 5 M3 57 136,6 77,5 49,3 33,2 9 8,5
L1 L2 L3 L4 L8 R1 T T3 T4 w1
EHMD-40-RE-GE-16 61 33 20 19 16 70 4,6 1,3 4,5 45°

2024/09

& www.festo.com/catalogue/...
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Abmessungen

Abmessungen — EHMD-40-RE-GE-16 mit Winkel fiir Greifbacken-
befestigung

B3
B2
& | |
[Te] T oot
BEINNES S
<

2+ 2
%\/ e
Cole
mCEg= *T il

D1 !
B1

L3

S |
—— g

Download CAD-Daten & www.festo.com

[1] Im Lieferumfang des Greifers enthalten: 2x Winkel, 8x Senkschrauben M3x6, 4x Zentrierhiilsen ZBH-5

=@

18 & www.festo.com/catalogue/...

B1 B2 B3 D1 D2 H1 H2 H3 L1 L2 L3 L4
] 4]
min. max.
EHMD-...-GE-16 28 12 7 23 5,5 3,3 18,5 5 1,5 20,5 8 23 19
2024/09
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Abmessungen
Abmessungen - EHMD-40-RE-GP Download CAD-Daten & www.festo.com

7
T4

B8
J

B10

&

L1 B1

H1
H7
H9

H2
H8
H10

H5
=)

H4

H3
H6

D1 L4

il
H
0

B11
I

L6

[1] Max. Einschraubtiefe

[2] Steckverschraubung fiir Greifer 6ffnen

[3] Steckverschraubung fiir Greifer schlieflen

[4] Im Lieferumfang enthalten: 4x Schrauben M3x12, 4x Zentrierhiilsen ZBH-5 (fiir Greiffinger)

2024/09 & www.festo.com/catalogue/... 19
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Abmessungen
B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9 B10 B11 D1
0,15 min. max. +0,08 %]
EHMD-40-RE-GP 48 47 44 35 32 29,6 18 28 8 21,5 9 27,5 21,5
D2 D3 D4 H1 H2 H3 Ha4 H5 H6 H7 H8 H9 H10
2 2
H9
EHMD-40-RE-GP 5 3,4 M3 110,3 59,5 33,8 21,8 11,3 35,8 107 62 101 68
L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 R1 T1 T2 T3 T4 w1
EHMD-40-RE-GP 61 33 18 13,5 61,5 46,8 18,3 70 8,3 4,3 1,5 4,5 45°
20 & www.festo.com/catalogue/... 2024/09
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Abmessungen
Download CAD-Daten ¢ www.festo.com

Abmessungen - EHMD-50-RE-GE-15
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L2

D)
W

L9 )
B6
B5
B4

H11
H12

T3

T

N yan
o \
L1 B1
W : T ? N T—F—
.Q.
I
T
o~
T
= == = EFL_ = EFJEQ
m
T
_— fl\\ = | = _— %\
T
| +@-_- I T ] 1 | _ I T
I : o L T | g
= B13

[1] Max. Einschraubtiefe

2024/09 & www.festo.com/catalogue/...
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Drehgreifmodul EHMD

Abmessungen
B1 B4 B5 B6 B13 B14 D2 D4 D5
[%] (%]
+0,15 min. max. +0,03 H8
EHMD-50-RE-GE-15 56 35 32 29,6 6,5 21,5 15 5 M3 66
H1 H2 H3 H11 H12 H13 L1 L2 T1 T3 W1
EHMD-50-RE-GE-15 113 72 52,5 9 8,5 50,1 62,5 34,5 6 1,3 45°




Drehgreifmodul EHMD

Abmessungen
Abmessungen - Befestigung EHAM-E20-40-Z Download CAD-Daten & www.festo.com
B1
T1 B2
- . r o e e e B‘ .
= ©
:_2 $€}$_ m = T
- .E_
z2lel [ © 2 ¢ -
fi i . @ —B T
=14 =604 %}_: o+
| Wf L=l
T AN :
T
T IIT I I
L2 i 0 il
L1

L3

i
L -
o =
[1] T-Nut fiir Naherungsschalter

[2] Im Lieferumfang enthalten: 4x Schrauben M3x8, 2x Zentrierstifte ZBS-4 (fiir Montage an Z-Achse)
[3] Befestigungsmdglichkeit tiber Schwalbenschwanzbefestigung. Die Befestigung gleicht die Gewindesteigung beim Drehen (montieren/de-
montieren) von Deckeln auf Fldschchen aus, ohne zusatzliche Bewegung der Z-Achse. (Z-Ausgleich = 12 mm)

B1 B2 D1 D3 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 L1 L2 L3 T1
%] 2
H8 +0,05
EHAM-E20-40-Z 39 14 4 3,4 53 30 6 18,5 18 12 31 5,5 20,5 13 17 2,5
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Drehgreifmodul EHMD

Abmessungen

Abmessungen - Befestigung EHAM-E20-40

%‘J%fﬁ

D1

D3

—E=

D4
—

:#T =

[1] Im Lieferumfang enthalten: 4x Schrauben M3x8, 2x Zentrierstifte ZBS-4 (flir Montage an Z-Achse)

T1

=al

@

==}

= ]

H3

H2
H1

Download CAD-Daten & www.festo.com

S

B1 B2 B3 D1 D2 D3 D4 H1 H2 H3 L1 L2 T1 T2
2 (%] (%] (%]
H8 +0,05
EHAM-E20-40 19,5 19,5 16 6 3,4 4 3,8 30 18 14 10 6,5 3,4 2,5
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Abmessungen

Abmessungen - mit fexibler Befestigung EHAM-E20-40-Z

B2

-l B3
H
L o

i —
| 5
I
=1 |O

1l
- B =

[1] Passende Schrauben und Zentrierstifte/-hiilsen im Lieferumfang enthalten.

Drehgreifmodul EHMD

Download CAD-Daten & www.festo.com

EHAM-E20-40-E9-20

EGSK-20/26

1) B1 B2 B3 H1 H22
EHAM-E20-40-E19-25 | EGSC-BS-25/32
EHAM-E20-40-E8-35 | EGSL-BS-35/45 85 24,3 17,3 55,6 12

1) Hub
2) Automatischer Z-Hub-Ausgleich.
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Drehgreifmodul EHMD

Abmessungen

Abmessungen — mit starrer Befestigung EHAM-E20-40

|

L — (e}
{ —
1
]
=1 |O
[
- B =

[1] Passende Schrauben und Zentrierstifte/-hiilsen im Lieferumfang enthalten.

1)

B1

B2

B3

Download CAD-Daten & www.festo.com

H1

EHAM-E20-40-E19-25

EGSC-BS-25/32

EHAM-E20-40-E8-35

EGSL-BS-35/45

EHAM-E20-40-E9-20

EGSK-20/26

74,5

13,8

1) Hub



https://www.festo.com/catalogue/ehmd

Drehgreifmodul EHMD

Abmessungen
Abmessungen - Greifbackenrohling BUB-HGPT Download CAD-Daten & www.festo.com
i oA
o~
'_ X
T
= i
IR |
b o
D2
i i
5 {9-O—5
A i
Lo =P

[1] Fiir die Montage an das Drehgreifmodul EHMD die passenden Schrauben und Zentrierhiilsen aus dem Lieferumfang des EHMD verwenden.

B1 B2 D1 D2 H1 L1 129 L3V T1 T2
1] ]
+0,05 H13 H13 H8 +0,05 +0,05 +0,1
BUB-HGPT-16-B 16 6 3,2 5 40 21 10 8 1,3 35

1) Toleranz fiir Zentrierbohrung +0,02 mm / Toleranz fiir Gewinde 0,1 mm
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Drehgreifmodul EHMD

Bestellangaben

Bestellangaben fiir Baugrofie 40

Antriebsart Drehmo- | Antriebsart Greifer Hub pro Greifbacken | Teile-Nr. Typ

dul

Elektrisch Pneumatisch 5mm 4790698 | EHMD-40-RE-GP

Elektrisch 4788875 | EHMD-40-RE-GE
. . 15 mm 8099502 | EHMD-40-RE-GE-16
&

Bestellangaben fiir Baugrofie 50

Antriebsart Drehmo- | Antriebsart Greifer Hub pro Greifbacken | Teile-Nr. Typ

dul

Elektrisch Elektrisch 15 mm 8176191 | EHMD-50-RE-GE-15

Transport von Mikrotiterplatten

e Passend fiir: EHMD-40-RE-GP und EHMD-40-RE-GE

e Speziell entwickelte Greifbacken ermdglichen die Aufnahme bzw. den
Transport von Mikrotiterplatten (fiir SBS/ANSI-Formate)

¢ (Bestellangaben siehe Zubehor)




Drehgreifmodul EHMD

Peripherielibersicht

.-GE; Greifen elektrisch

EHMD-40-..

29
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Drehgreifmodul EHMD

Peripherielibersicht

Zubehor - Link
Typ/Bestellcode Beschreibung
[1] Drehgreifmodul EHMD Elektrischer Antrieb & ehmd
[2] Motorleitung NEBM-F1W31 ¢ Verbindungsleitung zwischen EHMD und Motorleitung NEBM-SF1 36
e Fiir die Einhaltung der EMV-Richtlinie ist die Leitung zwingend erforderlich
[3] Motorleitung NEBM-SF1 Leitung mit Adapter zwischen Motorleitung NEBM-F1 und Servoantriebsregler CMMT-ST 36
[4] Servoantriebsregler CMMT-ST Zur Positionierung der Rotations- bzw. Greifbewegung 36
[5] N&herungsschalter, T-Nut SIES-M8 Induktiver Naherungsschalter zur Abfrage der Z-Ausgleichsposition 36
[6] Befestigung (mit Z-Ausgleich) EHAM-E20- | e Befestigungsmdoglichkeit iiber Schwalbenschwanzbefestigung 35
40-2 o Mit der Befestigung konnen ohne zusatzliche Z-Achse z. B. Deckel von Flaschchen mon-
tiert oder demontiert werden (Z-Ausgleich = 12 mm)
[7] Befestigung (starr) EHAM-E20-40 Befestigungsmaoglichkeit tiber Schwalbenschwanzbefestigung 35
[8] Adapterbausatz EHAM-E20-40-E... Zur Montage der Befestigungen an den Z-Achsen: 35
e Mini-Schlitten EGSC-BS-25/32
e Mini-Schlitten EGSL-BS-35/45
o Elektroschlitten EGSK-20/26
[9] Greifbackenrohling BUB-HGPT-16-B ¢ Speziell auf die Greifbacken abgestimmte Rohlinge zum Anfertigen von Greiffingern. 35

e Nicht zuldssig flir EHMD-40-RE-GE-16



https://www.festo.com/catalogue/ehmd

Peripherielibersicht

EHMD-40-...-GP; Greifen pneumatisch

Drehgreifmodul EHMD

Zubehdr - Link
Typ/Bestellcode Beschreibung

[1] Drehgreifmodul EHMD Elektrischer Antrieb ¢ ehmd
[2] Naherungsschalter, T-Nut SMT-M8 N&herungsschalter zur Abfrage der Greiffingerposition (offen/geschlossen) 37

[2] Naherungsschalter, T-Nut SME-M8 N&herungsschalter zur Abfrage der Greiffingerposition (offen/geschlossen) 37

[3] Motorleitung NEBM-F1W31 e Verbindungsleitung zwischen EHMD und Motorleitung NEBM-SF1 36

e Fiir die Einhaltung der EMV-Richtlinie ist die Leitung zwingend erforderlich

[4] Motorleitung NEBM-SF1 Leitung mit Adapter zwischen Motorleitung NEBM-F1 und Servoantriebsregler CMMT-ST 36

[5] Servoantriebsregler CMMT-ST Zur Positionierung der Rotationsbewegung 36

[6] Naherungsschalter, T-Nut SIES-M8 Induktiver Naherungsschalter zur Abfrage der Z-Ausgleichsposition 36

2024/09
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Drehgreifmodul EHMD

Peripherielibersicht

Zubehor

- Link
Typ/Bestellcode Beschreibung
[7] Befestigung (mit Z-Ausgleich) EHAM-E20- | e Befestigungsmoglichkeit iiber Schwalbenschwanzbefestigung 35
40-2 o Mit der Befestigung knnen ohne zusatzliche Z-Achse z. B. Deckel von Flaschchen mon-
tiert oder demontiert werden (Z-Ausgleich = 12 mm)
[8] Befestigung (starr) EHAM-E20-40 Befestigungsmaoglichkeit tiber Schwalbenschwanzbefestigung 35
[9] Adapterbausatz EHAM-E20-40-E... Zur Montage der Befestigungen an den Z-Achsen: 35
® Mini-Schlitten EGSC-BS-25/32
® Mini-Schlitten EGSL-BS-35/45
e Elektroschlitten EGSK-20/26
[10]  Greifbackenrohling BUB-HGPT-16-B Speziell auf die Greifbacken abgestimmte Rohlinge zum Anfertigen von Greiffingern 35




Drehgreifmodul EHMD

Peripherielibersicht

EHMD-50-...-GE; Greifen elektrisch

Zubehor - Link
Typ/Bestellcode Beschreibung
[1] Drehgreifmodul EHMD Elektrischer Antrieb & ehmd
[2] Motorleitung NEBM-L15G24 e Verbindungsleitung zwischen EHMD und Motorleitung NEBM-SF1 36
e Fiir die Einhaltung der EMV-Richtlinie ist die Leitung zwingend erforderlich
[3] Servoantriebsregler CMMT-ST Zur Positionierung der Rotations- bzw. Greifbewegung 36
[4] Naherungsschalter, T-Nut SIES-M8 Induktiver Ndherungsschalter zur Abfrage der Z-Ausgleichsposition 36
[5] Befestigung (mit Z-Ausgleich) EHAM-E20- | e Befestigungsmdglichkeit iiber Schwalbenschwanzbefestigung 35
40-Z o Mit der Befestigung knnen ohne zusatzliche Z-Achse z. B. Deckel von Flaschchen mon-
tiert oder demontiert werden (Z-Ausgleich = 12 mm)
[6] Befestigung (starr) EHAM-E20-40 Befestigungsmoglichkeit tiber Schwalbenschwanzbefestigung 35
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Drehgreifmodul EHMD

Peripherielibersicht

Zubehor

- Link

Typ/Bestellcode

Beschreibung

[7] Adapterbausatz EHAM-E20-40-E...

Zur Montage der Befestigungen an den Z-Achsen:

® Mini-Schlitten EGSC-BS-25/32
® Mini-Schlitten EGSL-BS-35/45
e Elektroschlitten EGSK-20/26

35




Drehgreifmodul EHMD

Zubehor
Befestigung EHAM-E20-40-Z
Einbaulage Werkstoff Adapter- Produktgewicht Teile-Nr. Typ
platte
senkrecht Aluminium-Knetle- 82¢g 5293408 | EHAM-E20-40-Z
gierung
Befestigung EHAM-E20-40
Einbaulage Werkstoff Adapter- Produktgewicht Teile-Nr. Typ
platte
beliebig Aluminium-Knetle- 26g 4991965 | EHAM-E20-40
gierung
Adapterbausatz EHAM-E20-40-E fiir EHMD-40
Beschreibung | Einbaulage Werkstoff Ad- | Produktge- Teile-Nr. Typ
apterplatte wicht
flir EGSL- beliebig Aluminium- 24 g 8081015 | EHAM-E20-40-E8-35
BS-35/45 Knetlegierung
fur EGSC- 30¢g 8080760 | EHAM-E20-40-E19-25
BS-25/32
fur 36¢g 8081016 | EHAM-E20-40-E9-20
%@ EGSK-20/26
0 é@
§] 0
Adapterbausatz EHAM-E20-40-E fiir EHMD-50
Beschreibung | Einbaulage Werkstoff Ad- | Produktge- Teile-Nr. Typ
apterplatte wicht
fir EGSC- beliebig Aluminium- 24 g 8081015 | EHAM-E20-40-E8-35
BS-35/45 Knetlegierung
flir EGSC-BS-32 30¢g 8080760 | EHAM-E20-40-E19-25
fur 36¢g 8081016 | EHAM-E20-40-E9-20
% EGSK-20/26
oS0
B0, %@
Greifbackenrohling BUB-HGPT
Befestigungsart ¥ Werkstoff Rohling Produktgewicht je Teile-Nr. Typ
Greifbacke
mit Durchgangsboh- | Aluminium-Knetle- 29g 560244 | BUB-HGPT-16-B

B
—

)
G
(B
(e

rung und Zentrier-
hiilse

gierung

1) Nicht zulédssig fur EHMD-40-RE-GE-16.
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Drehgreifmodul EHMD

Zubehor
Servoantriebsregler Link & cmmt-st
Befestigungsart Feldbus-Schnittstelle, Protokoll | Teile-Nr. Typ
Montageplatte, verschraubt, mit | EtherCAT, EtherNet/IP, PROFI- * 8163946 | CMMT-ST-C8-1C-MP-S0
Hutschiene NET IRT

1) Das Steckersortiment NEKM ist im Lieferumfang des Servoantriebsreglers enthalten.

Motorleitung NEBM-F1W31 Link ¢ nebm
Beschreibung Kabellange Teile-Nr. Typ
fiir EHMD-40-...-GE und EHMD- | 0,2 m 8113317 | NEBM-F1W31-XC-0.2-F1N-DF1W31
40-...-GP, Verbindungsleitung | 0,5 m 8079819 | NEBM-F1W31-XC-0.5-F1N-DF1W31
zwischen EHMD und Motorlei-
tung NEBM-SF1
Link ¢’ nebm
Beschreibung Kabellange Teile-Nr. Typ
fiir EHMD-40-...-GE, Leitung mit | 2,6 m 5213342 | NEBM-SF1W31-EH-2.6-Q15N-LE28
Adapter zwischen Motorleitung | 5m 8113307 | NEBM-SF1W31-EH-5-Q15N-LE28
NEBM-F1 und CMMT-ST 10m 8113309 | NEBM-SF1W31-EH-10-Q15N-LE28
ftir EHMD-40-...-GP, Leitung mit | 2,6 m 5213343 | NEBM-SF1W31-EH-2.6-Q15N-LE14
Adapter zwischen Motorleitung | 5 m 8113308 | NEBM-SF1W31-EH-5-Q15N-LE14
NEBM-F1 und CMMT-ST 10m 8113310 | NEBM-SF1W31-EH-10-Q15N-LE14
Verbindungsleitung NEBM-L15G24 Link ¢ nebm
Beschreibung Kabellange Teile-Nr. Typ
fiir EHMD-50-..., Verbindungslei- | 1 m 8178801 | NEBM-L15G24-ES-1-LE24
tung zwischen EHMD und CMMT- | 3 m 8178802 | NEBM-L15G24-ES-3-LE24
ST 5m 8178803 | NEBM-L15G24-ES-5-LE24
10m 8178804 | NEBM-L15G24-ES-10-LE24
N@herungsschalter SIES fiir T-Nut, induktiv Link &' sies-8m
Schaltele- | Befesti- Schaltaus- | Elektrischer | Kabelldnge | Teile-Nr. Typ
mentfunkti- | gungsart gang Anschluss
on 1, An-
schlussart
Offner biindig mit | NPN Kabel 7,5m % 551401 | SIES-8M-NO-24V-K-7,5-OE
/ T-Nut, fest- Kabelmit 0,3 m % 551402 | SIES-8M-NO-24V-K-0,3-M8D
geschraubt, Stecker
von oben in [ pyp Kabel 7,5m % 551391 | SIES-8M-PO-24V-K-7,5-OE
Nut ein- Kabelmit |0,3m % 551392 | SIES-8M-PO-24V-K-0,3-M8D
setzbar Stecker
SchlieRer NPN Kabel 7,5m 551396 | SIES-8M-NS-24V-K-7,5-OE
Kabelmit 0,3 m 551397 | SIES-8M-NS-24V-K-0,3-M8D
Stecker
PNP Kabel 7,5m 551386 | SIES-8M-PS-24V-K-7,5-OE
Kabelmit 0,3 m 551387 | SIES-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
Stecker
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Drehgreifmodul EHMD

Zubehor
N&dherungsschalter SMT fiir T-Nut, magnetoresistiv Link & smt-8m
Schaltele- | Befesti- Schaltaus- | Elektrischer | Kabelldnge | Teile-Nr. Typ
mentfunkti- | gungsart gang Anschluss
on 1, An-
schlussart
Schlieer | festge- NPN Kabel 2,5m % 574338 | SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-0E
schraubt, Kabelmit [0,3m % 574339 | SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
von oben in Stecker
Nut ein- PNP Kabel 2,5m % 574335 | SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-OF
setzbar Kabelmit |0,3m % 574334 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
Stecker % 574337 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M12
N&dherungsschalter SME fiir T-Nut, magnetisch Reed Link &’ sme-8m
Schaltele- | Befesti- Schaltaus- | Elektrischer | Kabellange | Teile-Nr. Typ
mentfunkti- | gungsart gang Anschluss
on 1, An-
schlussart
SchlieBer festge- kontaktbe- | Kabel 2,5m 543872 SME-8M-ZS-24V-K-2,5-0OE
schraubt, | haftet bipo- 543862 | SME-8M-DS-24V-K-2,5-0E
von obenin | lar 5m 543863 | SME-8M-DS-24V-K-5,0-0F
Nut ein- Kabelmit |0,3m 543861 | SME-8M-DS-24V-K-0,3-M8D
setzbar Stecker
Verbindungsleitung NEBA, gerade
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | offenes Ende 3 2,5m % 8078223 | NEBA-M8G3-U-2.5-N-LE3
é///ﬁ nach EN 5m % 8078224 | NEBA-M8G3-U-5-N-LE3
61076-2-104
Verbindungsleitung NEBA, gewinkelt
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | offenes Ende 3 2,5m Y 8078230 | NEBA-M8W3-U-2.5-N-LE3
W nach EN 5m % 8078231 | NEBA-M8W3-U-5-N-LE3
/ 61076-2-104
Zentrierstift ZBS-4 fiir Befestigungen EHAM und Greifbackenrohling BUB
Werkstoff Hiilse Gebindegrofe Produktgewicht Teile-Nr. Typ
hochlegierter Stahl | 10 0,5g 562959 |ZBS-4
@ rostfrei
Zentrierhiilse ZBH-5 fiir Befestigungen EHAM und Greifbackenrohling BUB
Werkstoff Hiilse Gebindegrofie Produktgewicht Teile-Nr. Typ
Stahl 10 1g 8146543 | ZBH-5-B
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Drehgreifmodul EHMD

Zubehor
Greifbackenbefestigung fiir Mikrotiterplatten (nur fiir EHMD-40-RE-GP und EHMD-40-RE-GE)
Werkstoff Winkel Produktgewicht Teile-Nr. Typ
hochlegierter Stahl rostfrei 95¢g 8191126 | EHAA-G1-E20-40-GGA1-AP

nur fiir EHMD-40-RE-GP und EHMD-40-RE-GE)

Werkstoff Greifbacken

Produktgewicht

Teile-Nr.

Typ

hochlegierter Stahl rostfrei

24,4 g

8119108

DHAS-GG-B18-16-A1
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