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Caracteristicas

Informacion resumida Mas informacion - elge-tb
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La sencillez del sistema neumatico se combina por primera vez con las ventajas de la automatizacion eléctrica: Simplified Motion Series. Estos actuadores integrados
son la solucion perfecta para los usuarios que buscan una alternativa eléctrica para las tareas mas sencillas de movimiento y posicionamiento entre dos posiciones fi-
nales mecénicas, pero que quieren ahorrarse la laboriosa puesta en funcionamiento de los sistemas de accionamiento eléctricos convencionales.

o Sin regulador de servoaccionamiento externo: todos los componentes electronicos necesarios combinados en el actuador integrado

o Dos controles posibles integrados de forma esténdar: E/S digitales e 10-Link®

e Solucion completa para movimientos sencillos entre posiciones finales mecénicas

e Puesta en funcionamiento simplificada: todos los parametros pueden ajustarse manualmente en el accionamiento

e No se necesitan conocimientos especiales para la puesta en funcionamiento

o Montaje flexible del motor gracias a la libre eleccion de su posicion en cuatro lados

e Disefio de coste optimizado para tareas més sencillas y muy econdmicas con una duracion de 5000 km

Referencias de pedido: conjunto modular Mas informacion > elge-tb

DDD

Producto configurable
Este producto y todas sus variantes pueden pedirse usando el configurador.

Engineering Tools Mas informacion = engineering tools

2

Ahorre tiempo con las herramientas de ingenieria Smart Engineering para obtener la solucién dptima. Nuestro objetivo es aumentar su productividad. Nuestras herra-
mientas de ingenierfa son una importante contribucion a ello. A lo largo de toda la cadena de valor, le ayudan a disefiar correctamente su sistema, a utilizar reservas de
productividad inesperadas o a ganar mas productividad. Desde el primer contacto hasta la modernizacién de su maquina, encontrara numerosas herramientas que le
seran (tiles en cada fase de su proyecto.

Simplified Motion Series — Solution Finder

e Herramienta de seleccion de soluciones de accionamiento eléctrico sencillas de la serie Simplified Motion: este buscador de soluciones simplifica la blsqueda de
soluciones para tareas de movimiento eléctrico. Introduzca los parametros mas importantes de la aplicacion, como la carrera, la carga Gtily el tipo de movimiento, y
en cuestion de segundos se le presentard la mejor solucion para su tarea de movimiento simple. A continuacién, podra afiadirla a su cesta de la compra con un solo
clicy pedirla directamente en linea.

Diagramas Mas informacion - elge-th

lr

Los diagramas mostrados en este documento también estan disponibles en linea. Alli es posible mostrar valores precisos.
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Unidad de eje de accionamiento por correa dentada ELGE-TB

Caracteristicas
Tipo de actuador

[TB] Correa dentada
e Para aplicaciones en las que se requiere una gran dinamica y tiempos de posi-
cionamiento cortos
e Para carreras largas
e Para pequefas cargas
e Silencioso

Tipo de motor

@ IO-Link
e Elmotor esta integrado en el actuador y puede ponerse en funcionamiento aplicando el principio “plug and work”™. Los parametros relevantes pueden ajustarse di-

rectamente en el actuador. El control se realiza a través de I/0 digital o 10-Link.
e lavida (til del motor a potencia nominal es de 20 000 h.

Panel de control

Al alinear el motor, debe tenerse en cuenta la usabilidad de las teclas (para la parametrizacion y el control).

[H1] Integrado

Protocolo de bus/accionamiento

Para el control, se puede seleccionar entre salidas de conmutacion PNP o NPN.

Deteccion de posiciones finales

Indicacion de posiciones finales de manera analoga a un sensor de proximidad integrado de manera estandar

Sentido de salida del cable

Describe la alineacion del motor con el actuador. Dependiendo de la alineacién, los cables de conexion se pueden tender conforme a las especificaciones del cliente.
Los cables de las lineas acodadas se alinean en un angulo de 45° respecto al eje.

[AT] Arriba [AD] Abajo
ow |
— 1D
O
O I
— 10

Derecha
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Caracteristicas

Posicion del motor

Accesorios eléctricos

Cable de conexion entre el motory el maestro 10-Link
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Cddigos del producto
001 Serie 009 Panel de control
ELGE Eje de portico | H1 Integrado
002 Tipo de actuador 010 Protocolo de bus/accionamiento
B Correa dentada | PLK PNPy I0-Link®
NLK NPN y 10-Link®
003 Guia
Gufa de rodamiento de bolas | 011 Deteccion de posiciones finales
AA Con deteccidn de la posicion final integrada
004 Tamafos
35 35 012 Sentido de salida del cable
AT Arriba
005 Carrera [mm| AD Abajo
50 50 AL lzquierda
100 100 AR Derecha
150 150
200 200 013 Posicion del motor
250 250 FR Delante a la derecha
300 300 L lzquierda delante
350 350 RR Detrés a la derecha
400 400 RL lzquierda detras
450 450
500 500 014 Fijacion para perfil
550 550 1.2
600 600
650 650 015 Sensor de proximidad, inductivo, ranura 8, normalmente abierto, ca-
700 700 ble7,5m
750 750 0...99 |
800 800
016 Sensor de proximidad, inductivo, ranura 8, normalmente cerrado, ca-
006 Reserva de carrera ble de 7,5m
OH Sin | 1..6
007 Tipo de motor 017 Tuerca deslizante para ranura de fijacion
ST Motor paso a paso ST | 1..99 |
008 Controlador 018 Accesorios eléctricos
M Integrado Sin
L1 Adaptador para el funcionamiento como equipo 10-Link®
2023/10- => www.festo.com/catalogue/... 5
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Hoja de datos

Especificaciones técnicas generales

Tamano

35

Forma constructiva

Eje lineal electromecanico, Con correa dentada, con actuador integrado

Tipo de motor

Motor paso a paso

Guia Guia de rodamiento de bolas
Posicién de montaje Horizontal
Carrera de trabajo 50...800 mm

Funciones adicionales

Interfaz de usuario
Deteccion integrada de posiciones finales

Indicacion

Diodo emisor de luz

Referenciacion

Bloque de tope fijo positivo
Bloque de tope fijo negativo

Longitud méx. del cable

15 m salidas
15 m entradas
20 m con funcionamiento 10-Link

Datos mecanicos

Tamafio 35

Valor orientativo carga til, ho- | 2,8 kg

rizontal

Fuerza de avance max. Fx 50N

Velocidad maxima? 0,48 ...1,2m/s
Aceleracioén max.? 8,5 m/s?
Precision de repeticion 0,1 mm

Deteccion de posicion

Encoder del motor
Para sensor de proximidad

1) En carreras <250 mm no puede alcanzarse la velocidad méaxima de 1,2 m/s.

Regulable en pasos de 10 %
2) Parametro no modificable

Correa dentada

Tamafo 35

Division de la correa dentada | 2 mm

Dilatacion de la correa denta- | 0,094%

da?

Didmetro efectivo del pifion de | 18,46 mm

accionamiento

Constante de avance 58 mm/U
1) Con fuerza maxima de avance

Datos eléctricos

Tamafio 35

Tension nominal DC 24V

Fluctuaciones de tension ad- | +/- 15%

misibles

Corriente nominal 53A

Consumo de corriente max. 53A

Consumo maximo de corriente | 0,3 A

logica

Transmisor de posicion del ro-
tor

Encoder absoluto, monovuelta

Transmisor de posicion del ro- | Magnético
tor, principio de medicion
Resolucion del transmisor de | 16 bit

posicion del rotor

=> www.festo.com/catalogue/...
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Hoja de datos

Interfaces
Tamano

35

Unidad de eje de accionamiento por correa dentada ELGE-TB

Interfaz de parametrizacion

10-Link®, Interfaz de usuario

Margen de trabajo de la entra-

24V

da logica

Cantidad de entradas logicas | 2

digitales

Caracteristicas de laentrada | Configurable

logica Sin separacion galvanica

Entradas logica de conmuta-
cion

NPN (conexion a negativo)
PNP (conexion a positivo)

Especificacion entrada logica

Seglin [EC61131-2, tipo 1

Intensidad maxima, salidas 16-

gicas digitales

100 mA

Nimero de salidas logicas di- |2
gitales 24V DC
Caracteristicas de las salidas | Configurable

logicas digitales

Sin separacion galvanica

Logica de conmutacion de las
salidas

NPN (conexion a negativo)
PNP (conmutacion positiva)

Especificaciones técnicas 10-Link®

Tamafio 35

10-Link®, compatibilidad con | ST

SI0-Mode

10-Link®, COM3 (230,4 kbaudios)
Communication mode

10-Link®, Port class A

10-Link®, nimero de puertos | Device 1

10-Link®, ancho de datos de | 2 Bytes

proceso OUT

10-Link®, contenido de los da- | Move in 1 bit

tos de proceso OUT

Move out 1 bit
Quit Error 1 bit
Move Intermediate 1 bit

10-Link®, ancho de datos de
proceso IN

2 Bytes

10-Link®, contenido de los da-
tos de proceso IN

State In 1 bit

State Move 1 bit

State Out 1 bit

State Device 1 bit

State Intermediate 1 bit

10-Link®, contenido de datos | 32 bits Force

de servicio IN 32 bit Position (posicion)
32 bit Speed (velocidad)

10-Link®, duracién miima de | 1ms

ciclo

10-Link®, memoria de datos | 0,5 kB

necesaria

10-Link®, version de protocolo | Device V 1.1
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Hoja de datos

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Tamafio 35
Temperatura ambiente 0...50°C
Temperatura de almacena- -20 ... 60°C

miento

Nota sobre la temperatura am-

biente

Si la temperatura ambiente es superior a 30 °C, debera respetarse una reduccion de la potencia de 2 % por cada K.

Supervision de la temperatura

Desconexion por exceso de temperatura
Sensor de temperatura CMOS preciso integrado con salida analdgica

Humedad relativa del aire 0-90%
Clase de aislamiento B

Clase de proteccion 1l
Grado de proteccion IP20
Tiempo de conexion 100%

Marcado CE (véase la declara-
cion de conformidad)

Seg(in Directiva de maquinas CEM de la UE
Segin la Directiva RoHS de la UE

Marcado UKCA (véase la decla-

racion de conformidad)

segiin la normativa del Reino Unido sobre CEM
seg(in la normativa RoHS del Reino Unido

Simbolo KC

KC-CEM

Certificacion

RCM

Resistencia a las vibraciones

Control para el transporte con grado de severidad 2 segiin FN 942017-4 y EN 60068-2-6

Resistencia a los golpes

Control de impactos con grado de severidad 2, segiin FN 942017-5y EN 60068-2-27

Intervalo de mantenimiento

Lubricacion de porvida

Pesos

Tamafio 35
Peso basico con carrera de 2.490¢g
0mm

Peso adicional por 10 mmde |25¢g

carrera

Materiales

Material del perfil

Aleacion forjada de aluminio anodizado

Material del carro

Aleacion forjada de aluminio anodizado

Material de la correa dentada

Policloropreno con fibra de vidrio y recubrimiento de nilén

Material de la polea de trans-
misién

Acero inoxidable de alta aleacion

Conformidad PWIS

VDMA24364-Zona lll

Nota sobre el material

Conformidad con la Directiva RoHS

Valores caracteristicos de las cargas

atencién al proceso de frenado.

=> www.festo.com/catalogue/...

Las fuerzas y momentos especificados se refieren al centro de la guia. El punto de
aplicacion es la interseccion del centro de la guia y el centro de la longitud del ca-
rro. No deben superarse en funcionamiento dinamico. Se debe prestar especial

-2023/10




Hoja de datos

Unidad de eje de accionamiento por correa dentada ELGE-TB

Fuerzas y momentos admisibles para el calculo de la guia, con una vida atil de 5000 km

Las fuerzas y momentos especificados se refieren al centro de la guia. El punto de aplicacion es la interseccion del centro de la guia y el centro de la longitud del carro.
No deben superarse en funcionamiento dinamico. Hay que prestar especial atencién al proceso de frenado.

Tamano 35
Fuerza max. Fy 50N
Fuerza Fz maxima 50N
Momento Mx maximo 2,5Nm
Momento My max. 8Nm
Momento maximo Mz 8Nm

Calculo del factor de comparacion de carga

F F, M M M
fvzm_”“l l X1|+| yll | z1|Sl
Fyz Frz My, M}’Z My,

Calculo de la vida dtil de la guia

Sivarias de las fuerzas y momentos mencionados actian al mismo tiempo sobre
el eje, debera cumplirse la ecuacion de la izquierda ademas de las cargas maxi-
mas enumeradas.

Para una vida (til del sistema de guia de 5000 km, el factor de comparacion de
carga, basado en las fuerzas y los momentos maximos admisibles con una vida
{til de 5000 km, debe asumir un valor de fv < 1. Con esta formula se puede calcu-
lar un valor orientativo. El software de ingenieria “Electric Motion Sizing” esta dis-
ponible para realizar calculos precisos.

F1/M1 = valor dinamico
F2/M2 = valor maximo

La vida dtil de la guia depende de la carga. Para poder hacer una declaracion sobre la vida til, en el siguiente diagrama se muestra el factor de comparacion de carga

fv como caracteristica en relacion con la vida 0til.
Esta representacion solo refleja el valor tedrico. Si el factor de comparacion de carga fv es superior a 1, es imprescindible consultar a su persona de contacto local de

Festo.

Factor comparativo de la carga fv en funcion de la vida dtil |

2

1.8

N
16
AN

1.4 N

1.2

& 1

0.8

0.6

0.4

0.2

0
0 2000

4000 6000 8000
| [km]

10000

Momentos de inercia de 2.2 grado

Tamafo

35

Ejemplo:

un usuario quiere mover una masa de X kg. El calculo da como resultado un valor
de 1,5 para el factor comparativo de la carga fv. Segin el diagrama, la guia tiene
una vida Gtil de aproximadamente 1500 km. Al reducir la aceleracidn, se reduce

el valor de Mz y My. Ahora, con un factor comparativo de la carga fv de 1, esto da
como resultado una vida 0til de 5000 km.

Momento de superficie de 2.2
grado ly

3.770 mm*

Momento de superficie de 2.2
grado Iz

4.190 mm*

Valores limite de deformacion recomendados

Para no perjudicar la funcionalidad de los ejes, se recomienda respetar una deformacién maxima de 0,5 mm. Unas deformaciones mayores pueden provocar un au-

mento de la friccidn, un mayor desgaste y reducir la vida dtil.

2023/10-

=> www.festo.com/catalogue/...
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Hoja de datos

Ejemplo de diseiio

3

25

2

15

m [kqg]

1

0.5

w— ELGE-TB-35

t [s]

N Wb 1O N

— | =50 mm
== |=100mm
m— | =200 mm
"= |=300mm
m— | =400 mm
=== | =500 mm
== = | =600 mm
m— " | =700 mm
| =800 mm

Masa m en funcion del nivel de velocidad v

3

25

2

15

m [kq]

1

0.5

= ELGE-TB-35

Datos de aplicacion:

o (Carga (til: 2 kg

e Posicion de montaje: horizontal

e Posicion de montaje del motor: axial

e (arrera: 600 mm

e Tiempo max. de posicionamiento admisible: 1 s (una direccion)

Paso 1:
Carga (til max. = 2,8 kg: ELGE-TB-35-600

Paso 2:
Seleccion del nivel de velocidad maxima v para la carga Gtil m (véase el diagrama
de laizquierda)

Paso 3:
Consulta del tiempo minimo de posicionamiento t para la carrera | (véase el dia-
grama de la izquierda)

Resultado: la aplicacion puede realizarse con ELGE-TB-35-600. Se consigue un
tiempo minimo de posicionamiento (en una direccion) de 0,75 s.

Se pueden seleccionar tiempos de posicionamiento mas largos en cualquier mo-
mento utilizando un ajuste de velocidad menor.

Nota:
Las lineas describen los valores maximos. Las velocidades més pequefias pueden
ajustarse en cualquier momento.



Hoja de datos

Tiempo de posicionamiento t en funcidn del nivel de velocidad vy de la carrera |

t[s]

Fuerza de avance F en funcion del nivel de fuerza F1

F [N]
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Dimensiones

Dimensiones — ELGE-...-AT/AD Descargar datos CAD - www.festo.com

H1

H2

S

[1] Motor

[2] Conexion a la interfaz l6gica

[3] Conexion a la alimentacion eléctrica
[4] +=mas longitud de carrera

B1 H1 H2 L1 L2 L3
ELGE-...-AT-FL 108,3 134,5 73,5 180,7 95,6 84,3
ELGE-...-AD-FR 108,3 134,5 73,5 180,7 95,6 84,3
_________________________________________________________________________________________________________________________________________|
12 - www.festo.com/catalogue/... -2023/10
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Dimensiones

Dimensiones — ELGE-...-AR/AL Descargar datos CAD > www.festo.com

L2

e

é
o
H2

_—‘
H1

=D

[1] Motor

[2] Conexidn a la interfaz logica

[3] Conexion a la alimentacion eléctrica
[4] +=mas longitud de carrera

B1 H1 H2 L1 L2 L3
ELGE-...-AR-RR 80 136,5 73,5 219,8 95,6 84,3
ELGE-...-AL-RL 80 136,5 73,5 219,8 95,6 84,3

2023/10- => www.festo.com/catalogue/... 13
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Dimensiones

Dimensiones — ELGR-35

B2

H3

[1] +=mas longitud de carrera

Descargar datos CAD = www.festo.com

H7|
H5

=&

B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 D1 D2 D3 D4 H1 H2 H3 H4 H5 H6
(%] %) %) %]
H7 H7 H7
ELGE-35 37 35 20 7,5 9,5 1 17,5 8 15 27 7 80 39 78 19 40 7,5
|
H7 H8 H9 H10 H11 H12 H13 H14 H15 L3 L4 L5 L6 L9 T1 T2 T3
+0,1
ELGE-35 63 39 21 9,5 15,5 13,5 49 23,5 20 51 25,5 3 45 30 3,1 1,6 1,6
L1 L2 L7 L8 L10 n
ELGE-35 178 89 76 70 20 1
14 - www.festo.com/catalogue/... -2023/10
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Dimensione

S

Dimensiones - Perfil ELGR-35

Descargar datos CAD > www.festo.com

Unidad de eje de accionamiento por correa dentada ELGE-TB

F— — ==
[ ‘_V_V? T T
b¢1— iy il
NN
B3 | T
B2
B2 B3 H3 H4 H5 H6 H7
ELGE-35 35 20 78 19 40 7,5 63
.
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Dimensiones

Dimensiones - Fijacion para perfil MUE

Descargar datos CAD > www.festo.com

o~ H2 D2
m
% 5 B0
D/ m]! Q!
Bl < el ==
O ] It
Ly |
L2
H4 L1
| H3
— =
HS
— =
Ea =@
B1 B2 B3 B5 D1 D2 H1 H2
[%] (%]
H7
MUE-50 ELGE-35 51 8 43 4 3,4 5 78 6
H3 H4 H5 L1 L2 L3 L4
MUE-50 ELGE-35 5,5 2,3 11 40 20 94 86
16 => www.festo.com/catalogue/...
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Dimensiones

Dimensiones — Soporte para sensor EAPM-...-SHS, leva de conmutacion EA- Descargar datos CAD > www.festo.com
PM-...-SLS

_
' g, =
- o— i —h
T /
O J
I i
(
[ fi [
= F—x JOOEs——
: . =
B1 H1 L1
EAPM-L4-SHS ELGE-35 9 6,5 44
EAPM-L4-SLS ELGE-35 10 11 57,5
.
2023/10-
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Referencias de pedido

Referencias de pedido

Tamafio Carrera [mm] N.2 art. Tipo
35 100 mm 8083931 | ELGE-TB-35-100-0H-ST-M-H1-PLK-AA-AT-FR
200 mm 8083932 | ELGE-TB-35-200-0H-ST-M-H1-PLK-AA-AT-FR
300 mm 8083933 | ELGE-TB-35-300-0H-ST-M-H1-PLK-AA-AT-FR
400 mm 8083934 | ELGE-TB-35-400-0H-ST-M-H1-PLK-AA-AT-FR
500 mm 8083935 | ELGE-TB-35-500-0H-ST-M-H1-PLK-AA-AT-FR
600 mm 8083936 | ELGE-TB-35-600-0H-ST-M-H1-PLK-AA-AT-FR
Tabla de pedidos Mas informacion - elge-th
Tamafio N.2art. Tipo
35 8083929 | ELGE-TB-35-
od 0

L]
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Cuadro general de periféricos

Cuadro general de periféricos

Accesorios - Pagina/Internet
Tipo/cddigo del pedido Descripcion
[1] Unidad de eje de accionamiento por correa den- | Actuador eléctrico elge-th
tada ELGE-TB
[2] Casquillo para centrar ZBH e Para centrar las cargas y las piezas de montaje en el carro 21
e 2 casquillos para centrar incluidos en el suministro del eje
[3] Fijacion para perfil MUE Para fijar el eje a la tapa de cojinete 21
[4] Tuerca deslizante NST Para la fijacion de las piezas de montaje 21
[5] Leva de conmutacion EAPM-L4-SLS Para detectar la posicion del carro 21
[6] Soporte para sensor EAPM-L4-SHS Adaptador para la fijacién de los sensores de proximidad inductivos en el eje 21

2023/10- => www.festo.com/catalogue/... 19
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Cuadro general de periféricos

Accesorios - Pagina/Internet
Tipo/cdigo del pedido Descripcion
[71 Sensor de proximidad, ranura en T SIES-8M e Sensor de proximidad inductivo, pararanuraen T 21
¢ En el caso del codigo del pedido SA, SB, el suministro incluye 1 leva de conmutaciény 1
soporte para sensor
e Los sensores de proximidad son opcionales y solo son necesarios para detectar posicio-
nes intermedias
[8] Cable de alimentacion NEBL-T12 Para conectar la alimentacion de cargay de la l6gica 22
[9] Cable de conexion NEBC-M12 Para la conexion a un controlador 23
[10]  Adaptador NEFC-M12G8 Conexidn entre el motory el maestro 10-Link® 22
[11]  Maestro 10-Link® USB CDSU-1 Para facilitar el uso de la unidad de minicarro con 10-Link® 22
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Accesorios
Fijacion para perfil MUE
Nota sobre el material Peso del producto N.2art. Tipo
Conformidad con la Directiva RoHS | 20 g Y 558042 MUE-50
Soporte para sensor EAPM-...-SHS
Material del soporte pa- | Nota sobre el material | Peso del producto N.2art. Tipo
ra sensor
Aleacion de forja de Conformidad con laDi- |20g 567537 EAPM-L4-SHS
%% aluminio, Anodizado rectiva RoHS
88
Leva de conmutacion EAPM-...-SLS
Material de la levade | Nota sobre el material | Peso del producto N.2art. Tipo
conmutacion
Acero, Galvanizado Conformidad con la Di- | 15¢g 567538 EAPM-L4-SLS
@ @ rectiva RoHS
&3>
Tuerca deslizante NST
Nota sobre el material Peso del producto N.2art. Tipo
g Conformidad con la DirectivaRoHS | 0,3 g 558045 NST-3-M3
Pasador para centrar ZBS/casquillo para centrar ZBH
Material del casquillo | Tamafio del depésito Peso del producto N.2art. Tipo
@ Acero 10 1lg 8146544 | ZBH-7-B
Sensor de proximidad SIES para ranura en T, inductivo Mas informacion > sies-8m
Salida Funcion delele- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
mento de conmu- | ca 1, técnicade | bleV
tacion conexion
NPN Normalmente ce- | M8x1, codifica- | 0,3 m 551402 SIES-8M-NO-24V-K-0,3-M8D
rrado cion A segiin
EN 61076-2-104
Extremo abierto | 7,5m 551401 SIES-8M-N0O-24V-K-7,5-0E
Normalmente M8x1, codifica- | 0,3m 551397 SIES-8M-NS-24V-K-0,3-M8D
abierto cion A segiin
EN 61076-2-104
Extremo abierto | 7,5m 551396 SIES-8M-NS-24V-K-7,5-0E
PNP Normalmente ce- | M8x1, codifica- | 0,3m 551392 SIES-8M-PO-24V-K-0,3-M8D
rrado cion A segiin
EN 61076-2-104
Extremo abierto | 7,5m 551391 SIES-8M-PO-24V-K-7,5-0E
Normalmente M8x1, codifica- [ 0,3m 551387 SIES-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
abierto cion A segiin
EN 61076-2-104
Extremo abierto | 7,5m 551386 SIES-8M-PS-24V-K-7,5-0E

1) Los sensores de proximidad son opcionales y solamente son necesarios para detectar posibles posiciones intermedias.
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Accesorios
Maestro 10-Link® USB Mas informacion - cdsu
Descripcion N.2art. Tipo
para el uso de la unidad con 10-Link®, adicionalmente se necesita una fuen- 8091509 | CDSU-1
te de alimentacion externa (no incluida en el suministro)
Adaptador NEFC
Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
cal,técnicade |ca2,técnicade |ca2,cantidad de |ble?
conexion conexion v contactos/hilos
M12x1, codifica- | M12x1, codifica- |5 0,3m 8080777 | NEFC-M12G8-0.3-M12G5-LK
m cion A segin cion A segin
M EN 61076-2-101 | EN 61076-2-101
1) Solo se recomienda su uso con el 10-Link® port clase A maestro
2) Conexidn entre el motor y el maestro 10-Link®
Cables de alimentacion NEBL, rectos
Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Conexidn eléctri- | Longitud delca- | N.2art. Tipo
cal,técnicade |ca2,técnicade |ca2,cantidadde |ble
conexion conexion contactos/hilos
M12x1, codifica- | Extremo abierto |4 2m 8080790 | NEBL-T12G4-E-2-N-LE4
m cion Tsegin EN 5m 8080791 | NEBL-T12G4-E-5-N-LE4
& 61076-2-111 10m 8080792 | NEBLT12G4-E-10-N-LE4
15m 8080793 NEBL-T12G4-E-15-N-LE4
Cables de alimentacion NEBL, acodados
Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
ca1,técnicade |ca2,técnicade |ca2,cantidadde |ble
conexion conexion contactos/hilos
M12x1, codifica- | Extremo abierto |4 2m 8080778 | NEBL-T12W4-E-2-N-LE4
@ cion Tsegdn EN 5m 8080779 | NEBL-T12W4-E-5-N-LE4
~ 61076-2-111 10m 8080780 | NEBLT12W4-E-10-N-LE4
15m 8080781 NEBL-T12W4-E-15-N-LE4
Cables de conexion NEBC, rectos
Conexidn eléctri- | Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
ca1,técnicade |ca2,técnicade |ca2,cantidadde |ble
conexion conexion contactos/hilos
M12x1, codifica- | M12x1, codifica- |8 2m 8080782 | NEBC-M12G8-E-2-N-M12G8
m cion A segiin cion A segiin 5m 8080783 NEBC-M12G8-E-5-N-M12G8
/ EN61076-2-101 | EN 61076-2-101 10m 8080784 | NEBC-M12G8-E-10-N-M12G8
15m 8080785 NEBC-M12G8-E-15-N-M12G8
Extremo abierto 2m 8094480 NEBC-M12G8-E-2-N-B-LE8
5m 8094477 NEBC-M12G8-E-5-N-B-LE8
10m 8094482 NEBC-M12G8-E-10-N-B-LE8
15m 8094475 | NEBC-M12G8-E-15-N-B-LE8
Cables de conexion NEBC, acodados
Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
cal,técnicade |ca2,técnicade |ca2,cantidad de | ble
conexion conexion contactos/hilos
M12x1, codifica- | M12x1, codifica- | 8 2m 8080786 | NEBC-M12W8-E-2-N-M12G8
cion A segin cion A segin

§

EN 61076-2-101

EN 61076-2-101
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Accesorios
Cables de conexion NEBC, acodados
Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Conexi6n eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
cal,técnicade |ca2,técnicade |ca?2,cantidad de | ble
conexion conexion contactos/hilos
M12x1, codifica- | M12x1, codifica- | 8 5m 8080787 | NEBC-M12W8-E-5-N-M12G8
@ cion A segin cion A segiin 10m 8080788 | NEBC-M12W8-E-10-N-M12G8
/ EN'61076-2-101 | EN 61076-2-101 15m 8080789 | NEBC-M12W8-E-15-N-M12G8
Extremo abierto 2m 8094476 | NEBC-M12W8-E-2-N-B-LE8
5m 8094478 | NEBC-M12W8-E-5-N-B-LE8
10m 8094481 | NEBC-M12W8-E-10-N-B-LE8
15m 8094479 | NEBC-M12W8-E-15-N-B-LE8
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