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Linienportale EXCT

Merkmale

Auf einen Blick
Allgemeines

e Hochste Dynamik im Vergleich zu anderen kartesischen Portallésun-

gen

¢ Das Antriebskonzept sorgt fiir geringe bewegte Eigenmasse
¢ Flache Systembauweise

¢ Flexible Motoranbindungen
e Hohe Beschleunigung in beiden Achsrichtungen
e Schnittstelle fiir viele Greifer von Festo

Funktionsprinzip

Anwendungsbeispiele

Zwei feststehende Servomotoren treiben einen T-formig angeordneten
Zahnriemen an.
Der Zahnriemen bewegt den Schlitten der Y-Achse und die auf der
Z-Achse befindliche Schnittstelle im 2-dimensionalen Raum.

Ein Controller berechnet die Position der Schnittstelle. Das gesteuerte
Zusammenwirken der Motoren fiihrt zur entsprechenden Bewegung der
Schnittstelle.
Durch den Einsatz von Anbauelementen kénnen weitere Prozesse liber-
nommen werden.

e Schnelles Umsetzen von Teilen und Baugruppen im grofien rechtecki-
gen Arbeitsraum, z. B.:
— Sortieren
— Beladen, Entladen
— Kleben, Schneiden
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Typ EXCT-15 EXCT-30 EXCT-100
Fiihrung Kugelumlauffiihrung
Hub der

Y-Achse [mm] 100 ... 1000 100 ... 1500 100 ... 2000

Z-Achse [mm] 100, 200 250, 500 250, 500, 800
Nennlast bei max. Dynamik? [kgl 1,5 3 10
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,1

1) Nennlast = Werkzeuglast (Anbauelement + z. B. Greifer) + Nutzlast

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Linienportale EXCT
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HH — Motor 1 hinten, Motor 2 hinten

©

Merkmale

Motoranbauvarianten

Exemplarische Darstellung,

Motoren nicht im Lieferumfang enthalten!

EXCT-...-VH — Motor 1 vorne, Motor 2 hinten

EXCT-...-VV — Motor 1 vorne, Motor 2 vorne

EXCT-...-

.-HV — Motor 1 hinten, Motor 2 vorne

EXCT-..

—

D

N

Einbaulage

0o

Das Linienportal darf nur mit

senkrechter Z-Achse montiert und

betrieben werden. Dabei muss die

Schnittstelle fiir Anbauelemente
nach unten ausgerichtet sein.

oo

=y
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Linienportale EXCT

Merkmale

Befestigungsmoglichkeiten

Montage mit Befestigungsbausatz EAHM-E17-K1-... Montage mit Befestigungsbausatz EAHM-E17-K2-...

e Fiir Wandmontage e Fiir freitragende Montage

e Keine Einstellmoglichkeit nach der Montage e Jede Seite ist in der Hohe unabhdngig voneinander einstellbar

o0e Qo

oo oo
® °
° °

Montage mit Nutensteinen

e Fiir Befestigung direkt am Maschinengestell
e Keine Einstellmoglichkeit nach dem Montage




Linienportale EXCT

Typenschliissel
001 Baureihe 007 Anbaulage Motor
EXCT Linienportal HH Motor 1 hinten, Motor 2 hinten
HV Motor 1 hinten, Motor 2 vorne
002 BaugroBe VH Motor 1 vorne, Motor 2 hinten
15 15 \'A% Motor 1 vorne, Motor 2 vorne
30 30
100 100 008 Anschlussseite Energiekette
L Links
003 Hub der Y-Achse [mm] R Rechts
50 50
2000 2000 009 Anbauelemente
T0 Ohne |
004 Hub der Z-Achse [mm]
100 100 mm 010 Leitungsldnge
200 200 mm Ohne
250 250 mm
500 500 mm 011 Installation
800 800 mm Ohne
MP1 Multipolverteiler 4 x M8, mit pneumatischen Leitungen
005 Fiihrung
KF Kugelumlauffihrung 012 Dokumentationssprache
DE Deutsch
006 Motorart EN Englisch
w Ohne Motor | ES Spanisch
FR Franzosisch
IT Italienisch
RU Russisch
ZH Chinesisch

2022/11 - Anderungen vorbehalten
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Linienportale EXCT

Peripherieiibersicht

Anderungen vorbehalten — 2022/11
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Peripherieiibersicht

Anbauteile und Zubehéor

Linienportale EXCT

EAHM-E17-K2

nicht im Lieferumfang des Linienportals enthalten

Typ Beschreibung > Seite/Internet
[1] Linienportal - 8
EXCT
[2] Befestigungsbausatz e zur Wandbefestigung 22
EAHM-E17-K1 e im Lieferumfang des Linienportals EXCT-... enthalten
[3] Adapterbausatz e zur Befestigung von z. B. Ventilen, Vakuumerzeugern u.s.w.. Befestigungsbohrungen miissen | 26
EAHM-E17-U kundenseitig angebracht werden
e nicht im Lieferumfang des Linienportals enthalten
[4] Abfragebausatz e zur Positionsabfrage der Y-Achse 24
EAPR-E17-S e im Lieferumfang enthalten: Ndherungsschalter SIES-Q8B, Sensorhalter, Schaltfahne, Haltewin-
kel und Schrauben
e nicht im Lieferumfang des Linienportals enthalten
[5] Greifer e es steht eine Vielzahl an Greifern zur Verfiigung 28
[6] Steckdosenleitung e Verbindungsleitung zwischen Multipolverteiler und Steuerung 27
NEBU e im Lieferumfang des Linienportals EXCT-...-MP1 enthalten und angeschlossen
[7]1  Multipol-SET e zum Anschlieen von bis zu 4 Ein-/Ausgédngen 25
EADH-E17-MP1 ¢ im Lieferumfang des Linienportals EXCT-...-MP1 enthalten
[8] Befestigungsbausatz ¢ hohenverstellbarer Befestigungsbausatz 23

2022/11 - Anderungen vorbehalten
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Linienportale EXCT

Datenblatt

Baugrofie
15, 30, 100

Allgemeine Technische Daten
Baugrofie

15 30 100

Konstruktiver Aufbau

Linienportal

Fihrung Kugelumlauffiihrung
Hub der
Y-Achse [mm] 100 ... 1000 100 ... 1500 100 ... 2000
Z-Achse [mm] 100, 200 250, 500 250, 500, 800
Nennlast bei max. Dynamik? [kgl 1,5 3 10
Max. Prozesskraft in Z-Richtung [N] 100 300 500
Max. Drehmoment? [Nm] 7,75 12,5 22,1
Max. Leerlaufdrehmoment?3 [Nm] 0,51 1,28 2,56
Max. Beschleunigung [m/s?] 50 50 30
Max. Geschwindigkeit® [m/s] 4,8 5 4
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,1
Einbaulage senkrecht

Befestigungsart

mit Befestigungsbausatz und Nutensteinen

1) Nennlast = Werkzeuglast (Anbauelement + z. B. Greifer) + Nutzlast
2) Diese Werte miissen auch beim Einbau von Fremdmotoren eingehalten werden

3) Beiv=0,2 m/s und 45°-Fahrt.

4) Diese Daten gelten nur unter idealen Bedingungen.
Fiir eine genaue Auslegung bitte Riicksprache mit einem Fachberater von Festo halten.

Betriebs- und Umweltbedingungen

Baugrofie 15 | 30 100
Schutzart 1P40
Betriebsdruck? [bar] -0,95...+8

Betriebsmedium

Druckluft nach 8573-1:2010 [7:4:4]

Hinweis zum Betriebs- und Steuermedium

geoblter Betrieb moglich (im weiteren Betrieb erforderlich)

Umgebungstemperaturz) [°C] +10... +40

Lagertemperatur [°C] -10... +60

Relative Luftfeuchtigkeit [%] 0 ... 90 (nicht kondensierend)

Schalldruckpegel [dB(A)] 70 | 78 77
Einschaltdauer [%] 100

1) Zuldssiger Betriebsdruck fiir die Anschliisse P1 und P2

2) Einsatzbereich der Ndherungsschalter und Motoren beachten

=> Internet: www.festo.com/catalogue/... Anderungen vorbehalten — 2022/11




Datenblatt

Werkstoffe

Linienportale EXCT

Baugrofie 15 30 100
[1]  Profil der Y-Achse Aluminium, eloxiert
[2] Antriebsgehduse Aluminium, eloxiert
[3] Profil der Z-Achse Aluminium, eloxiert
[4] Abdeckung Aluminium, eloxiert
- Fiihrung Stahl, hochlegiert

Kugellager Stahl

Zahnriemen PU mit Stahlcord
Werkstoff-Hinweis RoHS konform

LABS-haltige Stoffe enthalten

Gewichte [kg]
BaugroBe |15 [ 30 | 100
Produktgewicht bei 0 mm Hub (ohne Nennlast, Motoren, Axialbausétze, Befestigungsbausitze

Y-/Z-Achse [12,1 [25,38 [31,65
Gewichtszuschlag pro 100 mm Hub

Y-Achse 0,95 1,48 1,86

Z-Achse 0,32 0,37 0,39
Multipolverteiler 0,1 0,1 0,1
Zahnriemen
Baugrofie 15 30 100
Teilung [mm] 3 5 5
Dehnung [%] 0,05 0,045 0,075
Bezugskraft fiir Dehnung [N] 100 300 500
Breite [mm] 20 30 30
Wirkdurchmesser [mm] 28,65 31,82 39,79
Vorschubkonstante? [mm/U] |90 100 125

1) Vorschubkonstante bei 45° Fahrt

= -~ Hinweis
Auslegungssoftware

Handling Guide Online
www.festo.com/handling-guide

2022/11 - Anderungen vorbehalten
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Linienportale EXCT

Datenblatt

Max. Beschleunigung a in Y-Richtung in Abh@ngigkeit von Nennlast m, Hub der Z-Achse | und Position der Z-Achse lp

EXCT-15
Hub der Z-Achse | = 100 mm

Hub der Z-Achse | = 200 mm

60 60
50 50 prrmm T
\..
] 40 _ 40 >
<L) 30 Nﬂ 30
E £
® 20 s 20 =
10 10
0 0
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 200 250
Ip [mm] lp[mm]
Nennlast m_ = 0 kg Nennlast m_ = 0 kg
=i Nennlast m_ = 1,5 kg =i Nennlast m_ = 1,5 kg
———— Nennlastm =3kg = = == Nennlast m_ =3 kg
EXCT-30
Hub der Z-Achse | = 250 mm Hub der Z-Achse | = 500 mm
60 60
50 =t = 50 7 e /
40 40—
- -~ R4
| W S
E 30 N - E. 30 \.\ N,
© 20 © 20
10 10 —=
0 0
0 50 100 150 200 250 300 0 100 200 300 400 500 600
lp [mm] lp [mm]
Nennlast m; = 0 kg Nennlast m| = 0 kg
i Nennlast m_ =3 kg i Nennlast m_ =3 kg
= === Nennlast m =6 kg = === Nennlast m =6 kg
EXCT-100
Hub der Z-Achse | = 250 mm Hub der Z-Achse | = 500 mm
40 40
35 35
30 30 .
~ \.
— 25 —~ 25
21 20 20 20 ,
£ £ -~
o 15— o 15—
10 10 ==
5
0 50 100 150 200 250 300 0 100 200 300 400 500 600

lp [mm]

lp [mm]

Nennlast m, = 0 kg
v Nennlast m =10 kg
== == == Nennlast m, =15 kg

10

Nennlast m = 0 kg
————— Nennlast m, = 10 kg
== == == Nennlast m, = 15 kg
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Linienportale EXCT

Datenblatt

Max. Beschleunigung a in Y-Richtung in Abh@dngigkeit von Nennlast m;, Hub der Z-Achse | und Position der Z-Achse lp
EXCT-100
Hub der Z-Achse | = 800 mm

40
35
30 ~
25
20

5= 7T

a[m/s?]
ya

10 =
5

0 — Nennlast mL=0kg
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900
3 > ? =i Nennlast m_ = 10 kg

== == == Nennlast m, = 15 kg

lp [mm]

Reibmoment M in Abhédngigkeit von Geschwindigkeit v

EXCT-15 EXCT-30

0.7 1.4

0.6 1.2

/

0.5 1 /
E| 0.4 ‘E| 0.8
= =
S| 03 =| o6

0.2 0.4

0.1 0.2

0 0

0 1 2 3 4 5 6 0 1 2 3 4 5 6
v[m/s] v[m/s]

EXCT-100

1.4

1.2

1 —]
'l 0.8
Z|
= 06

0.4

0.2

0

0 1 2 3 4 5 6
v[m/s]
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Linienportale EXCT

Datenblatt

Belastungskennwerte

Die grofte Belastung tritt fiir das System bei einer 45°Fahrt auf.
Hierbei gelten folgende Daten:

Formel zur Berechnung des bendtigten Drehmoments M und der benétigten Nenndrehzahl n

Fiir EXCT-15:
Nn4se = 60000 / Vorschubkonstante(mm) x sqrt(2)

und Hub der Z-Achse = 100 mm:
Myso =ax (10,1 x m_ + 9,87 X ), + 44,4) x 103+ 0,07 x (2,3 + m)) + Mg
und Hub der Z-Achse = 200 mm:
Myse = ax (10,1 x m + 9,87 x|, + 47,5) x 102+ 0,07 x (2,6 + m|) + Mg

Fiir EXCT-30:
Nn4se = 60000 / Vorschubkonstante(mm) x sqrt(2)

und Hub der Z-Achse = 250 mm:

Myso=ax (11,3 xmg + 8,89 x ), +99,1) x 1073+ 0,08 x (4,7 + m)) + Mg
und Hub der Z-Achse = 500 mm:

Myso=ax (11,3 xm; + 8,89 x ), + 108,1) x 103+ 0,08 x (5,5 + m)) + My

Fiir EXCT-100:
Nn4se = 60000 / Vorschubkonstante(mm) x sqrt(2)

und Hub der Z-Achse = 250 mm:

Myso=ax (14,1 xmy + 7,11 X ), + 164,4) x 1073+ 0,098 x (6 + m|) + My
und Hub der Z-Achse = 500 mm:

Myse =ax (14,1 xm_+ 7,11 x ), + 178,3) x 102+ 0,098 x (7 + m)) + My
und Hub der Z-Achse = 800 mm:

Myso=ax (14,1 xm +7,11 X ), + 193,8) x 103+ 0,098 x (8,1 + m)) + My

12 -> Internet: www.festo.com/catalogue/...

m =

Jm=

MR=

Beschleunigung [m/s?]

Geschwindigkeit [m/s]

Anbauelement (Z-Achse) [kg] mit Nutzlast
Tragheitsmoment Motor [kgcm?]
Reibmoment [Nm] - Seite 11

n,so = Nenndrehzahl bei 45° Fahrt [1/min]

Anderungen vorbehalten — 2022/11



Datenblatt

Beispielberechnung
1. Welche max. Belastung ldsst die Mechanik zu?

Gegeben:
EXCT-15-500-200-KF-W-VV-...

Amax. = 20 m/s?

Vimax, =2 M/s

Nennlast m_ = 3 kg (Greifer + Werkstiick)

Position der Z-Achse = 70 mm (bei max. Beschleunigung in Y-Richtung)

Berechnung:
1. Welche max. Beschleunigung ldsst die Mechanik zu?

Nennlast m_ = 3 kg

Hub der Z-Achse = 200 mm
Position der Z-Achse = 150 mm
Aus Diagramm:
a=ca.26m/s?

Ergebnis:

Bei einer bewegten Masse von 3 kg und einer Position der Z-Achse von
150 mm betrigt die max. zul. Beschleunigung in Y-Richtung 26 m/s?.
Somit ist die geforderte Beschleunigung von 20 m/s? zuléssig.

Linienportale EXCT

60
50 / N
40 =
»
—~ 0 =~
g /)
= 20 =
10
0
0 50 100 150 200 250
lp[mm]
Nennlast m = 0 kg
ERL O Nennlast m_ = 1,5 kg

== == == Nennlast m =3 kg




Linienportale EXCT

Datenblatt

Beispielberechnung

2. Ist der vorgesehene Motor fiir diese Belastung ausreichend?

Gegeben: a= Beschleunigung[m/s?]

Amax. = 20 m/s? v= Geschwindigkeit[m/s]

Vimax, =2 M/s m_ = Anbauelement (Z-Achse) [kg] mit Nutzlast
Nennlast m_ = 3 kg (Greifer + Werkstiick) Jm=Trdgheitsmoment Motor [kgcm?]

Jm = 0,680 kgcm? Mg = Reibmoment [Nm] - Seite 11

n4se = Nenndrehzahl bei 45° Fahrt [1/min]

Myso=ax (10,1 x m + 9,87 X ), + 39,2) x 102+ 0,07 x (2,14 + m)) + Mg
n,s0 = 60000 / Vorschubkonstante(mm) x sqrt(2)

Ermittlung von Mse:
Nn4se = 60000 / Vorschubkonstante(mm) x sqrt(2)

0.7
0.6

0.5
0.4 <
0.3
0.2

M[Nm]

0.1
0

0 1 2 3 4 5 6

v[m/s]

Mg = 0,38 Nm
Myso = ax (10,1 X My + 9,87 X Jy + 39,2) X 103+ 0,07 x (2,14 + m,) + Mg

M50 = 20 m/s? x (10,1 x 3 kg + 9,87 x 0,680 kgcm? +39,2) x 102 + 0,07 x (2,14 + 3 kg) + 0,38 Nm = 2,26 Nm

Ergebnis:
8
7
6
= 5
Z 4 —
= 3
Focemns Y R
2 '“ l\
1 \
0
0 1000 2000 3000 4000 5000
n [1/min]
Max. Drehmoment
- Nenndrehmoment

Beispielhafte Motor-Antriebsregler- Kennlinie!

Ergebnis:

Der Wert fiir das Drehmoment liegt knapp unterhalb des Nenndrehmoments.
Dieses Moment wird nur in den Beschleunigungsphasen benotigt.

Damit ist die Auslegung in Ordnung.

14 => Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Datenblatt

Maximal zuldssiger Stiitzabstand

Um die Durchbiegung bei groen
Hiiben zu begrenzen muss die
Achse gegebenenfalls abgestiitzt
werden. Deshalb ist bei Hiiben
groBer L= 1500 mm ein zusatzli-
cher Befestigungsbausatz not-
wendig.

b
[

L2

Empfohlene Durchbiegungs-Grenzwerte

Um die Funktionalitat des

Linienportale EXCT

Portals nicht zu beeintrachtigen
wird die Einhaltung der folgen-

den Durchbiegungsgrenzwerte
empfohlen. Hohere Verformun-

Baugrofie 15 30 100
Dynamische Durchbiegung 0,03% ? 0,03% V 0,03% v
(Last bewegt sich) max. 0,3 mm max. 0,45 mm max. 0,6 mm
Statische Durchbiegung 0,05% P 0,05% ? 0,05% v
(Last im Stillstand)

gen kdnnen eine erhdhte 1) Der Linge der Achse

Reibung , einen verstarkten
Verschlei und eine reduzierte
Lebensdauer zur Folge haben.

Energiefiihrung

¢ Die Leitungsfilhrung vom Kabelabgang zur Z-Achse erfolgt iiber Ener-

gieketten [2]

¢ Beider Bestellung des Linienportals kann gewdhlt werden, ob der
Kabelabgang zum Schaltschrank[1] nach links oder rechts erfolgen

soll

e Bis zur Schnittstelle werden die Leitungen in der Z-Achse [6] gefiihrt.
An der Schnittstelle sind zwei Druckluftanschliisse [7] fest installiert.

2022/11 - Anderungen vorbehalten

e Die Schlduche und Leitungen, die am Ausgang der Energiekette an
der Y-Achse [5] herausragen, sind mindestens 10 m lang.

Y-Achse
Z-Achse

[1] Kabelabgang zum Schaltschrank
[2] Energiekette

[3] Ubergangin die Z-Achse

[4] Ubergang der beiden Energieketten
(5]

(6]

(7]

Schnittstelle mit Druckluftanschliissen

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Linienportale EXCT

Download CAD-Daten - www.festo.com

=@

Datenblatt
Abmessungen
Linienportal
T N s
@B ool ]
—
=
L2
L1
B9
L5
— e —
*
*
T m + + i 1
T + + 4 o
ha &
L4
N
T
14
B10
—
o = H=
E [sm]
]
iy i
T [ I T
[1] Erdungsanschluss
[2] Arbeitsluftanschliisse P1 und P2
[3] Kabelabgang zum Schaltschrank rechts
16 => Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Linienportale EXCT

Datenblatt
Baugrofie B1 B2 B6 B9 B10 H3 L4 L5
15 121 57,6 89 138,1 66 120 71 25
30 157 71 96 186 81,5 170 102 25
100 184 94 123 211 106,5 200 102 25
Hubabhdngige Mafe
Baugrofe Hub der Y-Achse L1 L2 L3
15 100 ... 1000 336+Hub 194+Hub 94+Software-Endlagen
30 100 ... 1500 456+Hub 252+Hub 122+Software-Endlagen
100 100 ... 2000 468+Hub 264+Hub 128+Software-Endlagen
Baugrofe Hub der Z-Achse H1 H2
15 100 636 170
200 736 270
Hub 536+Hub 70+Hub
30 250 942 328
500 1192 578
Hub 692+Hub 78+Hub
100 250 991 336
500 1241 586
800 1541 886
Hub 741+Hub 86+Hub
- Hinweis
Anforderungen zur Ebenheit der
Auflageflache und von Anbautei-
len > www.festo.com/sp An-
wenderdokumentation
Beriicksichtigung der Software-Endlagen
Bei Auswahl der Hiibe von Y- und L
. L2
Z-Achse muss zu dem Arbeitshub 3 03
L2 das Maf3 L3 fiir die Software-
Endlagen beriicksichtigt werden. =.
Das Maf ist frei wiahlbar. =t =
l ( - (]

Im Lieferumfang des Linienportals 1

ist ein Einstellstiick mit
L3 = 30 mm enthalten.

Hub L1 = Arbeitshub L2 + 2x Software-Endlage L3

2022/11 - Anderungen vorbehalten
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Linienportale EXCT

Datenblatt

Abmessungen Download CAD-Daten » www.festo.com
Schnittstelle Anbauelement mit Druckluftanschliissen P1 und P2

EXCT-15/-30 EXCT-100
£ i)
(
‘ —_— \
@) 1 —
5 @Vﬁ
g > oo | g 5
9T (¢ T
6% L
~
/A\
L8
L9
L6
I —
Wg Y
l/ @ A '\_’
u I I
D4 11T pe
D5
An die Anschliisse P1 und P2 kénnen Schlduche mit AufSen-@ 6 mm
angeschlossen werden.
fiir Baugrofie B11 B12 B13 B14 B15 B16 B17 B18
15 5 41 31 10 10 10 - -
30 10 51 35 10 10 10 - -
100 5,5 51 35 - - - 40 20
fir Baugrofie D4 D5 D6 L6 L8 L9 T3 T4
%)
H7 +0,1
15 M5 7 M5 76 20 - 10 1,6
30 M5 7 M5 85 20 - 10 1,6
100 M5 9 Mé 94 20 40 15 2,1

18 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Anderungen vorbehalten — 2022/11




Linienportale EXCT

Datenblatt

Abmessungen Download CAD-Daten - www.festo.com
Schnittstelle Motor

T2

fiir Baugrofe D1 D2 D3 H5 L5 T1 T2
%) )
+0,05 H7
15 48 16 M5 35 46 4 15
30 62 16 Mé 54 64 4 15
100 72 23 M6 54 64 4 15

2022/11 - Anderungen vorbehalten => Internet: www.festo.com/catalogue/... 19



Linienportale EXCT

Bestellangaben — Produktbaukasten

Bestelltabelle
Baugrofie 15 30 100 Bedin- Code Eintrag
gungen Code

Baukasten-Nr. 8026575 8026576 8026577
Produktart Baureihe T EXCT EXCT
Baugrofie 15 30 100
Hub der Y-Achse [mm] 100 ... 1000 100 ... 1500 100 ... 2000 oo
Hub der Z-Achse [mm] 100, 200 250, 500 250, 500, 800 %o
Fiihrung Kugelumlauffiihrung -KF -KF
Motorart ohne Motor -W
Anbaulage Motor Motor 1 hinten, Motor 2 hinten -HH

Motor 1 hinten, Motor 2 vorne -HV

Motor 1 vorne, Motor 2 hinten -VH

Motor 1 vorne, Motor 2 vorne -Vv
Anschlussseite Energiekette links -L

rechts -R
Anbauelemente (Fronteinheit) ohne -To -TO
Leitungslange ohne
Installation ohne

Multipolverteiler 4 x M8, mit pneumatischen Leitungen -MP1
Dokumentationssprache deutsch -DE

englisch -EN

spanisch -ES

franzosisch -FR

italienisch -IT

russisch -RU

chinesisch -ZH

20 -> Internet: www.festo.com/catalogue/... Anderungen vorbehalten — 2022/11



Zubehor

- Hinweis
Abhangig von der Kombination zwischen Motor und Antrieb kann die
maximale Vorschubkraft des Antriebs nicht erreicht werden.

Zuldssige Achs-/Motor-Kombinationen mit Axialbausatz

Motor/Getriebe? Axialbausatz

Linienportale EXCT

Fremdmotoren mit zu hohem Antriebsmoment konnen das Linienportal
beschédigen. Beachten Sie bei der Auswahl der Motoren die in
den technischen Daten spezifizierten Grenzwerte.

Datenbldtter > Internet: eamm-a

D

I

e Bausdtze fiir Fremdmotoren = Internet: eamm-a

Typ Teile-Nr. | Typ

EXCT-15

mit Servomotor

EMMT-AS-80-... | 8164277

| EAMM-A-L48-80P-G2

EXCT-30

mit Servomotor

EMMT-AS-100-... | 8164409

| EAMM-A-Y62-100A

EXCT-100

mit Servomotor

EMMT-AS-100-... |

8164276 | EAMM-A-L62-100A-G2

1) Das Eingangs-Drehmoment darf das max. zul. iibertragbare Drehmoment des Axialbausatzes nicht iiberschreiten.

Bestellangaben
Kupplung fiir Axialbausatz Teile-Nr. Typ
EAMM-A-L48-80P-G2 558002 EAMD-42-40-19-16X25
EAMM-A-Y62-100A 558002 EAMD-42-40-19-16X25
EAMM-A-L62-100A-G2 558003 EAMD-56-46-19-23X27
Bestellangaben
Beschreibung fir Baugrofie | Mogliche Schrauben | Anziehdrehmo- | Teile-Nr. Typ PEY
ment
[Nm]
Kupplungsgehiduse EAMK-A-E17?
zur Anbindung 15 1SO 4762-M5xn? 6 3780303 EAMK-A-E17-15 2
4 4 von Fremdmoto- | 30 IS0 4762-M6xn? 8,5 3780304 EAMK-A-E17-30
@ @ ren 100 ISO 4762-Méxn? 8,5 3780305 EAMK-A-E17-100
o o
1) Packungseinheit in Stiick
2) Im Lieferumfang sind keine Befestigungsschrauben enthalten
3) Die Ldnge n muss in Abhangigkeit des verwendeten Motorflansches ermittelt werden
2022/11 - Anderungen vorbehalten => Internet: www.festo.com/catalogue/... 21
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Zubehor

Befestigungsbausatz
EAHM-E17-K1
zur Wandbefestigung

Werkstoff:
Aluminium-Knetlegierung

EXCT-15 EXCT-30/100
*4'_&2; B2 é
VS —

i/ =
. i
| @\ [

H7

)
i
1

©
HS
H4
H3
H2
H1

oD e
X © 2 9{ &
4 d 1
B1 L2
L1 ® D 3
8 lo|]e i
[B1 iz |
L1

[1] Schraube ISO 4762 M6x20
[2] Bei EXCT-15:

fiir Schraube ISO 4762 M6

Bei EXCT-30/-100:

fiir Schraube 1SO 4762 M8
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofie B1 B2 B3 D2 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7

2
15 24 20 17 5 320 280 200 - 80 30 60
30 24 20 - 8 470 430 320 300 130 40 85
100 24 20 - 8 470 430 320 300 160 40 100
fir Baugrofie L1 L2 L3 L4 L5 Gewicht Teile-Nr. Typ
[g]

15 80 30 60 55 45 1150 3995047 EAHM-E17-K1-15
30 100 35 60 70 - 2350 3823208 EAHM-E17-K1-30
100 100 35 60 70 - 2350 4055845 EAHM-E17-K1-100
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Befestigungsbausatz

EAHM-E17-K2
zur Befestigung und Ausrichtung
auf einer Auflagefléache.

Der Bausatz ist hohenverstellbar
N7
N#

@@ Werkstoff:
E EE Stahl,sverzinkt
T ee

EXCT-15 EXCT-30/100
& &
D2 /| =1 @
B2
|81 | /}—u—. £
D2 *

B3

B2

B1

L
= | @
o ¢
=3} nl
= 57
¢
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofie B1 B2 B3 B4 B5 D1 D2 H1 H2 H3
+3
15 60 30 - 25 35 M8 Mé 43,4 6,8 20
30 84 54 28 49 59 M8 Mé 43,4 6,8 25
100 110 70 50 65 75 M8 Mé 43,4 6,8 25
fiir Baugrofe L1 L2 L3 L4 <1 Gewicht Teile-Nr. Typ
(g]

15 130 78 24 113 22 1015 3838164 EAHM-E17-K2-15
30 150 113 34 - 22 2050 3838337 EAHM-E17-K2-30
100 170 133 29 - 22 3000 3838404 EAHM-E17-K2-100
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Abfragebausatz
EAPR-E17-S

Im Lieferumfang enthalten:
Naherungsschalter SIES-Q8B,
Sensorhalter, Schaltfahne, Halte-

winkel und Schrauben

Werkstoff:
Schaltfahne: Stahl

legierung

Sensorhalter: Aluminium-Knet-

] | PTG
o O O O
O O O O O O
\ o 0O 0 0 ©
1 o o 0O O O
E o O O o O o
1| 0 0 0 o
S
& 7
* ./ . o] {
B2 7] L2 £
_|B1_ L1
[1] Schaltabstand ist einstellbar
[2] Schraube ISO 4762 M4x16
[3] Schraube ISO 4026 M3x4
[4] Schraube ISO 6912 M4x6
Abmessungen und Bestellangaben
fir Baugrofie B1 B2 H1 H2 L1 L2 L3 Gewicht
(g]
15, 30, 100 10 1 15,5 10,5 72 64 12 30
Benennung | Beschreibung Teile-Nr. Typ
Abfragebausatz
e Fiir Baugrofie 15, 30, 100 PNP, Offner 8092368 EAPR-E17-S1
/ ¢ Im Lieferumfang enthalten: PNP, SchlieBer 2478427 | EAPR-E17-S
,\,0‘ %EE ;\laherungsschalter SIES-Q8B, Sensorhalter, Schalt- [\ pN_ Offner 8092369 | EAPR-E17-S3
e@ ahne, Haltewinkel und Schrauben NPN, SchlieBer 8092370 | EAPR-E17-S4
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Multipol-SET

EADH-E17
Zum Anschliefien von bis zu 4 Werkstoff:
Ein-/Ausgdngen Gehé&use: PBT-verstarkt

Halter: Aluminium

H2
H1

[1] Multipolverteiler
[2] Befestigungsplatte

Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofe B1 D1 D2 H1 H2 H3 L1 L2 L3 | Gewicht Teile-Nr. Typ
g]
15, 30, 100 31,5 M12 M8 47 38 24 87 53 44 70 2972137 EADH-E17-MP1
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Adapterbausatz
EAHM-E17
zur Befestigung von z. B. Ventilen, ~ Werkstoff:
Vakuumerzeugern u.s.w. an der Edelstahl
Z-Achse
S @@
L1
L2 B1
——
B
- &
I g
|
&
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofie B1 D1 H1 H2 L1 L2 Gewicht Teile-Nr. Typ
(8]
15 11,5 M4x6 70 55 65 50 50 3018429 EAHM-E17-U-15
30 11,5 M5x8 80 65 75 60 95 3018428 EAHM-E17-U-30
100 11,5 M5x8 80 65 85 60 110 3018426 EAHM-E17-U-100
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Bestellangaben
fiir Baugrofie Teile-Nr. Typ
Steckdosenleitung NEBU fiir Multipol-SET EADH
15, 30, 100 8048086 NEBU-M12W8-K-15-N-LE8
Bestellangaben
Schaltausgang Schaltelementfunktion | Kabelldnge Teile-Nr. Typ
[m]
N&dherungsschalter fiir Abfragebausatz EAPR-E17
PNP Offner 2,5 174552 SIES-Q8B-PO-K-L
PNP SchlieRer 2,5 178294 SIES-Q8B-PS-K-L
NPN Offner 2,5 174550 SIES-Q8B-NO-K-L
NPN SchlieBer 2,5 178292 SIES-Q8B-NS-K-L
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Zuldssige Kombinationen Download CAD-Daten » www.festo.com

Kombination mit Linienportal Antrieb/Greifer Adapterbausatz
Baugrofie Baugrofe KBKD Teile-Nr. Typ
Schwenkantrieb
DRRD EXCT DRRD DHAA
15 10 2 2728486 DHAA-D-E8-45-Q11-10
15, 30 12 2715152 DHAA-D-E8-45/55-Q11-12
30 16 1926914 DHAA-D-E8-55-Q11-16
100 16 1928306 DHAA-D-E8-75-Q11-16
100 20 1930038 DHAA-D-E8-75-Q11-20
DHPS EXCT DHPS HMSV
15, 30 16 2 548785 HMSV-55
100 20, 25 548786 HMSV-56
EXCT HGPD DHAA, HAPG
15, 30 25 2 564952 DHAA-G-G6-16-B8-25
100 25,35 537175 HAPG-79
100 40 564951 DHAA-G-G6-20-B8-40
EXCT HGPL DHAA/HAPG
15,30 14-20 2 2406159 DHAA-G-G6-16-B6-14
100 14-20 2410181 DHAA-G-G6-20-B6-14
15, 30 14-40, 14-60, 14-80 538055 HAPG-89
100 14-40, 14-60, 14-80 539274 HAPG-90
100 25 539274 HAPG-90
EXCT HGPP HAPG, HMSV
15, 30 10 2 529018 HAPG-58
15,30 12 191266 HAPG-48
100 12 191267 HAPG-49
100 16 191269 HAPG-51
EXCT HGPT-B DHAA, HAPG
15,30 25 2 564952 DHAA-G-G6-16-B8-25
100 40 564951 DHAA-G-G6-20-B8-40
100 25,35 537175 HAPG-79

1) Korrosionsbestdndigkeitsklasse KBK 2 nach Festo Norm FN 940070
MagRige Korrosionsbeanspruchung. Innenraumanwendung bei der Kondensation auftreten darf. AuBenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberfléche, die in direktem
Kontakt zur umgebenden industrietiblichen Atmosphare stehen.
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Zuldssige Kombinationen Download CAD-Daten » www.festo.com

Kombination mit Linienportal Antrieb/Greifer Adapterbausatz
Baugrofie Baugrofie KBKY Teile-Nr. Typ
Radialgreifer
DHRS EXCT DHRS HMSV
15,30 16 2 548785 HMSV-55
100 25,32 548786 HMSV-56
EXCT HGRT DHAA
15,30 20 2 1278364 DHAA-G-G6-12-B11-20
15, 30 25 1279418 DHAA-G-E8-45-B11-25
100 25 1468307 DHAA-G-G6-20-B11-25
100 32 1280494 DHAA-G-G6-25-B11-32
DHWS EXCT DHWS HMSV
15,30 16 2 548785 HMSV-55
100 25,32 548786 HMSV-56
Dreipunktgreifer
HGDD, dicht EXCT HGDD DHAA
15, 30, 100 35 2 2371422 DHAA-G-G3-20-B13-35
100 40 2373773 DHAA-G-H2-16-B13-40
100 50 2377625 DHAA-G-H2-20-B13-50
EXCT HGDD-G1/G2 DHAA/HAPG
15, 30, 100 35 2 542436 HAPG-94
100 40 542437 HAPG-95
100 50 2378415 DHAA-G-H2-20-B13G-50
EXCT HGDT HAPG
15,30 25 2 542439 HAPG-SD2-32
15, 30, 100 35 542436 HAPG-94
100 40 542437 HAPG-95
100 50 542443 HAPG-SD2-36

1) Korrosionsbestandigkeitsklasse KBK 2 nach Festo Norm FN 940070
Méfige Korrosionsbeanspruchung. Innenraumanwendung bei der Kondensation auftreten darf. AuRenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberfldche, die in direktem
Kontakt zur umgebenden industrietiblichen Atmosphére stehen.
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