Zahnriemenachseneinheiten ELGE
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Dieses Produkt ist auch als modulare Mechanik erhdltlich
Zahnriemenachse ELGR-TB




Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Merkmale

Auf einen Blick
Plug and work mit der Simplified Motion Series
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Verbindet erstmals die Einfachheit der Pneumatik mit den Vorteilen
elektrischer Automatisierung: Simplified Motion Series.
Diese integrierten Antriebe sind die perfekte Losung fiir Anwender die

nach einer elektrischen Alternative fiir einfachste Bewegungs- und Posi-

tionieraufgaben zwischen zwei mechanischen Endlagen suchen, jedoch
die teils aufwendige Inbetriebnahme klassischer elektrischer Antriebs-
systeme scheuen.

Integriert Einfach

Die integrierte Elektronik am
Antrieb ist das Herzstiick der
Simplified Motion Series.

Zur Inbetriebnahme einfach alle

relevanten Parameter direkt am

Antrieb einstellen:

e Geschwindigkeit und Kraft

e Referenz-Endlage und Damp-
fung

e Manueller Betrieb

Die Funktionen der Simplified Motion Series

Grundprofil fiir die Bewegung zwischen zwei Endlagen:
geschwindigkeitsgeregelt
\"

Q IO-Link

Der Betrieb erfolgt ohne jegliche Software, einfach nach dem ,,plug and
work“-Prinzip. Dabei sind digitale I/0 (DIO) und 10-Link automatisch
immer mit an Bord — ein Produkt mit zwei Steuerungsarten standard-

maBig.

Standardisiert

Elektrischer Anschluss durch
M12 Steckertechnik

® Power (4-polig): Spannungsver-

sorgung fiir den Motor

® Logic (8-polig): Steuerungs-
und Sensorsignal sowie Strom
fiir die integrierte Elektronik

Connected

Nutzung erweiterter Funktionen

iber 10-Link moglich:

¢ Ferneinstellung der Bewe-
gungsparameter

e Kopie und Backup-Funktion zur
Parameter-Ubertragung

e |esefunktion erweiterter
Prozessparameter

e Frei definierbare Zwischenposi-
tion

Erweitertes Bewegungsprofil fiir die vereinfachte Press- und
Klemm-Funktion: geschwindigkeits- und kraftgeregelt
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e Diese Antriebe sind fiir einfache Bewegungen zwischen zwei Endlagen geeignet.
e Zur Realisierung von eventuellen Zwischenpositionen sind Ndherungsschalter erforderlich.
e Mit der tiber 10-Link frei einstellbaren Zwischenposition kdnnen Bewegungen an einer frei definierten Stelle zwischen den Endlagen gestoppt

werden — ohne Naherungsschalter oder externe Anschlage
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Merkmale

Auf einen Blick

Zahnriemenachseneinheiten ELGE

e Ohne externen Antriebsregler: alle notwendigen elektronischen Bausteine im integrierten Antrieb kombi-

niert

e 7wei Steuerungsmoglichkeiten standardmaBig integriert: digitale I/0 und 0-Link

e Komplettlosung fiir einfache Bewegungen zwischen mechanischen Endlagen

e Vereinfachte Inbetriebnahme: alle Parameter konnen direkt am Antrieb manuell eingestellt werden

e Kein spezielles Know-How zur Inbetriebnahme notwendig

e Endlagen-Riickmeldung analog eines iiblichen Ndaherungsschalters standardmafig integriert

¢ Flexible Motoranbindung durch frei wahlbaren Motoranbau an vier Seiten

e Kostenoptimiertes Design fiir einfachere und hoch wirtschaftlich zu l6sende Aufgaben mit 5000 km Lauf-

leistung

Die Produkte der Simplified Motion Series

Elektrozylindereinheit
EPCE

Mini-Schlitteneinheit
EGSS-BS-KF

Zahnriemenachseneinheit
ELGS-TB-KF

Modular und flexibel mit Motor, Motoranbausatz und Antriebsregler

Elektrozylindereinheit
EPCS

Mini-Schlitteneinheit mit
parallelem Motoranbau
EGSS-BS-KF

Zahnriemenachseneinheit
ELGE

Elektrozylindereinheit mit
parallelem Motoranbau
EPCS

Spindelachseneinheit mit
parallelem Motoranbau
ELGS-BS-KF

Spindelachseneinheit
ELGS-BS-KF
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Drehantriebseinheit
ERMS

Dieses Produkt ist auch innerhalb der Optimized Motion Series als Zahnriemenachse ELGR-TB erhdltlich:

2023/01 - Anderungen vorbehalten

Zahnriemenachsen fiir einfachere und hoch wirtschaftlich zu [6sende Aufgaben im kostenoptimierten Design
mit hoher Lebensdauer. Ideal fiir Pick and Place Aufgaben und den Transport kleiner Massen unter 15 kg.

e 1 angetriebener Schlitten, optional zusétzliche, frei bewegliche Schlitten

e Verldngerte Fiihrung, zusatzliche Befestigungsmaglichkeiten

¢ Flexible Motoranbindung durch frei wahlbaren Motoranbau an 4 Seiten

e Fithrungsvarianten: Kugelumlauffithrung fiir mittlere Belastungen oder Gleitfiihrung fiir geringe Belastun-

gen

e Modular: Individuell kombinierbar mit Motor, Motoranbausatz und Antriebsregler

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...



Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Peripherieiibersicht

hinten

links

oben

rechts

vorne

unten

Zubehdr
Typ/Bestellcode Beschreibung -> Seite/Internet

[1] Zahnriemenachseneinheit elektrischer Antrieb 5
ELGE

[2] Zentrierhiilse e zur Zentrierung von Lasten und Anbauteilen am Schlitten 21
ZBH e 2 Zentrierhiilsen im Lieferumfang der Achse enthalten

[3] Profilbefestigung zur Befestigung der Achse am Lagerdeckel 20
MUE

[4] Nutenstein zur Befestigung von Anbauteilen 21
NST

[5] Schaltfahne? zur Abfrage der Schlittenposition 20
EAPM-L4-SLS

[6] Sensorhalter? Adapter zur Befestigung der induktiven Ndherungsschalter an der Achse 20
EAPM-L4-SHS

[7] Naherungsschalter, T-Nut? e induktiver Ndherungsschalter, fiir T-Nut 21
SIES-8M e bei dem Bestellcode SA, SBist 1 Schaltfahne und 1 Sensorhalter im Lieferumfang enthalten

[8] Versorgungsleitung zum Anschluss der Last- und Logikversorgung 22
NEBL-T12

[9] Verbindungsleitung zum Anschluss an eine Steuerung 22
NEBC-M12

[10]  Adapter Verbindung zwischen Motor und I0-Link Master 22
NEFC-M12G8

[11] 10-Link Master USB zur einfachen Nutzung der Minischlitteneinheit mit 10-Link 22
CDSU-1

1) Né&herungsschalter sind optional und nur zum Abfragen von eventuellen Zwischenpositionen erforderlich.
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m Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Peripherieiibersicht

Motoranbauvarianten
[AT] Oben [AD]Unten [AL] Links [AR]Rechts

[1] Drucktasten zum Parametrieren und Steuern

Kombinationsmoglichkeiten mit Antrieben von Festo
Elektrozylinder EPCO an Zahnriemenachseneinheit ELGE

Baugrofie Zubehor
[1] EPCO [2] ELGE Nutenstein Zentrierhiilse Schraube Unterlegscheibe
16 35 NST-3-M3 (x4) ZBH-7 (x2) M3x10 (x4) -

2023/01 - Anderungen vorbehalten => Internet: www.festo.com/catalogue/... 5



Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Typenschliissel
001 Baureihe 010 Busprotokoll/Ansteuerung
ELGE Portalachse PLK PNP und 10-Link
NLK NPN und 10-Link
002 Antriebsart
B Zahnriemen 011 Endlagenerkennung
AA Mit integrierter Endlagenabfrage |
003 Fithrung
Kugelumlauffiihrung 012 Orientierung Abgang Leitung
AT Oben
004 Baugrofie AD Unten
35 35 AL Links
AR Rechts
005 Hub [mm]
50 50 013 Motorlage
100 100 FR Rechts vorn
150 150 FL Links vorn
200 200 RR Rechts hinten
250 250 RL Links hinten
300 300
350 350 014 Profilbefestigung
400 400 Ohne
450 450 ..MA 1...2 Stiick
500 500
550 550 015 N&aherungsschalter, induktiv, Nut 8, Schliefer, Kabel 7,5 m
600 600 Ohne
650 650 ...SA 1 ... 6 Stiick
700 700
750 750 016 Ndherungsschalter, induktiv, Nut 8, Offner, Kabel 7,5 m
800 800 Ohne
...SB 1...6Stiick
006 Hubreserve
OH Ohne 017 Nutenstein Befestigungsnut
Ohne
oL oot ~.NM 1...99 Stiick
ST Schrittmotor ST
018 Elektrisches Zubehor
008 Controller Ohne
] Integriert L1 Adapter fiir den Betrieb als |0-Link Gerat
009 Bedienfeld
H1 Integriert

6 => Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Datenblatt
= -O- BaugroBe
(MH=] . -
- ' - Hublidnge 2 o
50...800 mm
Allgemeine Technische Daten
Baugrofie 35
Konstruktiver Aufbau Elektromechanische Achse mit Zahnriemen und integriertem Antrieb
Motorart Schrittmotor
Fiihrung Kugelumlauffiihrung
Einbaulage waagrecht
Arbeitshub [mm] 50 ... 800
Hubreserve [mm] 0
Zusatzliche Funktionen Integrierte Endlagenerkennung
Bedienoberflache
Anzeige LED
Referenzierung Festanschlag-Block positiv
Festanschlag-Block negativ
Befestigungsart mit Innengewinde
mit Zubehor

mit Zentrierstift, Zentrierhilse

Max. Leitungslange
Eingdnge/Ausgédnge [m] 15
10-Link Betrieb [m] 20

Mechanische Daten

Baugrofie 35

Max. Nutzlast [kg] 2,8

Max. Vorschubkraft F, [N] 50

Geschwindigkeit? [m/s] 1,2

Geschwindigkeit ,,Speed Press“? [m/s] 0,024

Max. Beschleunigung 2 [m/s?] 8,5

Wiederholgenauigkeit [mm] +0,1

Positionserkennung fiir Naherungsschalter
iber 10-Link

1) BeiHiiben < 250 mm kann die max. Geschwindigkeit von 1,2 m/s nicht erreicht werden.
Einstellbar in 10% Schritten
2) Nicht verdnderbarer Parameter

2023/01 - Anderungen vorbehalten => Internet: www.festo.com/catalogue/... 7



Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Datenblatt
Zahnriemen
Baugrofle 35
Teilung [mm] 2
Dehnung? [%] 0,094
Wirkdurchmesser [mm] 18,46
Vorschubkonstante [mm/U] |58
1) Bei max. Vorschubkraft
Elektrische Daten
Baugrofie | 35
Motor
Nennspannung DC [V] 24 (£15%)
Nennstrom [A] 5,3
Max. Stromaufnahme (Last) [A] 5,3
Max. Stromaufnahme (Logik) [mA] 300

Encoder

Rotorlagegeber

Encoder absolut Singleturn

Rotorlagegeber Messprinzip magnetisch
Rotorlagegeber Auflosung [Bit] 16
Schnittstellen
Baugrofie | 35
Parametrierschnittstelle
10-Link ja
Bedienoberflache ja
Digitale Eingdange
Anzahl 2
Schaltlogik PNP
NPN

Eigenschaften

nicht galvanisch getrennt

konfigurierbar

Spezifikation

in Anlehnung an IEC 61131-2, Typ 1

Arbeitsbereich

i\ 24

Digitale Ausgédnge

Anzahl 2
Schaltlogik PNP
NPN

Rotorlagegeber

Encoder absolut Singleturn

Eigenschaften

nicht galvanisch getrennt

konfigurierbar

Max. Strom

[mA] 100
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Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Datenblatt
Technische Daten 10-Link
Baugrofe 35
S10-Mode Unterstiitzung ja
Communication mode COM3 (230,4 kBaud)
Connection technology Stecker
Port class A
Anzahl Ports 1
Prozessdatenbreite OUT [Byte] 2
Prozessdateninhalt OUT [bit] 1 (Move in)

[bit] 1 (Move out)

[bit] 1 (Move Intermediate)

[bit] 1 (Quit Error)
Prozessdatenbreite IN [Byte] 2
Prozessdateninhalt IN [bit] 1 (State Device)

[bit] 1 (State Move)

[bit] 1 (State in)

[bit] 1 (State out)

[bit] 1 (State Intermediate)
Servicedateninhalt IN [bit] 32 (Force)

[bit] 32 (Position)

[bit] 32 (Speed)
Minimale Zykluszeit [ms] 1
Datenspeicher benétigt [Kilobyte] |0,5
Protokollversion Device V1.1
Betriebs- und Umweltbedingungen
Baugrofie 35
Isolationsschutzklasse B
Umgebungstemperatur [eC] 0...+50
Lagertemperatur [eC] =20 ... +60

Hinweis zur Umgebungstemperatur

oberhalb der Umgebungstemperatur von 30 °C ist eine Leistungsreduktion von 2 % pro K einzuhalten

Temperaturiiberwachung

Abschaltung bei Ubertemperatur

Integrierter praziser CMOS-Temperatursensor mit analogem Ausgang

Relative Luftfeuchtigkeit [%] 0...90
Schutzklasse ]
Schutzart 1P20
Einschaltdauer [%] 100

CE-Zeichen (siehe Konformitatserklarung)

nach EU-EMV-Richtlinie fir EMCS-ST - festo.com/sp

nach EU-RoHS-Richtlinie

UKCA-Zeichen (siehe Konformitatserklarung)

nach UK Vorschriften fiir EMV

nach UK RoHS Vorschriften

KC-Zeichen

KC-EMV

Zulassung

RCM Mark

Schwingfestigkeit

Transporteinsatzpriifung mit Scharfegrad 1 nach FN 942017-4 und EN 61800-2 und EN 61800-5-1

Schockfestigkeit

Schockpriifung mit Scharfegrad 1 nach FN 942017-5 und EN 61800-2

Wartungsintervall

Lebensdauerschmierung

2023/01 - Anderungen vorbehalten
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Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Datenblatt

Gewichte
Baugrofle

35

Grundgewicht bei 0 mm Hub

(g]

2490

Gewichtszuschlag pro 10 mm Hub

[g]

25

Gewichtszuschlag bewegte Masse
pro 10 mm Hub

[g]

0,31

Werkstoffe
Funktionsschnitt

=

o

Achse
[1] Lagerdeckel, Profil Aluminium-Knetlegierung, eloxiert
[2]  Fihrungsstangen Vergiitungsstahl, gehdrtet und hartverchromt
[3] Schlitten, Profil Aluminium-Knetlegierung, eloxiert
[4] Zahnriemen Polychloroprene mit Glascord und Nyloniiberzug
[5] Riemenscheibe hochlegierter Stahl, rostfrei
LABS-Konformitat VDMA24364-Zone Ill
Werkstoff-Hinweis RoHS-konform
10 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Anderungen vorbehalten — 2023/01




Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Datenblatt
Steckerbelegung
Spannungsversorgung Logikschnittstelle
Stecker Stecker
M12x1, 4-polig, T-codiert nach EN 61076-2-111 M12x1, 8-polig, A-codiert nach EN 61076-2-101
2
3 > 8
1 3 4 1
5 7
6
Bei Nutzung mit Digital I/0
Pin Funktion Pin Funktion
1 Leistungsspannungsversorgung (24 V DC) 1 Logikspannungsversorgung (24 V DC)
2 Bezugspotenzial Leistungsspannungsversorgung (GND) 2 Digitalausgang 1 (State ,,In“)
3 reserviert, nicht anschliefen 3 Digitalausgang 2 (State ,,Out)
4 Funktionserde (FE) 4 Bezugspotenzial Logikspannungsversorgung (GND)
5 Digitaleingang 1 (Move ,,In“)
6 Digitaleingang 2 (Move ,,0ut®)
7 reserviert, nicht anschliefien
8 Bezugspotenzial Logikspannungversorgung (GND)

Bei Nutzung mit 1/0-Link
Pin Funktion

L+ 10-Link Spannungsversorgung (24 V DC)

reserviert, nicht anschlieRen
C/Q Kommunikation zum 10-Link Master
L - Bezugspotenzial I0-Link Spannungsversorgung (0 V)

reserviert, nicht anschlieffen

reserviert, nicht anschlieen

reserviert, nicht anschlieBen

XIN|ON [N [DW|IN |-

L - Bezugspotenzial I0-Link Spannungsversorgung (0 V)

2023/01 - Anderungen vorbehalten => Internet: www.festo.com/catalogue/... 11



Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Datenblatt

Belastungskennwerte

Die angegebenen Krafte und
Momente beziehen sich auf die
Fiihrungsmitte. Der Angriffspunkt
ist der Schnittpunkt aus Fiih-
rungsmitte und Langenmitte des
Schlittens.

Sie diirfen im dynamischen Be-
trieb nicht tiberschritten werden.
Dabei muss besonders auf den
Abbremsvorgang geachtet wer-
den.

Max. zuldssige Kréfte und Momente fiir die Fiihrungsberechnung, bei einer Lebensdauer von 5000 km

Baugrofie 35
FYmax. [N] 50
FZmax. [N] 50
MXmax. [Nm] 2,5
MYrmax. [Nm] 8
MZ;ax. [Nm] 8

- Hinweis
Fiir eine Lebensdauer des Fiihrungssystems von 5000 km muss der
Belastungs-Vergleichsfaktor, auf Basis der maximal zuldssigen Krafte

und Momente bei 5000 km Lebensdauer, einen Wert fv < 1 annehmen.

Mit Hilfe dieser Formel kann ein Richtwert errechnet werden.
Fiir die genaue Berechnung steht die Auslegungssoftware
»Electric Motion Sizing* zur Verfligung

-> www.festo.com/x/electric-motion-sizing

12 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Wirken gleichzeitig mehrere der unten genannten Krafte und Momente
auf die Achse ein, muss neben den aufgefiihrten Maximalbelastungen
folgende Gleichung erfiillt werden:

Berechnung des Belastungs-Vergleichsfaktors:

Ful | Pl | Ml Ml | Ml

fo=—"—+ <
Vo Fp Fp M, My, M,,

F1/M; = dynamischer Wert
F»/M, = maximaler Wert

Anderungen vorbehalten — 2023/01



Datenblatt

Berechnung der Lebensdauer

Die Lebensdauer der Fiihrung ist von der Belastung abhangig. Um eine
Aussage iiber die Lebensdauer treffen zu kénnen, wird im nachfolgen-

den Diagramm als Kenngrofe der Belastungs-Vergleichsfaktor fvim Be-

zug auf die Lebensdauer dargestellt.

Belastungs-Vergleichsfaktor fv in Abhangigkeit von der Lebensdauer |

Beispiel:
Ein Anwender will eine Masse x kg bewegen. Durch die Berechnung mit
der Formel (= Seite 4) ergibt sich flir den Belastungs-Vergleichsfak-

tor fv ein Wert von 1,5. Laut Diagramm hat die Fiihrung eine Lebensdau-

ervon ca 1500 km. Durch die Reduzierung der Beschleunigung verrin-
gert sich der Wert My und Mz. Nun ergibt sich mit einem Belas-
tungs-Vergleichsfaktor fv von 1 eine Lebensdauer von 5000 km.

Lebensdauer des Motors

Die Lebensdauer des Motors bei Nennleistung betragt 20000 h.

2023/01 - Anderungen vorbehalten

Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Diese Darstellung gibt nur den theoretischen Wert wieder. Bei einem
Belastungs-Vergleichsfaktor fv grofBer 1 ist unbedingt eine Riicksprache
mit ihrem lokalen Ansprechpartner bei Festo notwendig.

1.8
1.6
1.4 \

1.2

0.8
0.6
0.4
0.2

0 2000 4000 6000 8000
[ [km]

10000
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Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Datenblatt

Auslegungsbeispiel

Applikationsdaten:

e Nutzlast: 2 kg

e Einbaulage: waagrecht

e Anbaulage Motor: axial

e Hub: 600 mm

* Max. zuldssige Positionierzeit: 1 s (eine Richtung)

Schritt 1: Auswahl der Baugrof3e aus der Tabelle - Seite 7

Mechanische Daten

Baugrofle 35
Max. Nutzlast [kel 2,8
Schritt 2: Auswahl der max. Geschwindigkeitsstufe v fiir Nutzlast m Schritt 3: Ablesen der min. Positionierzeit t fiir Hub |
3 7
2.5 6
2 > >
g” 1.5 o, X
IS - 3
1 2
0.5 1
0 Y 0
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
\
Waagrecht |=50mm
- | =100 mm
———— | =200 mm
------------ | =300 mm
——— | =400 mm
------ | =500 mm

=== | =600 mm
= == | =700 mm
———— | =800 mm

- Max. Geschwindigkeitsstufe fiir die Nutzlast: Stufe 9

Ergebnis

- Min. Positionierzeit fiir 600 mm bei Stufe 9: 0,75 s

Die Applikation kann mit ELGE-TB-35-600 realisiert werden. Es wird eine minimale Positionierzeit (eine Richtung) von 0,75 s erreicht. Langere —
Positionierzeiten konnen jederzeit durch eine kleinere Geschwindigkeitsstufe gewahlt werden.

14 => Internet: www.festo.com/catalogue/...
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m Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Datenblatt

Masse m in Abhédngigkeit von Geschwindigkeitsstufe v
Baugrofie 35

3

2.5

2

1.5

m [kg]

1

0.5 — \Waagrecht

0

Hinweis:
Die Linien beschreiben die Maximalwerte. Die kleineren Geschwindig-
keitsstufe konnen jederzeit eingestellt werden.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Positionierzeit t in Abhdngigkeit von Geschwindigkeitsstufe v und Hub |
Baugrofie 35

7
6\
A -
5 3\ |=50mm
4 AN - | =100 mm
2, \?‘t‘\“. ] ———— [=200mm
SNINESNL L | =300 mm
2NN S ST
-3 —— | =400 mm
------ | =500 mm

=== | =600 mm
=== | =700 mm
—— | =800 mm

FIN]

ELGE-TB-35
Flichenmomente 2. Grades

Y-Achse Baugrofie 35

W? \ ; \}g ly [mm*] 4,19x10°
w% Z-Achse z [mm*] 3,77x10°

Empfohlene Durchbiegungs-Grenzwerte

Um die Funktionsfahigkeit der Achsen nicht zu beeintrachtigen wird die
Einhaltung einer Durchbiegung von maximal 0,5 mm empfohlen. Héhe-
re Verformungen kdnnen eine erhdhte Reibung, einen verstadrkten Ver-
schleif und eine reduzierte Lebensdauer zur Folge haben.

2023/01 - Anderungen vorbehalten => Internet: www.festo.com/catalogue/... 15



Zahnriemenachseneinheiten ELGE m

Datenblatt

Abmessungen — mit Motor Download CAD-Daten » www.festo.com

ELGE-...-AT/AD

[CRe

~ 1
\
I

B1

L1+

(2 o ©

| | —
— =

H1

H2
l”l
wo (] (w)(2)

L2

ELGE-...-AR/AL
L2

:j — | —
=8 ]
o
- g
"':8“
]

H1

[1] Motor

[2] Anschluss an Logik-
,,EH schnittstelle

Anschluss an Spannungs-
versorgung

+ = zuzliglich Hublange

B1
w

Baugrofie B1 H1 H2 L1 L2 L3
ELGE-...-AT-FL 108,3 134,5 73,5 180,7 95,6 84,3
ELGE-...-AD-FR 108,3 134,5 73,5 180,7 95,6 84,3
ELGE-...-AR-RR 80 136,5 73,5 219,8 95,6 84,3
ELGE-...-AL-RL 80 136,5 73,5 219,8 95,6 84,3
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Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten - www.festo.com
110 n><L9i B3
B2 L4 D4 m BS
e e ’%j
I VL — ] == L S T — _
1 I —_— © | //zj
n | [ — I N | = 9l s
2 sz M 20 1 0 )= —) e
= O ]
m | is
Q o 1 T
| ) 3! %) B I_‘J_==== I I g Lg@? -
Bl I —— — =S 17 1
1] ‘ — e S S
B3 | B4 sl e | L8 B | ¢l ¢
B2 L3 L7
B1 L2 |
L1+
nxL9
Fan\ P
\ A\
=§m !
D4 m
+ zuziiglich Hublange
Profil
ELGR-35
RS T RS
?) G
b D d
2T m
96} G
N
2P il
B3 o
B2
BaugroRe B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 D1 D2 D3 D4 H1 H2 H3 H4 H5 Hé
2 2 2 2
H7 H7 H7
35 37 35 20 7,5 9,5 1 17,5 8 15 27 7 80 39 78 19 40 7,5
BaugroRe H7 H8 H9 H10 | H11 | H12 | H13 | H14 | H15 L3 L4 L5 L6 L9 T1 T2 T3
+0,1
35 63 39 21 9,5 | 15,5 | 13,5 49 23,5 20 51 25,5 3 45 30 3,1 1,6 1,6
Baugrofe L1 L2 L7 L8 L10 n
35 178 89 76 70 20 1
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Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Bestellangaben
Bestellangaben
Baugrofe Hub Teile-Nr. Typ
35 100 8083931 ELGE-TB-35-100-0H-ST-M-H1-PLK-AA-AT-FR
200 8083932 ELGE-TB-35-200-0H-ST-M-H1-PLK-AA-AT-FR
300 8083933 ELGE-TB-35-300-0H-ST-M-H1-PLK-AA-AT-FR
400 8083934 ELGE-TB-35-400-0H-ST-M-H1-PLK-AA-AT-FR
500 8083935 ELGE-TB-35-500-0H-ST-M-H1-PLK-AA-AT-FR
600 8083936 ELGE-TB-35-600-0H-ST-M-H1-PLK-AA-AT-FR
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Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Bestellangaben
Bestelltabelle
Baugroe 35 Bedingungen | Code Eintrag
Code

Baukasten-Nr. 8083929
Baureihe ELGE ELGE ELGE
Antriebsart Zahnriemen -TB -TB
Fiihrung Kugelumlauffiihrung
Baugrofie 35 -
Hub [mm] | 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 750, 800
Hubreserve [mm] [0 -OH -OH
Motorart Schrittmotor ST -ST -ST
Controller integriert -M -M
Bedienfeld integriert -H1 -H1
Busprotokoll/Ansteuerung NPN und I0-Link -NLK

PNP und 10-Link -PLK
Endlagenerkennung mit integrierter Endlagenabfrage -AA -AA
Orientierung Abgang Leitung oben -AT

unten -AD

links -AL

rechts -AR
Motorlage links vorn -FL

rechts vorn -FR

links hinten -RL

rechts hinten -RR
Profilbefestigung ohne

1.2 +...MA
N&herungsschalter (SIES), ohne
induktiv, Nut 8, Schliefer, Kabel
7,5 m, incl. Schaltfahne und 1..6 ...SA
Sensorhalter
N&herungsschalter (SIES), ohne
induktiv, Nut 8, Offner, Kabel
7,5 m, incl. Schaltfahne und 1..6 ..SB
Sensorhalter
Nutenstein Befestigungsnut ohne

1..99 ..NM
Elektrisches Zubehor ohne

Adapter fiir den Betrieb als 10-Gerat +L1

2023/01 - Anderungen vorbehalten
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Zahnriemenachseneinheiten ELGE m

Zubehor
Profilbefestigung MUE Werkstoff:
(Bestellcode MA) Aluminium, eloxiert
RoHS-konform
H2 D2
B O W a8 oL 5/ o \%
> b @
S - l
/ L GD) g O [ Ly LJJ o
> > 1 : 00 O-Qo| L4
N (e L2 L3

H3 ‘ L1
S =]
H1
Abmessungen und Bestellangaben
fir Baugrofie B1 B2 B3 B5 D1 D2 H1 H2 H3 H4
@ @
H7
35 51 8 43 4 3,4 5 78 6 5,5 2,3
fiir Baugrofie H5 L1 L2 L3 L4 Gewicht Teile-Nr. | Typ
(g]
35 11 40 20 94 86 20 558042 MUE-50
Sensorhalter EAPM-...-SHS, Werkstoff:
Schaltfahne EAPM-...-SLS Schaltfahne: Stahl, verzinkt
(Bestellcode SA/SB) Sensorhalter: Aluminium-Knet-
legierung, eloxiert
RoHS-konform
F@ \ ggg T
<1 0 Ii i i
/
O O
1 i 0
[IC >: l
- & 5 | I i i
o _® O T H ,,,,,‘,J[,@@ SRe—
4 L1 L1
EAPM-L4-SLS
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofie B1 H1 L1 Gewicht Teile-Nr. | Typ
(3]
Sensorhalter
35 | 9 | 6,5 | 44 [ 20 [567537 | EAPM-L4-SHS
Schaltfahne
35 | 10 | 11 | 57,5 [15 [567538 | EAPM-L4-SLS
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Zahnriemenachseneinheiten ELGE

Zubehor
Bestellangaben
fiir Baugrofie Bemerkung Bestellcode Teile-Nr. Typ PED
Nutenstein NST
@ 35 fiir Befestigungsnut NM 558045 NST-3-M3 1
Zentrierhiilse ZBH?
@ 35 fir Schlitten - 8146544 | ZBH-7-B 10
1) Packungseinheit in Stiick
2) 2 Zentrierhiilsen im Lieferumfang der Achse enthalten
Bestellangaben — Ndherungsschalter fiir T-Nut, induktiv Datenblatter > Internet: sies
Befestigungsart | Elektrischer Anschluss Schaltaus- Kabelldnge Bestellcode Teile-Nr. Typ
gang [m]
Schlieer
von oben in Nut Kabel, 3-adrig PNP 7,5 SA 551386 SIES-8M-PS-24V-K-7,5-0OE
einsetzbar, bin- | Stecker M8x1, 3-polig 0,3 - 551387 SIES-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
dig mit Zylinder- [ xapel, 3-adrig NPN 7,5 - 551396 | SIES-8M-NS-24V-K-7,5-OF
profil Stecker M8x1, 3-polig 03 N 551397 | SIES-8M-NS-24V-K-0,3-M8D
Offner
von oben in Nut Kabel, 3-adrig PNP 7,5 SB 551391 SIES-8M-P0O-24V-K-7,5-OE
einsetzbar, biin- | Stecker M8x1, 3-polig 0,3 - 551392 SIES-8M-P0-24V-K-0,3-M8D
dig mit Zylinder- [ kapel, 3-adrig NPN 7,5 - 551401 | SIES-8M-NO-24V-K-7,5-OF
profil Stecker M8x1, 3-polig 0,3 - 551402 | SIES-8M-NO-24V-K-0,3-M8D
Bestellangaben - Verbindungsleitungen Datenbldtter - Internet: nebu
Elektrischer Anschluss links Elektrischer Anschluss rechts Kabellange Teile-Nr. Typ
[m]
M Dose gerade, M8x1, 3-polig Kabel, offenes Ende, 3-adrig 2,5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
5,0 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
@ Dose gewinkelt, M8x1, 3-polig Kabel, offenes Ende, 3-adrig 2,5 541338 NEBU-M8W3-K-2.5-LE3
5,0 541341 NEBU-M8W3-K-5-LE3
- Hinweis

N&dherungsschalter sind optional
und nur zum Abfragen von even-
tuellen Zwischenpositionen
erforderlich.
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Zubehor

Bestellangaben — Versorgungsleitungen

Datenbldtter - Internet: nebl

Elektrischer Anschluss links Elektrischer Anschluss rechts Kabelldnge Teile-Nr. Typ
[m]
Dose gewinkelt, M12x1, 4-polig Kabel, offenes Ende, 4-adrig 2 8080778 NEBL-T12W4-E-2-N-LE4
@ 5 8080779 | NEBL-T12WA4-E-5-N-LE4
/ 10 8080780 NEBL-T12W4-E-10-N-LE4
15 8080781 NEBL-T12W4-E-15-N-LE4
Dose gerade, M12x1, 4-polig Kabel, offenes Ende, 4-adrig 2 8080790 NEBL-T12G4-E-2-N-LE4
m 5 8080791 NEBL-T12G4-E-5-N-LE4
/ 10 8080792 NEBL-T12G4-E-10-N-LE4
15 8080793 NEBL-T12G4-E-15-N-LE4
Bestellangaben - Verbindungsleitungen Datenbldtter - Internet: nebc
Elektrischer Anschluss links Elektrischer Anschluss rechts Kabelldnge Teile-Nr. Typ
[m]
Dose gewinkelt, M12x1, 8-polig Kabel, offenes Ende, 8-adrig 2 8094476 NEBC-M12W8-E-2-N-B-LE8
@ 5 8094478 NEBC-M12W8-E-5-N-B-LE8
/ 10 8094481 NEBC-M12W8-E-10-N-B-LE8
15 8094479 NEBC-M12W8-E-15-N-B-LE8
Stecker gerade, M12x1, 8-polig 2 8080786 NEBC-M12W8-E-2-N-M12G8
@ 5 8080787 NEBC-M12W8-E-5-N-M12G8
M 10 8080788 NEBC-M12W8-E-10-N-M12G8
15 8080789 NEBC-M12W8-E-15-N-M12G8
Dose gerade, M12x1, 8-polig Kabel, offenes Ende, 8-adrig 2 8094480 NEBC-M12G8-E-2-N-B-LE8
m 5 8094477 NEBC-M12G8-E-5-N-B-LE8
/ 10 8094482 NEBC-M12G8-E-10-N-B-LE8
15 8094475 NEBC-M12G8-E-15-N-B-LE8
Stecker gerade, M12x1, 8-polig 2 8080782 NEBC-M12G8-E-2-N-M12G8
m 5 8080783 NEBC-M12G8-E-5-N-M12G8
M 10 8080784 NEBC-M12G8-E-10-N-M12G8
15 8080785 NEBC-M12G8-E-15-N-M12G8
- § - Hinweis
Die Kabel der gewinkelten
Leitungen sind im 45° Winkel zur
Achse ausgerichtet.
Bestellangaben - 10-Link Master USB Datenblatter > Internet: cdsu
Beschreibung Kabelldnge Teile-Nr. Typ
[m]
o zur Nutzung der Einheit mit 10-Link 0,3 8091509 CDSU-1
o zusdtzlich ist ein externes Steckernetzteil erforderlich
(nicht im Lieferumfang enthalten)
Bestellangaben — Adapter Datenbldtter > Internet: nefc
Elektrischer Anschluss links Elektrischer Anschluss rechts Kabelldnge Teile-Nr. Typ
[m]
Dose gerade, M12x1, 8-polig Stecker gerade, M12x1, 5-polig 0,3 8080777 NEFC-M12G8-0.3-M12G5-LK
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