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Radialgreifer DHRC m

Merkmale

Auf einen Blick

¢ Hohe Momentenbelastung durch seitliche Abstiitzung der Greifbacken

e Zentriermoglichkeiten an den Greifbacken

¢ Max. Wiederholgenauigkeit

e Ndherungsschalter zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen und Positionstransmitter zur Abfrage der Kolbenposition an jeder beliebigen
Stelle

o Vielféltige Adaptionsmdglichkeiten an Antrieben

o Flexible Einsatzmdoglichkeiten: Wahlweise als doppelt- und einfachwirkender Greifer einsetzbar

Positionserkennung

[A] Fiir Ndherungsschalter
Mit Hilfe von Ndherungsschaltern ermoglicht die Positionserkennung
die Abfrage von beliebigen Positionen.

Greiferfunktion

] Doppeltwirkend [S] Einfachwirkend offen

Offnen oder SchlieBen durch Beaufschlagung mit Druckluft Offen im drucklosen Zustand. Geschlossen bei Beaufschlagung mit
Druckluft

Greifkraftsicherung

[NO] Offnend
Im drucklosen Zustand durch Federkraft gedffnet

- Hinweis
Auslegungssoftware

Greiferauswahl
-> www.festo.com
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m Radialgreifer DHRC

Merkmale

Druckluftanschliisse

[1] Druckluftanschliisse

Befestigungsmaoglichkeiten
seitlich senkrecht

[1] Zentrierhiilsen
[2] Befestigungsschrauben

[1] Zentrierhiilsen
[2] Befestigungsschrauben
[3]Basis

Befestigung von externen Greiffingern

E 1
|

< %

2 A 3

C > >
< LTS
LS
L7 o

[1] externe Greiffinger
[2] Befestigungsschrauben

- Hinweis
Diese Greifer sind nicht fiir nach-

folgende oder dhnliche Anwen-
dungsbeispiele ausgelegt:

e Schleifstaub

e Schweif3spritzer

e spanende Bearbeitung
® aggressive Medien
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Radialgreifer DHRC

Peripherieiibersicht

Peripherieiibersicht
Baugrofie 6

Baugrofie 10

Baugrofie 16 ... 32

Zubehor
Typ/Bestellcode fiir Baugrofe Beschreibung > Seite/Internet
[1] Steckverschraubung 6...32 zum Anschluss von auBentolerierten Druckluftschldauchen gs
Qs
[2] Néherungsschalter 6,16...32 zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen 21
SMT-10M
[3] Néherungsschalter 6,16 ...32 zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen 21
SMT-10G
[4] Néherungsschalter 10...32 zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen 21
SMT-8M
[5] Néherungsschalter 10...32 zur Abfrage der Kolbenposition in den Endlagen 21
SMT-8G
[6] Positionstransmitter 10...32 zur Abfrage der Kolbenposition an jeder beliebigen Stelle 22
SMAT-8M
[7] Positionstransmitter 10...32 zur Abfrage der Kolbenposition an jeder beliebigen Stelle 22
SDAS-MHS
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Radialgreifer DHRC

Typenschliissel

001 Baureihe 003 Positionserkennung
DHRC Radialgreifer A Fiir Ndherungsschalter
002 BaugroBe [mm] 004 Greiferfunktion

6 6 Doppeltwirkend

10 10 S Einfachwirkend offen
16 16

20 20 005 Greifkraftsicherung
25 25 Ohne

32 32 NO Offnend
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Funktion
Doppeltwirkend
DHRC-...-A

|[ [

Funktion — Varianten
Einfachwirkend
offnend: DHRC-...-S-NO
[ ﬁl % 0
mym M

N RY
- O - Baugrofie 5 : i
6...32mm ’
- l - Offnungswinkel
180°
@ www.festo.com
(% .

“# - Reparaturservice

Allgemeine Technische Daten

BaugroRe 6 |10 16 20 25 32
Konstruktiver Aufbau Anschlussrichtung seitlich, zwangsgefiihrter Bewegungsablauf

Funktionsweise doppeltwirkend | doppeltwirkend, einfachwirkend, offen

Greiferfunktion Radial

Anzahl Greifbacken 2

Max. Offnungswinkel 180 deg

Pneumatischer Anschluss | M3 M5

Wiederholgenauigkeit <0.1 mm

Greifer V

Rotationssymmetrie <0.2 mm

Max. Austauschgenauig- <0.2 mm

keit

Max. Arbeitsfrequenz Grei- | <3 Hz <2 Hz

fer

Positionserkennung

fir Ndherungsschalter

Befestigungsart

wahlweise:, Direkt-
befestigung tiber
Durchgangsbohrung,
Direktbefestigung
iber Gewinde

wahlweise:, Direktbefestigung tiber Durchgangsbohrung, Direktbefestigung tiber Gewinde, mit Durchgangsboh-
rung und Passstift, mit Innengewinde und Passstift

Einbaulage

beliebig

Baugrofie

1) Streuung der Endlagenstellung unter konstanten Einsatzbedingungen bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben in Bewegungsrichtung der Greifbacken

Betriebs- und Umweltbedingungen

6 |10 |16 | 20

Betriebsmedium

Druckluft nach ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Hinweis zum Betriebs-/
Steuermedium

Geoélter Betrieb moglich (im weiteren Betrieb erforderlich)

Umgebungstemperatur

-10 ... 60°C

Korrosionsbestandigkeits-
klasse KBK 2

0 - keine Korrosionsbeanspruchung

1) Einsatzbereich der Ndherungsschalter beachten

2) Korrosionsbestandigkeitsklasse KBK 0 nach Festo Norm FN 940070
Keine Korrosionsbeanspruchung. Gilt fiir kleine, optisch nicht relevante Normteile, wie Gewindestifte, Seegerringe, Spannhiilsen etc., die tiblicherweise nur in der Ausfiihrung phosphatiert oder briiniert (ggf. eingedlt) am
Markt angeboten werden, sowie fiir Kugellager (fiir Bauteile < KBK3) und Gleitlager.

=>Internet: www.festo.com/catalogue/... Anderungen vorbehalten — 2022/07




Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Betriebsdruck DHRC-...

Baugrofie 6 10 16 20 25 32
Betriebsdruck 0.25...0.8 MPa 0.1...0.8 MPa

Betriebsdruck 36.25...116 psi 14.5...116 psi

Betriebsdruck 2.5...8bar 1...8bar

Betriebsdruck DHRC-...-NO

Baugrofie 10 16 20 25 32
Betriebsdruck 0.2...0.8 MPa 0.15...0.8 MPa

Betriebsdruck 29...116 psi 21.75...116 psi

Betriebsdruck 2 ...8 bar 1.5...8 bar

Gewichte DHRC-...

Baugrofie 6 10 16 20 25 32
Produktgewicht 24.5¢g S54¢g 111¢g 218.4g 438.5¢g 716.5¢g
Gewichte DHRC-...-NO

Baugrofie 10 16 20 25 32
Produktgewicht 59.5g 112.5¢g 220g 440 ¢g 720.5¢g
Werkstoffe

Baugrofie 6 10 16 20 25 32
Werkstoff Gehduse Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Werkstoff Greifbacken hochlegierter Stahl

Werkstoff Abdeckkappe Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Werkstoff-Hinweis

Kupfer- und PTFE-frei, RoHS konform

2022/07 — Anderungen vorbehalten
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Offnungs- und Schlieze

Offnungs- und SchlieBzeiten DHRC-...

Baugrofie

iten

Die angegebenen Offnungs- und SchlieRzeiten [ms] wurden bei Raum-
temperatur, 6 bar Betriebsdruck und bei waagrecht eingebautem
Greifer ohne zusétzliche Greiffinger gemessen (Mittelwertdarstellung).
Fiir hohere Gewichtskrafte miissen die Greifer gedrosselt werden.
Offnungs- und SchlieBzeiten sind dann entsprechend einzustellen.

6 10 16 20 25 32
Min. Offnungszeit bei 6 bar | 10 ms 28 ms 37 ms 44 ms 90 ms 117 ms
Min. Schliefizeit bei 6 bar |19 ms 43 ms 53 ms 57 ms 117 ms 129 ms
Offnungs- und SchlieBzeiten DHRC-...-NO
Baugrdfie 10 16 20 25 32
Min. Offnungszeit bei 6 bar | 53 ms 42 ms 73 ms 147 ms 229 ms
Min. Schliefizeit bei 6 bar |26 ms 21 ms 32ms 45 ms 65 ms

=>Internet: www.festo.com/catalogue/...
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m Radialgreifer DHRC

Datenblatt
Einzustellende Offnungs- und SchlieBzeiten T bei 6 bar in Abhéngigkeit vom Massentrigheitsmoment der Greiffinger
DHRC-6 DHRC-10
0.12 0.6
/
0.1 // 0.5
] 0.08 T 0.4 g
: S g
£| 0.06 £ 0.3
E; / E;
= 0.04 /r = 0.2
0.02 0.1 /
0 // 0 L
0 0.02 0.04 0.06 0.08 0.1 0.12 0 0.02 0.04 0.06 0.08 0.1 0.12 0.14 0.16
Tls] Tls]
DHRC-16 DHRC-20
6 / 8
7
g 4 ] /
P / 5 /
— Ao} 74
X / X /
£ 3 S 5 /
2 / < 3
L ,
1 P ) pd
0 ] 0 =]
0 0.04 0.08 0.12 0.16 0.2 0.24 0.28 0.32 0 0.05 0.1 0.15 0.2 0.25 0.3 035 0.4
T[s] T[s]
DHRC-25 DHRC-32
25 70

2 / 60 /’
/ : /

15 /

10 7

/ 10

/
0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7
T[s] T[s]

) [kgecm?x10]

J [kgecm?x10%]
w
o
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Gesamtgreifmoment

Das Greifmoment ist innerhalb des Offnungswinkels nicht konstant

> Seite 15

Gesamtgreifmoment DHRC-...

Baugrofie 6 10 16 20 25 32

Gesamtgreifmoment bei 6 | 6.7 Ncm 25.3 Ncm 81.1 Ncm 166.2 Ncm 343.6 Ncm 725.6 Ncm

bar 6ffnen

Gesamtgreifmoment bei 6 | 4.8 Ncm 20.4 Ncm 66.8 Ncm 134.3 Ncm 277.5 Ncm 600.1 Ncm

bar schlieen

Gesamtgreifmoment DHRC-...-NO

Baugrofie 10 16 20 25 32

Gesamtgreifmoment bei 6 | 15.8 Ncm 50.3 Ncm 112 Ncm 239.5 Ncm 539.1 Ncm

bar schliefen

Statische Belastungskennwerte an den Greifbacken
Die angegebenen zuldssigen Krafte und Momente beziehen sich auf
einen Greifbacken. Sie beinhalten den Hebelarm, zusétzliche Gewichts-
krafte durch das Werkstiick bzw. durch externe Greiffinger und auftre-
tende Beschleunigungskréfte wahrend der Bewegung. Fiir die Berech-
nung der Momente ist die 0-Lage des Koordinatensystems (Fihrung der
Greifbacken) zu beriicksichtigen.

Statische Belastungskennwerte an den Greifbacken

Baugrofie 6 10 16 20 25 32

Max. Kraft am Greifbacken |12 N 35N 60N 100N 140N 210N

Fz statisch

Max. Moment am Greifba- | 0.3 Nm 0.5Nm 2 Nm 4 Nm 7 Nm 12Nm

cken Mx statisch

Max. Moment am Greifba- | 0.3 Nm 0.5 Nm 1Nm 2 Nm 4 Nm 8 Nm

cken My statisch

Max. Moment am Greifba- | 0.3 Nm 0.5 Nm 2 Nm 4 Nm 7 Nm 12 Nm

cken Mz statisch

10
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt
Massentragheitsmomente

Massentragheitsmoment des Radialgreifers bezogen auf die Mittel-
achse, ohne externe Greiffinger, im unbelasteten Bauzustand.

Massentragheitsmomente DHRC-...

Baugrofie 6 10 16 20 25 32
Massentrdagheitsmoment | 0.01 kgecm?2 0.04 kgem?2 0.132 kgcm?2 0.292 kgcm?2 1.311 kgem?2 3.105 kgecm?2
Massentragheitsmomente DHRC-...-NO

Baugrofie 10 16 20 25 32
Massentragheitsmoment | 0.044 kgem2 0.134 kgecm?2 0.294 kgcm?2 1.316 kgem2 3.122 kgem2
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Greifkraft Fg, pro Greifbacken in Abhédngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x

Aus den nachfolgenden Diagram-
men kdnnen die Greifkrafte, in
Abhdngigkeit vom Betriebsdruck
und vom Hebelarm, ermittelt
werden.

Das Greifmoment ist innerhalb
des Offnungswinkels nicht
konstant - Seite 15.

AufB3engreifen (schlieBen)
Doppeltwirkend
DHRC-6-A

5

Yo ©

Fe [N]
/

10 20

x[mm]

40 50

DHRC-10-A

14

12
10

Fe. [N]

8
6
4

e

N

10 20 30

40

x[mm]

50 60

DHRC-16-A

45
40

35

30 SN —
25 N -

Fe. [N]
/

20 ~ :

15 B S

10 o=

5

10 20 30

x[mm]

12

2 bar
=i 4 bar
=———— 6 bar
8 bar

Einfachwirkend

DHRC-10-A-S-NO

- Hinweis

Auslegungssoftware
Greiferauswahl
-> www.festo.com

16
14
12
| 10 N
Z 4 N
u_E \\\ .......
6 T~ e
i \..\~ :\\\ .‘~§§
) — -
0
10 20 30 40 50
x[mm]
DHRC-16-A-S-NO
40
35
30
25
= N
Y <
w N e
15 ~ = S N
10 S — e T
— N R R =
0
10 20 30 40 50 60 70
x[mm]
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Datenblatt

Greifkraft Fg, pro Greifbacken in Abhédngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x

Aus den nachfolgenden Diagram-

men konnen die Greifkréfte, in
Abhdngigkeit vom Betriebsdruck
und vom Hebelarm, ermittelt © Q|
werden. © ©
Das Greifmoment ist innerhalb e ~
des Offnungswinkels nicht
konstant - Seite 15. o o
AufBlengreifen (schlieBen)
Doppeltwirkend
DHRC-20-A
60
50
40
— \\
=
= 30 N < S
w N, ~ | el
” S - I~~~ \\\ ......
10 e
0
20 30 40 50 60 70 80
x[mm]
DHRC-25-A
120
100
80 A
= N
= 60 < <
w| e S~ | Tl
~ Jd \\\\ .........
40 1 —
20 e A
0
20 30 40 50 60 70 80 90
x[mm]
DHRC-32-A
280
240
200
N
=| 160 AN
| ™~
Y ~
[V
120 \..\.. \\\\ .............
30 B e -~ \§_§
40 \ — =l
0
20 30 40 50 60 70 80 90
x[mm]

2022/07 — Anderungen vorbehalten

2 bar
- 4 bar
———— 6 bar
............ 8 bar

Einfachwirkend
DHRC-20-A-S-NO

50

Radialgreifer DHRC

j - Hinweis
Auslegungssoftware
Greiferauswahl

- www.festo.com

45
40

35
30

Fe.IN]

25
20

15

10

5
0

20 30

40 50

x[mm]

80

DHRC-25-A-5-NO

120

100

80

60

Fe. [N]

40

20

20 30

x[mm]

DHRC-32-A-S-NO
200

160

120

Fo. [N]

80

40

e,

x[mm]
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Radialgreifer DHRC m

Datenblatt
Greifkraft Fg, pro Greifbacken in Abhédngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x
Aus den nachfolgenden Diagram- 2 bar : L
men kdnnen die Greifkrafte, in e 4 bar TEC Hinweis
Abhéngigkeit vom Betriebsdruck ———— 6 bar Auslegungssoftware
und vom Hebelarm, ermittelt © Ol 8 bar Greiferauswahl
werden. © o > www.festo.com
Das Greifmoment ist innerhalb e ~
des Offnungswinkels nicht
konstant - Seite 15. O- o
Innengreifen (6ffnen)
Doppeltwirkend
DHRC-6-A DHRC-10-A
6 - 18
K 16
5
. 14
AN
4 N | N
= 3 \\ \ _EC 12 \\
[T I P S R T L
) RNE - ‘\\‘ \\ ________ 6 S \\\\ \\
) \ RS EE T ~.‘\~\\ 4 ~ — t‘s
— 5 <
0 0
10 20 30 40 50 10 20 30 40 50 60
x[mm] x[mm]
DHRC-16-A DHRC-20-A
60 70
50 - 60
50
40 N \\
= N = 40 N T
= 30 ™~ ; = ~
w] N \‘\ Tl [y 30 N ~ S NLLTIVN
20 'S, ~o | el . . ..\.N.. \.\\ .....
S e R T 20 S - ==
10 Tro—en| T —— e A B B ——n
—1 | = 10
0 0
10 20 30 40 50 60 70 20 30 40 50 60 70 80
x[mm] x[mm]
DHRC-25-A DHRC-32-A
160 320
140 f 280
120 240 N
_| 100 SO _| 200 AN
g N e £ 160 3
|.|_C 80 <. \\ .......... u_E \,'\ \\\ .........
60 S ~—L e 120 T e S e T
40 s, — ~—— ~ 80 e T ——
\ IR TP S i \ Tl - 4
0 0
20 30 40 50 60 70 80 90 20 30 40 50 60 70 80 90
x[mm] x[mm]
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m Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Greifkraft Fg, pro Greifbacken bei 6 bar in Abh@ngigkeit vom Hebelarm x und Exzentrizitdt a und b

Zur Berechnung des Hebelarms x
bei exzentrischem Greifen muss A

folgende Formel angewendet o O — \ \
werden: \ N \ ©
e
|
|

N

Mit dem errechneten Wert x
kann aus den Diagrammen —
(> Seite 12/13/14) die

Greifkraft Fg, herausgelesen

werden.

Berechnungsbeispiel

Gegeben: Vorgehensweise: Aus dem Diagramm

Abstand a =20 mm Berechnung des Hebelarm x (> Seite 12) ergibt sich fiir die
gztjacr;ib =25mm x= 2075 25 Greifkraft ein Wert von Fg, = 20 N.
Die Greifkraft bei 6 bar, Xx=32mm
bei einem DHRC-16-A,

eingesetzt als AuBengreifer

45
40
35
30 ™
25 N -
20 ~ < .
15 . | - — P
10 : E=— =
5

0

Fe. IN]
/

10 20 30 40 50 60 70

x[mm]

Momentenverlauf M in Abhéngigkeit des Offnungswinkels a

Bedingt durch das Antriebsprinzip 100
der Greifbacken ist das Moment 90 \
innerhalb des Offnungswinkels 80 \
nicht konstant. In dem Diagramm 70 \
kann der jeweilig zur Verfligung g 60 \ _—
stehende Prozentsatz ermittelt = Zg \\
werden. 30
Offnungswinkel von 0° bedeutet: 20
parallele Greifbackenstellung 10
0

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

o[°]
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt

Federmoment M; in Abhingigkeit vom Offnungswinkel o

0.7

0.6 \

-"‘

0.5
0.4

031"
0.2

0.1 =
0

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

al°]

DHRC-10-A-S-NO
- DHRC-16-A-S-NO
== == = = DHRC-20-A-S-NO
............ DHRC-25-A-S-NO
—— DHRC-32-A-S-NO

Ermittlung der tatséchlichen Greifmomente Mg, fiir DHRC-...-5-NO in Abhdngigkeit des Einsatzfalles

Der Radialgreifer mit eingebauter Feder, DHRC-...-5-NO (6ffnend), kann
je nach Bedarf wie folgt eingesetzt werden:
e Einfachwirkender Greifer

16 =>Internet: www.festo.com/catalogue/...

Zur Berechnung des zur Verfiigung stehenden Greifmomentes Mg ges
(pro Greifbacken) miissen die Daten aus den Diagrammen
Greifkraft Fg, (= Seite 12/13/14),

Mg, = Fgr * x* M [%]
dem Momentenverlauf M (= Seite 15)

und Federmoment M (> Seite 16) entsprechend kombiniert werden.

Mg, Greifmoment

Fer Greifkraft

x  Hebelarm

M Momentenverlauf

Anderungen vorbehalten — 2022/07



Radialgreifer DHRC

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten » www.festo.com
DHRC-6
L7
L10 B7 %‘ L8
! " Q
* @ al _H I o)
r - MIE o s )
T =
°© | o IEl e °
< ® o = JNLB o o
of 710 | © 5 o o
m
T L
=
e ~ (]
+ O = *
T 2
L3 ( B1 D7
L1
[1] Pneumatischer Anschluss 6ffnen
[2] Pneumatischer Anschluss schliefen
[3] Gewindebohrung zur Befestigung des Greifers
[5] Gewindebohrung zur Befestigung von Greiffingern
[7] Bereich zur Befestigung von Greiffingern
[8] Rundnut fiir Naherungsschalter
BaugroRe B1 B7 D1 D7 D8 D9 H1 H2 H3 H4 H5 H7 H8 H11
-0,01 1)
[mm] +0,3 -0,05 H8 -0,2
DHRC-6-A 10 2,2 M3 8 M3 2,201 57,3 47,3 38,9 29,1 25,5 19,7 7,5 10
BaugroRe H12 H13 H15 L1 L3 L4 L7 L8 L10 T1 T7 w1 w2
+0,025
[mm] -0,2 +0,3 -0,4 -0,4 -0,225 +2° +3°
DHRC-6-A 2,5 5 21,5 20 13 13 12 4 2 4,5 1,5 90° 2°0
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Radialgreifer DHRC m

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten » www.festo.com
DHRC-10...32
DHRC-10-A
©
s ﬂgﬁé
D5/T5 3 o
| 8
| wfﬁoﬁj@ DHRC' 32-A
G 12 ‘
\_ gz y
N m m\l L
D6/T6 }
L6 £
o L7
L10 B7 o L8 B4
T 2 i
) f e EE
T g = T ﬁ? o
e 8 A | $
. VR ERER
FanY
. 18} e, =
Ell
pa ] o © J
i ° - o !
= * m _ | [
I
m
< = A e
n g R I Al D! D R
0 o~ I = o I
T [a) ] 3 T
D a
0
Ii AT
L2 B2 D7 N B3
L1 B1 L3 =
1] Pneumatischer Anschluss 6ffnen

[1]

[2] Pneumatischer Anschluss schliefien

[3] Gewindebohrung zur Befestigung des Greifers

[4] Zentrierbohrung

[5] Gewindebohrung zur Befestigung von Greiffingern

[7] Bereich zur Befestigung von Greiffingern

[8] DHRC-10: T-Nut fiir Ndherungsschalter

DHRC-16 ... 32: Rundnut und T-Nut fiir Néherungsschalter
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Radialgreifer DHRC

Datenblatt
Baugrofe B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 | D10
-0,01 [%] %] %] (%] [%]
[mm] +0,3 0,02 0,02 | -0,05 HY H9 H9 H8 +0,02
DHRC-10-A
16 | 10,8 | 10,8 | 10,8 | 10,8 | 10,8 | 3 2 M3 2 2 M3 | 12 | m3 [3,201
DHRC-10-A-S-NO "
DHRC16-A 20 | 11,9 | 12 12 13 13 4,4 3 M4 3 3 M4 17 M4 2
DHRC-16-A-S-NO ’ ’
M4
DHRC-20-A
26 | 156 | 16 14 | 166 | 17 | 56 M5 M5 | 21 M5
DHRC-20-A-S-NO
4 4 4
DHRC-25-A
33 | 204 | 21 21 20 20 | 66 | Ms 26 M5
DHRC-25-A-5-NO
Mé M6 M6 3
DHRC-32-A
40 24 26 26 26 26 | 86 5 5 5 25 M6
DHRC-32-A-5-NO
Baugrofe H1 H2 H3 Ha4 H5 H6 H7 H8 Ho | H10 | H11 | H12 | H13 | H14 | Wt L2 L3
[mm] +0,1 +0,1 -0,2 -0,2 -0,2 +0,3 +0,02
DHRC-10-A 69,2 | 53,6 | 43,8 27,5 | 17,5 | 21,5 22 | 14,4
- 7 156 | 35 | 86 | 7.8 | 25 18 | 18,6
DHRC-10-AS-NO | 75 | 59,4 | 49,6 33,3 | 23,3 | 27,3 27,8 | 20,2
DHRC16-A 86,7 | 69,7 | 57 | 42,7 | 391 | 27,1 | 348 | 9 | 32,7 | 227 | 17 4 85 | 32 | 244 | 27
DHRC-16-A-S-NO ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ . ’ ’
DHRC-20-A
101,2 | 82,2 | 66,9 | 48,7 | 44,6 | 30,6 | 38,6 | 10,2 | 37,6 | 256 | 19 5 95 | 40 | 284 | 31,6
DHRC-20-A-S-NO
DHRC25-A 122,6 | 99,6 | 79,9 | 58,1 | 53,4 | 38,4 | 46,4 | 10,5 | 454 | 33,4 | 23 5,5 12 | 11,5 | 50 | 37,2 | 37,4
DHRC25ASNO , , , , , , , , , , , , , ,
DHRC32-A 141,8 | 113,8 | 89,8 | 61,8 | 57,3 | 39,8 | 49,3 | 11 | 483 | 353 | 28 6 16 14 60 46 46
DHRC-32-A-S-NO ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’
Baugrofe L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10 71 2 3 T4 T5 T6 17 w1 w2
+0,025
[mm] £0,02 -0,4 | -0,4 |-0,225| -0,2 20 | 430
DHRC10-A 15,8 19 19 13 6 3 3 4 4 4 1,5
DHRC-10-A-S-NO ’ '
3 3 3
DHRC16-A 21,2 25 25 15,4 8 4 4,5 4,5 6
DHRC-16-A-S-NO ’ ’ ¢ ’ ’
DHRC20-A 268 | 31 30 22 9 4,5 6 8 10 90° 20
DHRC-20-A-S-NO ’ ’
4 4 4 2
DHRC-25-A 33 38 38 | 294 | 10 5 5 12
DHRC-25-A-S-NO ’
7,5 10
DHRC-32-A
39,8 | 46 46 | 344 | 12 6 6 5 5 5 13
DHRC-32-A-S-NO
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Radialgreifer DHRC

Bestellangaben

Bestellangaben

Baugrofie Doppeltwirkend Einfachwirkend

offnend

[mm] Teile-Nr. Typ Teile-Nr. Typ

6 8125285 | DHRC-6-A -

10 8125472 | DHRC-10-A 8133559 | DHRC-10-A-S-NO

16 8128723 | DHRC-16-A 8128721 | DHRC-16-A-S-NO

20 8128697 | DHRC-20-A 8128698 | DHRC-20-A-S-NO

25 8128142 | DHRC-25-A 8133557 | DHRC-25-A-S-NO

32 8128107 | DHRC-32-A 8133558 | DHRC-32-A-S-NO
20 =>Internet: www.festo.com/catalogue/... Anderungen vorbehalten — 2022/07




Zubehor

N&dherungsschalter fiir Baugrofie 6, 16 ... 32

Bestellangaben — Ndherungsschalter fiir Rundnut, magnetoresistiv

Radialgreifer DHRC

Datenbldtter » Internet: smt

Befestigungsart Elektrischer Anschluss, Schaltaus- | Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Abgangsrichtung Anschluss gang [m]
SchliefSer
von oben in Nut einsetz- | Kabel, 3-adrig, langs PNP 2,5 551373 | SMT-10M-PS-24V-E-2,5-L-OE
% bar Stecker M8x1, 3-polig, langs 0,3 551375 | SMT-10M-PS-24V-E-0,3-L-M8D
Kabel, 3-adrig, quer 2,5 551374 | SMT-10M-PS-24V-E-2,5-Q-OE
Stecker M8x1, 3-polig, quer 0,3 551376 | SMT-10M-PS-24V-E-0,3-Q-M8D
Bestellangaben — Ndherungsschalter fiir Rundnut, magnetoresistiv Datenblatter » Internet: smt
Befestigungsart Elektrischer Anschluss, Schaltaus- | Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Abgangsrichtung Anschluss gang [m]
Schliefler
langs in Nut einschieb- | Kabel, 3-adrig, quer PNP 2,5 547862 | SMT-10G-PS-24V-E-2,5Q-OE
bar Stecker M8x1, 3-polig, quer 0,3 547863 | SMT-10G-PS-24V-E-0,3Q-M8D
Kabel, 3-adrig, quer NPN 2,5 8065030 | SMT-10G-NS-24V-E-2,5Q-OE
Stecker M8x1, 3-polig, quer 0,3 8065029 | SMT-10G-NS-24V-E-0,3Q-M8D
N&herungsschalter fiir Baugrofie 10 ... 32
Bestellangaben — Ndherungsschalter fiir T-Nut, magnetoresistiv Datenblatter > Internet: smt
Befestigungsart Elektrischer Anschluss Schaltaus- | Kabellange Teile-Nr. Typ
Abgangsrichtung Anschluss gang [m]
Schliefler
von oben in Nut einsetzbar, | Kabel, 3-adrig, langs PNP 2,5 574335 SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-0E
kurze Bauform Stecker M8x1, 3-polig, langs 0,3 574334 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
Stecker M12x1, 3-polig, langs 0,3 574337 SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M12
Kabel, 3-adrig, langs NPN 2,5 574338 | SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-OE
Stecker M8x1, 3-polig, ldngs 0,3 574339 | SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
von oben in Nut einsetzbar, | Kabel, 3-adrig, langs PNP 7,5 574340 | SMT-8M-A-PO-24V-E-7,5-OE
kurze Bauform
Bestellangaben - Naherungsschalter fiir T-Nut, magnetoresistiv Datenbldtter > Internet: smt
Befestigungsart Elektrischer Anschluss, Schaltaus- | Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Abgangsrichtung Anschluss gang [m]
Schliefer
langs in Nut einschieb- | Kabel, 3-adrig, quer PNP 2,5 547859 | SMT-8G-PS-24V-E-2,5Q-OE
bar Stecker M8x1, 3-polig, quer 0,3 547860 | SMT-8G-PS-24V-E-0,3Q-M8D
Kabel, 3-adrig, quer NPN 2,5 8065028 | SMT-8G-NS-24V-E-2,5Q-0E
Stecker M8x1, 3-polig, quer 0,3 8065027 | SMT-8G-NS-24V-E-0,3Q-M8D
Bestellangaben - Verbindungsleitungen Datenblatter & Internet: nebu
Elektrischer Anschluss links Elektrischer Anschluss rechts Kabelldnge Teile-Nr. Typ
[m]
Dose gerade, M8x1, 3-polig Kabel, offenes Ende, 3-adrig 2,5 541333 | NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
M 5 541334 | NEBU-M8G3-K-5-LE3
Dose gerade, M12x1, 5-polig Kabel, offenes Ende, 3-adrig 2,5 541363 NEBU-M12G5-K-2.5-LE3
5 541364 NEBU-M12G5-K-5-LE3
Dose gewinkelt, M8x1, 3-polig Kabel, offenes Ende, 3-adrig 2,5 541338 | NEBU-M8W3-K-2.5-LE3
5 541341 NEBU-M8W3-K-5-LE3
Dose gewinkelt, M12x1, 5-polig Kabel, offenes Ende, 3-adrig 2,5 541367 NEBU-M12W5-K-2.5-LE3
5 541370 NEBU-M12W5-K-5-LE3
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Radialgreifer DHRC

Zubehor

Positionstransmitter fiir Baugréfie 10 ... 32

Der Positionstransmitter erfasst kontinuierlich die Position des Kolbens.
Er verfiigt liber einen Analogausgang, mit einem zur Kolbenposition proportionalem Ausgangssignal.

Bestellangaben - Positionstransmitter fiir T-Nut

Datenblatter » Internet: positionstransmitter

Wegmess- | Analogausgang Befestigungsart | Elektrischer Kabelldnge | Teile-Nr. Typ
bereich V] [mA] Anschluss [m]
/% 0..40 0..10 |- von oben in Nut | Stecker M8x1, 0,3 553744 | SMAT-8M-U-E-0,3-M8D
f einsetzbar 4-polig, langs
Bestellangaben - Positionstransmitter fiir T-Nut Datenblatter & Internet: sdas
Beschreibung Befestigungsart | Elektrischer Kabelldnge | Teile-Nr. Typ
Anschluss [m]
Zwei Betriebsmodi wahlbar: von oben in Nut | Stecker M8x1, 0,3 8063974 | SDAS-MHS-M40-1L-PNLK-PN-E-0.3-M8
e zwei einstellbare Schaltaus- | einsetzbar 4-polig, langs
gange Kabel, offenes 2,5 8063975 | SDAS-MHS-M40-1L-PNLK-PN-E-2.5-LE
e [O-Link Ende
Bestellangaben - Verbindungsleitungen Datenblatter & Internet: nebu
Elektrischer Anschluss links Elektrischer Anschluss rechts Kabelldnge | Teile-Nr. Typ
[m]
Dose gerade, M8x1, 4-polig Kabel, offenes Ende, 4-adrig 2,5 541342 NEBU-M8G4-K-2.5-LE4
5 541343 | NEBU-M8G4-K-5-LE4
Dose gewinkelt, M8x1, 4-polig Kabel, offenes Ende, 4-adrig 2,5 541344 NEBU-M8W4-K-2.5-LE4
541345 NEBU-M8W4-K-5-LE4
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