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Unidades de cilindro eléctrico EPCE m

Caracteristicas

Informacion resumida
Plug and work con las Simplified Motion Series
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Combina por primera vez la sencillez de la neumatica con las ventajas de la El funcionamiento se lleva a cabo sin ning(in tipo de software segn el principio
automatizacion eléctrica: Simplified Motion Series. "plug and work". Tanto las 1/0 digitales (DIO) como 10-Link vienen ya integradas:
Estos actuadores integrados son la solucién perfecta para los usuarios que un producto con dos tipos de control incorporados de serie.

buscan una alternativa eléctrica para las tareas mas sencillas de movimiento y
posicionamiento entre dos posiciones finales mecanicas y que, al mismo tiempo,
desean ahorrarse la laboriosa puesta en funcionamiento de los sistemas de
accionamiento eléctricos convencionales.

Integrada Sencilla Estandarizada Conectada

La electronica integrada en el actuador  Para la puesta en funcionamiento, bas-  Conexi6n eléctrica mediante Posibilidad de empleo de funciones

constituye el nicleo de las Simplified ta con ajustar todos los parametros técnica de conectores M12 avanzadas a través de 10-Link:

Motion Series. relevantes directamente en el o Power (4 pines): alimentacion ¢ Configuracion remota de los
actuador: eléctrica para el motor parametros de movimiento
¢ Velocidad y fuerza  |ogic (8 pines): sefial del control y e Funcion de copia convencional y co-
e Posicion final de referenciay sefial del sensor, asi como corriente pia de seguridad para la transferen-

amortiguacion para la electronica integrada cia de pardmetros

¢ Funcionamiento manual e Funcion de lectura de parametros

del proceso avanzados

e Posicion intermedia libremente
definible

o Actualizacion del firmware

Funciones de las Simplified Motion Series

Perfil basico para el movimiento entre dos posiciones finales: Perfil de movimiento ampliado para un funcionamiento mas sencillo de la funcién
con regulacion de velocidad de presion y sujecion: con regulacion de la velocidad y de la fuerza
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e Estos actuadores son aptos para movimientos sencillos entre dos posiciones finales.

® Para realizar posibles posiciones intermedias se precisan sensores de proximidad.

e Laposicion intermedia puede ajustarse libremente mediante 10-Link, lo que permite detener movimientos en un punto definido libremente entre las posiciones
finales, sin sensores de proximidad ni topes externos
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Caracteristicas

Informacion resumida

¢ Sin regulador de servoaccionamiento externo: todos los componentes electrdnicos necesarios combinados en el actuador
integrado

 Dos posibilidades de control integradas de serie: /0 digitales e 10-Link

e Solucion completa para movimientos sencillos entre posiciones finales mecanicas

e Puesta en funcionamiento simplificada: todos los parametros pueden configurarse directa y manualmente en el actuador

e No se requieren conocimientos especiales para la puesta en funcionamiento

o (Carrera cero minima y disefio extremadamente compacto para un uso dptimo en aplicaciones en las que el espacio
resulta critico

¢ Tecnologia de correa dentada con una interpretacion innovadora para el maximo dinamismoy tiempos de
posicionamiento minimos

o Perfectas para el movimiento rapido en aplicaciones de clasificacion, distribucion o pruebas

Productos de las Simplified Motion Series
Unidad de cilindro eléctrico Unidad de cilindro eléctrico
EPCE EPCS

Unidad de cilindro eléctrico con
montaje del motor en paralelo
EPCS

i

E
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Unidad de minicarro Unidad de minicarro con montaje del

’a;'.-"‘

Unidad de eje de accionamiento por

Unidad de eje de accionamiento por

EGSS-BS-KF motor en paralelo husillo husillo con montaje del motor en
EGSS-BS-KF ELGS-BS-KF paralelo
ELGS-BS-KF
i i

Unidad de eje de accionamiento por
correa dentada
ELGS-TB-KF

Unidad de eje de accionamiento por
correa dentada
ELGE

Unidad de actuador giratorio
ERMS

Variantes de vastagos
Delante a la izquierda

Detras a la derecha

Delante a la derecha

® @
] i - —
Dos vastagos Vastago doble
fuid] I =5 T = ) I Son posibles més variantes con 3 6 4
vastagos.
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE m

Cuadro general de periféricos

Variantes de tapas
Estandar Multimontaje delante Multimontaje detras Multimontaje a ambos lados

En las variantes con tapa para multimontaje (EPCE-TB-...-MF / -MB / -MD) hay disponibles ademas roscas interiores laterales con didmetro de centraje y taladros
pasantes.

Posibilidades de fijacion
Con variante de tapa estandar
Lateral mediante fijacion para perfil Frontal mediante rosca

Con tapa para multimontaje

Frontal mediante rosca Mediante taladro pasante

Orientacion de la salida del cable

Estandar [B] Detras [L] lzquierda [R] Derecha
> I=E=| uana:@ ,
e a9 (P ol L
) of 7 =a=

[1] Pulsadores para la parametrizaciény el control
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Cuadro general de periféricos

Arriba
lzquierda Detras
Delante Derecha
Debajo
Accesorios
Tipo/cddigo del pedido Descripcion - Pagina/Internet
[1] Maestro 10-Link USB Para el uso sencillo de la unidad de cilindro eléctrico con 10-Link 23
CDSU-1
[2] Adaptador o Conexion entre el motory el maestro 10-Link 23
NEFC-M12G8 ® Solo recomendado para la utilizacion con maestro 10-Link Port Class A
[3] Cable de alimentacion Para conectar la alimentacion de la carga y de la ldgica 23
NEBLT12
[4] Cable de conexion Para la conexion a un control 23
NEBC-M12
[5] Cabeza de rétula Con cojinete esférico 22
SGS
[6] Placa de acoplamiento Para compensar desviaciones radiales 22
KSG
[7] Horquilla Permite el movimiento giratorio del cilindro en un plano 22
SG
[8] Rotula Para compensar desviaciones radiales y angulares 22
FK
[9] Caballete lateral Para cabeza de rdtula SGS 22
LQG
[10] Horquilla Para la fijacion giratoria del cilindro 22
SGA
[11] Caballete Con montaje paralelo del motor, para cojinete esférico 22
LBG
[12] Fijacion para perfil Para la fijacion lateral del eje en el perfil 20
EAHF-L2-PS
[13]  Fijaci6n para perfil  Para la fijacion lateral del eje en el perfil 21
EAHF-L2-P o Gracias al orificio en el centro, la fijacion para perfil puede instalarse sobre la superficie de montaje
- Casquillo para centrar En combinacion con la tapa para multimontaje, para centrar la unidad de cilindro eléctrico pueden 22
ZBH utilizarse casquillos para centrar
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Codigos del producto
001 Serie 009 Variante de tapa
EPCE Correa dentada | Estandar
MB Multimontaje, detras
002 Tipo de actuador MD Multimontaje, a ambos lados
B Correa dentada | MF Multimontaje, delante
003 Tamafios 010 Tipo de motor
45 45 ST Motor paso a paso ST
60 60
011 Controlador
004 Carrera M Integrado |
5 5
10 10 012 Panel de control
15 15 H1 Integrado |
20 20
25 25 013 Protocolo de bus/accionamiento
30 30 PLK PNPy 10-Link®
35 35 NLK NPNy 10-Link®
40 40
45 45 014 Deteccidn de posiciones finales
50 50 AA Con detecci6n de la posicién final integrada
60 60
80 30 015 Sentido de salida del cable
Estandar
005 Vastago, izquierda delante L lzquierda
Sin R Derecha
FL Vastago con rosca exterior B Detras
006 Vastago, izquierda detras 016 Accesorios eléctricos
Sin Sin
BL Vastago con rosca exterior L1 Adaptador para el funcionamiento como equipo 10-Link®
007 Vastago, derecha delante 017 Manual de utilizacion
Sin Con manual de utilizacion
FR Vastago con rosca exterior DN Sin manual de utilizacion
008 Vastago, derecha detras
Sin
BR Vastago con rosca exterior
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Hoja de datos

Unidades de cilindro eléctrico EPCE

- O - Tamafo :
@'E- 45,60
- ' - longitud de carrera
5..80mm
Especificaciones técnicas generales
Tamafo 45 60
Forma constructiva Cilindro eléctrico con correa dentada y actuador integrado
Tipo de motor Motor paso a paso
Proteccion antigiro/guia Con guia deslizante
Extremo del vastago Rosca exterior
Rosca del vastago M6 | M10x1,25
Posicion de montaje Indistinta
Carrera de trabajo [mm] 5, 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50 |5, 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 80
Reserva de carrera [mm] 0
Funciones adicionales Deteccion integrada de posiciones finales
Interfaz de usuario
Display Diodo emisor de luz
Referenciado Bloque de tope fijo positivo
Bloque de tope fijo negativo
Tipo de fijacion Con rosca interior
Con taladro pasante (solo con tapa para multimontaje)
Con accesorios
Con casquillo para centrar (solo con tapa para multimontaje)
Longitud max. del cable
Entradas/salidas [m] 15
Funcionamiento 10 Link [m] 20
Valor de referencia de distancia recorrida [km] 50 ...500 50...800
[Ciclos] 5 millones 5 millones
Datos mecanicos
Tamano | 45 60
Valor de referencia de la carga dtil
Horizontal [kg] 5 10
Vertical [ke] 2,5 5
Fuerza de avance max. F, [N] 85 150
Velocidad maxima? [m/s] 0,44 0,6
Velocidad "Speed Press"? [m/s] 0,02
Aceleracién maxima? [m/s?] 9 9
Precision de repeticion [mm] +0,05 +0,05
Energia max. de impacto 1] 0,003 0,016
Deteccion de posiciones Através de 10-Link

1)  Regulable en pasos de 10 %
2) Parametro invariable
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Hoja de datos

Correa dentada

Tamafio 45 | 60
Division [mm] 2
Elongacion? (%] 0,310 [0.375
Diametro efectivo [mm] 10,18
Constante de avance [mm/giro] | 32
1)  Con fuerza maxima de avance
Datos eléctricos
Tamafio | 45 60
Motor
Tension nominal DC V] 24 (£15 %)
Corriente nominal [A] 3 5,3
Consumo de corriente max. (carga) [A] 3 5,3
Consumo de corriente méx. (logica) [mA] 300
Encoder
Transmisor de posicion del rotor Encoder absoluto monovuelta
Principio de medicion del transmisor de Magnético
posicion del rotor
Resolucion del transmisor de posicion del  [bit] 16
rotor
Interfaces
Tamafio 45 60
Interfaz de parametrizacion
10-Link Si
Interfaz de usuario Si
Entradas digitales
Ndmero 2
Logica de conmutacion PNP
NPN
Caracteristicas Sin separacion galvanica
Configurable
Especificacion Segiin IEC 61131-2, tipo 1
Margen de trabajo V] 24
Salidas digitales
Ndmero 2
Logica de conmutacion PNP
NPN
Transmisor de posicion del rotor Encoder absoluto monovuelta
Caracteristicas Sin separacion galvanica
Configurable
Corriente max. [mA] 100
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Hoja de datos

Especificaciones técnicas de 10-Link

Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Tamano 45 60
Compatibilidad con el modo SIO Si
Modo de comunicacion COM3 (230,4 kBaud)
Técnica de conexion Conectores
Port class A
Nimero de puertos 1
Ancho de banda de datos de proceso OUT [bytes] 2
Contenido de datos de proceso OUT [bit] 1 (Move in)
[bit] 1 (Move out)
[bit] 1 (Move Intermediate)
[bit] 1 (Quit Error)
Ancho de banda de datos de proceso IN [bytes] 2
Contenido de datos de proceso IN [bit] 1 (State Device)
[bit] 1 (State Move)
[bit] 1 (State in)
[bit] 1 (State out)
[bit] 1 (State Intermediate)
Contenido de datos de servicio IN [bit] 32 (Force)
[bit] 32 (Position)
[bit] 32 (Speed)
Duracion minima del ciclo [ms] 1
Memoria de datos necesaria [kilobytes] [ 0,5
Version de protocolo Device V1.1
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Tamafno 45 60
Clase de aislamiento B
Temperatura ambiente [°C] 0..+50
Temperatura de almacenamiento [°C] =20 ... +60
Nota sobre la temperatura ambiente Por encima de una temperatura ambiente de 30 °C debe mantenerse una reduccion de potencia del 2 % por K
Supervision de la temperatura Desconexion por exceso de temperatura
Sensor de temperatura CMOS preciso integrado con salida analdgica
Humedad relativa del aire [%] 0... 90 (sin condensacion)
Clase de proteccion Il
Grado de proteccion IP40
Tiempo de utilizacion [%] 100

Marcado CE (véase la declaracion de conformidad)

Seg(in la Directiva UE sobre CEM para EMCS-ST - festo.com/sp

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

Marcado UKCA (véase la declaracion de conformidad)

Segin la normativa del Reino Unido sobre CEM

Seg(in la normativa RoHS del Reino Unido

Marcado KC

KC-CEM

Certificacion

RCM

Resistencia a las vibraciones

Prueba de transporte con grado de severidad 1 seglin FN 942017-4 y EN 60068-2-6

Resistencia a golpes e impactos

Prueba de impacto con grado de severidad 1 segiin FN 942017-5y EN 60068-2-27

Intervalo de mantenimiento

Lubricacion de por vida

Pesos

Tamaho 45 60

Peso basico con carrera de 0 mm [g] 775/813Y 1350/1407Y
Peso adicional por cada 10 mm de carrera [g] 29 46

Masa movil con carrera de 0 mm [l 83/877 188/1977
Masa mdvil adicional por 10 mm de carrera [g] 4,55 9,75

1) Convariante de tapa EPCE-...-MF
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Hoja de datos

Materiales
Vista en seccion

) (a(3) o

Eje

[1]  Vastago Acero inoxidable de alta aleacion

[2]  Cuerpo Aleacion forjada de aluminio anodizado
[3] Correa dentada Policloropreno con fibra de vidrio

[4]  Tapa Aleacion forjada de aluminio anodizado

Conformidad PWIS

VDMA24364-Zona lll

Nota sobre los materiales

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

=

Distribucion de conectores
Alimentacion eléctrica

Interfaz logica

Conector Conector
M12x1, 4 pines, codificacion T segin EN 61076-2-111 M12x1, 8 pines, codificacion A segiin EN 61076-2-101
4
1 3
2
En caso de uso de I/0 digitales
Pin Funcion Pin Funcion
1 Alimentacion eléctrica de potencia (24 V DC) 1 Alimentacion eléctrica de la ldgica (24 V DC)
2 Potencial de referencia de la alimentacion eléctrica de potencia (GND) 2 Salida digital 1 (State "In")
3 Reservado, no conectar 3 Salida digital 2 (State "Out")
4 Tierra funcional (FE) 4 Potencial de referencia de la alimentacion eléctrica de la ldgica (GND)
5 Entrada digital 1 (Move "In")
6 Entrada digital 2 (Move "Out")
7 Reservado, no conectar
8 Potencial de referencia de la alimentacion eléctrica de la logica (GND)

Pin

En caso de uso de 1/0-Link

Funcion

L+ Alimentacion eléctrica de 10-Link (24 V DC)

Reservado, no conectar

Comunicacion C/Q con el maestro 10-Link

L - Potencial de referencia de alimentacion eléctrica de 10-Link (0 V)

Reservado, no conectar

Reservado, no conectar

Reservado, no conectar

O IN|lonn| B~ W[N] -

L - Potencial de referencia de alimentacion eléctrica de 10-Link (0 V)
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NUEVAS Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Hoja de datos

Cargas permisibles maximas en el vastago

Si el vastago esta expuesto simultaneamente Fyz
avarias cargas y momentos, deben cumplirse ‘
las siguientes ecuaciones:

F1/M, = valor dindmico
F,/M, = valor maximo

|Fy1| |F21| |My1| |M21|
Al gy + <1
b=, T E, T iy, T,

|Fx| < FXmax

[Mx| < M0y

Cargas transversales maximas admisibles Fy,a, Y Fznax Sobre el vastago en funcion del voladizo |

100

F[N]
/
7

/

EPCE-TB-45

1 = EPCE-TB-45-M...
0 20 40 60 80 100 120 o == EPCE-TB-60

mml EPCETB-60-M...

Tamano 45 60

FXmax (eStatica) [N] 85 150
Mxq3¢ (dindmica) [Nm] 0
Myméxv Mzméx [Nm] 0v9 | 2,9

Desviacion del vastago f en funcion del voladizo

2.5
225

175

15
125 e

f[mm]

075 L+
05
0.25

0 20 40 60 80 100 120
[ [mm] ————— EPCETB-45
- EPCETB-60
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Hoja de datos

Ejemplo de configuracion

Datos de aplicacion:

o (arga (til: 8 kg

® Posicion de montaje: horizontal
e (Carrera: 60 mm

o Tiempo de posicionamiento max. permitido: 0,5 s (en una direccion)

Paso 1: seleccién del menor tamafio posible de la tabla - pagina 12

Datos mecanicos
Tamafio | 45 60
Carga (Gtil max.
Horizontal [ke] 5 10
Vertical [kel] 2,5 5

- Menor tamafio posible: EPCE-TB-60

Paso 2: seleccion del nivel max. de velocidad v para una carga @til m

10
9
8 >
7
§., 6
= 5
El 4
3
2
1
0 A\

- Nivel de velocidad max. para la carga (til: nivel 8

Resultado

Paso 3: lectura del tiempo de posicionamiento minimo t para carrera |
16

1.4
1.2

1
9l 08
0.6
0.4
0.2

0

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

— =10 mm

=remaemae [=20mm
———— [=30mm
v [=40 mm
——t [=50mmM

mmmm== [=60mm
- | =80 mm

- Tiempo de posicionamiento min. para 60 mm con nivel 8: 0,3 s

La aplicacion puede realizarse con EPCE-TB-60-60. Se obtiene un tiempo de posicionamiento minimo (en una direccion) de 0,3 s.
No obstante, pueden obtenerse tiempos de posicionamiento mayores en cualquier momento con un nivel de velocidad menor.
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m Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Hoja de datos

Masa m en funcion del nivel de velocidad v

Horizontal Vertical
EPCE-45 EPCE-45
5 25
4.5 2.25
4 2
3.5 1.75
§ 3 § 1.5
= 25 =| 1.25
El El
1.5 0.75
1 0.5
0.5 0.25
0 0
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
\ \"
EPCE-60 EPCE-60
10 5
9 4.5
8 4
7 3.5
E, 6 E, 3
= 5 =| 25
El 4 El 2
3 15
2 1
1 0.5
0 0
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
\ \

Las lineas describen los valores max-
imos. Pueden configurarse niveles de
velocidad menores en cualquier mo-
mento.
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE m

Hoja de datos

Tiempo de posicionamiento t en funcion del nivel de velocidad vy de la carrera |

EPCE-45 EPCE-60
1.4 1.6
12X 144
14\ 124
08 A 1
SIANAN 7l o8
0.6 &R
SR 0.6
0.4 1> .
\" . 04
0.2 0.2
0 0
1
\ \
[=10mm [=10mm
=i [=20mm =i [=20mm
—_———— =30 mm ———— [=30mm
------------ [=40mm e [=40mm
——— [=50mm ——— [=50mm
------ [=60mm

Velocidad v en funcion del nivel de velocidad v

0.7
0.6

0.5
0.4
0.3
0.2

v [m/s]
\
Ay

0.1 L=
0

12 3 4 5 6 7 8 9 10 EPCETB-45

v e EPCE-TB-60

Fuerza de avance F en funcion del nivel de fuerza F1

160
140
120 e
100
80
60
40

20?
0

EPCE-TB-45
1 - EPCE-TB-60
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m Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD > www.festo.com
Con variante de tapa — estandar

<1
SEIE
| L4 | Lse

J e Lo e
I\/ K/ |_ H

© o :
B3 L2 L1
B2
+ = anadir carrera
[1] EPCE-TB-...-FL
[2] EPCETB-...-FR
[3] EPCE-TB-...-BL
[4] EPCETB-...-BR
Tamano B1 B2 B3 B4 D1 D2 G1 G2 H1
(%] (%]
+0,4 +0,1 h8 H13 +0,3/-0,1
45 45 44,8 28 20 8 4,5 Mé M4 34
60 60 59,8 37 26 12 4,5 M10x1,25 M4 38
Tamafio H2 H4 L2 L4 L5 T1 T2 X1 =2
+0,1 0,1
45 33,7 22,5 4 12 4,7+0,2/-1,2 6 15 10 7
60 37,7 26 4 19 6+0,2/-1,3 6 15 17 10
Tamano Carrera L1 Tamafio Carrera L1
[mm] +0,1 [mm] +0,1
45 5 59,5 60 5 68
10 59,5 10 68
15 69,5 15 78
20 69,5 20 78
25 79,5 25 88
30 79,5 30 88
35 89,5 35 98
40 89,5 40 98
45 99,5 45 108
50 99,5 50 108
60 118
80 138

= Nota
La alineacion de la superficie plana
=&2 no es univoca.
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE m

Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD » www.festo.com

Con variante de tapa — multimontaje
ShD oL
AT
!
e .
L6 T6 T NG

D5

B1
B6
B5

I G4
|| D4

@9 e®

#—
)
!\ %4

:

—z
63 7. L - Be

[1] EPCETB-...-MD
[2] EPCETB-...-MF

©

il
S
H

© 9

©

H2
A
O\
O/

N\
H5

[3] EPCETB-..-M
Tamafio B1 B2 B3 B4 B5 B6 D3 D4 D5 G3 G4
1] 2] %}
+0,4 0,1 H7 H7 H13

45 45 45,7 28 20 10 32,5 7 7 4,5 M4 M4
60 60 60,7 37 26 12 38 7 7 4,5 M4 M4
Tamano H1 H2 H4 H5 L3 L6 L7 T3 T4 T5 T6

+0,3/-0,1 0,1 0,1 -0,1 -0,1
45 34 34,6 22,5 16 14 7 7 8 1,8 14 1,8
60 38 38,6 26 26 14 7 7 8 1,8 14 1,8

En el tamafo 60 no pueden utilizarse los taladros pasantes en las siguientes

combinaciones:

o Taladro pasante delante: no en combinacion con carrerade 56 10 mmy
variante de montaje de motor "estandar" (delante)

e Taladro pasante detras: no en combinacion con variante de montaje de motor
"detras"
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m Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD > www.festo.com

Montaje de motor

L12
B7 L10
B8 L9
i :ﬂ =
i I |
O omaO .
T ooy mg
sy
iy
upeedg
mopeedgiO *
g O = N
° | = =
S Ilﬂ 1
J
L8
Tamahno B7 B8 H6 L8 L9 L10 L12
0,3 +0,25 0,3 +0,6 +0,8
45 42,3 42,2 65:1,1 21 42,3 70,1 81,3
60 56,6 42,2 73,5:0,9 28 56,6 84,5 95,6
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Hoja de datos

Referencias de pedido

Tamafio Carrera N.2art. Codigo del producto
45 Variante de tapa: estandar
10 8101539 EPCE-TB-45-10-FL-ST-M-H1-PLK-AA
20 8101540 EPCE-TB-45-20-FL-ST-M-H1-PLK-AA
30 8101541 EPCE-TB-45-30-FL-ST-M-H1-PLK-AA
50 8101542 EPCE-TB-45-50-FL-ST-M-H1-PLK-AA
Variante de tapa: multimontaje delante
20 8101544 EPCE-TB-45-20-FL-MF-ST-M-H1-PLK-AA
30 8101545 EPCE-TB-45-30-FL-MF-ST-M-H1-PLK-AA
50 8101546 EPCE-TB-45-50-FL-MF-ST-M-H1-PLK-AA
60 Variante de tapa: estandar
10 8102163 EPCE-TB-60-10-FL-ST-M-H1-PLK-AA
20 8102162 EPCE-TB-60-20-FL-ST-M-H1-PLK-AA
30 8102164 EPCE-TB-60-30-FL-ST-M-H1-PLK-AA
50 8102170 EPCE-TB-60-50-FL-ST-M-H1-PLK-AA
80 8102167 EPCE-TB-60-80-FL-ST-M-H1-PLK-AA
Variante de tapa: multimontaje delante
10 8102166 EPCE-TB-60-10-FL-MF-ST-M-H1-PLK-AA
20 8102169 EPCE-TB-60-20-FL-MF-ST-M-H1-PLK-AA
30 8102168 EPCE-TB-60-30-FL-MF-ST-M-H1-PLK-AA
50 8102165 EPCE-TB-60-50-FL-MF-ST-M-H1-PLK-AA
80 8102171 EPCE-TB-60-80-FL-MF-ST-M-H1-PLK-AA
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Hoja de datos

Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Tabla de pedidos
Tamafo 45 60 Condiciones Codigo Introducir
cddigo
Referencia bésica 8103354 8103355
Serie EPCE EPCE EPCE
Tipo de actuador Correa dentada -B -TB
Tamafo 45 60 -
Carrera [mm] |5, 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45,50 |5, 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50,
60, 80
Vastago, izquierda delante No [1]
Vastago con rosca exterior -FL
Vastago, izquierda detras No [1]
Vastago con rosca exterior -BL
Vastago, derecha delante No [1]
Vastago con rosca exterior -FR
Vastago, derecha detrés No [1]
Vastago con rosca exterior -BR
Variante de tapa Estandar
Multimontaje, detras [3] -MB
Multimontaje, a ambos lados [2], 3] -MD
Multimontaje, delante [2] -MF
Tipo de motor Motor paso a paso ST -ST ST
Controlador Integrado -M M
Panel de control Integrado -H1 -H1
Protocolo de bus/control NPN e 10-Link -NLK
PNP e 10-Link -PLK
Deteccion de posiciones finales Con deteccidn de posiciones finales integrada -AA AA
Orientacion de la salida del cable Estandar [2]
Detrés [3] -B
lzquierda -L
Derecha -R
Accesorios eléctricos No
Adaptador para funcionamiento como equipo 10 +L1
Manual de utilizacion Con manual de utilizacion
Sin manual de utilizacion DN
[1] Debe seleccionarse al menos un vastago.
[2] Eneltamafo 45 con carrera de 5 mm 6 10 mm y variante de tapa -MF o -MD no en combinacion con la orientacion de la salida del cable estandar.
[3] Eneltamano 45 yvariante de tapa -MB o -MD no en combinacion con la orientacion de la salida del cable detras
- % - Nota
En el tamafo 60 no pueden utilizarse los taladros pasantes en las siguientes
combinaciones:
e Taladro pasante delante: no en combinacion con carrera de 56 10 mmy
variante de montaje de motor "estandar" (delante)
e Taladro pasante detras: no en combinacion con variante de montaje de motor
"detras"
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE m

Accesorios

Fijacion para perfil EAHF-L2-...-P-S e Para la fijacion lateral del cilindro en el perfil
Material:

Aleacidn forjada de aluminio anodizado

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B1 B2 B3 D1 D2 H2
(%] (%]
H13 H13
45 70,6 12,8 58 5,5 10 6,1
60 85,6 12,8 73 5,5 10 6,1
Para tamafio H4 H5 L1 Peso N.2art. Codigo del producto
(sl
+0,1
45 5,5 12,2 19 6 5184133 EAHF-L2-45-P-S
60 5,5 12,2 19 6 5184133 EAHF-L2-45-P-S
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m Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Accesorios

Fijacion para perfil EAHF-L2-...-P e Para la fijacion lateral del cilindro en el perfil.

Material: Gracias al orificio en el centro, la fijacion para perfil puede instalarse sobre la
Aleacion forjada de aluminio anodizado superficie de montaje

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)
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Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B1 B2 B3 D1 D2 D3 H2
%) %) 2
H13 H13
45 70,6 12,8 58 5,5 10 5 6,1
60 85,6 12,8 73 5,5 10 5 6,1
Para tamafo H4 H5 L1 L2 Peso N.2art. Cddigo del producto
(gl
0,1
45 5,5 12,2 53 40 35 4835728 EAHF-L2-45-P
60 5,5 12,2 53 40 35 4835728 EAHF-L2-45-P
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Accesorios
Referencias de pedido: elementos de fijacion Hojas de datos - Internet: caballete
Denominacion | Para tamafo | N.2art. | Codigo del producto Denominacion | Para tamafio | N.2art. | Codigo del producto
Caballete lateral LQG Caballete LBG
@ 60 [31768 [ 106-32 60 [31761 [ 1BG-32
J=
<
X
Referencias de pedido: cabezales para vastagos Hojas de datos - Internet: cabezal para vastago
Denominacion | Para tamafo N.2art. Codigo del producto Denominacion | Para tamafio | N.2art. | Cddigo del producto
Cabeza de rétula SGS Horquilla SG
S 45 9254 SGS-Mé ® 45 3110 SG-Mé
@ 60 9261 SGS-M10x1,25 (ﬁ 60 6144 SG-M10x1,25
Horquilla SGA
45 2061 FK-Mé 60 32954 SGA-M10x1,25
60 6140 FK-M10x1,25
Placa de acoplamiento KSG
60 32963 KSG-M10x1,25
Referencias de pedido: casquillos para centrar
Descripcion N.2art. Cddigo del producto UED
\ ® Para centrar la unidad de cilindro eléctrico en combinacion con tapa para multimontaje 8146544 ZBH-7-B 10
@ (EPCE-TB-...-MF / -MB / -MD)

1) Cantidad por unidad de embalaje
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Unidades de cilindro eléctrico EPCE

Accesorios
Referencias de pedido: maestro 10-Link USB Hojas de datos - Internet: cdsu
Descripcion Longitud del N.2art. Codigo del producto
cable
[m]
e Para el uso de la unidad con 10-Link 0,3 8091509 CDSU-1
e Ademas se necesita una fuente de alimentacion externa
(no incluida en el suministro)
Referencias de pedido: adaptador Hojas de datos - Internet: nefc
Conexion eléctrica en el lado izquierdo Conexidn eléctrica en el lado derecho Longitud del N.2art. Cddigo del producto
cable
[m]
m Z6calo recto, M12x1, 8 pines o Conector recto M12x1, 5 pines 0,3 8080777 NEFC-M12G8-0.3-M12G5-LK
@gf e Solo recomendado para la utilizacion con
maestro 10-Link Port Class A
Referencias de pedido: cables de alimentacion Hojas de datos = Internet: nebl
Conexidn eléctrica en el lado izquierdo Conexidn eléctrica en el lado derecho Longitud del N.2art. Cddigo del producto
cable
[m]
Z6calo acodado, M12x1, 4 pines Cable tetrafilar de extremo abierto 2 8080778 NEBL-T12W4-E-2-N-LE4
@ 5 8080779 NEBL-T12W4-E-5-N-LE4
/ 10 8080780 NEBL-T12W4-E-10-N-LE4
15 8080781 NEBL-T12W4-E-15-N-LE4
Z6calo recto, M12x1, 4 pines Cable tetrafilar de extremo abierto 2 8080790 NEBL-T12G4-E-2-N-LE4
m 5 8080791 NEBL-T12G4-E-5-N-LE4
/ 10 8080792 NEBL-T12G4-E-10-N-LE4
15 8080793 NEBL-T12G4-E-15-N-LE4
Referencias de pedido: cables de conexion Hojas de datos - Internet: nebc
Conexidn eléctrica en el lado izquierdo Conexion eléctrica en el lado derecho Longitud del N.2art. Cddigo del producto
cable
[m]
Z6calo acodado, M12x1, 8 pines Cable de 8 hilos de extremo abierto 2 8094476 NEBC-M12W8-E-2-N-B-LE8
@ 5 8094478 NEBC-M12W8-E-5-N-B-LE8
/ 10 8094481 NEBC-M12W8-E-10-N-B-LE8
15 8094479 NEBC-M12W8-E-15-N-B-LE8
Conector recto, M12x1, 8 pines 2 8080786 NEBC-M12W8-E-2-N-M12G8
@ 5 8080787 | NEBC-M12W8-E-5-N-M1268
M 10 8080788 NEBC-M12W8-E-10-N-M12G8
15 8080789 NEBC-M12W8-E-15-N-M12G8
Z6calo recto, M12x1, 8 pines Cable de 8 hilos de extremo abierto 2 8094480 NEBC-M12G8-E-2-N-B-LE8
@ 5 8094477 | NEBC-M12G8-E-5-N-B-LES
10 8094482 NEBC-M12G8-E-10-N-B-LE8
15 8094475 NEBC-M12G8-E-15-N-B-LE8
Conector recto, M12x1, 8 pines 2 8080782 NEBC-M12G8-E-2-N-M12G8
m 5 8080783 | NEBC-M12G8-E-5-N-M126G8
M 10 8080784 NEBC-M12G8-E-10-N-M12G8
15 8080785 NEBC-M12G8-E-15-N-M12G8

- Nota

Los cables de las lineas acodadas es-
tan dispuestos en un angulo de 45°
respecto al eje.
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