Sterownik silnika CMMO-ST

* /% Podstawowy program produkcyjny Festo
Obejmuje 80% Twoich zadaf automatyzacji

Na catym Swiecie: Zawsze na stanie
Znakomity: Jakos¢ Festo w atrakcyjnej cenie
Prostota: Zredukowana ztozono5¢ zamawiania i przechowywania

FESTO

Y Gotowy do wysytki z fabryki Festo w ciggu 24 godzin
Posiadamy w magazynie w 13 centrach serwisowych na catym Swiecie
Ponad 2200 produktow.
¢ Gotowy do wysytki w ciggu 5 dni od zaméwienia
Montowane dla Ciebie w 4 centrach serwisowych na catym Swiecie
Do 6 x 10712 wariantéw w kazdej kategorii produktow



Sterownik silnika CMMO-ST

Gtowne cechy

Krétki przeglad
« Sterownik CMMO-ST moze

pracowat z zamknieta lub otwarta

petla sprzezenia zwrotnego
regulatora silnika

« tatwe sterowanie przez:
— Interfejs wej./wyj.
- 10-Link lub I-Port
- Modbus TCP

* Monitorowanie dowolnie zdefinio-
wanych pozycji i zakreséw momen-
tu obrotowego

Rozdzielone zasilanie obcigzenia
i logiki

* Wbudowana funkcja bezpieczefi-
stwa ,,Safe Torque Off” (STO)

System komunikacyjny 10-Link
@ IO-Link
10-Link jest znormalizowana technologia I/0 (IEC 61131-9) ktéra umozliwia
komunikacje z czujnikami i napedami.
Jest to forma komunikacji punkt-punkt.
Dane, zgodne z profilem FHPP, sg transmitowane poprzez interfejs fizyczny.

System komunikacji Modbus TCP

*ﬂodbus

Modbus TCP jest otwartym protokotem komunikacyjnym (IEC 61158) opartym
na strukturze master-slave. Jest to ustalony standard do komunikacji
wykorzystujacy Ethernet-TCP/IP w technice automatyzacji.

Dane, zgodne z profilem FHPP, sg transmitowane poprzez interfejs fizyczny.

Opis interfejsow

Zinterfejsem we/wy

Zinterfejsem 10-Link

Czujnik referencyjny

[6] Funkcja bezpieczefistwa STO
Enkoder

Silnik

Wyswietlacz 7-segmentowy
Interfejs Ethernet (R)45)

Interfejs wej./wyj.
Przytacze zasilania

Do uruchomienia
Sitownik elektryczny EPCO

Napedy z paskiem zebatym ELGR

-
=

A g

FESTO

« Plik kopii bezpieczefistwa
umozliwia bezproblemowa
wymiane urzadzenia

* Mozliwy montaz na szynie H

« Stosowanie w uktadzie z enkode-
rem (regulacja w petli zamknigtej)
oznacza brak gubienia krokow gdyz
btad nadazania jest automatycznie
korygowany

Jest mozliwa parametryzacja przez:

« Pakiet konfiguracyjny FCT (Festo
Configuration Tool)

* Interfejs Ethernet ze zintegrowanym
web serwerem

Interfejs I-Port od Festo

Interfejs I-Port opiera sie na technologii 10-Link i umozliwia komunikacje

z czujnikami i napedami.

Jego zaleta jest automatyczne wykrywanie podtgczonych urzadzeh przez Festo
(Plug and Work).

Dane, zgodne z profilem FHPP, sg transmitowane poprzez interfejs fizyczny.

[9] Interfejs 10-Link
Element do mocowania na szynie H
Signalizator statusu potgczenia 10-Link
Naped obrotowy ERMO Silnik skokowy EMMS-ST

B
)

10-Link®, Modbus® s3 zarejestrowanymi znakami towarowymi ich poszczegdlnych wiascicieli w niektorych krajach.

2 => internet: www.festo.com/catalogue/...
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Sterownik silnika CMMO-ST

Gtowne cechy

Przeglad systemu

Moduty fieldbus CTEU sg uzyte jako interfejs
pomiedzy sterownikami PLC i silnika CMMO-ST.
Umozliwiaja integracje z systemami nadrzednymi
sterowania pochodzacymi od roznych producentéw
przy uzycu roznych modutéw komunikacyjnych.
Uzycie odpowiedniego modutu umozliwia
komunikacje z wykorzystaniem:

* CANopen

* DeviceNet

* EtherCAT

* PROFIBUS

¢ PROFINET

Do uruchomienia:

Sitownik elektryczny EPCO
Napedy z paskiem zebatym ELGR
Naped obrotowy ERMO

Silnik skokowy EMMS-ST

2018/06 - Zastrzega sie mozliwos¢ zmian

Fieldbus

Potaczenie typu punkt-punkt

10-Link/I-Port Kabeltaczgcy = strona 12

Potaczenie typu punkt-punkt

FESTO

=> internet: www.festo.com/catalogue/...



Sterownik silnika

Gtoéwne cechy

CMMO-ST

Oprogramowanie FCT — Festo Configuration Tool
Srodowisko narzedziowe do konfigurowania i uruchamiania napeddw elektrycznych Festo

Tablica zadafi pozycjonowania
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=> internet: www.festo.com/catalogue/...

FESTO

* Wszystkie napedy w systemie
mozna zapisac i zarzadzac nimi
w jednym projekcie

* Zarzadzanie projektami i danymi
dla wszystkich obstugiwanych
typdw urzadzeh

* tatwos¢ uzycia dzieki zilustrowa-
nemu graficznie interfejsowi
do wprowadzania parametrow

« Uniwersalny sposob konfiguro-
wania dla wszystkich napedow

* Praca w trybie offline przy biurku
lub online przy maszynie

* Pozycje referencyjne mozna
edytowac lub ustalat w procesie
uczenia

* Elastycznos¢ w adaptacji
do warunkdw instalacji

* Parametry sg wySwietlane
w czytelny sposéb

¢ Mozliwost skonfigurowania
do 64 zadah pozycjonowania
zapewnia odpowiednig
elastycznos¢ sterowania

* Mozna stosowat wartosci pozycji
bezwzgledne lub wzgledne

* Nastepujace parametry mozna
elastycznie ustawia¢ dla kazdego
zadania pozycjonowania:
- PotozZenie
- Predkost
- Przy$pieszenie
- Profil hamowania

« Sterowanie sitg

« Kompletny test funkcjonalny

Zastrzega sie mozliwo$¢ zmian - 2018/06



Sterownik silnika CMMO-ST FESTO
Kody typow
CMMO ST |- |- 1 DIO P

Typ

CMMO | Sterownik silnika

Technologia silnika

ST ‘ Silnik skokowy

Prad nominalny

Cs [5A

Napigcie zasilania

1 |24V DC

Interfejs sterowania

DIO we/wy cyfrowe

LK 10-Link

Logika we/wy cyfrowych

N NPN

P PNP
2018/06 - Zastrzega sie mozliwos¢ zmian => internet: www.festo.com/catalogue/... 5



Sterownik silnika CMMO-ST

Dane techniczne

H US LISTED

Ogolne dane techniczne

FESTO

Typ CMMO-ST-... -DIO -LK
Tryb pracy Regulator kaskadowy

Regulator predkosci Pl

Regulator pradu PI

Regulator pozycji P

Wyjsciowy stopiefi mocy PWM MOSFET
Tryb pracy

Praca w petli otwartej

Prad sinusoidalny

Praca w petli zamknietej

Kontrolowany prad sinusoidalny, kaskadowy regulator predkosci i pozycji

Wyswietlanie

Wyswietlacz 7-segmentowy

Czujnik potozenia wirnika Enkoder

Wejscie dla enkodera RS422

Interfejs do parametryzowania Ethernet

Ethernet, obstugiwane protokoty TCP/IP TCP/IP, TCP modut

Protokot - 10-Link
|-Port
Modbus TCP

Pojemnos¢ tabeli zadaf pozycjonowania 32 64

Profil komunikacji - FHPP

Liczba logicznych wejsc cyfrowych 11 1

Liczba logicznych wyjs¢ cyfrowych 11 3

Charakterystyka logicznych wyjs¢ cyfrowych

Czesciowa mozliwos¢ konfiguracji

Bez separacji galwanicznej

Nastawa redukcji pradu

Przy pomocy oprogramowania

Ustawienie pradu nominalnego

Przy pomocy oprogramowania

Rezystor hamowania Q] 15
Moc impulsowa rezystora hamujgcego  [kVA] 0.1
Filtr sieciowy Zintegrowany
Sposdb montazu Z wykorzystaniem otwordw mocujacych poziomo lub pionowo
Na szynie H
Ciezar produktu (3] 290
6 => internet: www.festo.com/catalogue/... Zastrzega sie mozliwo$¢ zmian - 2018/06




Sterownik silnika CMMO-ST

Dane techniczne

FESTO

Dane elektryczne

Typ CMMO-ST-... | -DIOP -DION -LKP
Informacje ogdlne

Maks. napiecie w obwodzie [vD(] 28 31
posredniczacym zasilania silnika

Nominalny prad wyjsciowy [A] 5.7

Zasilanie obwodu mocy

Napigcie nominalne [vDC] 24 x15%

Prad nominalny (Al 6

Prad szczytowy [A] 8

Zasilanie odwoddw logicznych

Napiecie nominalne [vD(Q] 24 +15%

Prad nominalny [A] 0.3

Zakres roboczy wejst cyfrowych V] 24

Prad wyjSciowy maks. na kazde wyjscie, [mA] 100

(wyjScia cyfrowe)

Logika we/wy cyfrowych PNP NPN PNP

Dane dotyczace bezpieczenstwa

Funkcja bezpieczefstwa wg EN 61800-5-2

Bezpieczne wytaczenie momentu (STO)

Poziom zapewnienia bezpieczenstwa (PL)
do EN ISO 13849-1

Kategoria 3, Poziom zapewnienia bezpieczefstwa e

Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa (SIL)
wg EN 61800-5-2, EN 62061, EN 61508

SIL3/SILCL3

Organ wydajacy certyfikat

TUV 01/205/5252.01/15

Odstep testu sprawdzajgcego 20a

PFH 1,3x1010

Pokrycie diagnostyczne [%] 90

Sktadnik wspotczynnika czestosci [%] 99.8

uszkodzen urzadzenia (SFF)

Tolerancja defektu sprzetu 1

Znak CE (patrz deklaracja zgodnosci) Wg dyrektywy EU EMC 1)

Wg dyrektywy maszynowej WE

Odpornos¢ na wstrzasy

Wg EN 60068-2-29

Odpornos¢ na wibracje

Zgodnie z EN 60068-2-6

1)  Aby uzyskat informacje na temat mozliwosci zastosowania produktu zobacz deklaracje zgodnosci EC producenta na: www.festo.com =» Support/Downloads = Certyfikaty.

Jesli komponent podlega ograniczeniom dotyczacym uzytkowania w Srodowisku mieszkalnym, biurowym, komercyjnym lub w matych firmach, konieczne moga byt dalsze $rodki majace na celu zmniejszenie

emitowanych zaktocef.

Dane techniczne dla CMMO-ST-...-LK (10-Link)

Technika przytaczeniowa

Zaciski sprezynowe

Wersja protokotu Device V1.1
Tryb komunikacji COM3 (230.4 kbd)
Liczba portow Device 1

Wielko3¢ wyjsciowego bloku
danych procesowych

Mozliwos¢ parametryzacji 8 lub 16 bajtow

Mozliwos¢ parametryzacji FHPP lub FHPP+FPC

Wielkos¢ wejsciowego bloku
danych procesowych

Mozliwos¢ parametryzacji 8 lub 16 bajtow

Mozliwos¢ parametryzacji FHPP lub FHPP+FPC

Min. czas cyklu [ms]

1

2018/06 - Zastrzega sie mozliwos¢ zmian
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Sterownik silnika CMMO-ST

Dane techniczne

Warunki pracy i otoczenia
Typ CMMO-ST-...

-DIO

FESTO

Charakterystyka logicznych wyjs¢ cyfrowych

Bez separacji galwanicznej

Charakterystyka wejs¢ logicznych

Potaczone galwanicznie z potencjatem logicznym

Charakterystyka wejscia cyfrowego

Wg [EC 611312

Stopiefi ochrony

IP40

Funkcja ochrony

I’t monitoring

Kontrola btedu nadazania

Programowe ograniczenie zakresu ruchu

Detekcja braku zasilania

Monitoring pradu
Monitoring temperatury
Temperatura otoczenia [°q] 0..+50
UL-Temperatura otoczenia [eq] 0..+40
Temperatura przechowywania [eC] -25..+75
Wzgledna wilgotnos¢ powietrza [%] 0 ... 90 (bez kondensacji)
Certyfikat akceptacji c UL us listed (OL)
RCM mark
Znak CE (patrz deklaracja zgodnosci) Wg dyrektywy EU EMC 1)
Wg dyrektywy maszynowej WE
Uwagi 0 materiatach Zgodne z RoHS

1)  Aby uzyskat informacje na temat mozliwosci zastosowania produktu zobacz deklaracje zgodnosci EC producenta na: www.festo.com =» Support/Downloads = Certyfikaty.
Jesli komponent podlega ograniczeniom dotyczacym uzytkowania w Srodowisku mieszkalnym, biurowym, komercyjnym lub w matych firmach, konieczne moga byt dalsze $rodki majace na celu zmniejszenie

emitowanych zaktocef.

=> internet: www.festo.com/catalogue/...
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Sterownik silnika CMMO-ST FESTO
Dane techniczne
Umiejscowienie pinow dla CMMO-ST-...-DIO
U o o U Silnik .
in Funkcja
— 1 Przewdd fazowy A
H 2 Przewod fazowy A/
] — g
3 Przewdd fazowy B
X18 4 Przewdd fazowy B/
5 Hamulec +24 V (wyj. dwustanowe)
6 Hamulec 0V
i
1 1 1 ! 1/0 interfejs, 25-pin Sub-D przytacze
@ [ Pin Funkcja
X1A X3 X2 X6 1 Wejscie 1
2 Wejscie 2
o - ‘ = © f 3 Wejscie 3
4 Wejscie 4
5 Wejscie 5
6 Wejscie 6
» 1 7 Wejscie 7
e\ ©) L] § | Wejscies
X1 X9 9 Wejscie 9
! 10 Wejscie 10
11 Wejscie 11
[e] 12 Wyjscie 1
13 Wyjscie 2
Czujnik referencyjny 14 Wyjscie 3
Pin Funkcja 15 Wyjcie 4
1 +24 V (wyjScie) 16 Wyjscie 5
2 Sygnat 17 Wyjscie 6
3 ov 18 Wyjscie 7
19 Wyjscie 8
Funkcja bezpieczeiistwa STO 20 Wyjscie 9
Pin Funkcja 21 Wyjscie 10
1 +24V (wyjscie) 22 Wyjscie 11
2 STO1 23 Nie wykorzystany
3 ST0 2 24 +24 V (wyjScie)
4 Diagnostyka 1 25 0V
5 Diagnostyka 2
[6]Zasilanie elektryczne
Enkoder Pin Funkcja
Pin Funkcja 1 Nie wykorzystany
T A 2 Nie wykorzystany
7 A/ 3 +24 V (logika)
3 B 4 ov
4 B/ 5 +24V (obciaz.)
5 N
6 N/ Interfejs Ethernet
7 +5V (wyjcie) Pin Funkcja
8 0V 1 Tx+ (Transmit +)
2 Tx- (Transmit -)
3 Rx+ (Receive +)
4 Nie wykorzystany
5 Nie wykorzystany
6 Rx- (Receive -)
7 Nie wykorzystany
8 Nie wykorzystany
2018/06 - Zastrzega sie mozliwos¢ zmian => internet: www.festo.com/catalogue/... 9




Sterownik silnika CMMO-ST

Dane techniczne

Umiejscowienie pinow dla CMMO-ST-...-LK

FESTO

U U Silnik
Pin Funkcja
— 1 Przewdd fazowy A
H 2 Przewod fazowy A/
— 3 Przewod fazowy B
X18 4 Przewod fazowy B/
5 Hamulec +24 V (wyj. dwustanowe)
6 Hamulec 0V
/o
1 1 1 ! 1/0 interfejs z 10-Link
[ Pin | Funkcja
X2 xé 1 +24V (wyjscie)
@ J 2 ov
3 Parametryzowanie wyjscie 2
4 Parametryzowanie wyjscie 1
5 Gotowy/Btad
6 Aktywowanie napedu
! ! 7 Nie wykorzystany
@m 8 Nie wykorzystany
X9 9 L- (0 V10-Link)
10 C/0 (10-Link sygnat)
‘ 11 L+ (+24 V zasilenie 10-Link)
6]
Tl @ Zasilanie ele.sktryczne
: - Pin Funkcja
Pin Funkcja "
1 724V (wyjeco 1 N!e wykorzystany
5 Sygnal 2 Nie wykorz.ystany
3 +24 V (logika)
3 ov
4 ov
5 +24 V (obciaz.)
Funkcja bezpieczenstwa STO
il Funkda Ethernet interfejs
1 +24V (wyjscie) Pin Funkcja
2 ST01 "
+ +
G T[Tt
4 Diagnostyka 1 -
5 Diagnostyka 2 3 R),H (Receive +)
4 Nie wykorzystany
5 Nie wykorzystany
Enkoder 6 Rx— (Receive -)
Pin Funkdja 7 Nie wykorzystany
1 A 8 Nie wykorzystany
2 A/
3 B
4 B/
5 N
6 N/
7 +5V (wyjscie)
8 ov
10 => internet: www.festo.com/catalogue/... Zastrzega sie mozliwo$¢ zmian - 2018/06




Sterownik silnika CMMO-ST

Dane techniczne

Minimalna odlegto$t miedzy dwoma sterownikami

L1

£

L1

H1

FESTO

Typ L1
CMMO-ST-.. 41 61.35
Wymiary Modele CAD do pobrania =» www.festo.com

T
Typ B1 B2 H1 H2 H3 H4 L1 L2 13
CMMO-ST-... 39 20 118.7 113.1 103.1 90 115 108.8 96
Y Podstawowy program produkcyjny
Dane do zaméwienia
Sterownik silnika Opis ‘ Nrczesci  Typ
Z interfejsem we/wy
We/wy PNP ¥ 1512316 CMMO-ST-C5-1-DIOP
We/wy NPN ¥ 1512317 CMMO-ST-C5-1-DION
Z10-Link
We/wy PNP | #1512320  CMMO-ST-C5-1-LKP

Podstawowy program produkcyjny Festo % Gotowy do wysytki z fabryki Festo w ciggu 24 godzin

2018/06 - Zastrzega sie mozliwos¢ zmian

Y& Gotowy do wysytki w ciggu 5 dni od zaméwienia

=> internet: www.festo.com/catalogue/...
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www.festo.com

Sterownik silnika CMMO-ST

Osprzet

Dane do zaméwienia
‘ Opis

‘ Nr czesci

FESTO

Typ

Ztacze wtykowe

Zestaw tgcznikéw wtykowych dla kabla silnika, kabla enkodera, zasilania
elektrycznego, czujnika referencyjnego, funkcji bezpieczefistwa STO

Y 576005

NEKM-C-10%)

Zestaw tgcznikéw wtykowych dla kabla silnika, kabla enkodera, zasilania
elektrycznego, czujnika referencyjnego, funkcji bezpieczefistwa STO i 10-Link

¥ 2948940  NEKM-C-141

1)  taczniki wtykowe sa dostarczane w komplecie razem ze sterownikiem silnika.

Dane do zamodwienia — Opcje potaczenia z interfejsem 1/0 sterownika silnika

— Min. promief giecia: 75 mm 1
W - Odpowiedni do prowadnic kabli
/ - Temp. otoczenia: =25 ... +70 °C

‘ Opis Dtugosc kabla ‘ Nrczesci  Typ
[m]
Blok przytaczeniowy
> Zapewnia proste i czytelne okablowanie. - 8001371  NEFC-S1G25-C2W25-S7

Potaczenie ze sterownikiem silnika jest realizowane

kablem NEBC-S1G25-K-....
Kabel taczacy

Do potaczenia sterownika silnika z blokiem 1.0 8001374 NEBC-S1G25-K-1,0-N-S1G25
@ przytaczeniowym. 2.0 8001375 NEBC-S1G25-K-2,0-N-S1G25

@ 5.0 8001376 NEBC-S1G25-K-5.0-N-S1G25

Kabel sterowania

Wtyczka jest podtgczana do pozycjonera silnika. 3.2 ¥ 8001373 NEBC-S1G25-K-3.2-N-LE25
Drugi koniec posiada wolne Zyty.

=

Ztacze wtykowe

Wtyczka 25-pin przytacze wtykowe Sub-D. - ¥ 8001372  NEFC-S1G25-C2W25-S6

Kazda zyta moze byt indiwidualnie zamontowana przy

uzyciu zaciskdw srubowych.
Dane do zamdwienia — Kable?)

Opis Dtugosc kabla Nrczesci  Typ

[m]
Kabel taczacy miedzy modutem fieldbus CTEU i sterownikiem silnika CMMO-ST
569840 NEBU-LE5-K-1-M12G5

Podstawowy program produkcyjny Festo % Gotowy do wysytki z fabryki Festo w ciggu 24 godzin
Y& Gotowy do wysytki w ciggu 5 dni od zaméwienia

12 => internet: www.festo.com/catalogue/...
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Sterownik silnika CMMO-ST

Osprzet

Dane do zaméwienia - Kable?)

FESTO

Dla typu Opis Dtugost Nrczesci  Typ
kabla
[m]
Kabel silnika
EPCO-16 Wtyczka prosta
ERMO-12/-16 - Min. promiefi giecia: 62 mm | 1.5 ¥ 1449600 NEBM-SM12G8-E-1.5-Q5-LE6
EMMS-ST-28 - Odpowiedni do prowadnic 2.5 ¥ 1449601 NEBM-SM12G8-E-2,5-Q5-LE6
kabli 5.0 Y 1449602  NEBM-SM12G8-E-5-Q5-LE6
- Temp. otoczenia: 7.0 Y 1449603  NEBM-SM12G8-E-7-Q5-LE6
-40 ... +80 °C 10.0 Y 1449604 NEBM-SM12G8-E-10-Q5-LE6
EPCO-25/-40 Wtyczka prosta
ELGR-35 — Min. promief giecia: 62 mm | 1.5 ¥ 1450368 NEBM-S1G9-E-1.5-Q5-LE6
ERMO-25/-32 - Odpowiedni do prowadnic 2.5 ¥ 1450369 NEBM-S1G9-E-2,5-Q5-LE6
EMMS-ST-42/-57 kabli 5.0 Y 1450370 NEBM-S1G9-E-5-Q5-LE6
- Temp. otoczenia: 7.0 ¥ 1450371  NEBM-S1G9-E-7-Q5-LE6
-40 ... +80 °C 10.0 ¥ 1450372  NEBM-S1G9-E-10-Q5-LE6
EPCO-25/-40 Wtyczka katowa
ELGR-35 — Min. promief giecia: 62 mm | 1.5 ¥ 1450736  NEBM-S1W9-E-1.5-Q5-LE6
ERMO-25/-32 - Odpowiedni do prowadnic 2.5 Y 1450737  NEBM-S1W9-E-2,5-Q5-LE6
EMMS-ST-42/-57 kabli 5.0 Y 1450738  NEBM-S1W9-E-5-Q5-LE6
- Temp. otoczenia: 7.0 Y 1450739  NEBM-S1W9-E-7-Q5-LE6
-40 ... +80 °C 10.0 Y 1450740  NEBM-S1W9-E-10-Q5-LE6
ELGR-45/-55 Wtyczka prosta
EMMS-ST-87 - Min. promiefi giecia: 80 mm | 1.5 ¥ 1450834 NEBM-S1G15-E-1.5-Q7-LE6
- Odpowiedni do prowadnic 2.5 ¥ 1450835 NEBM-S1G15-E-2,5-Q7-LE6
kabli 5.0 Y 1450836 NEBM-S1G15-E-5-Q7-LE6
- Temp. otoczenia: 7.0 Y 1450837 NEBM-S1G15-E-7-Q7-LE6
-40 ... +80 °C 10.0 ¥ 1450838 NEBM-S1G15-E-10-Q7-LE6
ELGR-45/-55 Wtyczka katowa
EMMS-ST-87 - Min. promiefi giecia: 80 mm | 1.5 ¥ 1450943  NEBM-S1W15-E-1.5-Q7-LE6
- Odpowiedni do prowadnic 2.5 Y 1450944 NEBM-S1W15-E-2,5-Q7-LE6
kabli 5.0 ¥ 1450945 NEBM-S1W15-E-5-Q7-LE6
- Temp. otoczenia: 7.0 Y 1450946  NEBM-S1W15-E-7-Q7-LE6
-40 ... +80 °C 10.0 ¥ 1450947 NEBM-S1W15-E-10-Q7-LE6
Kabel enkodera
EPCO-16/-25/-40 Wtyczka prosta
m ELGR-35/-45/-55 — Min. promien giecia: 68 mm | 1.5 Y 1451586 NEBM-M12G8-E-1.5-LE8
% ERMO-12/-16/-25/-32 - Odpowiedni do prowadnic 2.5 Y 1451587 NEBM-M12G8-E-2,5-LE8
EMMS-ST-28/-42/-57/-87 kabli 5.0 Y 1451588  NEBM-M12G8-E-5-LE8
- Temp. otoczenia: 7.0 Y 1451589  NEBM-M12G8-E-7-LE8
-40 ... +80 °C 10.0 ¥ 1451590 NEBM-M12G8-E-10-LE8
EPCO-25/-40 Wtyczka katowa
m ERMO-25/-32 — Min. promien giecia: 68 mm | 1.5 Y 1451674 NEBM-M12W8-E-1.5-LE8
% EMMS-ST-42/-57/-87 - Odpowiedni do prowadnic 2.5 Y 1451675 NEBM-M12W8-E-2,5-LES
kabli 5.0 ¥ 1451676  NEBM-M12W8-E-5-LE8
- Temp. otoczenia: 7.0 Y 1451677 NEBM-M12W8-E-7-LES
-40 ... +80 °C 10.0 ¥ 1451678 NEBM-M12W8-E-10-LE8

1) Inne dtugosci kabla na zapytanie.

Podstawowy program produkcyjny Festo

2018/06 - Zastrzega sie mozliwos¢ zmian

=> internet: www.festo.com/catalogue/...

Y Gotowy do wysytki z fabryki Festo w ciggu 24 godzin
¥ Gotowy do wysytki w ciggu 5 dni od zamdwienia
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