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Sensores de posicion SDAT-MHS, para ranuraen T

Caracteristicas

Datos generales

Los sensores de posicion sirven
para realizar el acuse de recibo del
movimiento del vastago de los
accionamientos neumaticos. En lo
que respecta a Su precioy a sus

Soldadura por ultrasonidos

El SDAT-MHS es un sensor de
posicion que detecta continuamente
el movimiento del émbolo a lo largo
de su margen de deteccion y lo pone
a disposicion en forma de sefial de
salida proporcional al recorrido.

Los margenes de deteccidn son 50,
80, 100, 125, 160 mm, lo que les
hace estar perfectamente adaptados

Salida de conmutacion

caracteristicas técnicas, se
encuentran entre los sensores de
proximidad sencillos y los
complejos sistemas de medicion de
recorrido. Son la solucién ideal

a la carrera de los cilindros Festo.

El SDAT posee una salida analogica
de 4-20mA, por lo que se puede
conectar a entradas analdgicas sin
necesidad de accesorios.

Como segunda interfaz, dispone de
una l0-Link/salida de conmutacion.
Asi, se puede elegir entre la salida de
conmutacion de 24V o el modo de

oV

@ IO-Link
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para las aplicaciones como la
introduccion a presion, tornillos,
remaches, soldadura por
ultrasonidos, seleccion de “pasa/
no pasa” y demas, con las cuales se

Doblar piezas

@

funcionamiento |0-Link. La salida de
conmutacion se programa directa-
mente desde el aparato mediante una
tecla de aprendizaje y la funcion
|0-Link mediante una interfaz de
usuario grafica en el control. Las
opciones de programacion en ambos
modos de funcionamiento son:

Todo en un dnico aparato

® Analdgico 4-20 mA
e |0-Link
e Salida de conmutacion

Posibilidades de programacion:

o Funcion del sensor de proximidad
o Comparador de ventana

o Comparador de histéresis

* NA/NC

Precision de repeticion 0,1 mm

FESTO

requiere un acuse de recibo
analdgico y seguro de la carrera del
émbolo con una gran precision de
repeticion.

funcion sensor de proximidad,
comparador de ventana, comparador
de histéresis.

EL10-Link/salida de conmutacion es,
por lo tanto, la interfaz universal para
la facil programacion de funciones
habituales sin necesidad de analizar
la salida analdgica.

- Importante

Los detectores magnéticos, por
ejemplo, el sensor de posicion
SDAT, no deberan fijarse a la unidad
de accionamiento mediante
elementos con materiales ferriticos,
ya que éstos pueden provocar
errores de medicion.
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Sensores de posicion para SDAT-MHS, para ranuraen T

Caracteristicas

Para actuador

Diametro del émbolo

Para actuador

FESTO

Diametro del émbolo

Cilindros normalizados

Cilindros sin vastago

ADN @12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80 DGC-K 18

@100, 125 DGC-G 18, 25
DSNU 8,10, 12, 16, 20, 25, 32, 40, 50 DGC-GF 218, 25

63
DNC & 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125 Actuadores con guia lineal
DNCB @ 32, 40, 50, 63, 80, 100 DFM 212,16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80
DNG & 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125 @100
DSBC & 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125 DFM-B @12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63
DSBG & 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125, 160 DPZ @10, 16, 20, 25, 32

200 DSL 16, 20, 25, 32

DRQD 16, 20, 25, 32, 40, 50

Cilindros con vastago SLE 32, 40, 50
ADVC & 40, 50, 63, 80, 100
ADVU @12, 16, 20, 25, 32, 40, 50 Pinzas mecanicas

@63, 80, 100, 125 DHPS &35
DMM @10, 16, 20, 25, 32 DHRS 232,40
DZF 212,18, 25, 32, 40, 50 DHWS 232,40
DZH @16, 20, 25 HGPL D63

HGRT 50

Actuadores funcionales
DFST @50, 63, 80
STAF @50, 80
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Sensores de posicion SDAT-MHS, para ranuraen T FESTO
Codigo del producto
| SDAT |- M [HS |- -1 [ L]-[sAl-[E]-[03]-[Mm8
Tipo
SDAT ‘ Sensor de posicidn, magnético

Ejecucion del sensor

M

‘ Montaje en ranura

Principio de deteccion:

HS

‘ Sensor Hall

Margen de medicion

M50 0..50
M80 0..80
M100 |0..100
M125 |0..125
M160 |0..160

Tension nom. de funcionamiento

1 \24v0c
Indicacion
L \ED

Entrada/salida conmutada

SA

‘ PNP o NPN, 1 salida analégica de 4 ... 20 mA, 10-Link

Caracteristicas del cable

E ‘ Apropiado para cadenas de arrastre y robots
Longitud del cable
0,3 0,3m

Conexion eléctrica

M8

‘ Conector M8
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Sensores de posicion SDAT-MHS, para ranuraen T

Hoja de datos

Funcién
Servicio normal

G,
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R
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oV

Especificaciones técnicas generales

FESTO

z

salida de corriente

Tipo M50 M80 M100 M125 M160
Diseno PararanuraenT
Tipo de fijacion Montaje en la ranura desde la parte superior, fijacion atornillada
Posicion de montaje Indiferente
Certificacion Marca registrada RCM
c UL us - Listed (OL)
Caracteristicas especiales Resistente al aceite
Grado de proteccion IP65, IP68
Marcado CE Segiin la directiva europea CEM
(consultar declaracion de conformidad)
Nota sobre el material Libre de halégenos, conformidad con RoHS
Peso [g] 19 123 126 130 35
Seiial de entrada / elemento de medicion
Tipo M50 | M80 | M100 | M125 | M160
Principio de medicién Hall magnético
Magnitud medida Posicion
Zona de deteccion [mm] 0..50 [0..80 [0..100 [0..125 [0..160
Temperatura ambiente [°C] -25..70
Temperatura ambiente con cableado [°C] -20..70
movil
Procesamiento de sefiales
Intervalo tipico de deteccion [ms] 1
Velocidad max. de desplazamiento  [m/s] 3
Salida, general
Resolucion del recorrido [mm] 0,05
Salida analégica M50 | M80 | M100 | M125 | M160
Salida analdgica [mA] 0..20
Sensibilidad [mA/mm] 0,32 0,2 0,16 0,128 0,1
Desviacion de la linealidad tip. [mm] +0,25
Precision de repeticion del valor [mm] 0,1
analdgico
Resistencia max. de cargaen la [Q] 500
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Sensores de posicion SDAT-MHS, para ranuraen T

Hoja de datos

Salida, mas datos

FESTO

Anticortocircuitaje St

Resistencia a sobrecarga St

Electronica

Tension de funcionamiento [vD(C] 15..30

Proteccion contra inversion de polaridad En todas las conexiones eléctricas
Salida de conmutacion PNP

Funcion del elemento de maniobra

Normalmente cerrado / normalmente abierto, conmutable

Rizado residual [%] 10
Tiempo de conexion [ms] <2
Tiempo de desconexion [ms] <2
Frecuencia maxima de conmutacion  [kHz] 1
Corriente maxima de salida [mA] 100
Potencia de conmutacién max. CC W] 2
Caida de tension V] 2,5

Electromecanica

Conexidn eléctrica

4 polos, cable con conector tipo clavija, con rosca giratoria M8

Sentido de la salida de la conexidn

Longitudinal

Caracteristicas del cable

Cadena de arrastre+robot

Condiciones para las pruebas con cables

Resistencia a la flexion alternante: seglin la norma de Festo

Cadena de arrastre 5 millones de ciclos, radio de flexion 28 mm

Resistencia a la torsion: » 300 000 ciclos, £270°/0,1 m

Indicacion / manejo

Posibilidades de ajuste 10-Link
Tecla
Indicacién de dispuesto para funcionamiento LED verde
Indicacién de estado de conmutacion LED amarillo
Indicacion de estado LED ROJO

Materiales

Carcasa

Acero de aleacion fina, inoxidable

Laton niquelado

Reforzado con PA

Poliéster
Cubierta aislante del cable, gris TPE-U(PUR)
Lamina Poliéster

Contactos crimp

Aleacion de cobre, dorados

Ocupacion de las conexiones
Conector tipo clavija M8x1, 4 contactos

1 1
O
4 2
3
3
4

Color del hilo
Tension de funcionamiento 1 BN=marrdn
+24V DC 2 WH=blanco
Salida analdgica 0 ... 20 mA 3 BU=azul
ov 4 BK=negro

|0-Link - Salida de conexién
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Sensores de posicion SDAT-MHS, para ranuraen T

Hoja de datos

FESTO

10-Link

Protocolo |0-Link

Version de protocolo Vi1

Perfil Perfil Smart Sensor

Clases de funcion

Datos binarios

Diagnéstico

Identificacion

Valor de proceso

Programacién tipo teach-in

Modo de comunicacion

Dispositivo COM 3 (230,4 kBaud)

Tipo de puerto

A

Ancho de banda de datos de procesos IN

2 bytes

Contenido de datos de proceso IN

12 bit PDV (posicion)

4 bit BCD (salidas de conexion)

Duracién minima de ciclos [ms] 1
Dimensiones Datos CAD disponibles en =» www.festo.com
SDAT-MHS-M... -1L-SA-E-0,3-M8
o
o Il == / -
o ] LIHTNIN ] _
~ T
=) == ES 8
L2 L1 L3 B3
1 _B2 |
B1
Tipo B1 B2 B3 D1 D2 H1 H2 L1 L2 L3
4]
SDAT-MHS-M50-1L-SA-E-0,3-M8 61
SDAT-MHS-M80-1L-SA-E-0,3-M8 91
SDAT-MHS-M100-1L-SA-E-0,3-M8 10,4 5 4,8 2,9 M8 16,5 8,2 300 411 111
SDAT-MHS-M125-1L-SA-E-0,3-M8 136
SDAT-MHS-M160-1L-SA-E-0,3-M8 171
Referencias
Conexidn eléctrica Longitud del cable [m] N° art. Tipo
4 polos, cable con conector tipo clavija, con rosca 0,3 1531265  SDAT-MHS-M50-1L-SA-E-0,3-M8
% giratoria M8
1531266  SDAT-MHS-M80-1L-SA-E-0,3-M8

pe

& 1531267  SDAT-MHS-M100-1L-SA-E-0,3-M8
/ 1531268  SDAT-MHS-M125-1L-SA-E-0,3-M8

1531269  SDAT-MHS-M160-1L-SA-E-0,3-M8
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Sensores de posicion SDAT-MHS, para ranuraen T

Accesorios

Referencias - Cables de conexion NEBU-M8

FESTO

Hojas de datos =» Internet: nebu

Conexion eléctrica en el lado Conexion eléctrica en el lado derecho | Longitud del N° art. Tipo
izquierdo cable
[m]
Conector recto tipo zdcalo M8x1, Cable de cuatro hilos, extremo 2,5 541342  NEBU-M8G4-K-2.5-LE4
ﬁ 4 contactos abierto
5 541343  NEBU-M8G4-K-5-LE4
Conector recto tipo zocalo M8x1, Conector recto tipo zocalo M8x1, 2,5 554035  NEBU-M8G4-K-2.5-M8G4
‘ff/éﬁ 4 contactos 4 contactos
Conector acodado tipo zécalo Cable de 4 hilos, extremo abierto 2,5 541344  NEBU-M8W4-K-2.5-LE4
w M8x1, 4 contactos
5 541345  NEBU-M8W4-K-5-LE4
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