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Parallelgreifer HGPLE, robust mit Langhub, elektrisch

Merkmale

Auf einen Blick

Mit dem Parallelgreifer HGPLE
steht einem flexiblen Zugriff
nichts mehr im Weg — bei freier,
geschwindigkeitskontrollierter
Wahl der Greifpositionen. Sein

Wirtschaftlich

e Dank einer “Vorhalteposition*
parkt der HGPLE seine Greiffin-
ger kurz vor dem Werkstiick
und reduziert so die Zugriffs-
zeiten auf ein absolutes Mini-
mum. Selbst wenn die Werk-
stiickgrofe den gesamten Hub

Alles aus einer Hand

Parallelgreifer ;
HGPLE
25 "

Hinweis

Diese Greifer sind nicht flir nach-

folgende oder dhnliche Anwen-
dungsbeispiele ausgelegt:

langer Hub erlaubt den Einsatz
bei unterschiedlich grofen Werk-
stiicken. Durch die Moglichkeit
einer Greifkraftregelbarkeit ist
der HGPLE fiir weiche oder hoch

erfordert, tiberzeugt der HGPLE
durch seine kurzen Offnungs-
und Schlie3zeiten von 0,6 s.

e Minimaler Installationsauf-
wand, da nur ein Kabel benétigt
wird (vom Controller zum Grei-
fer).

Motorcontroller
SFC-DC
=> Internet: sfc-dc

e Spanende Bear-
beitung

e Aggressive Medien

empfindliche Werkstiicke bestens
geeignet. Alternativ greift er
grof3e und schwere Werkstiicke
zuverldssig.

Flexibel

Als integraler Bestandteil des
Mehrachsbaukastens bietet er
identische Schnittstellen zum
pneumatischen Parallelgreifer
HGPL. Seine Ansteuerung erfolgt
vor Ort mit dem bewdahrten
Motorcontroller SFC-DC.

Der Parallelgreifer und Motorcon-

troller SFC bilden eine Einheit.

e Montage des SFC kann, durch
Schutzart IP54, in der Ndhe des
HGPLE erfolgen, wahlweise:

— mit Mittenstiitzen
— mit Hutschiene

e Motorcontroller SFC mit oder
ohne Bedienfeld lieferbar

e Einfache Ansteuerung durch:

— PROFIBUS
— CANopen
— DeviceNet

elelol <l
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DeviceNet

e Schleifstaub

FESTO

Robust

Die T-Nut verleiht dem HGPLE
eine sehr hohe Momentauf-
nahme, inklusive einer sehr
hohen Genauigkeit.

Parametrierung maglich iiber:
e Bedienfeld:
— Geeignet fiir einfache Posi-
tionsablaufe
¢ Konfigurationspaket FCT (Festo
Configuration Tool):
— Parametrierung iiber RS 232
Interface
— PC-Oberfldache auf Windows,
Festo Configuration-Tool
— Tool ist im Lieferumfang ent-
halten

e Schweif3spritzer

PROFIBUS®, DeviceNet®, CANopen® ist eine eingetragene Marke des jeweiligen Markeninhabers in bestimmten Landern.
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Parallelgreifer HGPLE, robust mit Langhub, elektrisch

Merkmale und Peripherieiibersicht

Befestigungsmoglichkeiten
Direktbefestigung
von oben

Befestigungsschrauben
Zentrierhiilsen

Peripherieiibersicht

von unten

Befestigungsschrauben
Zentrierhiilsen

FESTO

Systemprodukt fiir die Handhabungs- und Montagetechnik

Zubehor
Typ Kurzbeschreibung => Seite/Internet

Zentrierhiilse zur Zentrierung von Anbauteilen 10
ZBH

Motorleitung Verbindungsleitung zwischen Motor und Motorcontroller sfc-dc
KMTR

Versorgungsleitung Stromversorgungsleitung; Last- und Logikversorgung ist getrennt sfc-dc
KPWR

Stecker fuir Feldbusanschaltung sfc-dc
FBS, FBA

Motorcontroller zur Parametrierung und Positionierung des Parallelgreifers sfc-dc
SFC

[6] Mittenstiitze — zur Befestigung des Motorcontrollers sfc-dc
MUP — der Motorcontroller kann auch auf einer Hutschiene befestigt werden

- Greifbackenrohling speziell auf die Greifbacken abgestimmte Rohlinge zum kundenspezifischen 10
BUB-HGPL Anfertigen von Greiffingern

2012/09 — Anderungen vorbehalten
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Parallelgreifer HGPLE, robust mit Langhub, elektrisch

Typenschliissel

Typ

FESTO

HGPLE

25

40

DC

—| VCSC —| G85

HGPLE | Parallelgreifer

| Baugrofie

| Hub [mm] pro Greifbacken

Spindelsteigung

2,8 |2,8 mm

Motorart

DC |Gleichstrommotor

Nennspannung/Steckertyp

VCSC |24 v

Getriebeuntersetzung

G85 |85:1

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Parallelgreifer HGPLE, robust mit Langhub, elektrisch

Datenblatt

Funktion

FESTO

- 0 - Baugrofe
25 mm
N l ~ Hub
80 mm
Allgemeine Technische Daten
Konstruktiver Aufbau elektrisch angetriebener Greifer
synchronisierte Greifbacken
Funktionsweise doppeltwirkend
Greiferfunktion parallel
Fihrung Gleitfiihrung mit T-Nut
Anzahl der Greifbacken 2
Hub pro Greifbacken, regelbar [mm] 0...40
Elektrischer Anschluss 12-polig
M12x1
Stecker
Wiederholgenauigkeit? [mm] <0,05
Max. Austauschgenauigkeit [mm] <0,2
Reversierspiel? [mm] <0,35
Rotationssymmetrie [mm] <0,2
Referenzierung Festanschlag-Block negativ
Festanschlag-Block positiv
Positionserkennung mit Winkelmesssystem integriert (Encoder)
Befestigungsart mit Durchgangsbohrung und Zentrierhiilsen
mit Innengewinde und Zentrierhiilsen
Einbaulage beliebig
Produktgewicht [g] 1680

1) Streuung der Endlagenstellung unter konstanten Einsatzbedingungen bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben in Bewegungsrichtung der Greifbacken

2) Im Neuzustand

Elektrische Daten Motor

Motorart DC Servomotor
Nennbetriebsspannung [vDC] (24

Betriebs- und Umweltbedingungen

Umgebungstemperatur [eC] 10...40

Schutzart IP54

Schalldruckpegel [dBA] [=<60

CE-Zeichen (siehe Konformitatserkldrung) nach EU-EMV-Richtlinie
Korrosionsbestandigkeit KBKY 2

1) Korrosionsbestdndigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070

Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. AuBenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden
industrietiblichen Atmosphéare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen

2012/09 — Anderungen vorbehalten
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Parallelgreifer HGPLE, robust mit Langhub, elektrisch FESTO

Datenblatt

Werkstoffe
Funktionsschnitt

Parallelgreifer

S
Gehduse Aluminium-Knetlegierung, CompCote-beschichtet

—  Greifbacken Stahl, gehdrtet

—  Werkstoffhinweis Kupfer-, PTFE- und silikonfrei

RoHS-konform

Greifkraft F in Abhangigkeit von der Verfahrgeschwindigkeit vund dem Hebelarm x

Greifkraft Fh pro Greifbacken

offnen schliefen
empfohlener Bereich —empfohlener Bereich
800 /7 800
D~
700 700 .
T~ / S
600 f\ 600 / .
~. ~L
500 7 2 —| 500 ~-d
= i DN Z| fee "~
g 40T T =| 400 T =L
300 e - o~ 300 7 i EE
200 e 200 — R
100 — 100 =] =
0 0
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120
x[mm] x[mm]
v=2mm/s ———-emee- v=40mm/s
——— — v=10mm/s —-—-— v=60mm/s
——— v=20mm/s
Gesamtgreifkraft F bei einem Hebelarm x = 20 mm
Verfahrgeschwindigkeit v [mm/s] (2 5 10 20 40 60
offnen [N] 120 120 148 293 652 1150
schliefen [N] 121 120 176 376 771 1300
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Parallelgreifer HGPLE, robust mit Langhub, elektrisch

Datenblatt

Belastungskennwerte an den Greifbacken

Die angegebenen zuldssigen
Krédfte und Momente beziehen
sich auf einen Greifbacken. Sie

beinhalten den Hebelarm, zusatz-

liche Gewichtskréfte durch das
Werkstiick bzw. durch externe
Greiffinger und auftretende

Beschleunigungskréfte wahrend
der Bewegung.

Fiir die Berechnung der Momente
ist die 0-Lage des Koordinaten-
systems (Fiihrungsnut der Greif-
backen) zu beriicksichtigen.

FESTO

Baugrofie 25
Max. zuldssige Kraft F, [N] 1500
Max. zuldssiges Moment My [Nm] 100
Max. zuldssiges Moment My [Nm] 60
Max. zuldssiges Moment M, [Nm] 70

Massentrigheitsmoment [kgcm?]

Baugrofie

Unter folgenden Voraussetzun-

gen:

— Bezugspunkt ist die Mittel-
achse

— Ohne externe Greiffinger

— Im unbelasteten Zustand

25

Massentrdgheitsmoment Jz

[kgem?] (28,32

Positionierzeit t in Abhdngigkeit vom Hub pro Greifbacken | und der Verfahrgeschwindigkeit v

100
20 —T |
10
- ——
- 2 - == —_——T
1 A =] — -
e e
V-l
0.2 '4'
0.1
0 5 10 15 20 25 30 35 40
| [mm]
v=2mm/s
—_———— - v=10mm/s
——— v=20mm/s
[E—— v =40 mm/s
—-—-— v=65mm/s
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Parallelgreifer HGPLE, robust mit Langhub, elektrisch

Datenblatt

FESTO

Greifkraft Fy pro Greifbacken in Abhangigkeit vom Hebelarm x und der Exzentrizitat y

Y Aus den nachfolgenden Diagram-
men kdnnen die Greifkréfte in
Abhédngigkeit von einem exzentri-
schen Kraftangriff und dem maxi-
mal zuldssigen auBBermittigen
Kraftangriffspunkt ermittelt wer-
den.

Berechnungsbeispiel

Gegeben:

Hebelarm x = 60 mm
Exzentrizitdt y = 70 mm
Gesucht:

Greifkraft beiv<1 mm/s

Vorgehensweise:

e Ermittlung des Schnittpunktes
xy zwischen Hebelarm x und
Exzentrizitdt y im Diagramm fiir
HGPLE

e Einzeichnen eines Kreisbogens
(Mittelpunkt im Ursprung)
durch den Schnittpunkt xy

e Ermittlung des Schnittpunktes
zwischen Kreisbogen und
x-Achse

e Ablesen der Greifkraft
Ergebnis:

Greifkraft = ca. 44 N

AuBengreifer (schlieBen)

—empfohlener Bereich

Fh [N]

377 120 3
[
42— 100 —T——4
™ ~~
47 | 80 e N
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527 E 60—
bed —
5771 40T
62T 20 \\
67— 0 N

0 20 40 60 80 100 120

y[mm]

Innengreifer (6ffnen)

empfohlener Bereich

377 120 - 377 120 -
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67 0 57— 0
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120
y[mm] y [mm]
Pinbelegung des Anschlusssteckers
Stecker M12
Pin  [Anschluss Funktion
1 Motor + Motorleiter
2 Motor - Motorleiter
3 A Encodersignal RS 485
4 A/ Encodersignal RS 485
5 B Encodersignal RS 485
6 B/ Encodersignal RS 485
7 I Encodersignal RS 485
8 I/ Encodersignal RS 485
9 +5VDC Signalversorgung
10 ov Signalground
11 - vorbelegt
12 - vorbelegt
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Parallelgreifer HGPLE, robust mit Langhub, elektrisch FESTO

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten =» www.festo.com
/ (3]
Y
60
YA 5 3 Py 8103
% M5 | < 35101
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T ; + T 1
: \ < 4
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o | & @f bvd
- il 0 1 e
! 9 6.4 3 A s bme ] 115
294y ns ol | gote 23
L% g . - g Sled
Greifer offen
M I Greifer geschlossen
5 Py A 5 0,2 mm vertieft
b3 N4 © & @ Zur mechanischen Entriegelung
I @7 Zentrierhiilsen ZBH-7
(4 Stiick im Lieferumfang enthalten)
[6] Zentrierhiilsen ZBH-9
10x (2 Stiick im Lieferumfang enthalten)
10% *  Toleranzen fiir Zentrierung 0,02,
T, @ fiir Gewinde und Durchgangsboh-
max. 14 rung 0,1
Bestellangaben
Teile-Nr.  Typ

555563 HGPLE-25-40-2,8-DC-VCSC-G85

2012/09 — Anderungen vorbehalten
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Parallelgreifer HGPLE, robust mit Langhub, elektrisch

Zubehor

Greifbackenrohling BUB-HGPL
(Lieferumfang: 2 Stiick)

FESTO

Werkstoff: -
Aluminium ﬁ L2 I
Kupfer-, PTFE- und silikonfrei
= i o
L1 D1
D2
11
m
I L f‘ - oO-O-D
A\ A A
y | B3
| |
; E B2
. | B2
B1
Abmessungen und Bestellangaben
B1 B2 B3 D1 D2 H1 H2
(%)} (%)}
+0,1 +0,02 +0,1 H8 +0,1
35 10 8 5,3 7 120 15
L1 L2 L3 T1 Gewicht je Rohling [ Teile-Nr.  Typ
0,1 +0,1 +0,1 +0,1 [g]
36 12 5 1,6 295 537317 BUB-HGPL-25
Bestellangaben
| Gewicht | Teile-Nr.  Typ | PED
llg] | |
Zentrierhillse fiir die Greifbacken ZBH Datenbladtter =» Internet: zbh
1 186717 ZBH-7 10
Zentrierhillse fiir den Greifer ZBH Datenblatter =» Internet: zbh
1 150927 ZBH-9 10

1) Packungseinheit in Stiick

10
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