Ovladace motori CMMP-AS-M3, pro servomotory

FESTO




Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory

hlavni (daje

Srovnani ovladacti motoru

FESTO

ovladate motoru CMMD-AS CMMS-AS CMMP-AS CMMS-ST

pro druh motoru servomotor servomotor servomotor krokovy motor

pocet polohovacich pohybii v paméti 2x 63 63 255 63

odméFovaci systém inkrementalni/absolutni analogovy/inkrementalni/ inkrementalni
absolutni

roz$itené 1/0 rozhrani 4 pracovni reZimy prizplisobiva konfigurace 4 pracovni reZimy

hlaSeni o zbyvajici draze 1pron pro kazdy pohyb samostatné | 1 pron

omezeni to¢ivého momentu ne pro kaZdy pohyb samostatné ne

sekvence pohybl ano ano, s vétvenim ano

STO/SS1 dle EN 61800-5-2 dle EN 61800-5-2 dle EN 61800-5-2

Vykonnostni parametry

Kompaktnost Rizeni pohybu

M velmi malé rozméry

M (iplna integrace viech Easti od Fidici
aZ po vykonovou, véetné rozhrani
USB, Ethernet a CANopen

M integrovany ovladat brzdéni

Sitova rozhrani

integrovano:

CANopen

W integrovany filtr EMV

W automatické ovladani jedné brzdy

W dodrZeni aktualnich norem CE a EN
bez dodatecnych externich opatfeni
(délka vedeni k motoru az 25 m)

volitelné:
BREGEO

PROCESS FIELD BUS

DevfceNet.

EtherCAT:

ne u CMMP-AS-C20:

EtherNet/IP-

M vyhodnoceni pomoci digitalniho

snimace absolutni hodnoty
(EnDat/HIPERFACE) v provedeni
singleturn nebo multiturn
(jednootackovy nebo viceotackovy)

M provoz jako regulator to€ivého

momentu, otacek nebo polohy

M integrované polohovani
M Casové optimalizované (lichobézni-

kova charakteristika) nebo mékké
(charakteristika S) polohovani

Vstupy/vystupy

M volné programovatelné

vstupy/vystupy

W 16bitovy analogovy vstup

s vysokym rozliSenim

W krokovaci reZim/rezim uceni se
W snadné pfipojeni k nadfazenému

fidicimu systému prostfednictvim
vstupd/vystupd nebo sité

W synchronni provoz
W rezim master/slave
W dalsi vstupy/vystupy

prostfednictvim zasuvné karty
CAMC-D-8EBA =>» 14

W absolutni a relativni pohyby

M polohovani z bodu do bodu,
standardné nebo s plynulym
prijezdem zadanou pozici
bez zastaveni (aproximace)

W synchronizace poloh

M elektronické prevodovka

W 255 rlznych pohyb(i v paméti

B mnoho metod referenéniho pohybu

Integrované fizeni chodu

W automaticka sekvence polohova-
cich pohybii bez nadfazeného
fidiciho systému

M jednoduché a cyklické polohovaci
sekvence

W nastavitelné prodlevy

W vétveni a vyckavaci polohy

M béhem pohybu lze spustit
novy pohyb

PROFINET®, DeviceNet®, CANopen®, EtherCAT®, EtherNet/IP® jsou registrované ochranné znamky pislunych viastnikii v urtitych zemich.
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Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory

hlavni (daje

Vykonnostni parametry
integrované bezpetnostni funkce

M Ovladat motoru CMMP-AS s volitel-
nou zasuvnou kartou CAMC-G-S1
umoZiuje bezpetnostni funkci
»bezpetné vypnuti toCivého mo-
mentu (STO)“ a diky moZnosti bez-
petného zpoZdéni také funkci ,Safe
Stop 1 (SS1)“ s ochranou proti ne-
tekanému spusténi, podle poZa-
davkd normy EN 61800-5-2.

Program fidici drahu pohybu

M propojeni libovolnych polohovacich
pohybii do jednoho programu
fidiciho drahu pohybu

M pro program fidici dréhu pohybu
lze urcit také dal3i spinaci podmin-
ky, napt. digitalni vstupy,
MC - Motion complete (pohyb
dokoncen)
I/0 - digitalni vstupy

Knihovna pro EPLAN

EPIAN®

eleciric.

Funkce elektronické vacky

V Gloze typu ,elektronicka vacka“
jsou vytvareny optimalizované profily
pohybd, které pdsobfi na stroj nizkymi
vibracemi a zrychlujicimi silami.
Pohyb motoru je navic vZdy polohové
synchronizovany s hlavnim pohonem,
diky €emuz lze snadno definovat pre-
kryvajici se, ¢asové optimalizované
pohybové sekvence.

Pokud chcete vyuZivat funkci vacky,
potiebujete nastroj FCT (Festo Confi-
guration Tool) a také editor kivek
216
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M ochrana proti neCekanému spusténi

B dvoukanalové odpojeni silovych
obvod(

® minimum externich spojt

W kratké reakéni ¢asy v pfipadé chyby

M rychlé opétovné spusténi, mezi-
obvod z{istava zatizen

v[m/s]

interpolovany pohyb ve vice osach

B S vhodnym fidicim systémem lze
CMMP-AS prostfednictvim CANopen
nebo EtherCat provozovat v reZimu
interpolace. Ridici systém pak
v pevné daném ¢asovém ramci

v[m/s]

/MC

- novinka

FESTO

udava poZadované hodnoty polohy.
Regulator polohy pak mezi témito
jasné danymi hodnotami samostat-
né interpoluje dal3i hodnoty.

t[s]

t[s]

Makra EPLAN pro rychlé a spolehlivé
projektovani elektrické ¢asti v kombi-
naci s ovladaci motorti, motory a ve-

Vlastnosti:

W \lysoka pfizpUsobivost zafizen. Jiz
neni potfeba ménit mechanické
prvky, zméni-li se pozadavky na
tvar kfivky.

W Editor pohybovych sekvenci's jed-
noduchou a pfijemnou obsluhou.
VSechny mezni hodnoty pro polohu,
rychlost a zrychleni se v editoru
okam?Zité zobrazuji.

=> internet: www.festo.cz

denim. To umoZiiuje vysokou spole-
hlivost navrhd, standardizaci doku-

M Spravovat lze aZ 16 vacek s celkem
aZ 2048 opérnymi body. RozloZeni
opérnych bodl na vackach je
libovolné.

M Ke kazdé vacce jsou pfipojeny Ctyfi
digitalni spinaci oblasti.

M Kazdou vacku lze vzhledem k hlav-
ni ose posunout o ur€itou vzdale-
nost (offset).

=> www.festo.de/eplan

mentace, odpada vlastni vytvareni
symbold, obrazk( a kmenovych dat.



Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory

hlavni (daje

Software FCT - Festo Configuration Tool
softwarova platforma pro elektrické pohony Festo

i Festo Configuration Tool - CMMS-ST

Project  Conporent  View  Exra telp

ke t- FE1l )

FESTO

Workspace 2

Projects |22 Achse 1

= B Proect OB ST
& 6 Conponents
& 1 covs:st: ackse 1
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|
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Open project

| [odiiea [astior [ Descrpbon |

Descrptin;

Ready [

FHPP - profil pro manipulacni a polohovaci ilohy Festo
Optimalizovany profil pro prenos dat

Spoletnost Festo vyvinula optimalizo-
vany profil pro prenos dat pfizpiisobe-
ny specialné pro Glohy manipulace

a polohovani - tzv. ,Festo Handling
and Positioning Profile (FHPP)“.

Profil FHPP umoZiiuje ovladat ovladat
motoru Festo pfipojeny k siti pomoci
jednotnych fidicich a stavovych bajtd.

| LIS T

sitova komunikace

| VATV

FESTO

W VSechny pohony jednoho zafizeni
lze uloZit a archivovat do jednoho
projektu.

W Sprava projekt( a dat pro vSechny
podporované typy zafizeni.

M Snadno se pouziva diky grafickému
zadavani parametr(.

M Stejné pracovni postupy pro
viechny pohony.

M Prace offline u pracovniho stolu
nebo online na stroji.

Kromé jiného je definovano:
- provozni reZimy

— struktura vstup(/vystupl
- parametrizaéni objekty
— fizeni chodu

parametrizaéni kanal
V4

vybér zaznamu piimy provoz
% ‘ moment‘ ‘ poloha ‘ ‘ rychlost ‘
G ]
i ——

volny pfistup ke vsem
parametrim —
Cteni a zapis

=> internet: www.festo.cz zmény vyhrazeny - 2013/08
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Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory FESTO

vysvétleni typového znaceni

\ CMMP -1 A - cs - 1A - P3 - M3
typ
CMMP | ovladat motoru, Premium
technologie motoru
AS ‘ synchronni AC
jmenovity proud
Q2 2,5A
5 5A
C10 10A
C20 20A
vstupni napéti
3A 100 ... 230 VAC
11A 3x 230 ... 480 V AC
pocet fazi
- 1 faze
P3 3 faze
pocet pozic
M3 se 3 pozicemi

2013/08 - zmény vyhrazeny => internet: www.festo.cz 5



Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory FESTO
technické ddaje
pripojeni k siti
Cﬂ"op@m ne u CMMP-AS-C20:
BREGD | oS RALETET _
Devicenet Etheﬁlgb N -
EtherCAT @ LISTED
Obecné technickeé adaje
CMMP-AS- C2-3A-M3 C5-3A-M3 C5-11A-P3-M3 C10-11A-P3-M3 C20-11A-P3
upevnéni priSroubovano na desku
indikace displej se sedmi segmenty
parametrizatni rozhrani - RS232
USB, Ethernet -
aktivni PFC ano |-
bezpetnostni funkce volitelné =» 13 integrovano =»
tabulka nize
prepinat DIL stazenf firmwaru / nastaveni sité / zakontovaci odpor sité CAN
Sachta pro karty SD pamétova karta = 15 -
vstupni rozhrani enkodéru resolver
inkrementalni enkodér s analogovymi nebo digitalnimi sledovacimi signaly
snimac absolutni hodnoty s EnDat V2.1 sériovy / V2.2
snimac absolutni hodnoty s HIPERFACE
pridavny vstup pro synchronni provoz / provoz v rezimu vacky
vystupni rozhrani enkodéru zpétna vazba skutecné hodnoty pfi provozu s regulaci otacek
zadani poZadované hodnoty pro spinany pohon slave
rozliSeni az 16 384 ppr
brzdovy odpor, integrovany [9]] 60 68 47
impulsni vykon brzdového odporu [kVA] 2,8 8,5 12
brzdovy odpor, vnéjsi Q] =50 =40 30=<R=100
impendance vstupu poZadované hodnoty [kQ] 20
pocet analogovych vystupli 2
pracovni rozsah analogovych vystupti V] +10
rozliSeni analogovych wystupil 9 bitdl
vlastnosti analogovych vystupil odolné zkratu
pocet analogovych vstupil 3
pracovni rozsah analogovych vstupil ] +10

vlastnosti analogovych vstupl

1x diferencialni, rozliSeni 16 bitl

2x single-ended, rozliSeni 10 bitl

lze konfigurovat pro poZadované otacky / poZadovany toCivy moment / poZadovanou polohu

sitovy filtr integrovan

max. délka kabelu motoru [m] 25 (bez vnéjsiho sitového filtru)

hmotnost vjrobku lg] 2100 12200 13800 8000
Bezpecnostné-technické ddaje

CMMP-AS- C20-11A-P3

odpovida normam

EN1SO 13849-1

bezpeénostni funkce

bezpecné vypnuti to¢ivého momentu (STO)

Groveri vlastnosti (PL)

bezpetné vypnuti tocivého momentu (STO) / kategorie 3, Grovefi vlastnosti d

Groven integrity bezpecnosti (SIL)

SIL2

(fad, ktery vydal certifikat

DGUV MFS 10027

znatka CE (viz prohlaseni o shodé)

dle smérnice EU-EMVD

dle smérnice EU pro stroje

1) Dbejte prosim na oblast pouZiti v souladu s ES prohlasenim o shodé: www.festo.com =» Support = Anwenderdokumentation.
V pfipadé omezeni vyuziti zafizeni v obytnych a obchodnich oblastech nebo v malych provozovnach mohou byt potfebna dalsi opatfenf ke snizenf rusivého vyzafovani.

=> internet: www.festo.cz
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Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory FESTO
technické ddaje
Elektrické adaje
CMMP-AS- ‘ C2-3A-M3 C5-3A-M3 C5-11A-P3-M3 C10-11A-P3-M3 C20-11A-P3
(daje o pripojeni vystupl
rozsah vystupniho napéti [VAC] 3x0 ... 270 3% 0 ... 360
jmenovity proud [Aert] 2,5 5 5 10 20
$pickovy proud pfi [Aer] 5 10 10 20 41,5
max. dobé trvani Spickového proudu [s] 5 3 2
$pickovy proud pfi [Aer] 10 20 20 40 -
max. dobé trvani Spickového proudu [s] 0,5 0,5 -
max. napéti v meziobvodech vDQ] 320/3800 560
vystupni frekvence [HZ] 0..1000
silové napajeni
pocet fazi 1 3
rozsah vstupniho napéti [VAC] 100 ... 230 10 % 3x 230 ... 480 10 %
max. vstupni jmenovity proud [A] 3 6 5,5 11 20
jmenovity pfikon [VA] 500 1000 3000 6000 12 000
$pickovy pfikon [VA] 1000 2000 6 000 12 000 25000
frekvence sité [HZ] 50 ... 60
napajeni elektroniky
jmenovité napéti [vD(C] 2420 %
jmenovity proud Al 0,55/2,052 0,65/2,157 [1/3,52
max. proud do digitélnich logickych [mA] 100
wstupil
1) bez PFC/s PFC
2) max. proud s brzdou a vstupy/vystupy
Technické ddaje - pfipojeni k siti
rozhrani I/0 CANopen | PROFIBUS DP | DeviceNet | EtherCAT ‘ EtherNet/IPU‘ PROFINET RTV
pocet digitalnich logickych vystupd 5
vlastnosti digitalnich logickych vystupli volné konfigurovatelné
pocet digitalnich logickych vstupl 10
pracovni rozsah logickych vstupl V] 8..30
vlastnosti logického vstupu volné konfigurovatelné
ovladani 16 rlznych pohybl -
v paméti
255 riznych pohybi2) | 250 riiznych pohyb(i v paméti
profil komunikace - DS301; DP-VO / FHPP+ DS301; | FHPP+ FHPP+
FHPP+ FHPP+ FHPP+
DS301; CokE:
DSP402 DS301;
DSP402
max. prenosova rychlost sité [Mbit/s] - 1 12 0,5 100 100 100
pfipojeni integrovano ] ] - - - - -
volitelné - - | ] ] [ | [ ]
215 215 215 215 215
1) nenfk dispozici u CMMP-AS-C20-....
2)  dalsivstupy/vystupy prostiednictvim zasuvné karty CAMC-D8ESA = 14
Funk&ni prvky pro programovani PLC
programovaci software vyrobce fidiciho systému | rozhrani
CANopen PROFIBUS DP DeviceNet EtherCAT Ethernet/IP PROFINET RT
CoDeSys Festo
Beckhoff ] ] ] ] ] ]
jin vyrobci
RSLogix5000 Rockwell Automation - - ] - [ ] -
Step 7 Siemens - ] - - - ]

CoDeSys®, Rockwell Automation® jsou registrované ochranné zndmky pfislugnyich vlastnikii v urgitjch zemich.

2013/08 - zmény vyhrazeny
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Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory

technické ddaje

Provozni a okolni podminky

FESTO

CMMP-AS- C2-3A-M3 C5-3A-M3 C5-11A-P3-M3 C10-11A-P3-M3 C20-11A-P3
digitalni logické wystupy galvanicky oddélené
logické vstupy galvanicky oddélené
stupen kryti IP20
ochranné funkce sledovanf 12t
prepéti/podpéti meziobvodu
zkrat koncového stupné
sledovani klidového stavu
sledovani teploty
teplota okoli [°C] 0..+40
skladovaci teplota [°C] -25..+70
relativni vihkost vzduchu [%] 0 ... 90 (nekondenzujici)
znacka CE (viz prohlaseni o shodé) dle smérnice EU pro nizka napéti
dle smérnice EU-EMVY)
dle smérnice EU pro stroje
certifikat UL - Listed (OL) -
C-Tick
upozornéni k materialu obsahuje latky LABS (branici nanasent lak)
odpovida RoHS
1) Dbejte prosim na oblast pouZiti v souladu s ES prohlasenim o shodé: www.festo.com =» Support = Anwenderdokumentation.
V pfipadé omezeni vyuziti zafizeni v obytnych a obchodnich oblastech nebo v malych provozovnach mohou byt potfebna dalsi opatfenf ke snizenf rusivého vyzafovani.
Volny prostor pfi montaZi ovladace motoru
7 typ H1 L1
- L1 CMMP-AS-C2-3A-M3
1 1
* CMMP-AS-C5-3A-M3 00 !
e gj CMMP-AS-C5-11A-P3-M3 106 o
w - CMMP-AS-C10-11A-P3-M3
= i e i CMMP-AS-C20-11A-P3 100 95
i i
3|
3
T
/
8 => internet: www.festo.cz zmény vyhrazeny - 2013/08
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Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory FESTO

technické ddaje

Pohled na ovlada¢ motoru
CMMP-AS-C2-... | CMMP-AS-C5-... / CMMP-AS-C10-...

pfipojeni PE R
LED Ready/Bus © £ ° upozoméni
Tlac.ltko Reset Pro provoz ovladate motoru je
|nd|kace‘stavu nezbytna zasuvna karta
rozhran[USB -
(6] rozhranlEth?rn?t ) Mozné zasuvné Karty:
& pozmevpro prfpmau nebo CAMC-DS-M1 = 15
bezpetnostni modul CAMC-GS.. S 13
rozhrani CANopen
[9] [9] nastaveni Feldbus
aktivace zakon¢ovaciho
odporu CANopen
pozice pro rozsifujici moduly
$achta pro karty SD/MMC
aktivace staZeni firmwaru
stinéni
zespodu
pfipojeni PE pfipojeni enkodéru
elektrické napajeni pfipojent resolveru
rozhrani inkrementalniho pfipojeni motoru
enkodéru (vystup)
rozhrani pro inkrementalni
enkodér (vstup)
rozhrani se vstupy/vystupy

2013/08 - zmény vyhrazeny => internet: www.festo.cz 9



Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory

technické ddaje

Pohled na ovlada¢ motoru

(=]

]

EY

o] 1]

CMMP-AS-C20-...
3
(1]
-
.
-
A
o
=
[2]
Raa
] =
a
shora
[T = =
T
C———1 18
C—————1 1
C————1T 1
C———F—m8
P — 1
B w—— .

10

mista k pfipojent
technologického modulu

[B] [ [oo] [N o] [r] [=] [] [S] [=]

[y
[y

zespodu

elektrické napajeni
pfipojeni motoru

pfipojeni motoru

tlatitko Reset

LED Ready/Bus

pfipojeno k siti

indikace stavu

rozhrani: RS232
rozhrani se vstupy/vystupy
rozhrani inkrementélniho
enkodéru (vystup)
rozhrani pro inkrementalni
enkodér (vstup)

rozhrani: sit CAN

V[ I AENLI©
] O30
d EZI=AY
[ [ |
EERCOESH
,‘1
=
Ll /A

=> internet: www.festo.cz

FESTO

pfivod pro ovladani napajeni
ovladate pomoci relé (STO)

pripojent enkodéru

pripojent resolveru
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Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory

technické ddaje

Rozméry

modely CAD ke staZeni =» www.festo.cz/engineering
CMMP-AS-C2-3A-M3, CMMP-AS-C5-3A-M3, CMMP-AS-C5-11A-P3-M3, CMMP-AS-C10-11A-P3-M3

iﬂz

D2
|
[
2O
9 % [ D1
@
M
3 N
n 2.1 8
—
D2
B3
B1
typ B1 B2 B3 D1 D2 H1 L1 L2 13 L4 L5 L6
I%; I%;
CIMMP-AS-C2-3A-1M3 66 61 30,7 10 5,5 207 281 248 227 202 12,5 10,5
CMMP-AS-C5-3A-M3 ’ ’ ' '
CIMP-AS-C5-11A-P3-M3 79 75 37,5 10 5,5 247 330 297 276 252 12,5 | 10,5
CMMP-AS-C10-11A-P3-M3 ’ ’ ’ ’
CMMP-AS-C20-11A-P3
~
- (D1 o o
m 3 o
o o
n
—
i H1
typ B1 B2 D1 D2 H1 L1 L2 13 L4 L5
1% I%;
CMMP-AS-C20-11A-P3 83 41,5 11 7 263 369 329 350 6 12,5
2013/08 - zmény vyhrazeny => internet: www.festo.cz
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Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory FESTO

technické ddaje

Udaje pro objednavky

kratky popis ¢. dilu typ

sortiment konektordl NEKM (= 15) je soucasti dodavky ovladace motoru | 1501325 CMMP-AS-C2-3A-M3
1501326 CMMP-AS-C5-3A-M3
1501327 CMMP-AS-C5-11A-P3-M3
1501328 CMMP-AS-C10-11A-P3-M3
1366842 CMMP-AS-C20-11A-P3

upozornéni

Pro provoz ovladace motoru
CMMP-AS-C2/-C5/-C10 je nezbytna
zasuvna karta v pozici[7].

MozZné zasuvné karty:

CAMC-DS-M1 =>» 15

CAMC-G-S... = 13

12 => internet: www.festo.cz zmény vyhrazeny - 2013/08
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Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory FESTO

pfisluSenstvi

Bezpetnostni moduly CAMC-G-S1 pouze pro ovladace motoru:
CMMP-AS-C2/-C5/-C10

Bezpetnostni modul slouZi jako

roz§iteni pro zajisténi bezpe€nostni

funkce:

bezpeéné vypnuti to¢ivého momentu

Bezpetnostné-technické ddaje
odpovida normam EN1SO 13849-1
bezpeénostni funkce bezpetné vypnuti to¢ivého momentu (STO)
Grover vlastnosti (PL) bezpetné vypnuti tocivého momentu (STO) / kategorie 4, Grover vlastnosti e
Groven integrity bezpecnosti (SIL) SIL3/SILCL3
{ifad, ktery vydal certifikat 10V 01/205/5165/11
certifikat TOv
PFH 1,07 x 10710
interval ovéfovaciho testu 20a
znacka CE (viz prohlaseni o shodé) dle smérnice EU-EMVD)
dle smérnice EU pro stroje

1) Dbejte prosim na oblast pouZiti v souladu s ES prohlasenim o shodé: www.festo.com =» Support = Anwenderdokumentation.
V pfipadé omezeni vyuziti zafizeni v obytnych a obchodnich oblastech nebo v malych provozovnach mohou byt potfebna dalsi opatfent ke snizeni rusivého vyzafovani.

Technickeé adaje

obecné informace

prliFez pFivodnich voditl [mm?] 0,25 ..0,5

elektrické pfipojent Sroubovaci svorky
konektor

indikace (LED) zelena: normalni provoz, Zluta: STO

odolnost zkratu ne

jisténi ne

digitalni vstupy

pocet 2 (STO-A / STO-B)

jmenovité napéti [vD(C] 24

rozsah napajeni I\ 19,2 .. 28,8

jmenovity proud pfi 40 °C [mA] 20

max. jmenovity proud [mA] 30

spinaci proud [mA] 450

filtrace [ms] 0,3

vlastnosti galvanicky oddélené

digitalni vystupy

pocet 8

jmenovité napéti [vD(C] 24

max. proud [mA] 200

konstrukce beznapétovy signalni kontakt

spinaci logika kontakt spina pfi STO

Udaje pro objednavky — zasuvné karty

kratky popis ¢. dilu typ

bezpe&nostni modul: 1501330 CAMC-G-S1

M pro provoz ovladace motoru je nezbytna zasuvna karta CAMC-G-S1 nebo
CAMC-DS-M1 v pozici

W konektory jsou soucasti dodavky, konektor NEKM se objednava samostatné
=15
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Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory FESTO

prislusenstvi

Rozhrani CAMC-D-8E8A
Rozhrani slouzi k rozsiFeni digitalnich

vstup{/vystupa.
Soucasné lze pouZit aZ dvé rozhrani.

Technicke adaje

obecné informace

(konektory jsou soucasti dodavky, konektor NEKM se objednava samostatné =» 15)

max. priifez voditl [mm?] 0,5
elektrické pfipojent Sroubovaci svorky
konektor
digitalni vstupy
pocet 8
jmenovité napéti [vD(] 24
rozsah napajeni V] =30 ... +30 (odolné pFepélovani a zkratu)
jmenovita hodnota pro True V] 8
jmenovita hodnota pro False V] 2
vstupni impendance k] 4,7
digitalni vystupy
pocet 8
jmenovité napéti [vD(C] 24
rozsah napajeni V] +18 ... +30 (odolné prepdlovani a zkratu, ochrana pfi tepelném pretizeni)
vystupni proud [mA] 100
ochrana pred zkratem a pretizenim  [mA] 500
Udaje pro objednavky — zasuvné karty
kratky popis ¢. dilu typ
rozhrani: pro dalSi vstupy/vystupy 567855  CAMC-D-8E8A
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Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory

prislusenstvi

Udaje pro objednavky - zasuvné karty

novinka

FESTO

kratky popis ¢. dilu typ

modul s pfepinati: 1501329 CAMC-DS-M1

M pro provoz ovladace motoru je nezbytna zasuvna karta CAMC-G-S1 nebo

CAMC-DS-M1 v pozici

Udaje pro objednavky - zasuvné karty pro pripojeni k siti

kratky popis ¢. dilu typ

pro PROFIBUS DP 547450 CAMC-PB

pro PROFINET RT 1911916  CAMC-F-PN

pro DeviceNet 547451 CAMC-DN

pro EtherCAT 567856 CAMC-EC

pro EtherNet/IP 1911917  CAMC-F-EP
Udaje pro objednavky — pamétové karty

kratky popis ¢. dilu typ

pamétova karta, 1436343  CAMC-M-S-F10-V1
@ pro zalohovani dat a stazeni firmwaru
Udaje pro objednavky - vedeni a konektory

kratky popis délka kabelu | €. dilu typ

[m]

ovladaci kabely, 2,5 552254  NEBC-S1G25-K-2.5N-LE26
%/) pro pripojeni vstupd/vystup( libovolného automatu

programovaci kabely, 1,5 160786  PS1-ZK11-NULLMODEM-1,5M
m pro CMMP-AS-C20-11A-P3

programovaci kabely, 1,8 1501332 NEBC-U1G-K-1.8-N-U2G
w pro CMMP-AS-C2-3A-M3, CMMP-AS-C5-3A-M3,

g CMMP-AS-C5-11A-P3-M3, CMMP-AS-C10-11A-P3-M3

konektory pro enkodéry, - 564264  NECC-A-S-S1G9-C2M

pro rozhrani rotaéniho enkodéru

sortiment konektor - 1659228 NEKM-C-7V)

pro CMMP-AS-C2-3A-M3, CMMP-AS-C5-3A-M3

sortiment konektor( - 552256  NEKM-C-31

pro CMMP-AS-C5-11A-P3-M3, CMMP-AS-C10-11A-P3-M3

sortiment konektori pro CMMP-AS-C20-11A-P3 - 1425453  NEKM-C-61)

sortiment konektor{ pro rozhrani CAMC-D-8E8A - 569959  NEKM-C-52)

sortiment konektor{ pro bezpetnostni modul CAMC-G-S1 - 1660640 NEKM-C-83)

1)  Zahmuje konektor pro elektrické napajeni a konektor pro pfipojeni motoru. Sortiment konektor je soutasti dodavky fizeni motoru.
2)  Konektory jsou soutasti dodavky zasuvné karty CAMC-D-8E8A.
3)  Konektor je soucasti dodavky zasuvné karty CAMC-G-S1.

2013/08 - zmény vyhrazeny => internet: www.festo.cz

15




- novinka

Ovladace motord CMMP-AS-M3, pro servomotory

prislusenstvi

Udaje pro objednavky - vedeni a konektory

FESTO

kratky popis délka kabelu | €. dilu typ
[m]

konektory pro pfipojeni PROFIBUS - 533780  FBS-SUB-9-WS-PB-K

konektory pro pfipojeni CANopen - 533783 FBS-SUB-9-WS-CO-K

konektory pro pfipojeni DeviceNet - 525635 FBSD-KL-2X5POL
Udaje pro objednavky - brzdové odpory

pro typ hodnota odporu jmenovity vykon ¢. dilu typ

(<] (W]

CACR-LE2-...

CMMP-AS-C2-3A-M3 100 500 1336615 CACR-LE2-100-W500

CMMP-AS-C5-3A-M3 100 500 1336615 CACR-LE2-100-W500
CACR-KL2-...

CMMP-AS-C5-11A-P3-M3 67 1800 1336617 CACR-KL2-67-W1800

CMMP-AS-C10-11A-P3-M3 67 1800 1336617 CACR-KL2-67-W1800

CMMP-AS-C20-11A-P3 33 3600 1336619 CACR-KL2-33-W2400
Udaje pro objednavky - software a dokumentace

kratky popis => internet

Nasledujici popisy jsou k dispozici na internetovyich strankach spole€nosti Festo:
- hardware: montaz a instalace pro viechny varianty
— funkce: upozornéni tykajici se uvedeni do provozu s FCT + popis funkci
— FHPP: fizeni a parametrizace ovladate motoru prostfednictvim profilu FHPP
- DS402: fizeni a parametrizace ovladate motoru pomoci profilu zafizeni
CiA 402 (DS402)
— editor CAM: funkce elektronické vacky (CAM) ovladace motoru
- bezpetnostni modul: funkéni bezpe€nostni technika pro ovladat motoru
s bezpegnostni funkci STO

www.festo.com/net/SupportPortal

Udaje pro objednavky - software a dokumentace pro editor kfivek

kratky popis

¢. dilu typ

Sada softwaru obsahuje:

- CD-Rom
- s dokumentaci pro uZivatele v jazycich de, en, es, fr, it, sv, ru, zh
- s pfidavnymi funkcemi pro funkci vacek

Sada softwaru neni soucasti dodavky.

570903  GSPF-CAM-MC-ML
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