Pinzas paralelas HGPPI, posicionamiento y precision FESTO

e Posicionamiento indistinto de
los dedos

e Variacion de las fuerzas de
sujecion

¢ Numerosas aplicaciones

e Puesta a punto sencilla
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Pinzas paralelas HGPPI, posicionamiento y precision FESTO

Caracteristicas

La HGPPI es una pinza proporcional La pinza paralela es apropiada para

servoneumatica. piezas de tamafios y geometrias

Esta pinza permite posicionar cambiantes.

indistintamente los dedos, regular el En comparacion con las pinzas

recorrido y la velocidad y dosificar la eléctricas correspondientes, es mas L 3
fuerza de sujecion. pequefia, ligeray, aun asi, permite

aplicar fuerzas de sujecion mayores.

Software para la seleccion de pinzas
www.festo.com/es/engineering

Montaje de piezas Distribucion de piezas Sujecion aplicando una fuerza
definida
Paso 1
Paso 2
Paso 3
Paso 4
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Pinzas paralelas HGPPI, posicionamiento y precision

Caracteristicas

Conexiones de aire a presion
Plano superior

Conexion neumatica: Aire de escape
Conexi6n neumatica: Alimentacion de aire

Conexiones eléctricas

I3

@ © o
®

— S——————

Interface de bus de campo
Alimentacion de tension
Conexion a tierra

® fresar
- Importante e Medios agresivos

Las pinzas paralelas no son
apropiadas para las aplicaciones
que se explican a continuacion:
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Posibilidades de montaje
Montaje directo Fijacion por cola de milano

FESTO

Casquillos para centrar ZBH-7
Conjunto de elementos de unién HAVB-3, HAVB-7

Diagnéstico local
= P

=) e °

® ® ® ®
BF-LED (rojo)
LED de error (rojo)
LED indicador de conexion

(verde)
e Polvo de rectificado e Salpicaduras de soldadura
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Pinzas paralelas HGPPI, posicionamiento y precision FESTO

Accesorios y referencias

Cuadro general de periféricos

Accesorios
Tipo Descripcion resumida =>Pagina
p—
Casquillo para centrar Para centrar la sujecion 1/7.6-9
/BH-7
Silenciador Para disminuir el nivel de ruidos Tomo 3
U-M3
Racor rapido roscado Para la conexion de tubos flexibles con tolerancias en su diametro exterior Tomo 3
QSM-M3-4
Conectores Conector tipo clavija para Profibus, tipo Sub-D de 9 contactos 1/7.6-9
FBS-...
Cable de conexion Para conectar la alimentacion de tension 1/7.6-9
NEBU
[6]  Conexion atierra Incluido en el suministro de la pinza -
- Unidn entre el actuador y la pinza Tomo 5
Codigo para el pedido
HGPPI  [— 12 - 10 - PB
Tipo
HGPPI Pinzas paralelas
|Tamaﬁo |
| Carrera |
interface
PB Profibus DP
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Pinzas paralelas HGPPI, posicionamiento y precision

Hoja de datos

FESTO

Funcion
o Tamafo -
- >
= - | - Carrera total /-)
20 mm .
1] 3
o
At
M -
Datos técnicos generales
Tamafo 12
Datos mecanicos
Construccion Doble émbolo

Guia con jaula de rodamiento de bolas

Con valvulas de asiento integradas, de accionamiento directo

Con control integrado de secuencias

Con sistema integrado de medicion de recorrido

Con sensor de presion integrado

Con regulacion integrada

Funcionamiento

Doble efecto

parte logica

Funcionamiento de la pinza Paralela

Cantidad de dedos 2

Carrera regulable por dedo [mm] 0..10

Conexion neumatica M3

Precision de repeticion [mm] +0,1

Precision maxima de sustitucion [mm] <0,2

Holgura max. de las mordazas [mm] 0

Holgura angular méax. de las mordazas  [°] 0

Deteccion de posiciones Con sensor Hall

Tiempo de posicionamiento tipico [ms] 150 ... 250

Tipo de fijacion Con rosca interior y casquillo para centrar
Con ranura de cola de milano

Posicion de montaje Indistinta

Carrera minima de posicionamiento [mm] 0,2

Velocidad min. de posicionamiento [mm/s] |1

Peso [g] 650

Datos eléctricos

Tension nominal de la alimentacion de [V DC] 2410 %

carga

Tension nominal de la alimentacion de [V DC] 2410 %

la parte logica

Ondulacion residual 5%

Consumo maximo de corriente de carga  [A] 0,07

Consumo maximo de corriente de la [A] 0,2

Conexion eléctrica

Conector M12x1, 4 contactos

Bus de campo

Acoplamiento de bus de campo

Profibus DP

Ejecucion

RS 485 con separacion galvanica

Margen de direcciones

0 ... 125 con interruptores DIL

Conexion eléctrica

Conector Sub-D tipo z6calo, 9 contactos
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Pinzas paralelas HGPPI, posicionamiento y precision

Hoja de datos

Condiciones de funcionamiento y del entorno

FESTO

Presion de funcionamiento [bar] 5..6

Fluido Aire comprimido filtrado, lubricado o sin lubricar
Temperatura ambiente [eC] +5 ... +40

Humedad relativa 0 ... 95 % sin condensacion

Clase de resistencia a la corrosion CRCD 2

Clase de proteccion IP40

Simbolo CE (consultar declaracion de conformidad)

Segiin directiva de maquinas UE-CEM

1) Clase de resistencia a la corrosion 2 segiin norma de Festo 940 070
Valida para piezas expuestas a gran peligro de corrosion. Piezas exteriores en contacto directo con substancias usuales en entornos industriales, tales como disolventes, detergentes o lubricantes, con superficies

principalmente decorativas

Materiales
Vista en seccion

Pinzas paralelas
Dedos Aleacion forjada de aluminio anodizado liso,
altamente resistente
Cuerpo Aluminio anodizado deslizante

Tapas Aleacion forjada de aluminio anodizado
Tamafo 12
Fuerza de sujecion regulable por dedo
Abrir 10 ... 60
Cerrar 10 ... 60
Fuerza total de sujecion regulable
Abrir 20..120
Cerrar 20..120
Desviacion maxima de la fuerza de sujecion nominal
Por dedo [<6
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Pinzas paralelas HGPPI, posicionamiento y precision FESTO

Hoja de datos

Valores caracteristicos de la carga en las mordazas

Fz

Las fuerzas y momentos admisibles se  la aceleracion durante la ejecucion
refieren a un dedo. Los valores indica-  del movimiento.

dos incluyen la fuerza de palanca, las Al efectuar el calculo de los momentos
fuerzas debido al peso de la pieza u debe tenerse en cuenta el punto 0 del
ocasionadas por dedos externosy, sistema de coordenadas (guiado de
ademas, las fuerzas ocasionadas por los dedos).

Tamafo 12
Fuerza F, maxima admisible [N] 70
Momento My maximo admisible [Nm] 3
Momento My maximo admisible [Nm] 3
Momento M, maximo admisible [Nm] 3

Momentos de inercia de las masas [kgcm?]

Momento de inercia de la pinza
paralela: 7,8 kgecm2, tomando como
referencia el eje central. Sin dedos
externos, sin carga.

Palanca x y excentricidad y maximas admisibles

Ejemplo de calculo

Valores conocidos:
Palanca x =35 mm
Excentricidad y = 45 mm

Resultado:
El valor calculado es inferior a

70 mm. Por lo tanto, se admite una
palanca de 35 mm en combinacion
con una excentricidad de 45 mm.

Tratandose de pinzas excéntricas, de-
bera respetarse la siguiente condicion
en relacion con el punto de sujecion

maximo:

\/(Palanca ¥’ + (Excentricidad y)* < 70 mm

\/(35 mm)’+ (45 mm)° = 57 mm

57 mm < 70 mm
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Pinzas paralelas HGPPI, posicionamiento y precision FESTO

Hoja de datos

Ocupacion de clavijas

=

Conexion Profibus, conector tipo zocalo SUB-D de 9 contactos [2] Alimentacién de tensién, conector recto tipo clavija M12x1, 4 contactos
Pin | Funcion Pin Funcion
1 Conexion a tierra 1 24V (l6gica)
5 _ 2 24V (carga)
3 RxD/TxD-P 3 0V (logica)
4 CNTR-P 4 Apantallamiento?
5 DGND
6 VP
7 —_
8 RxD/TxD-N
9 —
1)  Conexion con el cuerpo mediante una resistencia de 1 M-ohmio
Dimensiones Datos CAD disponibles en =» www.festo.com/es/engineering
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Conexion neumatica: Alimenta- Taladro para el montaje lateral Dedos abiertos 1) Tolerancia del taladro para
cion de aire (QSM-M3-4) con anillo para centrary Dedos cerrados centrar: 0,02
Conexion neumatica: Escape tornillos no ferriticos. [6] Conexidn a tierra (incluidos un Tolerancia de la rosca: 0,1
(QSM-M3-4 0 U-M3) tornillo M4x8 y un terminal de
cable)
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Pinzas paralelas HGPPI, posicionamiento y precision FESTO

Hoja de datos y accesorios

Referencias
N° art. Tipo
539054 HGPPI-12-10-PB

Referencias: accesorios
Para tamano
[mm]

Observacion N° art. Tipo PEV

Hojas de datos = 1 /10.1-3
ZBH-7 10

Casquillo para centrar ZBH

12 Para centrar la pinza después del montaje

1) Cantidad por unidad de embalaje

186 717

Referencias: cables Hojas de datos =» www.festo.com/catalogue/nebu
Conexion eléctrica en el lado Conexion eléctrica en el lado Longitud del N° art. Tipo
izquierdo derecho cable
[m]
Conector recto tipo zdcalo M12x1, Cable con extremo libre, 2,5 550326 NEBU-M12G5-K-2.5-LE4
5 contactos 4 contactos
5 541328 NEBU-M12G5-K-5-LE4
Conector acodado tipo z6calo Cable con extremo libre, 2,5 550325 NEBU-M12G5-K-2.5-LE4
M12x1, 5 contactos 4 contactos
5 541329 NEBU-M12W5-K-5-LE4
Descripcion resumida N° art. Tipo
Conector tipo clavija para Profibus, tipo Sub-D de 9 contactos 533780 FBS-SUB-9-WS-PB-K
Referencias: documentacion
Descripcion resumida Idioma N° art. Tipo
Descripcion
El suministro no incluye la documentacion impresa DE 543299 PBE-HGPPI-PB-DE
para el usuario. EN 543300 PBE-HGPPI-PB-EN
ES 543301 PBE-HGPPI-PB-ES
FR 543302 PBE-HGPPI-PB-FR
Tl 543303 PBE-HGPPI-PB-IT
N% 543304 PBE-HGPPI-PB-SV
Conjunto de documentacion para el usuario
El suministro de la pinza paralela HGPPI incluye la DE, EN, ES, FR, |549 199 P.BE-HGPPI-PB-UDOK
documentacion para el usuario en CD-ROM. IT, SV
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FESTO
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