Parallelgreifer HGPT, robust FESTO

* Robust
¢ Greifkréfte bis 825 N

¢ Sicher durch Greifkraft-
# sicherung

e Spritzwassergeschiitzt
durch Sperrluft
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Handhabungseinheiten

Parallelgreifer

Parallelgreifer HGPT, robust

Merkmale

Auf einen Blick

Die Kraftlibertragung von der
Linearbewegung in die Greifbak-
kenbewegung erfolgt iiber eine

schiefe Ebene mit zwangsgefiihr-
tem Bewegungsablauf. Diese ge-

wahrleistet auch die synchrone
Bewegung der Greifbacken. Die
nahezu spielfreie Gleitfiihrung
wird tiber eingeschliffene Greif-
backen realisiert.

Software Greiferauswahl

www.festo.com/de/engineering

Sperrluftanschluss

Bei angeschlossener Sperrluft
(max. 0,5 bar) strémt an den
Greifbacken Druckluft vorbei.
Dadurch wird verhindert, dass

z. B. Staub in die Greifbackenfiih-

rung eindringen kann.

Vielfdltige Druckluftanschliisse

Direkt
von vorne

Flexible Einsatzmoglichkeiten:

e Doppeltwirkender Greifer

e Druckfeder zur Unterstiitzung
oder Sicherung der Greifkrafte

e Bei Nutzung nur eines Druck-

luftanschlusses als einfachwir-

kender Greifer verwendbar
e Als AuBen- und Innengreifer
geeignet

Uber Adapterplatte
von unten

FESTO

Greifer offen

Greifer geschlossen

Feder
Kolben mit Magnet

Greifbacken
Schiefe Ebene mit Zwangs-
fihrung

Anschluss
Sperrluft

Befestigungsmoglichkeiten
Direktbefestigung

von oben von unten und von der Seite

Druckluftanschliisse
O-Ringe

; - Hinweis

Diese Greifer sind fiir nachfol-
gende Anwendungsbeispiele
nicht bzw. nur bedingt aus-

gelegt:

1/7.7-2

Nicht ausgelegt fiir:

Befestigungsschrauben
Zentrierstifte

Bedingt ausgelegt fiir:

e Schweif3spritzer

e Spanende Bearbeitung mit Sperrluft moglich.
e Aggressive Medien nur nach Riicksprache mit Festo maglich.
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Parallelgreifer HGPT, robust FESTO

Peripherietibersicht und Typenschliissel

Peripherieiibersicht Systemprodukt fiir die Handhabungs- und Montagetechnik

6]
Zubehor
Typ Kurzbeschreibung => Seite
-
Greifbackenrohling speziell auf die Greifbacken abgestimmte Rohlinge zum kundenspezifischen 1/7.7-14
BUB-HGPT Anfertigen von Greiffingern
Zentrierhiilse zur Zentrierung der Greifbackenrohlinge/Greiffinger an den Greifbacken 1/7.7-15
/BH
N&dherungsschalter zur Abfrage der Kolbenposition 1/7.7-15
SME/SMT-10
Steckverschraubung zum Anschluss von aufientolerierten Druckluftschlduchen Band 3
QS
Blindstopfen zum Verschlieen der Druckluftanschliisse, bei Verwendung der stirnseitigen 1/7.7-15
B Druckluftanschliisse
6] - Verbindungen Antrieb/Greifer Band 5
Typenschliissel
HGPT |- 16 G1
Typ
HGPT Parallelgreifer
Baugrofie
Positionserkennung
A fuir Ndherungsschalter
Greifkraftsicherung
G1 offen
G2 geschlossen
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Parallelgreifer HGPT, robust FESTO
Datenblatt
Funktion . ) O - Baugrige
Doppeltwirkend 16 .. 63 mm N
HGPT-...-A -

- - ~ Hub -
IE. 6..32mm R

mhm
Einfachwirkend oder
mit Greifkraftsicherung ...
... offen HGPT-..-G1
BN

]
... geschlossen HGPT-...-G2
BN

[
Allgemeine Technische Daten
Baugrofie 16 20 25 35 40 50 63
Konstruktiver Aufbau schiefe Ebene

zwangsgefiihrter Bewegungsablauf
Funktionsweise doppeltwirkend
Greiferfunktion parallel
Anzahl der Greifbacken 2
Max. Gewichtskraft pro externem  [N] 0,5 1 1,5 2 2,5 3 4
Greiffinger)
Hub pro Greifbacken [mm] 3 4 6 8 10 12 16
Pneumatischer Anschluss M3 M3 M5 M5 M5 GYs GY8
Pneumatischer Anschluss M3 M3 M5 M5 M5 M5 M5
Sperrluft
Wiederholgenauigkeit? [mm] <0,03 <0,04 <0,05
Max. Austauschgenauigkeit [mm] 0,2
Max. Greifbackenspiel? [mm]  [0,02
Max. Greifbackenwinkelspiel [°] 0,1
Max. Arbeitsfrequenz [Hz] 3 2
Rotationssymmetrie [mm] <@0,2
Positionserkennung fiir Naherungsschalter
Befestigungsart mit Durchgangsbohrung und Passstift
mit Innengewinde und Passstift

Einbaulage beliebig

1) Gilt fur ungedrosselten Betrieb

2) Streuung der Endlagenstellung unter konstanten Einsatzbedingungen bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben in Bewegungsrichtung der Greifbacken

3) InBewegungsrichtung der Greifbacken

Hinweis: Dieses Produkt entspricht ISO 1179-1 und 1SO 228-1.

Betriebs- und Umweltbedingungen

Min. Betriebsdruck HGPT-...-A [bar] 3
HGPT-...-G... [bar] 5
Max. Betriebsdruck [bar] 8
Betriebsmedium gefilterte Druckluft, gedlt oder ungeolt
Umgebungstemperatur? [°C] +5 ... +60

Korrosionsbestandigkeit KBK2

2

1) Einsatzbereich der Ndherungsschalter beachten

2) Korrosionsbesténdigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. AuBenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden
industrietiblichen Atmosphare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen

1/7.7-4
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Parallelgreifer HGPT, robust

FESTO

Datenblatt
Gewichte [g]
Baugrofie 16 20 25 35 40 50 63
HGPT-...-A 102 183 361 625 1209 1984 3633
HGPT-...-G1 104 186 371 645 1252 2102 3763
HGPT-...-G2 104 186 371 645 1252 2102 3763
Werkstoffe
Funktionsschnitt
TR TN
"I? L Erallelgreifer
y Greifbacken Stahl, gehartet
Gehéause Aluminium, CompCote-beschichtet
Kolben Rotguss
—  Dichtungen Nitrilkautschuk
Werkstoffhinweis Kupfer-, PTFE- und silikonfrei
Baugrofie 16 20 25 35 40 50 63
Greifkraft pro Greifbacken
offnen 42 75 110 250 300 480 825
schlieflen 36 70 100 230 270 440 770
Gesamtgreifkraft
offnen 84 150 220 500 600 960 1650
schlieflen 72 140 200 460 540 880 1540
Belastungskennwerte an den Greifbacken
fr Die angegebenen zuldssigen schleunigungskréfte wahrend der
Krafte und Momente beziehen Bewegung.
sich auf einen Greifbacken. Sie Fiir die Berechnung der Momente
beinhalten den Hebelarm, zusdtz-  ist die 0-Lage des Koordinatensy-
liche Gewichtskréfte durch das stems (Fithrung der Greifbacken)
Werkstiick bzw. durch externe zu beriicksichtigen.
Greiffinger und auftretende Be-
Baugrofie 16 20 25 35 40 50 63
Max. zuldssige Kraft F, [N] 200 300 500 900 1500 2500 4000
Max. zuldssiges Moment My [Nm] 10 15 30 50 80 100 140
Max. zuldssiges Moment My [Nm] 7 10 25 40 60 90 120
Max. zuldssiges Moment M, [Nm] 5 8 15 30 40 60 80
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Parallelgreifer HGPT, robust FESTO
Datenblatt

Massentrigheitsmomente [kgm2x10-4]

Voraussetzungen:

— Bezugspunkt ist die Mittel-
achse

— Ohne externe Greiffinger

— Im unbelasteten Zustand

Baugrofie 16 20 25 35 40 50 63

HGPT-...-A 0,177 0,391 1,263 3,383 9,673 25,147 74,991
HGPT-...-G1 0,178 0,392 1,272 3,411 9,786 25,460 75,409
HGPT-...-G2 0,178 0,392 1,272 3,411 9,786 25,460 75,409

Offnungs- und Schliezeiten [ms] bei 6 bar

ohne externe Greiffinger mit externen Greiffingern

Die angegebenen Offnungs- und Greiffinger gemessen. Fiir hGhere
SchlieRzeiten [ms] wurden bei Gewichtskréfte miissen die Grei-

Raumtemperatur, 6 bar Betriebs- fer gedrosselt werden. Offnungs-
druck und bei waagrecht einge- und SchlieBzeiten sind dann ent-

bautem Greifer ohne zusatzliche sprechend einzustellen.

Baugrofie 16 20 25 35 40 50 63

Ohne externe Greiffinger

HGPT-...-A offnen 20 31 30 40 66 85 150
schlieen |21 31 33 40 61 76 135

HGPT-...-G1 offnen 10 26 30 39 57 65 123
schlieen |44 51 64 92 130 150 282

HGPT-...-G2 offnen 41 52 50 78 100 130 260
schlieen |21 31 30 39 61 70 130

Mit externen Greiffingern (in Abh&ngigkeit der Gewichtskraft)

HGPT-... 1N 100 - - - - - -
2N 200 150 100 - - - -
3N 300 250 200 150 100 - -
4N - 350 300 250 200 150 -
5N - - 400 350 300 250 200
6N - - - 450 400 300 250
8N - - - - - 450 400
10N - - - - - - 500
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Parallelgreifer HGPT, robust FESTO
Datenblatt

Greifkraft Fy pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x
Aus den nachfolgenden Diagram- /S
men konnen die Greifkréfte, in )
Abhéngigkeit vom Betriebsdruck
und vom Hebelarm, ermittelt x

werden.
oo |

|| [l|e
Auf3engreifen (schlieBen)
HGPT-16-A HGPT-20-A HGPT-25-A HGPT-35-A
60 | 120 ‘ 160 350 =
\{bar
140 +—8_bar "
. 8 bar 100 8 bar 0 300 \\\
~— 20 1 250 NG
40 80 i 6 bar L6 bar
— 6 bar — 6 b \\ /100 \ — ™~
= = \ur = —~——— =200 N
= 30 | 60 ~ = 80 = T~
L ‘ L I L | 150
60 3 bar
20 3 bar 40 3 bar ~—~———
\~§ 3 bar 0 — 100 ~—_|
—— T T
10 20 B 50
20
0 0 0 0
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90100 0 20 40 60 80 100 120
x[mm] x[mm] x[mm] x[mm]
HGPT-40-A HGPT-50-A HGPT-63-A
400 600 — 1000= —
I <L shb [ TSAG8 bar
350 1 \{8 bar q‘r 900
\ 500
300 N ‘ 800 ~\\ él b‘ur ™
~elr N 400} T2 700 ~~N ~
250 ~ ~ ] ]
= ™~ = \\ = 600 N
2200 1300 — 500
W T~ W W 200
15013 bar 2004 =% RN
T~ 300
100 T~ ~—~—_
— 100 I~ 200 =
50 100
0 0 0
0 20 40 60 80 100 120 140 0 40 80 120 160 0 30 60 90 120 150 180
x[mm] x[mm] x[mm]

2007/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2007 1/7.7-7

Handhabungseinheiten

Parallelgreifer

o

~



Handhabungseinheiten

Parallelgreifer

-
~

Parallelgreifer HGPT, robust

Datenblatt

FESTO

Greifkraft Fy pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x
Innengreifen (6ffnen)

HGPT-16-A
60 ‘
~~<8 bar
50 ~
T
] 40 \\6bur
Z
= 30
[N
3 bar
20
———
10
0
0 10 20 30 40 50 60
x[mm]
HGPT-40-A
450 I
400-—N8 bar
350
300 g 6 bar TSy
= N NS
=250 ~J
= I~
L] 200 T~
150 =3 bar
T—
T —
100 —
50

0
0 20 40 60 80 100 120 140

x[mm]

1/7.7-8

HGPT-20-A
120 ‘
100 N \8 \Ti
— 8o ~ 6 bar
Z
= 60
[N
40
| 3 bar
20
0
20 40 60 80
x[mm]
HGPT-50-A
700 ‘ ‘
600 8 bar
500
\6 bqr\\\
=] 400
= \\
L1300 =
\BJ:ar
200 ~—
I
T —
—
100
0
40 80 120 160

x[mm]

HGPT-25-A HGPT-35-A
160 T o 400 B
140 \\ST:T\ 350 \‘\813:
120 o 300 TN
~ 6 b ™
__| 100 — _J2s0 -6 bar ™~
= \\\ Z] ~
= 80 = 200 -
[N [V, \\
60 150 3 bar
—— bar T——
0 ~3.ba L 100 —~ mEEE
20 50
0 0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90100 0 20 40 60 80 100 120
x[mm] x[mm]
HGPT-63-A
1200 [T
- [
1000 8 bar
|
800 Tl DT~
] NC ~-
= N
= 600 i
("I ™.
400 — 3:):"‘
i
200 ——
0

0

30 60 90 120 150 180
x[mm]
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Parallelgreifer HGPT, robust

Datenblatt

Federkraft Fg in Abhédngigkeit von der Baugrofie, dem Greifbackenhub l und der Greiferlange x pro Greiffinger
Greifkraftsicherung fiir HGPT-...-G...

Aus dem nachfolgenden Dia-
gramm konnen die Federkréafte Fg
in Abhangigkeit vom Greifbacken-
hub lermittelt werden.

FESTO

Baugrofie 16 ... 35 Baugrofie 40 ... 63
120 y y ; 600
HGPT-35-A-G. | T ]
T HGPT-63-A-G_—+"|
100 — 500
—
% — 400 =T “apT-50-A-G
|__—1 | "HGPT-25-A-G. :
— [ | —_
= 60 ‘ =| 300 ‘ ‘
u % [ HGPT-20-A-G. o 00 [ HGPT-40-A-G.
J’/ /J,/
L —
20 =T 100
LHGPT-16-A-G.
I :
0 4 8 12 16 0 8 16 24 32
[[mm] [[mm]
Zur Ermittlung der tatsachlichen Baugrofie Frges =
Federkraft Frges muss der Hebel- 16 —0,2* x+0,8* F¢
arm x beriicksichtigt werden. 20 ~0,375% x+0,8* Fr
In der nebenstehenden Tabelle 75 20,25* x+0,8* Fr
stehen die Formeln zur Berech- 35 1% x+0,8* Ff
nung der Federkraft. 40 ~0,9* x+0,8* Fr
50 -1,36* x+0,8* F¢
63 ~2,2* x+0,8* Fg
Ermittlung der tatsachlichen Greifkrafte Fg, fiir HGPT-...-G1 und HGPT-...-G2 in Abhdngigkeit des Einsatzfalles
Die Parallelgreifer mit eingebau- — Einfachwirkende Greifer Zur Berechnung der zur Verfii- Daten aus der Greifkraft Fy und
ter Feder, Typ HGPT-...-G1 (Greif- — Greifer mit Greifkraftunter- gung stehenden Greifkréfte Fg, Federkraft Frges entsprechend
kraftsicherung 6ffnend) und stiitzung und (pro Greifbacken) miissen die kombiniert werden.
HGPT-...-G2 (Greifkraftsicherung — Greifer mit Greifkraftsicherung
schlieBend), kénnen je nach eingesetzt werden.
Bedarf als:
Einsatzfall
Einfachwirkend Greifkraftunterstiitzung Greifkraftsicherung
e Greifen mit Federkraft: e Greifen mit Druck- und Feder- e Greifen mit Federkraft:
For = Frges kraft: Fer = Frges

Fer="Fu+ FFges
e Greifen mit Druckkraft:
Far=Fu- FFges
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Parallelgreifer HGPT, robust FESTO
Datenblatt

Greifkraft Fy pro Greifbacken bei 6 bar in Abhdngigkeit vom Hebelarm x und der Exzentrizitat y

Aus den nachfolgenden Diagram-
A men konnen die Greifkrafte bei
h 6 bar in Abhdngigkeit von einem
L > exzentrischen Kraftangriff und
r\- B dem maximal zuldssigen aufer-
|_,- u mittigen Kraftangriffspunkt fir
die verschiedenen Baugrofien
X ermittelt werden.
Berechnungsbeispiel
Gegeben: Vorgehensweise: empfohlener Bereich
Hebelarm x = 40 mm e Ermittlung des Schnittpunktes 80 77
Exzentrizitdty = 45 mm xy zwischen Hebelarm x und 82
Gesucht: Exzentrizit4t y im Diagramm fiir 60 -
Greifkraft bei 6 bar HGPT-25-A-... ~ - 57
e Einzeichnen eines Kreisbogens g 40 : EI
(Mittelpunkt im Ursprung) < — 92 -
durch den Schnittpunkt xy ™N [
20
e Ermittlung des Schnittpunktes \ \ \ \ — 97
ischen Krei d I
zwischen Kreisbogen un 0 102
x-Achse 0 20 40 60 80
e Ablesen der Greifkraft y [mm]
Ergebnis:
Greifkraft = ca. 83 N
Auf3engreifen (schlieBen)
HGPT-16-A HGPT-20-A
r empfohlener Bereich empfohlener Bereich
50 S - 30 60 — 52
- 31 = 54
40 h I 50— - s6
~_ - 32 — 58
[ 40 — 60
130 N - 33 _ ~ E 0
IS ™S \ - 34 z = 30 \ 64 Z
e N | T S N - T
= 20 N [ 55 & = N N\ — 66 &
x ™~ N 35 =< N -
N \ L 20 ~ 68
10 N AL\ Y36 \ \ \ \ 79
\ [ 37 10 - 72
. : Y11 Ex
0 38 0
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60
y[mm] y[mm]
HGPT-25-A HGPT-35-A
empfohlener Bereich empfohlener Bereich
80 — 77 100 =< 150
[ ~ [
60 — 82 80 -y \\ —170
- ~N \\ -
= ~ 87 =| 60 NN [
IS B — IS =190 =
E| 40 = £ SNV ™ 2
< - 92 T x| 40 SN i =
S SN\ N NN Y210
20 . o CNONNAN
0 L 102 0 !
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80 100
y[mm] y [mm]
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Parallelgreifer HGPT, robust FESTO
Datenblatt

Greifkraft Fy pro Greifbacken bei 6 bar in Abhdngigkeit vom Hebelarm x und der Exzentrizitat y

HGPT-40-A HGPT-50-A
empfohlener Bereich empfohlener Bereich
120 140
100 e 120 ==
™~~~ o
B 100

80 ~ N
= L —| 80

60 I~ E N
< N E| 60—

40 \\ * 40 \\\

N ~\ . ~\

A \ o N \ \
0O 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140
y [mm] y[mm]
HGPT-63-A
empfohlener Bereich
160 < - 480
— X
140- R - 530
120 -~y N
T~ N ~ 580
100 ~ ‘\ —
E| 80— N 630 =
£l 80— =
= I \\ b=
| 60 \ - 630
NN
O =
2o WV 72
o AN HTHHTE 720
0 20 40 60 80 100 120 140 160
y[mm]
Innengreifen (6ffnen)
HGPT-16-A HGPT-20-A
empfohlener Bereich empfohlener Bereich
50 =q - 35 60 57
N — 36 5o B 59
40 ~ — 37 T - 63
- 38 40 [

30 N = — ™~ — 67
€ \\\ N - 39 = g 30 \\ - . =
S - 40 & = B T
— N .
< | 20 \\ N\ [ 1 < 20 \\ \ | L

N N\ [ — 75

ERANA S O\

N \ 43 10 N
0 L 4. 0 83
0 0 20 30 40 50 0O 10 20 30 40 50 60
y[mm] y [mm]
HGPT-25-A HGPT-35-A
empfohlener Bereich empfohlener Bereich
80 100 e —170
™~ [
80 19
60 ™ \\ [ 0
g [
T~ = —| 60 NN\ i —
'E 40 = 1S \\ \ \ __210 =
S ™~ \ i S N Nt B
= I XA \\ \ i -
N . SO NN 230
20 NAARR : S NAVAVAYATA A :
- 110 ANAWA —250
0 0
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80 100
y [mm] y[mm]
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Parallelgreifer HGPT, robust FESTO
Datenblatt

Greifkraft Fy pro Greifbacken bei 6 bar in Abhdngigkeit vom Hebelarm x und der Exzentrizitat y

HGPT-40-A HGPT-50-A
empfohlener Bereich empfohlener Bereich
120 140
B
100 120 <
pr— 1 '\
50 00 —
— E— — =] 80
E| 60 = £ — N =
£ = = | 60—~ =
13 N L x \ L
“0 i 40N
- N
"SI N
oD L 310 oM \ \
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140
y[mm] y[mm]
HGPT-63-A
empfohlener Bereich
160 2 510
140 TR
I gy NN ¥ — 560
120 TN 10
100 _‘\Q\\\ F°
Tl NN E 660 =
E 80 \ N \ =
< | 60 _\\\\\ N\ 710
40 \\\\&\ \ \\E 760
SESNARRLVLY
oAV
0 20 40 60 80 100120 140 160
y[mm]
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
r@— 5]
o U e
|
3| e f A i} =
ANLY
-2
1 [4]
2 [5] L1t
D8 L4 D3 L7
b2 E2 YN E2
" e Bt jt 1)
= ] !
. 18 | D-e 85 T
@ O @ 1 = X ; 09
EL? x| e T6 |
| ? L o IigT 2 ‘ @ } b 3:’
| MIE ] | n
- \ Mg \ t i 2
[ I | ; ‘
‘ E1 B1 " D5
o 5 ™ L6 Druckluftversorgung
L1 von unten

L2 HGPT-50/63 é 5

B é @ | ® é
00 ©0e

L10 5* |

T10

E1
D1
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Parallelgreifer HGPT, robust FESTO
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Datenblatt
Druckluftanschluss 6ffnen, Bohrung fiir Passstift [6] Sperrluftanschluss (im Aus- [9] O-Ring fiir Parallelgreifer
wahlweise seitlich oder (nicht im Lieferumfang ent- lieferzustand verschlossen) HGPT-16: & 2x1,5
unten (unten im Ausliefer- halten) Zentrierhiilsen ZBH HGPT-20: & 3x1,5
ungszustand verschlossen) Greifbacken offen (4 Stiick im Lieferumfang) HGPT-25: & 3x1,5
Druckluftanschluss schlie- Greifbacken geschlossen Nut fiir Ndherungsschalter HGPT-35: & 4x1,5
Ben, wahlweise seitlich HGPT-40: & 5x1,5
oder unten (unten im Aus- HGPT-50: & 5x1,5
lieferungszustand ver- HGPT-63: & 5x1,5
schlossen)
Baugrofie B1 B3 B4 B6 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
-0,05 1%} 1%} 1%} 1%} 1%}
[mm] +0,05 +0,1 +0,1 -0,1 H8/h7 H7
16 24 4 17 6 M3 2,6 5 M3 2 4,6+0,1 2,6
20 28 7 22 6,5 M4 3,2 5 M3 3 6+0,2 3,2
25 36 10 27 10 M5 4,2 7 M4 4 8+0,3 4,2
35 42 9 32 12 M5 4,2 9 M6 4 10+0,3 53
40 50 13 38 14 M6 51 9 M6 5 11+0,3 6,4
50 60 14 45 15,5 M8 6,4 9 M6 6 13,5+0,3 8,4
63 72 12 56 20 M8 6,4 12 M8 6 13,5+0,3 8,4
Baugrofie D8 D11 EE E1l E2 H1 H2 H3 H4 H5 H6
%) +0,020
[mm] +0,05 +0,05 +0,1 -0,3 +0,12
16 4,6+0,1 5 M3 M2 M3 39 38 12 33,7 1,2 27,5
20 6+0,2 6 M3 M3 M3 46 45 15 37 1,2 24
25 8+0,3 6 M5 M3 M5 57 56 20 46 1,4 34
35 8+0,3 7 M5 M4 M5 67 66 28 53 1,9 38
40 9+0,3 8 M5 M5 M5 83 82 36 68 1,9 53
50 11+0,3 8 GYs M5 M5 97 96 30 78 1,9 61
63 11+0,3 8 GlYs M5 M5 117 116 26 92 2,4 67
Baugrofie L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10
+0,020) +0,020 +0,020
[mm] +0,5 +0,5 +0,1 +0,1 +0,12) +0,02 +0,1 +0,12) +0,12)
16 46 40 35,8 3,8 22,4 29 20 11 3 6
20 58 50 44 0 28 35 24 18 4 8
25 76 64 52 0 28 42 20 17 5 12
35 96 80 64 0 40 52 40 24 6 15
40 120 100 80 0 48 66 50 32 10 18
50 149 125 100 0 56 82 60 32 10 12,5
63 192 160 125 0 74 100 76 34 10 18
Baugrofie L11 L12 T1 T2 T3 T4 T5 T6 T7 T10
[mm] +0,1 +0,1 min. +0,1 min. min. min. +0,2
16 29 22 5 1,3 4 5 4 15 24 1,2
20 35 24 6 1,3 4 5 4 19 11 1,2
25 42 28 10 1,6 4 5 4 24 16 1,2
35 52 40 10 2,1 6 10 4 27 19 1,2
40 66 44 12 2,1 6 10 6 33 20 1,2
50 82 56 12 2,1 8 10 8 43 23 1,2
63 100 70 12 2,6 10 12 10 55 35 1,2

1) Fir Zentrierung
2) Fiir Durchgangs- und Gewindebohrung
Hinweis: Dieses Produkt entspricht ISO 1179-1 und 1SO 228-1.
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Handhabungseinheiten

Parallelgreifer

~
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Parallelgreifer HGPT, robust

Datenblatt und Zubehor

FESTO

Bestellangaben
Baugrofie Doppeltwirkend Einfachwirkend oder mit Greifkraftsicherung
ohne Druckfeder offen geschlossen
[mm] Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ
16 535858 HGPT-16-A 535859 HGPT-16-A-G1 535860 HGPT-16-A-G2
20 535861 HGPT-20-A 535862 HGPT-20-A-G1 535863 HGPT-20-A-G2
25 535864 HGPT-25-A 535865 HGPT-25-A-G1 535866 HGPT-25-A-G2
35 535867 HGPT-35-A 535868 HGPT-35-A-G1 535869 HGPT-35-A-G2
40 535870 HGPT-40-A 535871 HGPT-40-A-G1 535872 HGPT-40-A-G2
50 535873 HGPT-50-A 535874 HGPT-50-A-G1 535875 HGPT-50-A-G2
63 535876 HGPT-63-A 535877 HGPT-63-A-G1 535878 HGPT-63-A-G2
Zubehor
Greifbackenrohling BUB-HGPT BUB-HGPT-16 BUB-HGPT-20 ... 63
(Lieferumfang: 2 Stiick) D3
Werkstoff:
Aluminium - ~
Ms gk
-
= ; ; =
"] o1
= | I|'[l o1
. jn l' jl P D2
j | N TA A =
| o 19 o A A -
A\ o
L3 L2
L1 L3 | L2
L1
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugroie B1 B2 D1 D2 D3 H1 L1
%) %) %)
[mm] +0,05 +0,22 H13 H8 +0,22 +0,05 +0,05
16 16 6 3,2 5 - 40 20
20 19 - 3,2 5 6 45 25
25 24 - 4,3 7 8 60 32
35 28 - 6,4 9 11 70 40
40 34 - 6,4 9 11 75 50
50 40 - 6,4 9 11 100 62,5
63 50 - 8,4 12 13,5 120 80
fiir Baugroe L2 L3 T1 T2 Gewicht Teile-Nr.  Typ
+0,02 +0,010 je Rohling
[mm] +0,12) +0,19 +0,1 [g]
16 11 6 1,3 35 28 537 198 BUB-HGPT-16
20 13 8 1,3 36 53 537 199 BUB-HGPT-20
25 15 12 1,6 51 112 537200 BUB-HGPT-25
35 19 15 2,1 61 182 537201 BUB-HGPT-35
40 22 18 2,1 66,5 314 537202 BUB-HGPT-40
50 27,5 25 2,1 91 638 537203 BUB-HGPT-50
63 34 36 2,6 110 1230 537 204 BUB-HGPT-63

1) Fir Zentrierung
2) Fiir Durchgangsbohrung
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Parallelgreifer HGPT, robust

FESTO

Zubehor
Bestellangaben
fiir Baugréfe Bemerkung Gewicht Teile-Nr.  Typ PED
[mm] [g]
Zentrierhiilse ZBH Datenblatter = 1/ 10.1-3
N\ 16, 20 zur Zentrierung der Greifbackenrohlinge/Greiffin- |1 189 652 ZBH-5 10
25 ger an den Greifbacken 1 186 717 ZBH-7 10
35, 40, 50 1 150927 ZBH-9 10
63 1 189 653 ZBH-12 10
20, 25 zur seitlichen Zentrierung der Greiffinger an den 1 189 652 ZBH-5 10
35, 40, 50, 63 Greifbacken 1 186 717 ZBH-7 10
Blindstopfen B Datenblatter = 1 / 10.1-3
16,20 zum Verschlieen der Druckluftanschliisse 0,6 30979 B-M3-S9 10
w 25, 35,40 1 174308 B-M5-B 10
50, 63 5 3568 B-18 10
1) Packungseinheit in Stiick
Bestellangaben — Naherungsschalter fiir Rundnut, magnetoresistiv Datenblatter = www.festo.com/catalogue/sm
Befestigungsart Schalt- Elektrischer Anschluss, Kabelldnge |Teile-Nr. Typ
ausgang [Abgangsrichtung Anschluss [m]
Schlieer
von oben in Nut einsetz- | PNP Kabel, 3-adrig, langs 2,5 525915 SMT-10F-PS-24V-K2,5L-0OE
bar, biindig mit Zylin- Stecker M8x1, 3-polig, langs 0,3 525916 SMT-10F-PS-24V-K0,3L-M8D
derprofil Kabel, 3-adrig, quer 2,5 526 674 SMT-10F-PS-24V-K2,5Q-0OE
Stecker M8x1, 3-polig, quer 0,3 526 675 SMT-10F-PS-24V-K0,3Q-M8D
langs in Nut einschieb- |[PNP Stecker M8x1, 3-polig, langs 0,3 173220 SMT-10-PS-SL-LED-24
bar Kabel, 3-adrig, langs 2,5 173218 SMT-10-PS-KL-LED-24
Bestellangaben — Naherungsschalter fiir Rundnut, magnetisch Reed Datenblatter = www.festo.com/catalogue/sm
Befestigungsart Schalt- Elektrischer Anschluss, Kabelldnge |Teile-Nr. Typ
ausgang [Abgangsrichtung Anschluss [m]
Schlieer
o von oben in Nut einsetz- | kontakt- Stecker M8x1, 3-polig, langs 0,3 525914 SME-10F-DS-24V-K0,3L-M8D
/ bar, biindig mit Zylin- | behaftet  |Kabel, 3-adrig, ldngs 2,5 525913 SME-10F-DS-24V-K2,5L-OE
N derprofil Stecker M8x1, 3-polig, quer 0,3 526 671 SME-10F-DS-24V-K0,3Q-M8D
Kabel, 3-adrig, quer 2,5 526 670 SME-10F-DS-24V-K2,5Q-0OE
langs in Nut einschieb- [ kontakt- Stecker M8x1, 3-polig, langs 0,3 173212 SME-10-SL-LED-24
% bar behaftet Kabel, 3-adrig, langs 2,5 173210 SME-10-KL-LED-24
Bestellangaben - Verbindungsleitungen Datenblatter = www.festo.com/catalogue/nebu
Elektrischer Anschluss links Elektrischer Anschluss rechts Kabellange [Teile-Nr. Typ
[m]
Dose gerade, M8x1, 3-polig Kabel, offenes Ende, 3-adrig 2,5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
Dose gewinkelt, M8x1, 3-polig Kabel, offenes Ende, 3-adrig 2,5 541338 NEBU-M8W3-K-2.5-LE3
5 541341 NEBU-M8W3-K-5-LE3
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