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Stellachsen DMES FESTO

e Fiir Stellbewegungen
¢ Geeignet fiir hohe Krafte
¢ Kostenoptimiert

¢ |dentische Schnittstellen,
wie DGE-...-SP
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Neu
Baugrofle 18/63

Stellachsen DMES

Merkmale

Auf einen Blick
Allgemeines

Stellachsen DMES sind mechani-
sche Linearantriebe, speziell fiir
Bewegungen mit hohen Kréften
ausgelegt.

Die mechanischen Schnittstellen
sind kompatibel zu der Spindel-
achse DGE-SP.

Anwendungsbeispiele

Verstellen von Sortierbandern

Eigenschaften

e Hohe mechanische Momente
e Hohe Vorschubkrafte bis

3 000N
e Selbstbremsende Gleitspindel
e Kompakte Abmessungen
e Kostenoptimiert

Gesamtsystem aus Stellachse und Motoreinheit

Stellachse

= 5/2.1-186

a
4
Mechanische Schnittstellen
sind identisch mit den Spin-
delachsen DGE-...-SP
Wahlweise zwei Fiihrungs-
varianten:
— GF: Gleitfiihrung
— KF: Kugelumlauffiihrung
Nut fiir Ndherungsschalter
Gleitspindel, fiir den Einsatz
in Verbindung mit hohen
Kraften.

5/2.1-184

- Hinweis

Die Gleitspindel ist selbstbrem-
send, das heif3t bei Vibrationen
sind langsame Bewegungen
nicht auszuschlieBen.

Das Gesamtsystem mit der

Motoreinheit MTR-DCl ist selbst-

hemmend.

— ohne Fiihrung
— mit Gleitfiihrung GF
— mit Kugelumlauffiihrung KF

FESTO

Einsatzbereiche

Fiir Formatverstellungen:

— in Druck-, Papier- und Folien-
maschinen

— in Verpackungsmaschinen

— inder Zufiihrtechnik

Einstellen von Formaten fiir Papier- bzw. Folienschneidmaschinen

>5/2.2-2

=]

Bedientasten mit integrier-
tem Display (optional)
Eingang flir Referenzschalter
1/0-Schnittstelle

RS232 Schnittstelle
Spannungsversorgung

@] =] ][]

Hinweis
Fuir die Stellachsen DMES und
die Motoreinheiten MTR-DCI gibt

es speziell aufeinander abge-
stimmte Komplettlosungen.
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Stellachsen DMES

Merkmale

Variantenvielfalt
Grundausfiihrung DMES, ohne Fiihrung

Gleitfiihrung DMES-GF

o e Bei Ankopplung an kunden-
seitig vorhandene Fiihrung
e Fiir geringe Belastungen

Geschiitzte Ausfiihrung DMES-GA
o Mit Standardschlitten (GK)
oder verlangertem Schlitten =
Gv)
e Fiir grofere Belastungen i

e Fiir hohe Fiihrungsprazision #p’
L

Fiihrungseigenschaften

Die Angaben in der Tabelle sind
Maximalwerte.

Die genauen Werte fiir die einzel-
nen Varianten sind dem entspre-
chenden Katalog-Datenblatt zu

Neu

Baugrofle 18/63

FESTO

¢ Mit Standardschlitten (GK)
oder verldngertem Schlitten
Qv

e Fiir mittlere Belastungen

e Fiir mittlere Fiihrungsprazi-

sion

o Mit Standardschlitten (GK)

e Wahlweise mit Gleit- oder
Kugelumlauffithrung

e Fiithrung und Schlitten sind
durch Abdeckung vor Partikel
von oben und der Seite ge-
schiitzt

entnehmen.
Baugrofle |Arbeitshub [ Geschwin- [ Wieder- | Vor- Krafte und Momente = Seite
digkeit holge- schub-
nauigkeit | kraft
Fy Fz Mx My Mz
[mm] [m/s] [mm] [N] [N] [N] [Nm] |[Nm] |[Nm]
Grundausfiihrung DMES
50...400 0,05 +0,05 240 36 80 0,4 2 0,7 5/2.1-18
50...700 0,05 +0,05 500 80 100 1,3 4 1,6
50..1200 0,05 +0,05 1000 92 390 2,2 20 4,6
50...1 800 0,05 +0,07 3000 300 900 12 80 22
50...400 0,05 +0,05 240 930 930 7 45 45 5/2.1-20
50...700 0,05 +0,05 500 1650 (1650 |23 95 95
50..1200 0,05 +0,05 1000 3990 [3990 |89 360 360
50...1 800 0,05 +0,07 3000 7250 (7250 [290 980 980
18 50...400 0,05 +0,05 240 930 930 7 45 45 5/2.1-20
25 50...700 0,05 +0,05 500 3080 |3080 |45 170 170
40 50..1200 0,05 +0,05 1000 7300 (7300 |170 660 660
63 50...1800 0,05 +0,07 3000 1390014 050|580 1820 (1820
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augrofle 18/63

Stellachsen DMES, ohne Fiihrung FESTO
Peripherietibersicht
- 6]
—

Varianten und Zubehor

Typ/Bestellcode Kurzbeschreibung => Seite

p—

Stellachse Elektromechanische Achse ohne Fiihrung 5/2.1-188
DMES

Motoreinheit und Axialbausatz Komplettpaket fiir axialen Motoranbau, bestehend aus Kupplungsgehduse, 5/2.1-196
AX Kupplung und Motoreinheit

Nutabdeckung zum Schutz vor Verschmutzung 5/2.1-224
B/S

N&dherungsschalter zur Verwendung als Signal- oder Sicherheitsabfrage 5/2.1-227
SMT-8

Anschlusskabel fiir Naherungsschalter 5/2.1-227
KM8

[6]  Nutenstein fiir Befestigungsnut zur Befestigung von Anbauteilen 5/2.1-224
Y

Mittenstiitze zur Befestigung der Achse 5/2.1-225
M

FuBbefestigung zur Befestigung der Achse (nur am Abschlussdeckel anbaubar, muss mit Mitten- |5/ 2.1-225
F stiitze kombiniert werden)

5/2.1-186
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Stellachsen DMES, ohne Fiihrung FESTO

Typenschlissel

[ DMES |-[ 25 |-[500 |-[ AX ]:[zUB |- 2Y 2M

Typ
DMES  |Stellachse

| Baugrofie |

| Hub [mm] |

Motoreinheit

AX [ Motoreinheit incl. Axialbausatz

Zubehor
ZUB | Zubehor lose beigelegt

Nutabdeckung

) Sensornut
...B Befestigungsnut

Nutenstein

Y | fiir Befestigungsnut

Mittenstiitze
..M [Mittenstiitze

FuBBbefestigung

.F | FuBbefestigung

2007/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2007 5/2.1-187
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Stellachsen DMES, ohne Fiihrung FESTO
Datenblatt
- 0 - Baugrofe www.festo.com/de/
18..63 Ersatzteilservice "r
- l - Hublédnge
50...1 800 mm _ _ .
Reparaturservice
L
i,
v
Allgemeine Technische Daten
Baugrofie 18 25 40 63
Konstruktiver Aufbau Elektromechanische Linearachse mit Gleitgewindespindel
Fiihrung keine
Einbaulage beliebig
Arbeitshub [mm] 50 ... 400 50...700 50...1 200 50...1800
Max. Vorschubkraft Fy [N] 240 500 1000 3000
Max. Antriebsmoment [Nm] 0,3 0,9 3 14
Max. Leerlaufantriebsmoment?  [Nm] 0,07 0,2 0,45 1,1
Max. Radialkraft am Antriebs- [N] 40 75 250 800
schaft
Max. Geschwindigkeit [m/s] 0,05
Max. Beschleunigung [m/s?] 2,5
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05 +0,07
Positionssteifigkeit [N/mm] 1700 2300 4200 5600
Einschaltdauer [%] 100
Reversierspiel? [mm] <0,1
1) Gemessen bei einer Drehzahl von 200 1/min
2) Im Neuzustand
Betriebs- und Umweltbedingungen
Umgebungstemperatur?) [°C] 0...+50
Schutzart P40
1) Einsatzbereich der Ndherungsschalter beachten
Gewichte [kg]
Baugrofie 18 25 40 63
Grundgewicht bei 0 mm Hubl 0,49 0,98 2,9 10,05
Gewichtszuschlag pro 100 mm Hub 0,2 0,36 0,74 1,97
Bewegte Masse 0,06 0,15 0,47 1,51
1)  Ohne Kupplungsgehéduse
Gewichte [kg] — Kupplungsgehduse
Fiir Baugrofie 18 25 40 63
Getriebeuntersetzung von G7 G1l4 G7 G1l4 G7 G1l4 G7 G17 |[G22
Motoreinheit MTR-DCI
Kupplungsgehduse 0,085 0,085 0,30 0,33 0,97 1,06 2,65 (2,65 (2,65

5/2.1-188

Produkte 2007 — Anderungen vorbehalten — 2007/03




- Neu
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Stellachsen DMES, ohne Fiihrung FESTO
Datenblatt

Massentragheitsmomente

Baugrofie 18 25 40 63

Jo [kg cm?] 0,0028 0,0147 0,1824 1,7747

j1 pro Meter Hub [kg cm2/m] {0,0210 0,0980 0,8400 5,5600

jL pro kg Nutzlast [kg cm2/Kg] [0,0006 0,0023 0,0041 0,0091

Das Massentrdgheitsmoment Ja Ja =)o+ jn x Arbeitshub [m] + ji X Mnytzlast [kg]
der gesamten Achse wird wie
folgt berechnet:

Spindel

Baugrofie 18 25 40 63

Durchmesser [mm] 8 12 20 32

Steigung [mm/U] 1,5 2,5 4 6

Werkstoffe

Funktionsschnitt

3 :'
EEENTE K Nl
==
aaalaiaiaiaiaiaiyiaigialy /
B: ‘
4 i

Eellachse

Deckel Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Spindel Stahl

Kolben, Mitnehmer Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Profil Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Abdeckband hochlegierter Stahl, rostfrei
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Stellachsen DMES, ohne Fiihrung

Datenblatt

Belastungskennwerte

Die angegebenen Kréfte bezie-
hen sich auf das Zentrum des
Profil-Innendurchmessers

Sie diirfen im dynamischen Be-
trieb nicht tiberschritten werden.
Dabei muss besonders auf den
Abbremsvorgang geachtet wer-
den.

FESTO

Wirken gleichzeitig mehrere der
8 8 " . Ry IF2| Ity! - - Hinweis

unten genannten Kréfte auf die Fymax. = FZmax. My max. =
Achse ein, miissen neben den Stellachsen DMES ohne Fiih-
aufgefiihrten Maximalbelastun- rung sind nicht zur Aufnahme
gen folgende Gleichung erfiillt von Querkraften oder Momen-
werden: ten auf den Laufer ausgelegt.
Zuldssige Kréfte und Momente

Baugrofie 18 25 40 63

Fymax. [N] 36 80 92 300

FZmax. [N] 80 100 390 900

MXmax. [Nm] 0,4 1,3 2,2 12

Mymax. [Nm] 2 4 20 80

Mzmax. [Nm] 0,7 1,6 4,6 22

Flachenmoment 2. Grades

J

87 IR

OB

Baugrofie 18 25 40 63

ly [cm#] 6,90 20,92 76,24 587,74

Iz [cm4] 6,83 21,20 71,01 464,30

Projektierungstool
PtTool
www.festo.com/de/engineering

5/2.1-190
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Baugrofie 18/63
Stellachsen DMES, ohne Fiihrung FESTO
Datenblatt
Maximal zuldssige Vorschubkraft F in Abhdngigkeit von der Vorschubgeschwindigkeit v
Baugrofie 18 Baugrofie 25
240 \ 500
\ 450
200 \ 400 \
350 \
=z N Z| 250 \
w| 100 N - N
N~ 150
50 » T~
T —— 100
50
0 0
0 10 20 30 40 20 0 10 20 30 40 50
vimm/s] v[mm/s]
Baugrofie 40 Baugrofie 63
1000 \ 3000
200 2600 \
800 \
700 2200 \
600 1800 \
N\
=| 500 N = N\
= =1 1400 N
400 \\ - \‘\
[~
300 — 1000 —
—
200 600 —
100 200
0 0
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
v[mm/s] v[mm/s]

empfohlener Betriebsbereich
zuldssiger Betriebsbereich (Einschaltdauer < 50% empfohlen)
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Baugrofie 18/63

Stellachsen DMES, ohne Fiihrung FESTO
Datenblatt

Maximal zuldssiges Antriebsmoment M in Abhangigkeit von der Drehzahl n

Baugrofie 18 Baugrofie 25
0.3 0.9
0.28 \ \
\ 0.8 \
0.24 \ 07 \
0.6 A\
0.20 \ — '
— E| 05
El 0 \ =
= \\ =| 04
= o AN 03 .
\\ .
0.08 ~_ 0.2 =
e 0.1
0.04 0
0 200 400 600 800 1000 1200
0 n[1/min]
0 400 800 1200 1600 2000
n[1/min]
Baugrofie 40 Baugrofie 63
3.0 1%
2.8
2.6 12 \
24 \ \\
22 10 \
2.0 \\
_| 18 = 8
E|l 16 N =
2 14 N S| e ~
=| 12 N N
N ™N
1.0 ~— 4
0.8 ~——
0.6 2
0.4
0.2 0
0 0 100 200 300 400 500
0 100 200 300 400 500 600 700 n[1/min]
n[1/min]
empfohlener Betriebsbereich
zuldssiger Betriebsbereich (Einschaltdauer < 50% empfohlen)
Antriebsmoment M in Abhédngigkeit von der Vorschubkraft F Drehzahl in Abhdngigkeit von der Vorschubgeschwindigkeit v
100 2000
1800
10 .° 1600
] 1400
E B N N 18I DO AN {2 g = 1200 -
E 1 £ 1000 "
b= =| 800 e g
0.1 = 600 R R ta
400 G i PP I
200 it e
0.01 o s s
1 10 100 1000 10000 0 10 20 30 40 50
FIN] v[mm/s]
DMES-18
-------- — DMES-25
———— DMES-40
------------ DMES-63
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Baugrofie 18/63

Stellachsen DMES, ohne Fiihrung FESTO
Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
Baugrofie 18 84.6
3001 16
& el
[ 55 s
3 N e ‘
() ~ 3
90 ©r L 2 BLE
———— RN
N = m o T g
LI S%c 3 BRI DI -
- - oS A
= ~ ©
| Lls 7]
20 20 12 24
735 26 28
80 34 402 |
147+
o : N 277 NN
L | : I
i 14| 27
41
Baugrofie 25/40/63 ‘ L6
. ‘ L7
= D4 |, D3
™ ‘\‘ T L T T =
oo © 6T e i
- o 5 < o ]
f — 8 g = Nl o
- } Bl fe
o~ ey
p = K
- / B12 BS
T2 L3 B11 Bé6
L3 L2 B4
L1 B1
L1+
D7 L13
Kupplungsgeh&duse
o Kupplung
—0— @ L LA [I Zentrierbohrung fiir
| Fu3befestigung HP
L9 ﬁ Schmiersffnung
L8 + = zuziiglich Hubldnge
Baugrofie B1 B3 B4 B5 B6 B11 | B12 | B14 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 H1 H2 H3
%) %) %) %) %)
+0,4 h7 g7 H10
25 45 19 39,1 18 32,5 | 18,5 11 4 6 3,3 5,2 M5 32 M4 8 63 57 54,5
40 64 21 53 28 49 33,5 | 23 5 12 4,4 6,5 M6 48 M5 10 86 78 76,5
63 106 24 89 44 83 47,5 25 7 20 6,4 8,5 M8 72 M8 12 131 122 |127,5
Baugrofie H4 H5 )2 L1 L2 L3 L6 L7 L8 L9 L11 L13 T1 T2 T3
+0,1 [ =0,1 |=0,1 1) 2) 3)
25 19,6 | 26,5 175 | 87,5 25 108,8| 30 - 50 105 88 101 - 13 2 7,5
40 26,5 37 250 | 126 31 170,8| 70 130 40 151 | 121 | 135 - 13 6 10
63 44,5 | 61 328 | 164 36 (233,8] 110 | 190 70 196 | 150 [ 150 | 150 21 6 12,5
1) Bei Kombination mit Motoreinheit MTR-DCI mit Getriebeuntersetzung G7
2) Bei Kombination mit Motoreinheit MTR-DCI mit Getriebeuntersetzung G14
3) Bei Kombination mit Motoreinheit MTR-DCI mit Getriebeuntersetzung G22
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Stellachsen DMES, ohne Fiihrung FESTO
Datenblatt

Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
Profil

Baugrofie 18 Baugrofie 25 Baugrofie 40 Baugrofie 63

6]

Sensornut fiir Ndherungs- [6] Befestigungsnut fiir Nuten-
schalter stein NST
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Stellachsen DMES, ohne Fiihrung

Bestellangaben — Produktbaukasten

-==- Neu
Baugrofie 18/63

FESTO

Bestellabwicklung von Stellachse DMES in Verbindung mit der Motoreinheit MTR-DCI

Stellachse DMES bestellen Bestelltabelle = 5/ 2.1-197
In der Bestelltabelle der Stellachse DMES wird der Antrieb und das
dazugehdrige Zubehor konfiguriert.

Mit dem Code “AX” wird festgelegt, ob zur Stellachse eine Motoreinheit
MTR-DCl und ein Axialbausatz benétigt wird.
Die Auspragung der Motoreinheit muss separat definiert werden.

(S SE - s [ s . g

e
LR [P L. | " = T

L=l 1 M1 o=

Zuldssige Kombinationen mit Motoreinheit MTR-DClI

Stellachse Motoreinheit

DMES-18-... MTR-DCI-32S-VCSC-E...
DMES-25-... MTR-DCI-42S-VCSC-E...
DMES-40-... MTR-DCI-52S-VCSC-E...
DMES-63-... MTR-DCI-62S-VDSC-E...

2007/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2007

Motoreinheit MTR-DCI bestellen Bestelltabelle = 5/ 2.2-9

Der aus Tabelle [ 2] ermittelte Bestellcode der Motoreinheit muss nun
um die Codes “Getriebe” und “Parametrierschnittstelle” (bei BaugroBe
63 auch um den Code “Spannung”) vervollstdndigt werden.

Die Baukasten-Nr. der Motoreinheit darf bei der Bestellung tiber Be-
stellcode “AX” nicht angegeben werden. Sie wird automatisch ermit-
telt.

v cheery iy

[T (S - [ e | iy

ang | map = [

L = e ] H ¥ i (1] B =

Bestellbeispiel

Teile Nr.  Typ

Stellachse DMES
DMES-25-700-AX:ZUB-2S2Y1M1F
Motoreinheit MTR-DCI

- MTR-DCI-42S-VCSC-EG7-R2I0

533700

5/2.1-195
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Stellachsen DMES, ohne Fiihrung FESTO

Bestellangaben — Produktbaukasten

Bestellcode
Mindestangaben

- £ Hinwei O oben
5 inweis U unten

Die Einlassoffnung fiir Nahe- v ‘r’:’m

rungsschalter befindet sich auf o m:]en

der rechten Seite der Stellachse. T

L links
Bestellcode
Optionen

Kupplungsgehduse —

Kupplung
— AX

Motoreinheit

5/2.1-196 Produkte 2007 — Anderungen vorbehalten — 2007/03



Baugrofie 18/63
Stellachsen DMES, ohne Fiihrung FESTO
Bestellangaben — Produktbaukasten
| Mindestangaben | |@ Optionen |
Baukasten- Funktion Baugrofie Hub Motoreinheit Zube- Zubehor lose beigelegt
Nr. hor
533 699 DMES 18 50...1800 AX .S, B LY M, F
533700 25
533701 40
533702 63
Bestell-
beispiel
533700 | [DMES - (25 - [700 - | : [zuB | - [252Y2Mm
[MTR-DCI-...S-...SC-E...~...I0 |
Bestelltabelle
Baugrofie 18 25 40 63 Bedin- [ Code Eintrag
gungen Code
=
Baukasten-Nr. 533 699 533700 533701 533702
P
Funktion Stellachse ohne Fiihrung DMES DMES
Baugrofie 18 25 40 63 5
Hub [mm] | 50 ... 400 50...700 50...1200 50...1 800 -
| — | I
[0]| Motoreinheit Axialbausatz fiir Motoreinheit (lose beigelegt) -AX
P
Zubehor lose beigelegt :ZUB- :ZUB-
Nutab- Sensornut 1..10 .S
Nutenstein Befestigungsnut|1...10 .Y
Mittenstiitze 1..10 ..M
Fulbefestigung 1..10 ..F
AX Bestellabwicklung Motoreinheit MTR-DCI = 5 / 2.2-9.
Ubertrag Bestellcode
| | [omEs - | | j 8 B
[MTR-DCI-...5-...SC-E...-..10 |
2007/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2007 5/2.1-197
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Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung

Peripherietibersicht

FESTO

5/2.1-198

][]

]

@ [« [

[o] [=] ]

&l

—
=y

&l

]
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Baugrofie 18/63

Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO

Peripherietibersicht

Varianten und Zubehor

Typ/Bestellcode Kurzbeschreibung GK/GV| GA |=> Seite

Stellachse Elektromechanische Achse mit Spindel und Gleit- bzw. Kugel- - - 5/2.1-202
DMES umlauffiihrung

Schaltfahne zur Abfrage der Schlittenposition mit induktiven Naherungs- - 5/2.1-226
L schaltern

Nutenstein fiir Schlitten zur Befestigung von Lasten und Anbauteilen am Schlitten - - 5/2.1-224
X

Zentrierhiilsen zur Zentrierung von Lasten und Anbauteilen am Schlitten - - 5/2.1-224
VA

Sensorhalter Adapter zur Befestigung der induktiven Naherungsschalter an - 5/2.1-226
T der Achse

[6] Induktive Naherungsschalter zur Verwendung als Signal- oder Sicherheitsabfrage - 5/2.1-227
SIEN

Motoreinheit und Axialbausatz Komplettpaket fiir axialen Motoranbau, bestehend aus - - 5/2.1-221
AX Kupplungsgehduse, Kupplung und Motoreinheit

Nutabdeckung zum Schutz vor Verschmutzung - . |° /2.1-224
B/S

[9]  Naherungsschalter zur Verwendung als Signal- oder Sicherheitsabfrage - - 5/2.1-227
SMT-8

Anschlusskabel fiir Naherungsschalter - - 5/2.1-227
KM8

Nutenstein fiir Befestigungsnut zur Befestigung von Anbauteilen - - 5/2.1-224
Y

Mittenstiitze zur Befestigung der Achse - e /2.1-225
M

FuBbefestigung zur Befestigung der Achse (nur am Abschlussdeckel - - 5/2.1-225
F anbaubar, muss mit Mittenstiitze kombiniert werden)

GK: Standardschlitten
GV: verlangerter Schlitten
GA: geschitzte Ausfiihrung

2007/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2007

5/2.1-199

Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

o
(Y



N

Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

[

-==- Neu
Baugrofie 18/63

Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO
Typenschlissel
DMES |-[ 25 |-[ 500 KF |-{ 6K |-| SH |- - AX

Typ

DMES  |Stellachse

|Baugriiﬁe |
|Hub[mm] |
Fiihrung

GF Gleitfiihrung

KF Kugelumlauffiihrung

Schlitten

GK Standardschlitten

GV verlangerter Schlitten

GA geschiitzte Ausfiihrung

Anbaulage Schlitten

SV vorn

SH hinten

Zusatzschlitten

KL links

KR rechts

Motoreinheit

AX | Motoreinheit incl. Axialbausatz

5/2.1-200
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Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO

Typenschlissel

> :ZUB |- [ 2x 2M z 21 L

Zubehor
ZUB | Zubehér lose beigelegt

Nutabdeckung

..S | Sensornut
..B | Befestigungsnut

Nutenstein

.Y | flr Befestigungsnut
..X | flr Schlitten

Mittenstiitze
..M | Mittenstiitze

FuBBbefestigung

..F | FuBbefestigung

Zentrierhiilse
..Z |[fiir Schlitten

Haltewinkel

..T | fiirinduktive Naherungsschalter

Schaltfahne
L [Schaltfahne
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Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO

Datenblatt

O BaugroBe www.festo.com/de/
18..63 Ersatzteilservice

- | = Hublange ..r‘"-‘.:
50...1 800 mm -

Reparaturservice

DMES-GF DMES-KF
Allgemeine Technische Daten
Baugrofie 18 25 40 63
Konstruktiver Aufbau Elektromechanische Linearachse mit Gleitgewindespindel
Fiihrung mit Gleit- bzw. Kugelumlauffiihrung
Einbaulage beliebig
Arbeitshub [mm] 50 ... 400 50...700 50..1200 50...1800
Max. Vorschubkraft Fy [N] 240 500 1000 3000
Max. Antriebsmoment [Nm] 0,3 0,9 3 14
Max. Leerlaufantriebsmoment?  [Nm] 0,07 0,2 0,45 1,1
Max. Radialkraft am Antriebs- [N] 40 75 250 800
schaft
Max. Geschwindigkeit [m/s] 0,05
Max. Beschleunigung [m/s?] 2,5
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05 +0,07
Positionssteifigkeit [N/mm] 1700 2300 4200 5600
Einschaltdauer [%] 100
Reversierspiel? [mm] <0,1
1) Gemessen bei einer Drehzahl von 200 1/min
2) Im Neuzustand
Betriebs- und Umweltbedingungen
Umgebungstemperatur?) [°C] 0...+50
Schutzart P40
1) Einsatzbereich der Ndherungsschalter beachten
Gewichte [kg]
Baugrofie 18 25 40 63
Fithrungsart GF KF GF KF GF KF GF KF
Grundgewicht bei 0 mm Hub® GK 0,77 0,93 1,52 1,70 4,11 5,06 13,31 16,48
GV 1,16 1,37 2,34 2,61 6,53 8,06 21,75 27,14
GA 1,49 1,65 2,73 2,90 7,15 8,14 - -
Gewichtszuschlag pro 100 mm  GK 0,238 0,294 0,466 0,547 0,841 1,170 2,079 2,958
Hub GV 0,238 0,294 0,466 0,547 0,841 1,170 2,079 2,958
GA 0,313 0,369 0,556 0,638 0,965 1,294 - -
Bewegte Masse GK 0,29 0,38 0,55 0,66 1,49 1,83 4,48 5,29
GV 0,48 0,56 0,88 0,99 2,38 2,72 7,06 7,88
GA 0,71 0,81 1,19 1,30 2,90 3,24 - -
Zusatzschlitten KL/KR - 0,29 - 0,440 - 1,21 - 3,55

1)  Ohne Kupplungsgehéduse
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Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO
Datenblatt

Gewichte [kg] — Kupplungsgehduse

Fiir Baugrofie 18 25 40 63
Getriebeuntersetzung von G7 G1l4 G7 G1l4 G7 G1l4 G7 G17 |[G22
Motoreinheit MTR-DCI

Kupplungsgehduse 0,085 0,30 0,33 0,97 1,06 2,65
Massentragheitsmomente

Baugrofie 18 25 40 63

Fiihrungsart GF KF GF KF GF KF GF KF

Jo GK  [kgcm?] 0,0030 0,0030 0,0156 0,0158 0,1865 0,1879 1,8018 1,8093

GV [kgcm?] 0,0048 0,0049 0,0263 0,0265 0,3327 0,3340 3,2184 3,2258
GA  [kgcm?] 0,0038 0,0039 0,0209 0,0212 0,2463 0,2476 - -

jH pro Meter Hub [kg cm?/m] |0,0210 0,0210 0,0980 0,0980 0,8400 0,8400 5,5600 5,5600
jL pro kg Nutzlast [kg cm?/Kg] | 0,0006 0,0006 0,0023 0,0023 0,0041 0,0041 0,0091 0,0091
jw fur Zusatzschlitten [kg cm?] - 0,0002 - 0,0010 - 0,0049 - 0,0324
Das Massentragheitsmoment J5 Ja =)o+ ju x Arbeitshub [m] + j_ x Mnutztast [kg] + 1 X jw

der gesamten Achse wird wie

folgt berechnet: i= Anzahlder Zusatzwagen

Spindel

Baugrofie 18 25 40 63

Durchmesser [mm] 8 12 20 32

Steigung [mm/U] 1,5 2,5 4 6

Werkstoffe

Funktionsschnitt

3 i
S » £
=
aaalaiaiaiaiaiaiyiaigialy /
B: ‘
i i

Eellachse

Deckel Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Spindel Stahl

Kolben, Mitnehmer Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Profil Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Abdeckband hochlegierter Stahl, rostfrei

—  Fihrungsschiene bei GF Aluminium, eloxiert

Fiihrungsschiene bei KF Stahl, gehértet
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Baugrofie 18/63

Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO

Datenblatt

Belastungskennwerte fiir Achse mit Standardschlitten GK oder geschiitzter Ausfiihrung GA

Die angegebenen Kréfte und
Momente beziehen sich auf das
Zentrum der Fiihrungsschiene.
Sie diirfen im dynamischen Be-
trieb nicht tiberschritten werden.
Dabei muss besonders auf den
Abbremsvorgang geachtet wer-
den.

Wirken gleichzeitig mehrere der IFyl IFzl IMx| IMy! IMz!

unten genannten Kréfte und Fymax. FZmax. MXmax. + MY max. + MZmax, !

Momente auf die Achse ein,

miissen neben den aufgefiihrten

Maximalbelastungen folgende

Gleichung erfillt werden:

Zuldssige Kréfte und Momente

Baugrofie 18 25 40 63

Fithrungsart GF KF GF KF GF KF GF KF
Fymax. [N] 930 930 1760 2 600 3070 4300 3880 6 600
FZmax. [N] 930 930 1760 2 600 4300 4300 6 600 6 600
MXmax. [Nm] 7 7 24 45 98 160 220 400
Mymax. [Nm] 23 23 52 85 210 330 580 910
MZmax. [Nm] 23 23 52 85 210 330 580 910
Flachenmoment 2. Grades

Baugrofie 18 25 40 63

Fithrungsart GF KF GF KF GF KF GF KF

ly [em#] 11,19 14,37 39,10 47,60 125,38 176,24 709,04 992,06
Iz [cm4] 7,11 7,16 25,85 23,34 84,76 95,43 614,44 693,35

Projektierungstool
PtTool
www.festo.com/de/engineering
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Baugrofie 18/63
Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO
Datenblatt
Belastungskennwerte fiir Achse mit verlangertem Schlitten GV
Die angegebenen Krafte und
Momente beziehen sich auf das
Zentrum der Fiihrungsschiene.
Sie diirfen im dynamischen Be-
trieb nicht tiberschritten werden.
Dabei muss besonders auf den
Abbremsvorgang geachtet wer-
den.
Wirken gleichzeitig mehrere der IFyl IFzl IMx| IMy! IMz!
unten genannten Kréfte und Fymax. FZmax. MXmax. MYmax. MZmax.
Momente auf die Achse ein,
miissen neben den aufgefiihrten
Maximalbelastungen folgende
Gleichung erfiillt werden:
Zuldssige Kréfte und Momente
Baugrofie 18 25 40 63
Fiihrungsart GF KF GF KF GF KF GF KF
Fymax. [N] 930 930 1650 3080 3990 7 300 7 250 13 900
FZmax. [N] 930 930 1650 3080 3990 7 300 7 250 14 050
MXmax. [Nm] 7 7 23 45 89 170 290 580
Mymax. [Nm] 45 45 95 170 360 660 980 1820
Mz max. [Nm] 45 45 95 170 360 660 980 1820
Flachenmoment 2. Grades
Baugrofie 18 25 40 63
Fiihrungsart GF KF GF KF GF KF GF KF
ly [cm4] 11,19 14,37 39,10 47,60 125,38 176,24 709,04 992,06
Iz [cm4] 7,11 7,16 25,85 23,34 84,76 95,43 614,44 693,35
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Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO

Datenblatt

Durchbiegung der Stellachse in Abhédngigkeit von der Nutzlast F und dem Stiitzabstand [

Mit den folgenden Diagramme Zeichnung) ermittelt werden. Hiiben zu begrenzen, muss die
kann die Durchbiegung einer Dabei wird zwischen zwei Bela- Achse gegebenenfalls zusatzlich
beidseitig, aufRen abgestiitzten stungsrichtungen unterschieden.  mit Mittenstiitzen MUP abge-
Stellachse (siehe nachfolgende Um die Durchbiegung bei groBen  stiitzt werden.

Durchbiegung in y-Richtung

i

m — -
i |

(

Beispiel zur Ermittlung der Durchbiegung

1.0 Gegeben: Vorgehensweise:
0.9 Stellachse Bei einem Stiitzabstand von
0.8 DMES-25-700-KF-... 500 mm (siehe X-Achse) und
0.7 ’ l'/ einer Nutzlast von 2 500 N
| o6 A/ ¥ Arbeitshub =700 mm (siehe Kennlinie) ergibt sich
E 05 I/',." ,/ ." Gesamtlange der Stellachse, eine Durchbiegung von 0,4 mm.
S oos "/"-' I,‘ 3 - MaRzeichnung =5 /2.1-213 Bemerkung:
0.3 ¢ .,-' ‘/' 700 mm+175 mm =875 mm Der Schlitten darf unter dieser
0'2 LT ,/ “/ Nutzlast F =2500N Belastung nicht verfahren wer-
) 140 Stiitzabstand | =500 mm den, da sich der Arbeitspunkt
01 -:,/;--/’-_,— im statischen Bereich des Dia-
0 X
0 200 400 600 800 1000 Gesuch.t: gramms beﬁpdet. .
{[mm] Durchbiegung f Um den Schlitten dynamisch
betreiben zu kénnen, muss der
m—————- 2500 N Stiitzabstand auf 400 mm ver-
ringert werden.
I Unzuldssiger Bereich: Die Stellachse darf nicht einge-
setzt werden.
Statischer Bereich: Der Schlitten darf unter Last

nicht verfahren werden.

Statischer und dynamischer Der Schlitten darf unter Last
Bereich: verfahren werden.
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Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO

Datenblatt

Durchbiegung der Stellachse in Abhédngigkeit von der Nutzlast F und dem Arbeitshub |

Iny-Richtung In z-Richtung
J' Fy F,
) &
i
2 D
DMES-18-GF, mit Gleitfiihrung DMES-18-GF, mit Gleitfiihrung
0.5
0.45
0.4
0.35
g » T
E| o025 E
“| o2 =
0.15
0.1
0.05
0 _—
0 100 200 300 400 500
[[mm]
ON —_ 600 N
-------- - 150N —-———— 750N
———= 300N  —-=-- 900 N
------------ 450N
DMES-18-KF, mit Kugelumlauffiihrung DMES-18-KF, mit Kugelumlauffiihrung
0.5
0.45
0.4
0.35
— —| 03
E E 025

0.2
0.15
0.1
0.05
0

ON — 600 N
e - 150N ——--—-- 750N
———— 300N = —==-- 900N
e 450 N

0 unzuldssiger Bereich
[ statischer Bereich
statischer und dynamischer Bereich
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Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung

Datenblatt

Durchbiegung der Stellachse in Abhédngigkeit von der Nutzlast F und dem Arbeitshub |

Iny-Richtung
P
§7 K8
OSSR

DMES-25-GF, mit Gleitfiihrung

05 T
1
AN
0.4 7 /
] ll , '.' /
. 114 ':' l/ ’4
g| 03 i 7
E S /
= vl e
0.2 175 /s
,/,,Il "I / . 4
’// 1 pd L
01 727 5
,4‘{/ A /‘,/
0 aas =
0 200 400 600 800 1000
[[mm]
ON ——— 1000 N
-------- - 250N ——-=-—= 1250N
———= 500N = me===- 1500 N
------------ 750 N --—--— 1750N

DMES-25-KF, mit Kugelumlauffiihrung
1.0
0.9
0.8
0.7
0.6
05
0.4
03
0.2
0.1

f[mm]

0 200 400 600 800 1000

0 unzuldssiger Bereich
statischer Bereich
statischer und dynamischer Bereich

5/2.1-208

In z-Richtung

FESTO

DMES-25-GF, mit Gleitfiihrung

05

0.4

0.3

f[mm]

0.2

0.1

400 600 800 1000

DMES-25-KF, mit Kugelumlauffiihrung

10
09
0.8
0.7
0.6
05
0.4
03
0.2

0.1

0
0

f[mm]

200

400 600 800 1000
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Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO

Datenblatt

Durchbiegung der Stellachse in Abhédngigkeit von der Nutzlast F und dem Arbeitshub |
Iny-Richtung In z-Richtung

J' Fy F;

Do gg

CO,
DMES-40-GF, mit Gleitfiihrung DMES-40-GF, mit Gleitfiihrung
1.0
0.9
0.8
0.7
= 06
£ E 05
= 0.4
0.3
0.2
0.1
0
0 300 600 900 1200 1500 0 300 600 900 1200 1500
[[mm] [[mm]
ON —————— 2500 N
R - 500N @ ——==- 3000 N
———=— 1000 N --—--— 3500N
seeescececes 1500N === 4000 N
—_— 2000 N
DMES-40-KF, mit Kugelumlauffiihrung DMES-40-KF, mit Kugelumlauffiihrung
1.0
0.9
0.8
0.7
| os =
E 05 £
= 04
0.3
0.2
0.1 7 —
0 —
0 300 600 900 1200 1500 0 300 600 900 1200 1500
[[mm] [[mm]
ON Sooseememess 3000 N
-------- - 1000 N —-—-—=- 4000 N

———=— 2000N

0 unzuldssiger Bereich
[ statischer Bereich
statischer und dynamischer Bereich
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0 unzuldssiger Bereich

statischer Bereich

statischer und dynamischer Bereich

5/2.1-210

Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO
Datenblatt
Durchbiegung der Stellachse in Abhédngigkeit von der Nutzlast F und dem Arbeitshub |
Iny-Richtung In z-Richtung
J' Fy F,
)
o
©
OSSR 7
DMES-63-GF, mit Gleitfiihrung DMES-63-GF, mit Gleitfiihrung
10 1.0 'I l"l ,I
09 09 i
0.8 08 Ll
4l / I' yi S
07 07 IVAV
E| 06 —| o6 A
1S VIV
‘é 05 E| 05 ,/I ’r'/./ z
Y / / ’ I' /
0.4 0.4 A S BV
0.3 03 A A
02 02 X s P e
: ' 7 LT
01 01 L et st
2 =" —
0 0
0 400 800 1200 1600 2000 0 400 800 1200 1600 2000
[[mm] [[mm]
oN —————— 4000 N
R - 500N  ——==- 5000 N
———=— 1000N ~-—--— 6000N
—eeeseeeeees 2000N ——e——— 7000 N
—_ 3000 N
DMES-63-KF, mit Kugelumlauffiihrung DMES-63-KF, mit Kugelumlauffiihrung
1.0 I, l, / ",- 1.0 ,’,' !
0.9 W 09 TV
0.8 17— 0.8 +—f—
;] ¢ ;[
(/) o1/ /) 4 g
0.7 17 K 'l' / 0.7 (AU 'l '1'
0.6 e 06 i)
—_— /i AW K| — : /4 /| K
E 0.5 7 II, ra /, / E 05 r",/ o //
= LV VAV = Ll
0.4 7, & 7 0.4 7 7
7 y J 77y
ey yal v/’
0.3 i 7 0.3 o ar 3
/,/'.o /| 7 7/ '/", /l |-
0.2 i 02 ,/".{’,. ey
0.1 .’4- ’.-"' — 01 -7{‘ —";'/’ L
==1 P e e —
0 0 ==
0 400 800 1200 1600 2000 0 400 800 1200 1600 2000
[[mm] [[mm]
ON ————— 4000 N
R — 1000 N ——————- 5000 N
———— 2000N = == =——- 6000 N
—eeeseeeeees 3000 N =e=—--— 6500N
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Baugrofie 18/63
Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO
Datenblatt
Maximal zuldssige Vorschubkraft F in Abhdngigkeit von der Vorschubgeschwindigkeit v
Baugrofie 18 Baugrofie 25
240 \ 500
\ 450
200 \ 400 \
350 \
150 \ 300 \
=z N Z| 250 \
w| 100 N - N
N~ 150
50 » T~
T —— 100
50
0 0
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
v[mm/s] v[mm/s]
Baugrofie 40 Baugrofie 63
1000 \ 3000
200 2600 \
800 \
700 2200 \
600 1800 \
N\
=| 500 N = N\
= =1 1400 N
400 \\ - \‘\
N~
300 — 1000 —
—
200 600 —
100 200
0 0
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
v[mm/s] v[mm/s]

empfohlener Betriebsbereich
zuldssiger Betriebsbereich (Einschaltdauer < 50% empfohlen)

2007/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2007

5/2.1-211

Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

B>
(Y



Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

N

[

-==- Neu

Baugrofie 18/63
Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO
Datenblatt

Maximal zuldssiges Antriebsmoment M in Abhangigkeit von der Drehzahl n

Baugrofie 18 Baugrofie 25
0.3 0.9
0.28 \ \
\ 0.8 \
0.24 \ 0.7 \
0.6 A\
0.20 \ — '
— E| 05
El 0 \ =
= \\ =| 04
= o AN 03 .
\\ .
0.08 ~_ 0.2 =
e 0.1
0.04 0
0 0 200 400 600 800 1000 1200
0 400 800 1200 1600 2000 n[1/min]
n[1/min]
Baugrofie 40 Baugrofie 63
3.0 1%
2.8
2.6 12 \
24 \ \\
22 10 \
N
2.0 \
_| 18 = 8
E|l 16 N =
Z| 14 NG =l 6 N
=| 12 N N
N ™
1.0 ~— 4
0.8 ~——
0.6 2
0.4
0.2 0
0 0 100 200 300 400 500
0 100 200 300 400 500 600 700 n[1/min]
n[1/min]
empfohlener Betriebsbereich
zuldssiger Betriebsbereich (Einschaltdauer < 50% empfohlen)
Antriebsmoment M in Abhédngigkeit von der Vorschubkraft F Drehzahl in Abhdngigkeit von der Vorschubgeschwindigkeit v
100 2000
1800
10 .- 1600
: 1400
E O O A O B 8 '=| 1200 -
E 1 £ 1000 "
=R =| 800 =1 g
0.1 = 600 e
400 ’__,-"_, T TEs T e
200 e
0.01 o s et
1 10 100 1000 10000 0 10 20 30 40 50
FINI] v[mm/s]
DMES-18
-------- — DMES-25
———— DMES-40
------------ DMES-63
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Baugrofie 18/63
Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO
Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
Standardschlitten GK
Baugrofie 18
Bohrung fiir Zentrierstift
M5 o -
: T S 7BS-5
Q £
= 7 E Grundabmessungen
ﬁ= =>5/2.1-193
]
735
147+
391 3901
o @ U o o
A\ OO & — _I
o9 | oo | [
o
1001
20 «003
201
87
Baugrofie 25/40/63
L1+ Bohrung fiir Zentrierhiilse
B8 ! L2 ZBH-9
& ) L [6] Befestigungsnut fiir Nuten
B9 ®9" "
- [5]
| & M6 H stein NSTL
) 5 % Bohrung fiir Zentralbefesti-
= N ; gung SLZZ
— I I — + = zuziglich Hublange
T
—j—°_———— X S— Grundabmessungen
=>5/2.1-193
Baugrofie 25 L17
‘ L19 ‘
D10 L@
@
Pan) - [Fan)
\) {} o -
40003 \_E \E
Baugrofie B7 B8 B9 D10 D11 H7 H10 H11 L1 L2 L17 L19 T4 T8
%)}
+0,2 G7 +0,3 +0,1 max.
25 48 67 32 M5 14 68,5 18,5 8,2 175 87,5 105 88 12,5 8,5
40 78,5 96,5 55 M5 25 90,5 20 7 250 126 167 150 12,5 8,5
63 121 142 90 M8 25 144,5 30 12,5 328 164 230 200 20,5 10,5
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Baugrofie 18/63

Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung

Datenblatt
Abmessungen
Standardschlitten GK
Baugrofie 40/63
L17
L19 ~
L20 D10 2
[ LK) v L
(0) () { (&)
- :
o

-~
16
N
D]
N

-~

©
Yo ©

-~
15
N

IRlnEE
°

FESTO

Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering

Bohrung fiir Zentrierhiilse

ZBH-9

[6] Befestigungsnut fiir Nuten-

stein NSTL

+ =zuziiglich Hublange

40009 401003 404003
Zusatzschlitten KL/KR
Baugrofie 18
85 200 85 Zusatzschlitten
— DMES-...-KL/KR
@t
1) Empfohlener Mindestabstand wegen Zugénglichkeit der Schmiernippel
Baugrofie 25/40/63
117 200 L17 Zusatzschlitten
DMES-...-KL/KR
@1
1) Empfohlener Mindestabstand wegen Zugénglichkeit der Schmiernippel
Baugrofie D10 L17 L19 L20 T8
+0,1 +0,1
25 M5 105 88 - 8,5
40 M5 167 150 58 8,5
63 M8 230 200 72 10,5
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Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO

Datenblatt

Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
Profil

Baugrofie 18 Baugrofie 25 Baugrofie 40 Baugrofie 63

6]

Sensornut fiir Ndherungs- [6] Befestigungsnut fiir Nuten-
schalter stein NST
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Baugrofie 18/63

Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
Verlangerter Schlitten GV
Baugrofie 18
505 Schmiersffnung
329 59 . - M5 % Bohrung fiir Zentrierhiilse
Y, A g ZBS-5
- == — - + = zuziglich Hublange
[N > =
n | | =
] e e — ] Grundabmessungen
A = =>5/2.1-193
135
120 II
227+
3901 3901
o0 Y=
o o-slo B ]
°oq eed |4
— O —
1004
| 15 201
I |20:003
£40+003 £40+003
167
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Baugrofie 18/63
Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO
Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
Verlangerter Schlitten GV
Baugrofie 25/40/63
L1+ Schmierdffnung
B8 ‘ L2 Bohrung fiir Zentrierhiilse
B7 L17 ZBS-9
997
: [?191 L¢] . v [6] Nut fiir Nutenstein NSTL
Tym . ‘ Fy o i Bohrung fiir Zentralbefesti-
i 1 i L gung SLZZ
o = — - zuziiglich Hubl
> - — |——| = p— + =zuziglich Hublénge
- T T )]
© = | e ® I =
. | | Grundabmessungen
L1 =>5/2.1-193
Baugrofie 25
L17
L19
P D10 5][6
o o000 ]
40003 | 402003 | 404003
Baugrofie 40
L17 Bohrung fiir Zentrierhiilse
L19 | ZBH-9
@ J’ | L20 i D10 i @ (5] [6] Befestigungsnut fiir Nuten-
j | i 1) il 3 stein NSTL
-O—— @ ) o —©
M —.
N By
©} ] @ @ @ @ g
4,0 :0.03 L21 40003 | 402003 | 40:003 L21 40 +0.03
Baugrofie B7 B8 B9 B10 D10 D11 H7 H10 H11
%)}
£0,2 G7 +0,3
25 48 67 32 - M5 14 68,5 18,5 8,2
40 78,5 96,5 55 20 M5 25 90,5 20 7
63 121 142 90 40 M8 25 144,5 30 12,5
Baugrofie L1 L2 L11 L17 L19 L20 L21 T4 T8
£0,1 £0,1 £0,1 £0,1 max.
25 275 137,5 155 205 88 - - 12,5 8,5
40 420 211 236 337 150 58 40 12,5 8,5
63 578 289 321 480 200 72 120 20,5 10,5
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Baugrofie 18/63
Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO
Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten > www.festo.com/de/engineering
Geschiitzte Ausfiihrung GA
Baugrofie 18
85.25 94 Schmieréffnung
. 535 87.5 + = ZUZUg“Ch Hublénge
o
NpS / S = }m-
S M
~N
B — 0800 ]
52.05
20401
201003
175+
85
78
,_ °% o f b ]
|;@ ed | bolf® 114
5 -
2001
20 =003
98
Baugrofie 25
213+ Schmiersffnung

106.5 + = zuziglich Hublange
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BaugroBe 18/63

<|

FESTO

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten =» www.festo.com/de/engineering
Geschiitzte Ausfiihrung GA
Baugrofie 40
314+
7 158
D & T N pie
~N
o |
mn
C © g © @{X@
- Nel : A
L ] Q .l .
R & é e ® fmm)
& = -
40003 | 402003 |40 003
| 183
167
= TL
- g A e S |
(OEO) O=ED)
—O oo W@ o I
{4 o — p ]’—'
=0) (OEO] (@Ed» @
e W o

Schmiersffnung

+ = zuziglich Hublange
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Baugrofle 18/63

Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung

Bestellangaben — Produktbaukasten

FESTO

Bestellabwicklung von Stellachse DMES in Verbindung mit der Motoreinheit MTR-DCI

Stellachse DMES bestellen Bestelltabelle = 5 / 2.1-222

In der Bestelltabelle der Stellachse DMES wird der Antrieb und das
dazugehdrige Zubehor konfiguriert.

Mit dem Code “AX” wird festgelegt, ob zur Stellachse eine Motoreinheit
MTR-DCl und ein Axialbausatz benétigt wird.

Die Auspragung der Motoreinheit muss separat definiert werden.

Motoreinheit MTR-DCI bestellen Bestelltabelle = 5/ 2.2-9

Der aus Tabelle | 2 | ermittelte Bestellcode der Motoreinheit muss nun
um die Codes “Getriebe” und “Parametrierschnittstelle” (bei BaugroBe
63 auch um den Code “Spannung”) vervollstdndigt werden.

Die Baukasten-Nr. der Motoreinheit darf bei der Bestellung tiber Be-
stellcode “AX” nicht angegeben werden. Sie wird automatisch ermit-
telt.

i g ——— F = P omesma i
e, | [am | B | s | pwk [l | | G| fmsr| | (s S| (o] [ [ | [t [ (| e e
i o v | [mmi | fe | [ | - | e | e [ | e e | (= |
L T b [ (R
L
=t -
e A - ) wr - - | - ——
L] 1] i 1% L W T e L) -
e
e L "
e LT 01 e n - — —{-
— — — ~ S gy —
[ e B > =i - - I
1 I3 T
] | b " - x g I 1 -= T
R - o | B
o =
'] 2 .-I o
g i . | =™ e pery JIEE
'_- T i 1 .I-H-'
1w B = 1
I - -
— [T . a e L
— s i | 5
= ]
- -

L ] =t ] ]

Zuldssige Kombinationen mit Motoreinheit MTR-DClI

Bestellbeispiel

Stellachse Motoreinheit

DMES-18-... MTR-DCI-32S-VCSC-E...
DMES-25-... MTR-DCI-42S-VCSC-E...
DMES-40-... MTR-DCI-52S-VCSC-E...
DMES-63-... MTR-DCI-62S-VDSC-E...

5/2.1-220

Teile Nr.  Typ
Stellachse DMES
533700 DMES-25-700-KF-GK-SH-AX:ZUB-2S2Y1M1F

Motoreinheit MTR-DCI
MTR-DCI-42S-VCSC-EG7-R2I0
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Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung

Bestellangaben — Produktbaukasten

Bestellcode
Mindestangaben
DMES-...-GK

LA
B i 0
5 inweis U unten
Die Einlassoffnung fiir Nahe- v ‘r’:’m
rungsschalter befindet sich auf o |n:]en
der rechten Seite der Stellachse. T
L links
Bestellcode
Optionen

2007/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2007
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Kupplungsgehduse —

Kupplung

Motoreinheit

B/S

FESTO

— AX
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Baugrofie 18/63

Stellachsen DMES-GF/-KF, mit Fiihrung FESTO
Bestellangaben — Produktbaukasten
| Mindestangaben | |@ Optionen |
Baukasten- Funk- Bau- Hub Fiih- Schlit- Anbau- Zusatz- Motor- Zube- Zubehdr
Nr. tion grofe rung ten lage schlit- einheit hor lose
Schlitten ten beigelegt
533 699 DMES 18 50...1 800 GF GK SV KL AX .S, ..B, Y,
533700 25 KF GV SH KR WX M, LLF
533701 40 GA Wz, LT L
533702 63
Bestell-
beispiel
533701 | [DMES]-[40 |-[800 -|[kKF_]-[ev__]-[sv kL ]- | : [zuB ] - [2x2m20Z
[MTR-DCI-...S-VCSC-E...-...10 | |
Bestelltabelle
Baugrofie 18 25 40 63 Bedin- [ Code Eintrag
gungen Code
—
Baukasten-Nr. 533 699 533700 533701 533702
P
Funktion Stellachse mit Schlitten DMES DMES
Baugrofie 18 25 40 63
Hub [mm] [50... 400 50...700 50...1200 50...1 800
— _______________| P
[0]| Fiihrung Gleitfiihrung -GF
Kugelumlauffiihrung -KF
Schlitten Schlitten Standard -GK
Schlitten verldngert -GV
geschiitzte Ausfiihrung _ -GA
Anbaulage Schlitten Schlitten vorn -SV
Schlitten hinten -SH
Zusatzschlitten Zusatzschlitten Standard, links -KL
Zusatzschlitten Standard, rechts -KR
Motoreinheit Axialbausatz fiir Motoreinheit (lose beigelegt) -AX
P
Zubehor lose beigelegt :ZUB- :ZUB-
Nutab- Sensornut 1..10 .S
deckung  Befestigungsnut 1..10 ..B
Nutenstein Befestigungsnut .Y
Schlitten 1..10 X
Mittenstiitze 1..10 ..M
FuSbefestigung 1..10 ..F
Zentrierhiilse (10er Pack) 10... 90 .z
Haltewinkel fiir induktive 1..5 T
N&dherungsschalter
Schaltfahne 1 L
GF, KF Nur mit Schlitten GK, GV oder GA und mit Anbaulage Schlitten SV oder SH KL, KR Nur mit Fithrung KF (Kugelumlauffithrung) und mit Schlitten GK oder GV
GK, GV, GA, SV, SH, X, Z AX Bestellabwicklung Motoreinheit MTR-DCI = 5 / 2.2-9
Nur mit Fiihrung GF oder KF TL Nur mit Schlitten GK oder GV
Ubertrag Bestellcode
l | [omes|-[ |- - -1 |- -1 |- | :[zuB | -]
[MTR-DCI-...S-..SC-E......10 |

5/2.1-222
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Stellachsen DMES FESTO

Zubehor — Motoreinheit MTR-DCI

| [M] Mindestangaben |

Baukasten- Motoreinheit Flansch/Baugrofie Nennspannung Messsystem Parametrier-
Nr. schnittstelle
Motorart Drehmoment- Steckertechnik Getriebe Elektrische
klasse Anschlusstechnik
MTR DCl 32 S VvC SC E G7 R2 10
42 VD G1l4 H2 Cco
52 G22 PB
62 DN
Bestell-
beispiel
533 742 MTR - | DCI - |42 S -|VvC SC -|E G7 -|R2 10 |
Bestelltabelle
Baugrofie 32 42 52 62 Bedin- [ Code Eintrag
gungen Code
| —
[M] Baukasten-Nr. 533736 533 754
S
Motoreinheit Motoreinheit MTR MTR
Motorart DC-Servomotor mit integriertem Positionscontroller -DCI -DCI
Flansch/BaugroRe 32 [42 [52 [62
Drehmomentklasse Drehmomentklasse Standard S S
Nennspannung [V] [24DC -VC
[V] -VD
Steckertechnik Stecker gerade SC SC
Messsystem Encoder -E -E
Getriebe integriertes Planetengetriebe i = 6,75 G7
integriertes Planetengetriebe i = 13,73 G14
Integriertes G22
Planetengetriebe
i=22,21
Parametrierschnittstelle RS232-Schnittstelle -R2
RS232-Schnittstelle + Bedienfeld -H2
Elektrische Anschlusstechnik | I/0-Anschaltung 10
CAN open co
Profibus DP PB
Device Net DN

Ubertrag Bestellcode
| | [WTR__|-[pa | | s || [sc__|-[E | |- |- |
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Stellachsen DMES

Zubehor

Zuldssige Kombinationen mit Motoreinheit MTR-DCI

FESTO

1) Packungseinheit in Stiick

5/2.1-224

Bestellcode/ Motoreinheit Kupplungsgehduse Kupplung
Getriebeart
Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ
Baugrofie 18
G7 533736 MTR-DCI-325-...-G7-... 533703 DME-KG-18-AX-D32-L27 533707 KSE-15-20-D05-D06
Gl4 533736 MTR-DCI-325-...-G14-...
Baugrofie 25
G7 533742 MTR-DCI-42S-...-G7-... 533704 DME-KG-25-AX-D42-188 533708 KSE-30-32-D06-D08
Gl4 533742 MTR-DCI-42S-...-G14-... 538578 DME-KG-25-AX-D42-L101
Baugrofie 40
G7 533 748 MTR-DCI-52S-...-G7-... 533705 DME-KG-40-AX-D52-L121 533709 KSE-42-50-D12-D12
Gl4 533748 MTR-DCI-52S-...-G14-... 538579 DME-KG-40-AX-D52-L135
Baugrofie 63
G7 533 754 MTR-DCI-62S-...-G7-... 533706 DME-KG-63-AX-D62-L150 533710 KSE-42-50-D14-D20
Gl4 533754 MTR-DCI-62S-...-G14-...
G22 533 754 MTR-DCI-62S-...-G22-...
Bestellangaben Datenbldtter = Band 1
fir BaugroRe |Bemerkung Bestellcode Teile-Nr.  Typ PED
Nutenstein NST
18/25 fiir Befestigungsnut Y 526091 NST-HMV-M4 10
@ 40 150914 NST-5-M5 1
63 150915 NST-8-Mé6 1
Nutenstein NSTL
25 fiir Schlitten X 158410 NSTL-25 1
40 158412 NSTL-40 1
63 158 414 NSTL-63 1
Zentrierstift ZBS/Zentrierhiilse ZBH
18 fiir Schlitten z 150928 ZBS-5 10
@ @‘ 25/40/63 150927 ZBH-9 10
Nutabdeckung ABP
40 fiir Befestigungsnut B 151681 ABP-5 2
% 63 je0,5m 151682 ABP-8 2
Nutabdeckung ABP-S
18/25/40/63 |fiir Sensornut S 151680 ABP-5-S 2
% je0,5m
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Stellachsen DMES

Zubehor

FuBBbefestigung HP
(Bestellcode F)

Werkstoff:
Stahl, verzinkt
Kupfer-, PTFE- und silikonfrei

FESTO

[ oo ® |
J 2 =
o vy
| - | L] . 1‘\‘-‘:‘-: ,<_[ [l
L ; —
= ‘a L
AU
B 140 TR
HP-25 Position der Mittenstiitze im Bereich des Profils frei wahlbar
Abmessungen und Bestellangaben
Fiir Baugrofie AB AH AO AT AU TR Gewicht Teile-Nr.  Typ
@ [g]
18 5,5 24 4,8 3 13,2 24 59 158472 HP-18
25 5,5 29,5 6 3 13 32,5 61 150731 HP-25
40 6,6 46 8,5 5 17,5 45 188 150733 HP-40
63 11 69 13,5 6 28 75 305 150735 HP-63
Mittenstiitze MUP Werkstoff:
(Bestellcode M) Stahl, verzinkt
Kupfer-, PTFE- und silikonfrei
Baugrofie 18/25 Baugrofie 40/63
o — : - A
. =kl
© e m :@'@i
ﬁ —
| O
A4
- D1
B2
B1
-
[
{
&
N ﬁ Position der Mittenstiitze
] 1 = ; im Bereich des Profils frei
o) s wahlbar
MUP-40 ‘ ‘
Abmessungen und Bestellangaben
Fiir Baugrofie AH B1 B2 D1 H1 H2 L1 L2 L3 Gewicht [Teile-Nr. Typ
@ [g]
18 24 70,5 47 5,5 13 7 25 - - 33 150736 MUP-18/25
25 29,5 81 58 5,5 13 7 25 - - 33 150736 MUP-18/25
40 46 35 22 6,6 - - - 47 40 126 150738 MUP-40
63 69 50 26 11 - - - 77 65 |340 150800 MUP-63
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Stellachsen DMES FESTO

Zubehor
Sensorhalter HWS Baugrofie 18/25
fiirinduktive Naherungsschalter L1 B1
(Bestellcode: T) L s U L2 i B2 i
Werkstoff: :
L6 NI
Stahl, verzinkt *“r @ «a T T
/ r gl | S
1 T = — } |
i I
E 1 ERCE)
° =
g s o W
s o LS
S 5
32 i L
s £ L3
-_= (<5}
2 5
£ 2
= = m
i Baugrofie 40/63
2.1 Schaltfahne SF — L7 P II:; B1
: (Bestellcode: L) D1
Werkstoff: A N T
. I : I
Stahl, verzinkt M T § : & $1§
ocjeo’ : R
m
& { L EE
L = 2 @e o2 =
D2 LS
L3 L4
Uberstand des Sensorkabels,
entsprechenden Einbauraum
beriicksichtigen
Abmessungen und Bestellangaben
Fiir Baugrofie D1 D2 B1 B2 H1 H2 H3 H4 H5 L1 L2 L3 L4 L5
18
M4 M5 19 3 14 10,5 20 3 11 85 78 37 22,5 15
25
M5 M5 27 3 20,5 15,3 20 3 11 105 88 37 34,5 27
40
M5 M5 10 - 24 18 20 3 11 167 58 37 22,5 15
63
M8 M5 10 - 35 25 20 3 11 230 72 37 22,5 15
Fiir Baugrofie L6 L7 L8 Gewicht [Teile-Nr. Typ
max. min. min. [g]
18 34 188968 HWS-18/25-M8
5,5 64 15
59 188964 SF-18
25 34 188968 HWS-18/25-M8
5,5 64 15
75 188965 SF-25
40 37 188969 HWS-40-M8
5,5 64 15
328 188966 SF-40
63 45 188970 HWS-63-M8
5,5 64 15
630 188967 SF-63
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Stellachsen DMES

Zubehor

Bestellangaben - Induktive Ndaherungsschalter M8

FESTO

Datenbldtter = Band 4

Elektrischer Anschluss Schalt- LED Kabelldnge |Teile-Nr. Typ
Kabel Stecker M8 ausgang [m]
SchlieBer
@9 3-adrig - PNP 2,5 150386 SIEN-M8B-PS-K-L
[
M - 3-polig PNP 150387 SIEN-M8B-PS-S-L
[
Offner
W 3-adrig - PNP 2,5 150390 SIEN-M8B-PO-K-L
[
W - 3-polig PNP 150391 SIEN-M8B-PO-S-L
[

Bestellangaben — Naherungsschalter fiir T-Nut, magnetoresistiv

Datenblatter = www.festo.com/catalogue/sm

Befestigungsart Schalt- Elektrischer An- Kabelldnge |Teile-Nr. Typ
ausgang schluss [m]
SchlieBer
von oben in Nut einsetzbar, biindig | PNP Stecker M8x1, 3-polig | 0,3 543866 SMT-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
% mit Zylinderprofil NPN Stecker M8x1, 3-polig | 0,3 543871 SMT-8M-NS-24V-K-0,3-M8D
J ldngs in Nut einschiebbar, biindig PNP Kabel, 3-adrig 2,5 175436 SMT-8-PS-K-LED-24-B
mit Zylinderprofil Stecker M8x1, 3-polig | 0,3 175 484 SMT-8-PS-S-LED-24-B
Bestellangaben — Anschlusskabel Datenbldtter = Band 1
Montage Anschluss Kabellange [Teile-Nr. Typ
[m]
Dose gerade
Uberwurfmutter M8 beidseitig 3-polig 0,5 175 488 KM8-M8-GSGD-0,5
W 1 175489 KM8-M8-GSGD-1
2,5 165610 KM8-M8-GSGD-2,5
5 165611 KM8-M8-GSGD-5
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