Parallelgreifer HGPPI, prazise und positionierbar FESTO

¢ Freie und unabhdngige Posi-
tionierung der einzelnen
Greifbacken

¢ Flexible Greifkrafte moglich

e Vielseitige Einsatzmoglich-
keiten

¢ Einfache Inbetriebnahme
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Parallelgreifer HGPPI, prazise und positionierbar FESTO

Merkmale

Der Parallelgreifer HGPPI ist ein Der Parallelgreifer ermdglicht
servopneumatischer Proportio- eine flexible Bestiickung unter

nalgreifer. wechselnden Werkstiickgofien-

Er erlaubt eine freie und unab- und Geometrien.

héngige Positionierung der Greif- Im Vergleich zu elektrischen Grei- L
backen, eine Kraft-/Weg-Rege- fernist er kleiner, leichter und

lung, sowie eine Geschwindig- doch kréftiger.

keitsregelung und eine Dosierung

der Greifkraft.

Software Greiferauswahl
www.festo.com/de/engineering

Montieren von Werkstiicken Verteilen von Werkstiicken Greifen mit definierter Kraft
Schritt 1
Schritt 2
E = <«
Schritt 3
|
Schritt 4

1/7.6-2 Produkte 2006 — Anderungen vorbehalten — 2006/09



Parallelgreifer HGPPI, prazise und positionierbar

Merkmale

Druckluftanschliisse
Von oben

Pneumatischer Anschluss: Abluft
Pneumatischer Anschluss: Zuluft

Elektrische Anschliisse
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@ © o
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— S————

Feldbus-Schnittstelle

Spannungsversorgung
Erdungsanschluss

e Spanende Bearbeitung
e Agressive Medien

- Hinweis

Parallelgreifer sind nicht fiir
nachfolgende Anwendungs-
beispiele ausgelegt:
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Befestigungsmoglichkeiten

FESTO

Direktbefestigung Schwalbenschwanzbefestigung

Zentrierhiilsen ZBH-7
Verbindungsbausatz HAVB-3, HAVB-7

Diagnose vor Ort

I3

=) e °
®

BF-LED (rot)
Error-LED (rot)
Power-LED (griin)

e Schleifstaub e Schweif3spritzer
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Parallelgreifer HGPPI, prazise und positionierbar FESTO

Peripherielibersicht und Typenschliissel

Peripherieiibersicht

Zubehor
Typ Kurzbeschreibung = Seite
S
Zentrierhiilse zur Zentrierung bei der Befestigung 1/7.6-9
ZBH-7
Schalldampfer zur Gerduschpegelddampfung Band 3
U-m3
Steckverschraubung zum Anschluss von auBBentolerierten Druckluftschlduchen Band 3
QSM-M3-4
Stecker Profibusstecker mit 9-poligem Sub-D-Stecker 1/7.6-9
FBS-...
Steckdosenkabel zum Anschluss der Spannungsversorgung 1/7.6-9
SIM-M12-...
[6] Erdungsanschluss im Lieferumfang des Greifers enthalten -
- Verbindungen Antrieb/Greifer Band 5
Typenschliissel
HGPPI | — 12 — 10 — PB
Typ
HGPPI Parallelgreifer
| Baugroe |
| Hub |
Schnittstelle
PB ProfibusDP
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Parallelgreifer HGPPI, prazise und positionierbar FESTO
Datenblatt
Funktion ) O - Baugrofe L
4} 4} 12 Ty
R - l - Gesamthub ""V}n)
20 mm ,
1] 3
]
Allgemeine Technische Daten
Baugrofie 12
Mechanische Daten
Konstruktiver Aufbau Doppelkolben
Kugelkafigfiihrung
mit integrierten direkt gesteuerten Sitzventilen
mit integrierter Ablaufsteuerung
mit integriertem Wegmesssystem
mit integrierten Drucksensoren
mit integrierter Regelung
Funktionsweise doppeltwirkend
Greiferfunktion parallel
Anzahl der Greifbacken 2
Regelbarer Hubbereich pro Greif- [mm] 0..10
backen
Pneumatischer Anschluss M3
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,1
Max. Austauschgenauigkeit [mm] <0,2
Max. Greifbackenspiel [mm] 0
Max. Greifbackenwinkelspiel [°] 0
Positionserkennung mit Hall-Sensor
Typische Positionierzeit [ms] 150...250
Befestigungsart mit Innengewinde und Zentrierhiilse
mit Schwalbenschwanznut
Einbaulage beliebig
Kleinster Positionierhub [mm] 0,2
Min. Positioniergeschwindigkeit [mm/s] |1
Gewicht [g] 650
Elektrische Daten
Nennspannung Lastversorgung [V DC] 24 +10 %
Nennspannung Logikversorgung [V DC] 24 +10 %
Restwelligkeit 5%
Max. Stromaufnahme Last [A] 0,07
Max. Stromaufnahme Logik [A] 0,2
Elektrischer Anschluss Stecker M12x1; 4-polig
Feldbus
Feldbuskopplung Profibus DP
Ausfiihrung RS 485 mit galvanischer Trennung
Adressierungsbereich 0...125 mit DIL-Schaltern
Elektrischer Anschluss Sub-D-Dose; 9-polig
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Parallelgreifer HGPPI, prazise und positionierbar

Datenblatt

FESTO

| Betriebs- und Umweltbedingungen

Betriebsdruck [bar] 5..6
Betriebsmedium gefilterte Druckluft, gedlt oder ungeolt
Umgebungstemperatur [°C] +5 ... +40

Relative Luftfeuchtigkeit

0 ... 95 %, nicht kondensierend

1) Korrosionsbestdndigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070

Korrosionsbestandigkeit KBKY 2

Schutzart P40

CE-Zeichen (siehe Konformitétser- nach EU-EMV-Richtlinie
kldrung)

Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. Auienliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden
industrietiblichen Atmosphare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen

Werkstoffe
Funktionsschnitt
% Parallelgreifer
g Greifbacken Hochfeste Alu-Knetlegierung, gleiteloxiert

\ v_"-'__/‘ 7_'_' 2| Gehduse Aluminium, gleiteloxiert

N Abdeckungen Alu-Knetlegierung, eloxiert
Baugrofie 12

Regelbare Greifkraft pro Greifbacken

offnen 10...60

schlieflen 10...60

Regelbare Gesamtgreifkraft

offnen 20...120

schlieflen 20...120

Maximale Abweichung von der Sollgreifkraft

pro Greifbacken <6
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Parallelgreifer HGPPI, prazise und positionierbar

Datenblatt

Belastungskennwerte an den Greifbacken

Fz

Die angegebenen zuldssigen
Krafte und Momente beziehen
sich auf einen Greifbacken. Sie
beinhalten den Hebelarm, zusatz-
liche Gewichtskréfte durch das
Werkstiick bzw. durch externe
Greiffinger und auftretende Be-

FESTO

schleunigungskréfte wahrend der
Bewegung.

Fiir die Berechnung der Momente
ist die 0-Lage des Koordinatensy-
stems (Fithrung der Greifbacken)
zu beriicksichtigen.

Baugrofie 12
Max. zuldssige Kraft F, [N] 70
Max. zuldssiges Moment My [Nm] 3
Max. zuldssiges Moment My [Nm] 3
Max. zuldssiges Moment M, [Nm] 3

Massentrigheitsmomente [kgem?2]

Eigenes Massentragheitsmoment
des Parallelgreifers: 7,8 kgcm?,
bezogen auf die Mittelachse,
ohne externe Greiffinger, im un-
belasteten Bauzustand.

Maximal zuldssiger Hebelarm x und Exzentrizitat y

Berechnungsbeispiel

Gegeben:
Hebelarm x =35 mm
Exzentrizitdt y = 45 mm

Ergebnis:
Der errechnete Wert ist kleiner
als 70 mm. Somit ist der Hebel-

arm von 35 mm in Verbindung mit

der Exzentrizitdt von 45 mm zu-
ldssig.

Beim exzentrischen Greifen ist zu
beachten, dass hinsichtlich des
maximalen Greifpunktes folgende
Bedingung eingehalten wird:

\/(Hebelarm %) + (Exzentrizitit y)> < 70 mm

\/(35 mm)’+ (45 mm)? = 57 mm

57 mm < 70 mm
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Parallelgreifer HGPPI, prazise und positionierbar

Datenblatt

Pinbelegung

=

Profibus-Schnittstelle, 9-polige SUB-D-Dose

Spannungsversorgung, 4-poliger M12x1 Stecker

FESTO

Pin | Funktion Pin [ Funktion

1 Erde 1 24V (Logik)
2 - 2 24V (Last)
3 RxD/TxD-P 3 0V (Logik)
4 CNTR-P 4 Schirm?

5 DGND

6 VP

7 —

8 RxD/TxD-N

9 —

1) Verbindung zum Geh&use iiber einen 1 MOhm Widerstand.

Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
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Pneumatischer Anschluss:

Zuluft (QSM-M3-4)

Pneumatischer Anschluss:
Abluft (QSM-M3-4 oder

U-M3)

1/7.6-8

10 :01

10404

Bohrung fiir seitliche Be-
festigung mit Zentrierring
und nicht ferromagneti-
schen Schrauben.

Greifbacken offen

Greifbacken geschlossen

[6] Erdungsanschluss (Bausatz
mit Schraube M4x8 und
Kabelschuh liegt bei)

Toleranz fiir Zentrierboh-
rung 0,02 mm

Toleranz fiir Gewinde
+0,1 mm
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Parallelgreifer HGPPI, prazise und positionierbar

Datenblatt und Zubehor

Bestellangaben
Teile-Nr.  Typ

FESTO

539054 HGPPI-12-10-PB

Bestellangaben — Zubehor

| fiir Baugrofe | Bemerkung |Teile—Nr. Typ | PED
|(mm] | | |
Zentrierhiilse ZBH Datenblatter = 1 / 10.1-3
N\ 12 zur Zentrierung des Greifers bei der Befesti- 186 717 ZBH-7 10
gung
1) Packungseinheit in Stiick.
Bestellangaben - Steckdosenkabel Datenbldtter = Band 4
Elektrischer Anschluss links Elektrischer Anschluss rechts Kabellange Teile-Nr.  Typ
[m]
Dose gerade M12x1, 4-polig Kabel, offenes Ende, 3-polig 5 164 259 SIM-M12-4GD-5-PU
Dose gewinkelt M12x1, 4-polig | Kabel, offenes Ende, 3-polig 5 164 258 SIM-M12-4WD-5-PU
Bestellangaben - Stecker
Kurzbeschreibung Teile-Nr.  Typ
Profibusstecker mit 9-poligem Sub-D-Stecker 533780 FBS-SUB-9-WS-PB-K
Bestellangaben — Dokumentation
Kurzbeschreibung Sprache Teile-Nr.  Typ
Beschreibung
Anwenderdokumentation in Papierform ist nicht |DE 543299 P.BE-HGPPI-PB-DE
im Lieferumfang enthalten. EN 543300 P.BE-HGPPI-PB-EN
ES 543301 P.BE-HGPPI-PB-ES
FR 543302 P.BE-HGPPI-PB-FR
IT 543303 P.BE-HGPPI-PB-IT
SV 543304 P.BE-HGPPI-PB-SV
Dokumentationspaket
Die Anwenderdokumentation auf CD-Rom istim | DE, EN, ES, 549 199 P.BE-HGPPI-PB-UDOK
Lieferumfang des Parallelgreifers HGPPI enthal- | FR, IT, SV
ten.
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FESTO
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