Zahnriemenachsen DGE
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B Dynamisch und flexibel

W 100% kompatibel zum
Mehrachsbaukasten von
Festo

HAlles aus einer Hand

FESTO
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Zahnriemenachsen DGE

Merkmale

Auf einen Blick

M Prazise und steife Fiihrung

B Hohe Flexibilitat durch vielsei-
tige Befestigungs- und Monta-
gemoglichkeiten

B Vielfdltige Adaptionsmdglich-
keiten an Antriebe

Grundausfiihrung DGE-ZR

M Hubldngenvon 1 ... 4 500 mm
M ohne Fiihrung

Kugelumlauffiihrung DGE-ZR-KF

B Hubldngenvon 1 ... 4 500 mm
B Standardschlitten oder verlan-
gerter Schlitten

B Umfangreiches Montagezu-
behor fiir Mehrachskombina-
tionen

B Optimal angepasste Motor-
Regler-Kombinationen

M Geringe Belastungskenn-
werte

M Mittlere bis hohe Belastungs-
kennwerte

Geschiitzter Ausfiihrung DGE-ZR-KF-GA

M Hubldngenvon1...1 800 mm
M Standardschlitten

Rollenfiihrung DGE-ZR-RF
M Hubldngenvon 1...5000 mm
B Standardschlitten oder verldn-
gerter Schlitten

M Fiihrung und Schlitten sind
durch Abdeckung vor Partikel
von oben und der Seite ge-
schiitzt

M Innenliegende geschiitzte
Rollenfiihrung

W Mittlere Belastungskenn-
werte

W Hohe Geschwindigkeiten

2

| redider design wwind
&
minrar 31

moglich

Schwerlastfiihrung DGE-ZR-HD

M Hubldngenvon 1...2 000 mm
W Hohe Fiihrungsgenauigkeit
M Stabiler Aufbau

M Hohe Belastungskennwerte
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Zahnriemenachsen DGE FESTO

Merkmale

Servomotor Controller
Achscontroller

SEC-AC
SPC-200 =>5/2.2-38
=>5/1.3-2
Schrittmotor Controller
SEC-ST
=>5/2.2-25
Schrittmotor Servomotor
MTR-ST MTR-AC
=>5/2.2-14 =>5/2.2-28

Kupplung Motorflansch
KSE-... ,‘y MTR-FL-...
>5/233 >5/238

Zahnriemenachse Zahnriemenachse Auslegerachse Spindelachse
mit Kugelumlauffiihrung mit Rollenfiihrung mit Kugelumlauffiihrung
DGE-...-ZR-KF-... DGE-...-ZR-RF-... DGEA-...-ZR-... DGE-...-SP-...
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Zahnriemenachsen DGE FESTO

Systembeispiel

Systemprodukt fiir die Handhabungs- und Montagetechnik

Systemelemente und Zubehor

Kurzbeschreibung = Seite
S
Achsen vielfdltige Kombinationsmdoglichkeiten innerhalb der Handhabungs- und Band 5
Montagetechnik
Fiihrungsachsen zur Abstiitzung von Krdften und Momenten in Mehrachsanwendungen Band 5
Antriebe vielfdltige Kombinationsmoglichkeiten innerhalb der Handhabungs- und Band 1
Montagetechnik
Motoren Servo- und Schrittmotoren, mit oder ohne Getriebe Band 5
Greifer vielfaltige Variationsmdoglichkeiten innerhalb der Handhabungs- und Band 1
Montagetechnik
[6] Adapter fir Verbindungen Antrieb/Antrieb und Antrieb/Greifer Band 5
Installationselemente zur Ubersichtlichen und sicheren Fiihrung von elektrischen Kabeln und Band 5
Schlduchen
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Zahnriemenachsen DGE
Auswahlhilfe

Fiihrungseigenschaften

Die Angaben in der Tabelle sind
Maximalwerte.

Die genauen Werte fiir die ein-
zelnen Varianten sind dem ent-
sprechenden Katalog-Datenblatt
zu entnehmen.

FESTO

Ausfiihrung Bau- Arbeitshub?) | Ge- Wieder- | Vor- Krafte und Momente = Seite
grofie schwin- | holge- |schub-
digkeit |nauig- |kraft Fy Fz Mx My Mz
keit
[mm] [m/s] [[mm] |[N] [N] [N] [Nm]  [[Nm]  [[Nm]
Grundausfiihrung ohne Fiihrung ZR
8 1..650 1 +0,08 15 - 38 0,15 2 0,3 5/2.1-6
12 1...1000 1,5 +0,08 30 - 59 0,3 4 0,5
18 1...1000 2 +0,08 60 - 120 0,5 11 1
25 1...3000 5 +0,1 260 - 330 1 20 3
40 1...4000 5 +0,1 610 - 800 4 60 8
63 1...4500 5 +0,1 1500 - 1600 8 120 24
Kugelumlauffiihrung ZR-KF
8 1..650 1 +0,08 15 255 255 1 3,5 3,5 5/2.1-24
12 1...1000 1,5 +0,08 30 565 565 3 9 9
18 1..1000 2 +0,08 60 930 930 7 45 45
25 1...3000 3 +0,1 260 3 080 3 080 45 170 170
40 1...4000 3 +0,1 610 7 300 7 300 170 660 660
63 1...4500 3 +0,1 1500 14050 (14050 |580 1820 1820
1...5000 10 +0,1 260 260 150 7 30 30 5/2.1-46
1...5000 10 +0,1 610 610 300 18 120 180
1...5000 10 +0,1 1500 1500 600 65 340 600
18 1...1000 3 +0,08 60 1820 1820 70 115 112 5/2.1-60
25 1...1000 3 +0,1 260 5400 5600 260 415 400
40 1...1000 3 +0,1 610 5400 5600 375 560 540
1) Sonderldngen auf Anfrage
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FESTO

Zahnriemenachsen DGE-ZR

Peripherieiibersicht
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Zahnriemenachsen DGE-ZR FESTO

Peripherielibersicht

Varianten und Zubehor
Typ Kurzbeschreibung = Seite

Zahnriemenachse Elektromechanische Achse ohne Fiihrung 5/2.1-8
DGE-ZR

Kupplungsgehduse Adapter zum Befestigen des Motors an der Achse 5/2.1-76
KG

Kupplung Verbindungselement zwischen Achse und Motor 5/2.1-76
KSE

Motorflansch Verbindungselement zwischen Kupplungsgehduse und Motor 5/2.1-76
MTR-FL

Motor speziell auf die Achse abgestimmte Motoren mit oder ohne Getriebe, mit oder 5/2.1-76
MTR ohne Bremse

[6] Nutabdeckung zum Schutz vor Verschmutzung 5/2.1-85
B/S

Ndherungsschalter zur Verwendung als Signal- oder Sicherheitsabfrage 5/2.1-88
G/H/I/)J/N

Steckdose mit Kabel fiir Naherungsschalter 5/2.1-88
\Y

[9] Nutenstein fiir Befestigungsnut zur Befestigung von Anbauteilen 5/2.1-85
Y

Mittenstiitze zur Befestigung der Achse 5/2.1-80
M

Fuftbefestigung zur Befestigung der Achse 5/2.1-79
F
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Zahnriemenachsen DGE-ZR

Typenschliissel

FESTO

DGE

25

500

ZR

LK |-] RV [-] KG |[-|SED |-

Typ

DGE | Zahnriemenantrieb

| Baugroe

| Hub [mm]

Antriebsfunktion

ZR | Zahnriemen

Wellenzapfen links

LK Kein Wellenzapfen links

Lv Wellenzapfen links vorn

LH Wellenzapfen links hinten

LB Wellenzapfen links vorn und hinten

Wellenzapfen rechts

RK | Kein Wellenzapfen rechts

RV | Wellenzapfen rechts vorn

RH | Wellenzapfen rechts hinten

RB | Wellenzapfen rechts vorn und hinten

Kupplungsgehduse

KG Kupplungsgehduse

Motorart

STD | Schrittmotor

STED | Schrittmotor mit integrierter Leistungs-
elektronik

STDP | Schrittmotor fiir hohe Performanz

STG | Schrittmotor mit Getriebe

SED |Servomotor

SEDP| Servomotor fiir hohe Performanz

SEG |Servomotor mit Getriebe

SEI | Servomotor mit integriertem Getriebe

SEIP | Servomotor mit integriertem Getriebe fiir
hohe Performanz

Motor-Bremse

BR Bremse

5/2.1-8
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Zahnriemenachsen DGE-ZR

Typenschliissel

>

Zubehor

FESTO

+ZUB

2G

ZUB | Zubehdr lose beigelegt

Nutabdeckung

.S | Sensornut

..B | Befestigungsnut

Nutenstein

.Y I fuir Befestigungsnut

Mittenstiitze

..M | Mittenstiitze

FuBBbefestigung

..F | FuBbefestigung

N&dherungsschalter

..G | mitKabel2,5m

kontaktlos mit Kabel 2,5 m

..H | mit Stecker
I
J

kontaktlos Stecker

..N | Offner mit Kabel 2,5 m

Steckdose

..V | mitKabel2,5m
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Zahnriemenachsen DGE-ZR

Datenblatt

- O - Baugrofie ? www.festo.com/de/
8..63 Ersatzteilservice

- - Hublédnge
1..4500 mm

Reparaturservice

Allgemeine Technische Daten

FESTO

Baugrofie 8 12 18 25 40 63
Konstruktiver Aufbau Elektromechanische Achse mit Zahnriemen

Fihrung -

Einbaulage beliebig

max. Arbeitshub? [mm] 1..650 1..1000 1..1000 1..30002 1..4000? 1..4500%
max. Vorschubkraft Fy [N] 15 30 60 260 610 1500
max. Antriebsmoment [Nm] 0,08 0,18 0,5 2,6 9,7 42
max. Leerlaufantriebsmoment® [Nm] 0,05 0,08 0,2 0,5 1,0 4,5
max. Geschwindigkeit [m/s] 1 1,5 2 5 5 5
max. Beschleunigung [m/s?] 15 20 20 50 50 50
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,08 +0,1
1) Gesamthub = Arbeitshub + 2x Hubreserve
2) Sonderldngen auf Anfrage
3) gemessen bei einer Geschwindigkeit von 0,2m/s

Betriebs- und Umweltbedingungen

Baugrofie 8 12 18 25 40 63
Umgebungstemperatur [°C] —-10... +40

Schutzart P40

Gewichte [kg]

Baugrofie 8 12 18 25 40 63
Grundgewicht bei 0 mm Hub? 0,237 0,31 0,862 1,89 6,05 23,20
Gewichtszuschlag pro 100 mm Hub 0,05 0,08 0,16 0,32 0,51 1,80
Bewegte Masse 0,012 0,02 0,055 0,28 0,60 1,80
1) inkl. Kupplungsgehduse

Massentragheitsmoment

Baugrofie 8 12 18 25 40 63

Jo [kg cm?] 0,006 0,015 0,064 0,38 2,34 25,6
Ju pro Meter Hub [kg cm2/m] 0,003 0,009 0,021 0,078 0,45 3,6
JL pro kg Nutzlast [kg cm?/Kg] | 0,259 0,365 0,685 1 2,53 7,85

Das Massentragheitsmoment Ja
der gesamten Achse wird wie
folgt berechnet:

JLX MNytzlast [kg]

5/2.1-10

Ja =)o + Jn x Arbeitshub [m] +
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Zahnriemenachsen DGE-ZR

FESTO

Datenblatt
Zahnriemen
Baugrofie 8 12 18 25 40 63
Dehnung? [%] 0,04 0,1 0,2 0,11 0,1 0,15
Teilung [mm] 2 2 2 3 5 8
Wirkkreis; [mm] 10,18 12,09 16,55 20,05 31,83 56,02
Wirkdurchmesser
Vorschubkonstante [mm/U] 32 38 52 63 100 176
1) bei max. Vorschubkraft
Werkstoffe
Funktionsschnitt

6]

7% [+® | |
-&

RIS

N

2
lys.

&hse

Umlenkungsgehduse Aluminium, eloxiert

Abdeckband Stahl, nichtrostend

Zahnriemen Polychloroprene mit Glascord und Nyloniiberzug
Profil Aluminium, eloxiert

Schlitten Aluminium, eloxiert

[6] Antriebsgehduse Aluminium, eloxiert

Hubreserve

L12 Bei der Hubreserve handelt
es sich um einen Sicher-
heitsabstand, der zusatzlich
zum Hub auf beiden Seiten
der Achse vorhandenist.

L11 innerer, mechanischer An-
schlag

L1+ Gesamtldange der Achse

Arbeitshub

Beispiel:
Typ DGE-25-500-ZR

Arbeitshub =500 mm
Hubreserve = (2x 63 mm)
=126 mm
Gesamthub =500 mm + 126 mm
=626 mm

L1+
Baugrofie 8 12 18 25 40 63
L12 pro Endlage [mm] 27,5 36,5 46,5 63 100 172
5/2.1-11
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Zahnriemenachsen DGE-ZR

Datenblatt

Belastungskennwerte

Die angegebenen Kréfte und
Momente beziehen sich auf das
Zentrum des Profil-Innendurch-
messers.

Sie diirfen im dynamischen Be-
trieb nicht tiberschritten werden.
Dabei muss besonders auf den
Abbremsvorgang geachtet wer-
den.

Wirken gleichzeitig r}1ehrere der 0.4 % Fz_ | _Mx My +0.2 x Mz _
unten genannten Kréfte und FZmax.  MXmax.  Mymax. Mz ax,
Momente auf den Antrieb ein,

miissen neben den aufgefiihrten _Fz Mz
Maximalbelastungen folgende Fzmax, — MZmax.
Gleichungen erfiillt werden:

=1

Zuldssige Krafte und Momente
Baugrofie 8 12 18 25

40

FESTO

63

Fymax. [N] - - - -

FZmax. [N] 38 59 120 330

800

1600

MXmax. [Nm] 0,15 0,3 0,5 1

Mymax. INm] |2 4 11 20

60

120

Mzpmax, [Nm] 0,3

24

Flachenmoment 2. Grades

*,Fz

Baugrofie 8 12 18 25

40

63

ly [mm4] |6,6x103 19,7x103 69,8x103 224x103

673x103

5688x103

Iz [mm4] [6,7x103 19,1x103 72,3x103 240x103

748x103

6031x103

Projektierungstool
PtTool
www.festo.com/de/engineering

5/2.1-12
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Zahnriemenachsen DGE-ZR

Datenblatt

Maximal zuldssiger Stiitzabstand | in Abhangigkeit der Kraft F

Um die Durchbiegung bei grofien
Hiiben zu begrenzen, muss der
Antrieb gegebenenfalls mit Mit-

tenstiitzen MUP abgestiitzt wer-
den. Die folgende Diagramme
dienen zur Ermittlung des maxi-

Kraft auf die Flache des Mitnehmers

L V'
L1l | ]
O

| L

Kraft auf die Stirnseite des Mitnehmers
b v
=35 D

1 l |

FESTO

mal zuldssigen Stiitzabstandes |
in Abhdngigkeit der einwirkenden
Kraft F.

&F

*F

.

=

Maximaler zuldssiger Stiitzabstand | (ohne Mittenstiitze) in Abhéngigkeit von der Kraft F
DGE-12

DGE-8
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Zahnriemenachsen DGE-ZR FESTO

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
BaugroBe 8 ... 18
L6
L7
D3
B12 , D4 L4
7 = i =
l 6 N O 6
- A A A | 3
- 1 1 Nl
I| IS =) o Y | | N
: L1 S5 QT OWE S
o0 4 * } = 0 olo &) T
D6/ |_B6 T2 T _1 B3| |
B1 B L3 B4
L1+

4
D8 - e DGE-8-...
ST HI7H S o ‘ L2 /@
- pa| przl, . n L1Z "
= - ‘ o
T T
o) 5 hall v i 7 [ - - i+§
@ ‘ \
1 iNnml i £ .1 j H 29 —
D5 0!
" DAy D6 B13 =
b6 - § i
—L Y -
— VN4
L4 07
Kupplungsgehduse Kupplung [9] Empfohlene Hubreserve + = zuziglich Hubldnge
Zentrierbohrung fiir Mitnehmer in Endlage des
FuBbefestigung Arbeitshubes
Profil
Baugroe 8 Baugrofie 12 Baugrofie 18
20.5 25 Sensornut fiir Naherungs-
schalter
1S ; ; ~ [6] Befestigungsnut fiir Nuten-
1 & stein NST
2 10 - Nicht fiir Ndherungsschal-
E [10]

ter geeignet

5/2.1-14 Produkte 2006 — Anderungen vorbehalten — 2006/03



Zahnriemenachsen DGE-ZR

FESTO

Datenblatt
Baugrofie B1 B3 B4 B5 B6 B11 B12 B13 B14 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
%) %) %) %) %)
+0,2 | 0,1 g6 H11 H7
8 20,5 8 16 4 13 7,3 5 - 12 4 2 3,4 4 12 M3 M3
12 25 8 21 6 18,6 8,7 6,5 22,7 | 16,2 4 2 3,4 4 16 M3 M3
18 34 12 28 7 24 7,7 5,5 31,1 22 6 3 5,4 6 19 M5 M4
Baugrofie D8 D9 D10 | D12 H1 H2 H3 Ha H5 Hé6 H8 H9 H11 )2 L1 L2
%) %)
g7
8 16 28,7 3,4 M4 30 26,5 | 23,1 8 9,8 8,1 11 0 11 1,7 180 90
12 16 30 3,4 M4 35,5 32 28,6 | 10,5 | 12,5 | 11,8 11 13,1 11 0,7 216 108
18 21 44 5,5 M5 49,8 | 43,8 | 37,6 14 17 16,4 | 15,5 | 21,8 | 15,5 0,6 282 141
Baugrofie L3 L4 L5 L6 L7 L11 L12 L13 L14 L15 L16 T1 T2 T3 T6 17
+0,1 +4 +0,1 +0,1
8 30 21 15,5 52 15 4 27,5 | 27,5 5 9,7 3,2 7 1,1 3,4 0,7 18,8
12 33 24 17 64 15 4 36,5 29 5 11,3 4,8 7 1,1 3,4 0,8 29
18 46 32 23,5 85 30 4 46,5 | 31,5 12,8 5,3 11 1,6 5,7 1,5 19
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Zahnriemenachsen DGE-ZR

FESTO

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
BaugroBie 25 ... 63
L6
- D4 L7 _ L4
i D3 L10
TOFe O 60 ‘
ammatt gy i SRR Ok] S |
o oo - :
< b= & L ®
(AR RR(O) @
v : 8 &) &)
9* > S
pe/| | B6 X
B12 T2 L5
B1 B11 L3 L3
L2
L1+
D9
D7 2
i
S =i
LMLt 1o
f‘": -
"'@.:\
Gl

Baugrofie 63

‘
|
|
o !
\
|
Semr:
¢i/ >
/
&_
@\‘4
7401

Kupplungsgehause
Zentrierbohrung fiir
FuBbefestigung HP

Kupplung

Profil
Baugroie 25

&=

e

45

[][~]

[2Hs]

5/2.1-16

Y
=3
35

Gilt fiir Endlage, wobei
Hubreserve bis zum mecha-
nischen Anschlag erhalten
bleibt

Baugrofie 40

Baugrofie 25/40

HS

[9] Hubreserve (auf beiden Sei- + = zuziglich Hubldnge

ten vorhandener Sicher-
heitsabstand von der
mechanischen Endlage)

Baugrofie 63

Sensornut fiir Naherungs-
schalter

[6] Befestigungsnut fiir Nuten-
stein NST
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Zahnriemenachsen DGE-ZR FESTO
Datenblatt
Baugrofie B1 B3 B4 B5 B6 B11 B12 B13 B14 D1 D2 D3 D4
6] 6] 6]
+0,2 hé +0,2
25 45 19 39,1 18 32,5 15,5 11 38 29,8 8 3,3 5,2 M5
40 64 21 53 28 49 30 24,5 56 43,5 15 4,3 6,5 M6
63 106 24 89 44 83 41 35 - 77,7 25 6,3 8,5 M8
Baugrofie D5 D6 D7 D8 D9 D12 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H8
6] 6] 6] 6]
H7 g7
25 30 M4 M4 32 v 10 63 57 52,8 19,6 22,5 7 21,6
40 40 M5 Mé 48 64 17 86 78 71,8 26,5 32 11,5 31
63 62 M8 M8 78 - 31 131 122 115 44,5 53 21,5 49
Baugrofie H9 ]2 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10
+0,1 +0,1 +0,1 +0,1
25 19 4,1 372 186 48 38 24 109 30 - 50 33
40 28 5 569 284,5 67 54 34 171 70 130 40 54
63 35 6,5 882 441 106 84 55 234 110 190 70 84
BaugroRe L11 L12 L13 L14 L15 L16Y T1 T2 T3 T5 T6 17
. ___________________________ |
25 11 63 40 3,2 14,6 3,6 10 2 7,5 1,4 8 10
40 15 100 65 4 22,8 -2,2 12 3 10,5 1,9 10 13
63 15 172 91 5 35 0 21 4 12,5 4,5 15 16

1) Negatives MaB: Uberstand {iber Kupplungsgeh&use
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Zahnriemenachsen DGE-ZR FESTO

Bestellangaben — Produktbaukasten

Bestellcode
Mindestangaben

LK kein Wellenzapfen links

LV Wellenzapfen links vorn

LH Wellenzapfen links hinten

LB Wellenzapfen links vorn
und hinten

RK kein Wellenzapfen rechts

RV Wellenzapfen rechts vorn

RH Wellenzapfen rechts hinten

RB Wellenzapfen rechts vorn
und hinten

Wellenzapfen
. rechts

Wellenzapfen |_
links !

Hinweis

Die Einlassoffnung fiir Nahe-
rungsschalter befindet sich auf
der rechten Seite der Zahnrie-
menachse DGE-ZR

oben
unten
rechts
links
vorn

I < T ®™ C O

hinten
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Zahnriemenachsen DGE-ZR

Bestellangaben — Produktbaukasten

Bestellcode
Optionen

FESTO

KG

Kupplung
(bei Bestellung eines Motors im
Lieferumfang enthalten)

Flansch

(bei Bestellung eines Motors im
Lieferumfang enthalten)

Motoroptionen

. STD/STED/STDP/STG
SED/SEDP/SEG/SEI/SEIP
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Zahnriemenachsen DGE-ZR FESTO

Bestellangaben — Produktbaukasten

|@ Mindestangaben | |@ Optionen =
Baukasten- Bauart Baugrofie Hub Antriebs- Wellenzap- Wellenzap- Kupplungs-
Nr. funktion fen links fen rechts gehduse
193739 DGE 8 1..4500 ZR LK RK KG
193740 12 Lv RV
° 193741 18 LH RH
£z 193 742 25 LB RB
22 193743 40
3 = 193744 63
S =
= 7
£l
E E Bestell-
= = beispiel
193 742 | DGE -125 -1500 -|ZR - | LK - |RV - |KG
2.1
Bestelltabelle
Baugrofie 8 12 18 25 40 63 Bedin- | Code Eintrag
gungen Code
Baukasten-Nr. 193739 193 740 193 742 193 743
Bauart Elektromechanische Linearachse DGE DGE
Baugrofie 8 12 18 25 40 63
Hub [mm]|1...650 1...1000 1..3000 (1..4000 |1..4500 Oy
Antriebsfunktion elektromechanischer Antrieb mit Zahnriemen -ZR -ZR
Wellenzapfen links kein Wellenzapfen links -LK
Wellenzapfen links vorn -Lv
Wellenzapfen links hinten -LH
Wellenzapfen links vorn und hinten -LB
Wellenzapfen rechts kein Wellenzapfen rechts -RK
Wellenzapfen rechts vorn -RV
Wellenzapfen rechts hinten -RH
Wellenzapfen rechts vorn und hinten -RB
A
ﬁ Kupplungsgehduse Kupplungsgehduse -KG
Y|
Hub Sonderhubldngen auf Anfrage. RK Nicht mit Wellenzapfen links LK.

LK Nicht mit Wellenzapfen rechts RK.

Ubertrag Bestellcode

I | [pGE |- |- |-[zR |- |- |- |

5/2.1-20 Produkte 2006 — Anderungen vorbehalten — 2006/03



Zahnriemenachsen DGE-ZR

Bestellangaben — Produktbaukasten

FESTO

[O] Optionen >
Motorart Bremse
STD BR
STED
STDP
STG
SED
SEDP
SEG
SEI
SEIP
- | SEG | -[BR
Bestelltabelle
Baugrofie 8 12 18 25 Bedin- [Code Eintrag
| gungen Code
W [ Motorart  Schrittmotor Schrittmotor -STD
[0] mit integrierter -STED
Leistungselektronik
fiir hohe -STDP
mit -STG
Servomotor Servomotor -SED
fiir hohe fiir hohe -SEDP
mit -SEG
Getriebe
mit integriertem -SEI
Getriebe
mit inte- -SEIP
griertem
Getriebe
fiir hohe
Performanz
¥ [ Bremse Motorbremse -BR
Motorart Nur mit Kupplungsgehduse KG. BR Nur mit Motorart zuldssig.
Zuordnung Bestellcode zum Motorcontroller und Kabelsatz
jeweiligen Motortyp missen separat bestellt werden.
=>ab5/2.1-76 Schrittmotor = 5/ 2.2-14
Servomotor = 5 / 2.2-28
Ubertrag Bestellcode
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Zahnriemenachsen DGE-ZR FESTO

Bestellangaben — Produktbaukasten

[O] Optionen |
Zubehor Nutabdeckung Nutenstein Mittenstiitze FuBBbefestigung | | Ndherungs- Steckdose
schalter
ZUB .S Y .M ..F .G WV
B ..H
ol
.
M\
ZuB | -[2s 10Y F 26 2v
Bestelltabelle
Baugrofie 8 63 Bedin- | Code Eintrag
gungen Code
Zubehor lose beigelegt
[O]f Nutabdeckung ~Sensornut 1..10 .S
Befestigungsnut 1..10 ..B
Nutenstein fiir Befestigungsnut 1..10 .Y
Mittenstiitze 1..10 ..M
FuBbefestigung (Satz) 1..10 ..F
Naherungs- mit Kabel 2,5 m 1..10 .G
schalter mit Stecker 1..10 ..H
kontaktlos mit 1..10 .l
Kabel 2,5 m
kontaktlos, Stecker |1...10 ..
Offner mit 1..10 ..N
Kabel 2,5 m
Steckdose mit Kabel 2,5 m 1..10 ")
Ubertrag Bestellcode
[z08 | | | | | | |
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FESTO

Zahnriemenachsen DGE-ZR

Anwendungsbeispiel
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FESTO

Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

Peripherieiibersicht
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung FESTO

Peripherielibersicht

Varianten und Zubehor
Typ Kurzbeschreibung GK/GV| GA |[=> Seite

Zahnriemenachse Elektromechanische Achse mit Zahnriemen und Kugelumlauf- - - 5/2.1-26
DGE-ZR-KF fihrung

Notpuffer mit Halter? zur Vermeidung von Schaden am Endanschlag, bei Betriebs- - - 5/2.1-83
A storung

StoBddmpfer-Bausatze zur Vermeidung von Schaden am Endanschlag, bei Betriebs- - B 5/2.1-82
C storung

StoBddmpfer-Bausatze zur Vermeidung von Schaden am Endanschlag, bei Betriebs- B - 5/2.1-83
E storung

Schaltfahne zur Abfrage der Schlittenposition - B 5/2.1-86
L

Sensorhalter Adapter zur Befestigung der induktiven Naherungsschalter an - B 5/2.1-86
T der Achse

[6] Induktive Naherungsschalter zur Verwendung als Signal- oder Sicherheitsabfrage - B 5/2.1-88
O/P/R/W

Nutenstein fiir Schlitten zur Befestigung von Lasten und Anbauteilen am Schlitten - - 5/2.1-85
X

Zentrierstifte/-hilsen zur Zentrierung von Lasten und Anbauteilen am Schlitten - - 5/2.1-85
Z

[9] Kupplungsgehduse Adapter zum Befestigen des Motors an der Achse - - 5/2.1-76
KG

Kupplung Verbindungselement zwischen Achse und Motor - - 5/2.1-76
KSE

Motorflansch Verbindungselement zwischen Kupplungsgehduse und Motor - - 5/2.1-76
MTR-FL

Motor speziell auf die Achse abgestimmte Motoren mit oder ohne - - 5/2.1-76
MTR Getriebe, mit oder ohne Bremse

Nutabdeckung zum Schutz vor Verschmutzung - - 5/2.1-85
B/S

Ndherungsschalter zur Verwendung als Signal- oder Sicherheitsabfrage - - 5/2.1-88
G/H/I/)J/N

Steckdose mit Kabel fiir Ndherungsschalter - - 5/2.1-88
\Y

Nutenstein fiir Befestigungsnut zur Befestigung von Anbauteilen - - 5/2.1-85
Y

Mittenstiitze zur Befestigung der Achse - - 5/2.1-80
M

Fuftbefestigung zur Befestigung der Achse - - 5/2.1-79
F

1) Bei GV und GA serienmé&fig montiert.
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

Typenschliissel

FESTO

-[25

- 500

- R

- K

-[Rv

- K6 |-[ KF |-]GK |-| KL |-[SED ||

Typ

DGE | Zahnriemenantrieb

| Baugroe

| Hub [mm]

Antriebsfunktion

ZR | Zahnriemen

Wellenzapfen links

LK Kein Wellenzapfen links

Lv Wellenzapfen links vorn

LH Wellenzapfen links hinten

LB Wellenzapfen links vorn und
hinten

Wellenzapfen rechts

RK | Kein Wellenzapfen rechts

RV | Wellenzapfen rechts vorn

RH | Wellenzapfen rechts hinten

RB | Wellenzapfen rechts vorn und
hinten

Kupplungsgehduse

KG  [Kupplungsgehause

Fiihrung

KF [ Kugelumlauffihrung

Schlitten

GK | Standardschlitten

GV |verldngerter Schlitten

GA | geschiitzte Ausfiihrung

Zusatzschlitten

KL links

KR rechts

Motorart

STD | Schrittmotor

STED | Schrittmotor mit integrierter
Leistungselektronik

STDP | Schrittmotor fiir hohe
Performanz

STG | Schrittmotor mit Getriebe

SED |Servomotor

SEG |Servomotor mit Getriebe

SEGP| Servomotor mit Getriebe fiir
hohe Performanz

SEI | Servomotor mit integriertem
Getriebe

SEIP | Servomotor mit integriertem

Getriebe fiir hohe Performanz

Motor-Bremse

BR Bremse

5/2.1-26
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

Typenschliissel

>

FESTO

+ZUB

-[2s

- |

_IM

_IF

| z

Zubehor

ZUB | Zubehdr lose beigelegt

Nutabdeckung

.S | Sensornut

..B | Befestigungsnut
Nutenstein

.Y | fiir Befestigungsnut
..X [ flir Schlitten
Mittenstiitze

..M | Mittenstiitze

FuBBbefestigung

..F | FuBbefestigung

Notpuffer

A [ Notpuffer mit Halter

StoBdampferbausatz

.C

und Halter fiir GK/GV

..E

fur GA

Zentrierhiilse

..Z__|fiir Schlitten

N&dherungsschalter
..G | mitKabel2,5m
mit Stecker

kontaktlos mit Kabel 2,5 m

kontaktlos Stecker

Offner mit Kabel 2,5 m

Steckdose

LV I mit Kabel 2,5 m

Haltewinkel

T I fuir induktive Naherungsschalter

Schaltfahne

L [Schaltfahne

Induktive Na@herungsschalter

SchlieBer, Kabel

Offner, Kabel

SchlieBer, Stecker

=|=|o|o

Offner, Stecker
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

Datenblatt

O Baugrofie ?
8..63

- l - Hublédnge
1..4500 mm

www.festo.com/de/

Ersatzteilservice

Reparaturservice

FESTO

Allgemeine Technische Daten
Baugrofie 8 12 18 25 40 63
Konstruktiver Aufbau Elektromechanische Achse mit Zahnriemen und Kugelumlauffiihrung
Fihrung Kugelumlauffiihrung
Einbaulage beliebig
max. Arbeitshub? GK [mm] [1..650 1..1000 1..1000 1..30002 1..40002  [1..45002
GV [mm] |- - 1..920 1...2900 1..3830 1..4250
GA [mm] |- - - 1...1800 1...1800 -
max. Nutzlast [kg] 1,5 3 6 20 50 120
max. Vorschubkraft Fy [N] 15 30 60 260 610 1500
max. Antriebsmoment [Nm] 0,08 0,18 0,5 2,6 9,7 42
max. Leerlaufantriebsmoment3 [Nm] 10,05 0,08 0,2 0,5 1,0 4,5
max. Geschwindigkeit [m/s] |1 1,5 2 3 3 3
max. Beschleunigung [m/s?] |15 20 20 50 50 50
Wiederholgenauigkeit [mm] |=0,08 +0,1
1) Gesamthub = Arbeitshub + 2x Hubreserve
2) Sonderldngen auf Anfrage
3) gemessen bei einer Geschwindigkeit von 0,2 m/s
Betriebs- und Umweltbedingungen
Baugrofie 8 12 18 25 40 63
Umgebungstemperatur [°C] —-10... +40
Schutzart P40
Gewichte [kg]
Baugrofie 8 12 18 25 40 63
Grundgewicht bei 0 mm Hub?  GK 0,32 0,66 1,16 2,6 7,6 30,3
GV - - 1,62 3,52 9,52 40,2
GA - - - 3,51 9,67 -
Gewichtszuschlag pro GK/GV 0,095 0,14 0,26 0,47 0,94 2,6
100 mm Hub GA - - - 0,56 1,06 -
Bewegte Masse GK 0,085 0,14 0,32 0,71 1,8 5
GV - - 0,48 0,97 2,52 7,46
GA - - - 1,27 3,17 -
Zusatzschlitten KL/KR - - 0,25 0,38 1,06 3,1

1) inkl. Kupplungsgehduse und Schlitten

5/2.1-28
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

Datenblatt

Massentragheitsmoment

FESTO

Baugrofie 8 12 18 25 40 63
Jo GK [kgcm?] 0,025 0,058 0,247 0,81 5,25 50,7
GV [kgcm?] - - 0,355 1,08 7,14 70,9
GA [kgcm?] - - - 1,37 8,71 -

Ju pro Meter Hub [kg cm?2/m] {0,003 0,009 0,021 0,078 0,45 3,6
JL pro kg Nutzlast [kg cm?/Kg] | 0,259 0,365 0,685 1 2,53 7,85
Das Massentragheitsmoment Ja Ja=Jo +Ju x Arbeitshub [m] +
der gesamten Achse wird wie JLX MNutzlast [ke]
folgt berechnet:

Zahnriemen

Baugrofie 8 12 18 25 40 63
Dehnung! [%] 0,04 0,1 0,2 0,11 0,1 0,15
Teilung [mm] 2 2 2 3 5 8
Wirkkreis; [mm] 10,18 12,09 16,55 20,05 31,83 56,02
Wirkdurchmesser

Vorschubkonstante [mm/U] 32 38 52 63 100 176
1) bei max. Vorschubkraft

Werkstoffe

Funktionsschnitt

6]
2 Z NN
-©-

2
D N
lys.

&hse

Umlenkungsgehduse Aluminium, eloxiert

Abdeckband Stahl, nichtrostend

Zahnriemen Polychloroprene mit Glascord und Nyloniiberzug
Profil Aluminium, eloxiert

Schlitten Aluminium, eloxiert

[6] Antriebsgehduse Aluminium, eloxiert
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung FESTO

Datenblatt

Belastungskennwerte fiir Achse mit Standardschlitten GK oder geschiitzter Ausfiihrung GA

Die angegebenen Kréfte und
Momente beziehen sich auf das
Zentrum der Fiihrungsschiene.
Sie diirfen im dynamischen Be-
trieb nicht tiberschritten werden.
Dabei muss besonders auf den
Abbremsvorgang geachtet wer-
den.

Wirken gleichzeitig mehrere der Fy Fz Mx My Mz

+ + + + <1
unten genannten Kréfte und Fymax.  FZmax.  MXmax. Mymax.  Mzmax
Momente auf die Achse ein,
miissen neben den aufgefiihrten
Maximalbelastungen folgende
Gleichungen erfiillt werden:
Zuldssige Krafte und Momente
Baugrofie 8 12 18 25 40 63
FyYmax. [N] 255 565 930 3 080 7 300 14 050
FZmax. [N] 255 565 930 3 080 7 300 14 050
MXmax. [Nm] 1 3 7 45 170 580
MYmax. [Nm] 3,5 9 23 85 330 910
Mzmax. [Nm] 3,5 9 23 85 330 910
Flachenmoment 2. Grades
Baugrofie 8 12 18 25 40 63
ly [mm4]  [16,9x103 46x103 172x103 551x103 1908x103 13 677x103
Iz [mm4] | 7x103 21x103 73,7x103 250x103 875x103 6 987x103

Projektierungstool
PtTool
www.festo.com/de/engineering
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

Datenblatt

Belastungskennwerte fiir Achse mit verlangertem Schlitten GV

Die angegebenen Kréfte und
Momente beziehen sich auf das
Zentrum der Fiihrungsschiene.
Sie diirfen im dynamischen Be-
trieb nicht tiberschritten werden.
Dabei muss besonders auf den
Abbremsvorgang geachtet wer-
den.

FESTO

Wirken gleichzeitig mehrere der Fy L F2 L Mx My Mz _

unten genannten Kréfte und Fymax.  FZmax. MXmax. MYmax. MzZmax, —

Momente auf die Achse ein,

miissen neben den aufgefiihrten

Maximalbelastungen folgende

Gleichungen erfiillt werden:

Zuldssige Krafte und Momente

Baugrofie 8 12 18 25 40 63

F¥max. [N] 255 565 930 3080 7 300 14050
FZmax. [N] 255 565 930 3080 7300 14 050
MXmax. [Nm] 1 3 7 45 170 580
Mymax. [Nm] - - 45 170 660 1820
MZpmax. [Nm] - - 45 170 660 1820
Flachenmoment 2. Grades

Baugrofie 8 12 18 25 40 63

ly [mm4]  [16,9x103 46x103 172x103 551x103 1908x103 13 677x103
1z [mm4]  [7x103 21x103 73,7x103 250x103 875x103 6 987x103

2006/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2006

5/2.1-31

Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

B
—



Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

N

—

Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung FESTO

Datenblatt

Hubreserve

L12 Bei der Hubreserve handelt L12 1] L17 R
es sich um einen Sicher-

heitsabstand, der zusatzlich
zum Hub auf beiden Seiten —T 1] }
der Achse vorhanden ist. = E————F =1
L17 Schlittenlange
L11 innerer, mechanischer
Anschlag
L1+ Gesamtldnge der Achse
Arbeitshub

ad

Beispiel: Baugrofie 8 12 18 25 40 63
Typ DGE-25-500-ZR
Arbeitshub =500 mm L12 pro Endlage [mm]  [27,5 36,5 46,5 63 100 172
Hubreserve = (2x 63 mm)
=126 mm
Gesamthub =500 mm + 126 mm
=626 mm

Arbeitshubreduzierung bei Standardschlitten GK oder verldngertem Schlitten GV und Zusatzschlitten KL/KR

L17 = Schlitten-/Zusatzschlit- L17 L8, L17

tenldnge ‘ ‘ F T

L18 = Abstand zwischen bei- ﬁ = === ]
den Schlitten S AR ee @@7@ © .@‘

Zusatzschlitten \ | ‘ |

Bei einer Zahnriemenachse mit Beispiel:
Zusatzschlitten reduziert sich der Typ DGE-25-500-ZR-...-KF-GK-KL
Arbeitshub um die Lénge des Zu- Arbeitshub ohne

satzschlittens und den Abstand Zusatzschlitten =500 mm
zwischen beiden Schlitten. L18 = 20mm
L17 =105 mm
Arbeitshub mit
Zusatzschlitten =375mm

(500 mm —20 mm-105 mm)
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

Datenblatt

Maximal zuldssiger Stiitzabstand | in Abhangigkeit der Kraft F

Um die Durchbiegung bei grofien Die folgende Diagramme dienen
Hiiben zu begrenzen, muss die zur Ermittlung des maximal zulds-
Achse gegebenenfalls mit Mitten-  sigen Stiitzabstandes lin Abhan-
stiitzen MUP abgestiitzt werden. gigkeit der einwirkenden Kraft F.

Kraft auf die Flache des Schlittens
$ V'
= ' '
o

Kraft auf die Stirnseite des Schlittens
J '

b

P g

&F

FESTO

Maximaler Stiitzabstand | (ohne Mittenstiitze) in Abhéngigkeit von der Kraft F
DGE-12

DGE-8

24 Y
22 N,
20 t

FINI
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

Datenblatt

Maximaler Stiitzabstand | (ohne Mittenstiitze) in Abhéngigkeit von der Kraft F
DGE-63
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung FESTO

Datenblatt

Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
Standardschlitten GK
Baugrofie 8...18

B8 Bohrung fiir Zentrierstift
G ZBS-5
SL % oy + = zuziglich Hublénge
= Qt B
2 | |
" Grundabmessungen
: 1 —
5 | 1 ! >5/2.1-14
. |
] L [
s
" ==
b
Zusatzschlitten KL/KR
Baugrofie 18
L1+ Bohrung fiir Zentrierstift
L17 118 L17 7BS-5
6 L19 .
= - [6] Zusatzschlitten
@ @ ® @ o © ® o + = zuziiglich Hublange
55— 6 SIS 6 606 e @@@
Q Forpe é! < E 9 ©
o6 | ©®e—oe b o
< D1
2001
10 +01 20-@1
verlangerter Schlitten GV
Baugrofie 18
362+ StoRdampfer KYP
= 16t . “ Notpuffer NPE
7 S S E Bohrung fiir Zentrierstift
‘ 404003 404003 /BS-5
S ‘ i i T 6 6 + = zuziglich Hubldnge
% o 0loa ° @ ©
® @ N
Q) L
1001
15 +01
20003
Profil
Baugroe 8 Baugrofie 12 Baugrofie 18
20.5 25 Sensornut fiir Ndherungs-
schalter
1S ; ; ~ [6] Befestigungsnut fiir Nuten-
1 & stein NST
E - Nicht fiir Ndherungsschal-
- ter geeignet
Baugrofie B7 B8 D11 D13 H7 H10 H12 L1 L13 L17 L18 L19 T4 T8
max.
8 21,5 32 M4 - 35,5 12 - 180 | 27,5 52 - - 7 -
12 22 36,5 | M4 - 43,5 14 - 216 29 64 - - 8,5 -
18 32 50,5 M5 M4 57 17 4,3 282 31,5 85 20 78 10 9

2006/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2006 5/2.1-35

Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

N

—



Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

N

—

Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung FESTO

Datenblatt

Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
Standardschlitten GK
BaugroBie 25 ... 63

B8 Bohrung fiir Zentrierhiilse
B7 R
B9 - Al éBl: 9t' t fiir Nut
efestigungsnut fiir Nuten-
b oo stein NSTL
e p11 L -[6] = M6 .
Ty |m o A (5] Bohrung fiir Zentralbefesti-
] I v’
5}) N i = = I o gung SLZZ
T Al 0'E [ I
41 | | — —— | Grundabmessungen
$ o | R A4 b 21 {
2® 2> 5/2.1-16
Baugrofie 40/63
L17 Bohrung fiir Zentrierhiilse
L19 ZBH-9
% L20 [6] Befestigungsnut fiir Nuten-
1y Wy [ [ stein NSTL
P |
P S
o,
; § o ©
401003 | 402003 | 402003 \ -
BaugroBie 25 ... 63
L17 L18 L17 Zusatzschlitten
7 L19 DGE-...-KL/KR

]

Bohrung fiir Zentrierhiilse
ZBH-9

L ¢ —— —= ° °
;@‘ Q Q @ @ ﬁ{} O 1 [6] Befestigungsnut fiir Nuten-

*

—— ! stein NSTL

40003
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung FESTO

Datenblatt
Profil
Baugrofie 25 Baugrofie 40 Baugrofie 63
Sensornut fiir Naherungs-
%% - schalter
i; ;7777; N [6] Befestigungsnut fiir Nuten-
g \V/ 2 stein NST
QE?Q 6]
45
6]
Baugrofie B7 B8 B9 B10 B15 D10 D11 H7
%)
+0,2 G7
25 48 67 32 - 23,5 M5 14 68,5
40 78,5 96,5 55 20 42 M5 25 90,5
63 121 142 90 40 71 M8 25 144,5
Baugréfe H10 H11 L17 L18Y L19 120 T4 T8
+0,1 +0,1 max.
25 18,5 8,2 105 20 88 - 12,5 8,5
40 20 7 167 20 150 58 12,5 8,5
63 30 12,5 230 27 200 72 20,5 10,5

1) Empfohlener Mindestabstand wegen Zuganglichkeit der Schmiemippel.
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung FESTO

Datenblatt

Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
verlangerter Schlitten GV
BaugroBie 25 ... 63

B8
L17
¢9H7
o -
N !
50 = o - fomdoooo oo foooooo
- -
@ hd @ hd i
i LI
O
|
[ TH
L2
L1+
Notpuffer NPE Bohrung fiir Zentrierhiilse Bohrung fiir Zentralbefesti- Grundabmessungen
StoRddmpferhalter KYP ZBH-9 gung SL7Z >5/2.1-16
[6] Nut fiir Nutenstein NSTL + = zuziglich Hublénge
Baugrofie 25
L16, L17 116 Bohrung fiir Zentrierhiilse
L15 L19 L15 7BH-9

] ] [6] Nut fiir Nutenstein NSTL

402003 | 401003 | 402003

Baugrofie 40/63
L17 Bohrung fiir Zentrierhiilse
L19 ZBH-9
’_—L—ZO> [6] Nut fiir Nutenstein NSTL

o

4@

@

?

'L

©-

©-
+-o

L

B10

4,0 10,03 L21 401003 | 40003 | 40:003 L21 40003
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

FESTO

Datenblatt
Baugrofie B7 B8 B9 B15 D10 D11 H7 H10 H11
g

+0,2 G7
25 48 67 32 23,5 M5 14 68,5 18,5 8,2
40 78,5 96,5 55 42 M5 25 90,5 20 7
63 121 142 90 71 M8 25 144,5 30 12,5
Baugrofie L1 L2 115 L16 L17 L19 L20 L21 T4 T8

+0,2 +0,1 +0,1 +0,1 max.

25 472 236 25 19 205 88 - - 12,5 8,5
40 739 369,5 40 32 337 150 58 40 12,5 8,5
63 1132 566 60 44 480 200 72 120 20,5 10,5
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung FESTO

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
geschiitzte Ausfiihrung GA
Baugrofie 25
100.5 372+
49 | | 186
i =
o~
n ™~
i m
i = ©
o
o
0
62.4
o= m
f\g’@ oy
A oI ANIPA
- E— o
40003 + = zuziglich Hubldnge
Baugrofie 40
569+

106.6

40+003 | 404003 |40 +003

79.6
:=b'
or 1O
< L4 4 *
=0 ©
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

Bestellangaben — Produktbaukasten

Bestellcode
Mindestangaben

FESTO

Standardschlitten GK verlangerter Schlitten GV geschiitzte Ausfiihrung GA

Wellenzapfen

LK
Lv
LH
LB

RK
RV
RH
RB

kein Wellenzapfen links
Wellenzapfen links vorn
Wellenzapfen links hinten
Wellenzapfen links vorn
und hinten

kein Wellenzapfen rechts
Wellenzapfen rechts vorn
Wellenzapfen rechts hinten
Wellenzapfen rechts vorn
und hinten

Wellenzapfen |_
links

2006/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2006

"] Wellenzapfen

i rechts

Hinweis

' Die Einlassoffnung fiir Naherungs-

J schalter befindet sich auf der

rechten Seite der Zahnriemen-

achse

O oben
U unten
R rechts
L links
V  vorn

H hinten
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung FESTO

Bestellangaben — Produktbaukasten

KG

Kupplung
(bei Bestellung eines Motors im
Lieferumfang enthalten)

Flansch
(bei Bestellung eines Motors im
Lieferumfang enthalten)

Motoroptionen
STD/STED/STDP/STG
. SED/SEDP/SEG//SEI/SEIP

O/P/R/W
B/S

G/H/I/JN

\Y

T T
[ : @% %g%‘

o
>
o/
\/_2
J
3
I
-
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

Bestellangaben — Produktbaukasten

FESTO

|@ Mindestangaben | |@ Optionen >
Baukasten- Bauart Bau- Hub Antriebs- Wellen- Wellen- Kupp- Fiihrung Schlitten
Nr. grofie funktion zapfen zapfen lungs-
links rechts gehduse
193739 DGE 8 1...4500 ZR LK RK KG KF GK
193740 12 A RV GV
193741 18 LH RH GA
193742 25 LB RB
193743 40
193 744 63
Bestell-
beispiel
193 743 | DGE - |40 - (800 -|ZR -|LK - |RV - |KG -| KF -1 GK
Bestelltabelle
Baugrofie 8 12 18 25 40 63 Bedin- | Code Eintrag
gungen Code
Baukasten-Nr. 193739 193 740 193 741 193 742 193 743 193 744
A —
Bauart Elektromechanische Linearachse DGE DGE
Baugrofie 8 12 18 25 40 63 -
Hub [mm]|1...650 1..1000 1..3000 [1..4000 (1..4500 e
Antriebsfunktion elektromechanischer Antrieb mit Zahnriemen -ZR -ZR
Wellenzapfen links kein Wellenzapfen links -LK
Wellenzapfen links vorn -Lv
Wellenzapfen links hinten -LH
Wellenzapfen links vorn und hinten -LB
Wellenzapfen rechts kein Wellenzapfen rechts -RK
Wellenzapfen rechts vorn -RV
Wellenzapfen rechts hinten -RH
Wellenzapfen rechts vorn und hinten -RB
|}
(0] Kupplungsgeh&use Kupplungsgehduse -KG
Fiihrung Kugelumlauffiihrung -KF -KF
Schlitten Standard Standard -GK
verlangert verlangert -GV
(Maximalhub fiir (920 mm) | (2900 mm)| (3 830 mm)| (4 250 mm)
DGE-...-ZR-KF-GV)
Staubschutz Staubschutzausfiihrung -GA
(Maximalhub fiir (1800 mm)| (1 800 mm)
v DGE-...-ZR-KF-GA)
Hub Sonderhubldngen auf Anfrage. RK Nicht mit Wellenzapfen links LK.
LK Nicht mit Wellenzapfen rechts RK. KF Nur mit Schlitten GK, GV, GA.
Ubertrag Bestellcode
| | e - - 1-® - - - J-F -]
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

Bestellangaben — Produktbaukasten

FESTO

[O] Optionen >
Zusatzschlitten Motorart Bremse
KL STD BR
KR STED
STDP
STG
SED
SEDP
SEG
SEI
SEIP
- | -|sEIP | -|BR
Bestelltabelle
Baugrofie 18 25 40 63 Bedin- [Code Eintrag
| | | gungen Code
W [zusatz-  links Standardschlitten links -KL
[O]| schlitten  (Nutzhubreduzierung) (85 mm) | (105 mm) | (167 mm) | (230 mm)
rechts Standardschlitten rechts -KR
(Nutzhubreduzierung) (85 mm) | (105 mm) (230 mm)
Motorart Schrittmotor Schrittmotor l6] -STD
mit integrierter l6] -STED
Leistungselektronik
fiir hohe l6] -STDP
mit l6] -STG
Servomotor Servomotor [6] -SED
fiir hohe fiir hohe l6] -SEDP
mit l6] -SEG
Getriebe
mit integriertem l6] -SEI
Getriebe
mit inte- l6] -SEIP
griertem
Getriebe
fiir hohe
Performanz
¥ [ Bremse Motorbremse -BR
KL, KR Nur mit Schlitten GK oder GV. BR Nur mit Motorart zuldssig.
[6] Motorart Nur mit Kupplungsgehduse KG.
Zuordnung Bestellcode zum Motorcontroller und Kabelsatz
jeweiligen Motortyp missen separat bestellt werden.
=>ab5/2.1-76 Schrittmotor = 5/ 2.2-14

Servomotor = 5 / 2.2-28

Ubertrag Bestellcode

5/2.1-44
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-KF, mit Kugelumlauffiihrung

Bestellangaben — Produktbaukasten

FESTO

[O] Optionen |
Zu- Nutab- Nuten- Mitten- | | FuBbe- | | Notpuf- | | Stof3- Zen- Ndher- | [Steck- Halte- Schalt- | | Induk-
be- deckung| |stein stiitze festi- ferund | | damp- trier- ungs- dose winkel fahne tive
hor gung Halter fer hiilse schalter Senso-
ren
ZUB .S Y .M ..F A ..C v .G WV T L .0
B X ..E ..H ..P
ol W
| ..R
M\
ZUB| -[252B | [10Y2X F 2l |
Bestelltabelle
Baugrofie 63 Bedin- | Code Eintrag
gungen Code
Zubehor lose beigelegt
[O]f Nut- Sensornut 1..10 .S
abdeckung  Befestigungsnut 1..10 ..B
Nutenstein fiir Befestigungsnut .Y
fiir Schlitten 1..10 ..X
Mittenstiitze 1..10 ..M
FuBbefestigung (Satz) 1..10 ..F
Notpuffer und Halter fiir KF ; 1.2 A
Stodampfer und Halter fiir 1.2 [9] ..C
KF-GK, KF-GV
Zentrierhiilse (10er-Pack) 10, 20, 30, 40, 50, 60, 70, 80, 90 Wz
Naherungs- mit Kabel 2,5 m 1..10 .G
schalter mit Stecker 1..10 ..H
kontaktlos mit 1..10 |
Kabel 2,5 m
kontaktlos, Stecker |1 ... 10 ..
Offner mit 1..10 ..N
Kabel 2,5 m
Steckdose mit Kabel 2,5 m 1..10 ")
Haltewinkel fiir induktive Sensoren 1 [9] el |
Schaltfahne 1 [9] L
Induktive SchlieBer, Kabel 1..5 [9] .0
Sensoren Offner, Kabel 1..5 [9] ..P
SchlieBer, Stecker 1..5 [9] W
Offner, Stecker 1..5 [9] R
A Nur mit Schlitten GK. E Nur mit Schlitten GA.

Bei Schlitten GV, GA serienmé@Rig montiert.
o] ¢T,L,0,RWR
Nicht mit Schlitten GA.

Ubertrag Bestellcode

[zuB] | || || ||
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung

Peripherieiibersicht
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung FESTO

Peripherielibersicht

Varianten und Zubehor
Typ Kurzbeschreibung = Seite

Zahnriemenachse Elektromechanische Achse mit Rollenfiihrung 5/2.1-50
DGE-RF

Nutenstein fiir Schlitten zur Befestigung von Lasten und Anbauteilen am Schlitten 5/2.1-85
X

Zentrierhiilse zur Zentrierung von Lasten und Anbauteilen am Schlitten 5/2.1-85
Z

Kupplungsgehduse Adapter zum Befestigen des Motors an der Achse 5/2.1-78
KG

Kupplung Verbindungselement zwischen Achse und Motor 5/2.1-78
KSE

[6] Motorflansch Verbindungselement zwischen Kupplungsgehduse und Motor 5/2.1-78
MTR-FL

Motor speziell auf die Achse abgestimmte Motoren mit oder ohne Getriebe, mit oder [5/2.1-78
MTR ohne Bremse

Schaltfahne zur Abfrage der Schlittenposition 5/2.1-86
L

[9]  Sensorhalter Adapter zur Befestigung der Naherungsschalter an der Achse 5/2.1-86
T

Induktive Ndherungsschalter zur Verwendung als Signalabfrage oder Sicherheitsabfrage 5/2.1-88
O/P/W/R

Steckdose mit Kabel fuir Ndherungsschalter 5/2.1-88
\Y

Nutabdeckung zum Schutz vor Verschmutzung 5/2.1-85
B

Nutenstein fiir Profilnut zur Befestigung von Anbauteilen 5/2.1-85
Y

Mittenstiitze zur Befestigung der Achse 5/2.1-80
M

Fuftbefestigung zur Befestigung der Achse 5/2.1-79
F
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung

Typenschliissel

Typ

FESTO

S EE

- [500

- R

- RF

- |- [RrRv |-]G6K]-[KG |-[SED|-|

DGE | Zahnriemenantrieb

| Baugroe
| Hub [mm]

Antriebsfunktion

ZR | Zahnriemen

Fiihrung

RF  |Rollenfiihrung

Wellenzapfen links

LK Kein Wellenzapfen links

Lv Wellenzapfen links vorn

LH Wellenzapfen links hinten

LB Wellenzapfen links vorn und hinten

Wellenzapfen rechts

RK | Kein Wellenzapfen rechts

RV | Wellenzapfen rechts vorn

RH | Wellenzapfen rechts hinten

RB | Wellenzapfen rechts vorn und hinten

Schlittenldnge

GK [Standardschlitten

GV |verldngerter Schlitten

Kupplungsgehduse

KG Kupplungsgehduse

Motorart

SED |Servomotor

SEG |Servomotor mit Getriebe

SEGP| Servomotor mit Getriebe fiir hohe
Performanz

SEI | Servomotor mit integriertem Getriebe

SEIP | Servomotor mit integriertem Getriebe fiir
hohe Performanz

Motor-Bremse

BR Bremse

5/2.1-48
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung

Typenschliissel

FESTO

> +ZUB |-

-

F

2T

2L

20

Zubehor
ZUB | Zubehdr lose beigelegt

Nutabdeckung

..B | Befestigungsnut

Nutenstein

.Y | flr Profilnut
..X | flir Schlitten

Mittenstiitze

..M | Mittenstiitze

FuBBbefestigung

..F | FuBbefestigung

Zentrierhiilse

Wz Iﬂ]r Schlitten

Steckdose

LV I mit Kabel 2,5 m

Haltewinkel

T I fuir induktive Naherungsschalter

Schaltfahne

L [Schaltfahne

Induktive Nadherungsschalter

SchlieBer, Kabel
Offner, Kabel
SchlieBer, Stecker
Offner, Stecker

=l =] o] o
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung

Datenblatt
- O - Baugrofie
25, 40 und 63
- l - Hublédnge
1...5000 mm

Allgemeine Technische Daten
Baugrofie

25

40

63

FESTO

Konstruktiver Aufbau

Elektromechanische Achse mit Zahnriemen und innenliegender Rollenfiihrung

Fihrung innenliegende Rollenfiihrung

Einbaulage beliebig

max. Arbeitshub? [mm] 1..5000 1..5000 1..50002

max. Nutzlast [kg] 15 30 60

max. Vorschubkraft Fy [N] 260 610 1500

max. Antriebsmoment [Nm] 3,7 12,1 55,38

max. Leerlaufdrehmoment [Nm] 0,5 1,0 4,5

max. Geschwindigkeit [m/s] 10

max. Beschleunigung [m/s?] 50 50 50
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,1
1)  Gesamthub = Arbeitshub + 2x Hubreserve
2)  Beider Variante mit verldngertem Schlitten (GV) betrdgt der max. Arbeitshub 4 800 mm.

Betriebs- und Umweltbedingungen

Baugrofie 25 40 63
Umgebungstemperatur [°C] 0..+60

Schutzart P40

Gewichte [kg]

Baugrofie 25 40 63
Schlittenausfiihrung GK GV GK GV GK GV
Grundgewicht bei 0 mm Hub 2,61 3,15 7,75 9,32 29,81 34,91
Gewichtszuschlag pro 100 mm Hub 0,30 0,61 1,44

Bewegte Masse 0,62 0,85 2,00 2,70 5,20 7,00
Massentragheitsmoment

Baugrofie 25 40 63
Schlittenausfiihrung GK GV GK GV GK GV
lo [kgem?]  [1,75 2,75 9,89 15,37 108,11 156,71
J4 pro Meter Hub [kg cm?/m] |0,188 0,933 7,605

Jpro kg Nutzlast [kg cm?/Kg] [ 2,052 3,958 13,634

Das Massentragheitsmoment Ja
der gesamten Achse wird wie
folgt berechnet:

5/2.1-50

Ja=]o +Jn x Arbeitshub [m] +

JLX MNytzlast [kg]
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung

FESTO

Datenblatt
Zahnriemen
Baugrofie 25 40 63
Dehnung? [%] 0,16 0,11 0,15
Teilung [mm] 3 5 8
Wirkkreis; [mm] 28,65 39,79 73,85
Wirkdurchmesser
Vorschubkonstante [mm] 90 125 232
1) bei max. Vorschubkraft
Werkstoffe
Funktionsschnitt
6]
% Rz ]
7 \
NN NS @)
N4
Achse
Umlenkungsgehduse Aluminium, eloxiert
Zahnriemen Polychloroprene mit Glascord und Nyloniiberzug
Klemmkorper Edelstahlguss
Profil Aluminium, eloxiert
Schlitten Aluminium, eloxiert
[6] Antriebsgehduse Aluminium, eloxiert

Hubreserve

L9 BeiderHubreserve handelt
es sich um einen Sicher-
heitsabstand, der zusatzlich
zum Hub auf beiden Seiten
der Achse vorhandenist.

L6 Schlittenldnge

L8 Anschlagelement

L1+ Gesamtldnge der Achse

Arbeitshub

Beispiel:
Typ DGE-25-500-ZR-RF

Arbeitshub =500 mm
Hubreserve = (2x 63 mm)
=126 mm
Gesamthub =500 mm + 126 mm
=626 mm

L8

L8

> «
2 e Sle L6 S
o] o]
OQO L F
B L1+ R
Baugrofie 25 40 63
L9 pro Endlage [mm] 63 100 172
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung

Datenblatt

Belastungskennwerte

Die angegebenen Kréfte und
Momente beziehen sich auf die
Mitte der Fiihrung.
Sie diirfen im dynamischen Be-

FESTO

trieb nicht tiberschritten werden. OCDO
Dabei muss besonders auf den
Abbremsvorgang geachtet wer-
den.
Baugrofie ain[mm]
25 30
40 37
63 44,6
Wirken gleichzeitig mehrere der
g g iy ( F2 o mx My Mz _
unten genannten Kréfte und Fymax.  FZmax.  MXmax. MYmax.  MzZmax
Momente auf den Antrieb ein,
miissen neben den aufgefiihrten
Maximalbelastungen folgende
Gleichungen erfiillt werden:
Zuldssige Krafte und Momente
Baugrofie 25 40 63
Schlittenausfiihrung GK GV GK GV GK GV
FXmax. [N] 260 610 1500
FYmax. [N] 150 300 600
FZmax. [N] 150 300 600
MXmax. [Nm] 7 18 65
Mymax. [Nm] 15 30 60 120 170 340
MZmay. [Nm] 15 30 90 180 300 600
Flachenmoment 2. Grades
¢ Fz
1z
Baugrofie 25 40 63
ly [mm4]  |5,947x10> 2,479x106 1,664x107
Iz [mm4]  [2,372x10° 9,463x10° 5,997x100

Projektierungstool
PtTool
www.festo.com/de/engineering

5/2.1-52
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung FESTO

Datenblatt

Maximal zuldssiger Stiitzabstand | in Abhé@ngigkeit der Zusatzmasse m

Um die Durchbiegung bei groRen  zur Ermittlung des maximal zulds- Dabei wird unterschieden zwi-
Hiiben zu begrenzen, muss die sigen Stiitzabstandes in Abhan- schen Kréften, die auf die
Achse gegebenenfalls mit Mitten-  gigkeit der einwirkenden Zusatz- Flache des Schlittens wirken
stiitzen MUP abgestiitzt werden. masse. und Kréften, die auf die Stirn-
Die folgende Diagramme dienen seite des Schlittens wirken.

Masse auf die Flache des Schlittens
J J J
ﬁ \J | |

Masse auf die Stirnseite des Schlittens
V V J

=
=

Maximaler Stiitzabstand | (ohne Mittenstiitze) in Abhangigkeit von der Zusatzmasse m

DGE-25-RF DGE-40-RF DGE-63-RF
10 X 25 . 100 .
9 \ \ \ 00 \
\ \ \
I\ \
8 " \ 20 \ 80 \ \
7 v \ \ 70
6 \ \ 15 \ \ 60 \ \
o9 \ \ o9 ) \ 9 A} \
2 s N \ = 3 \ & s0 \ \
El 4 \ \ €| 10 \ \ E| 40 \ \
YN EEEA N
3 30 <
\ \\ \\ N\ \\
2 Y \ 5 d 20 < A\
1 \ s 10 Ae N\
0 A \ 0 kY 0 p N
1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000 1600 2000 2400 2800 3200 3600 4000
[[mm] [[mm] [[mm]
------
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung FESTO

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
DGE-25/-40/-63
,_4 N L6 Lo[9]
= L7 18 L5
) : ==pl.}
o [ 8 - oY
= e | ¢fy 7 X 2
° % Tlegd K Of i 1Pas
& 3 J () I e _ﬁj
B12 L3 L2[8] |B5]
B | | L1+ B6
T D10 L3 4
o
84 T3 2 ) D5 ;g;
— ] i S -
~® o 6006 o o) =
8l 14 v k 7
D6 1 g
6 [
Kupplungsgehause Motor Sts
Zentrierbohrung fiir Schlitten in Endlage des 7
FuBbefestigung Arbeitshubes (inklusive L9)
Kupplung [9] Empfohlene Hubreserve g
[6] Flansch + = zuziiglich Hublange
B2 32
DGE-25 DGE-40 DGE-63
52 85
32
@97 5;9H7
L ‘ 5
by || me ] albs The (5]
= < ]
2 S : X
m < Y =
b 3 1, 7
7278 3|3,
4504 (2} é*’“’ &
Nut fiir Nutensteine ‘ 2 ‘
Bohrung fiir Zentrier- 640
hiilse ZBH-9 und Be-
festigungsgewinde
DGE-25-GK DGE-40-GK

Va
B

o
1
1

*
|

o
Bl
©
4@
o ©
0-©
0o

40003 | 40:003 | 402003 | 402003 @ é

40:003 | 402003 | 4£0:003 | 40:003 | 40:003

DGE-25-GV DGE-40-GV, DGE-63-GK

M
é
1
.
.
#
%;
.

B10
3l

40003 | 402003 | 402003 |402003 | 402003 | 40:0.03

Bohrung fiir Zentrier-
hiilse ZBH-9

N X 40+003 L21 40003 | 4003 | 40003 | L21 N x 40+003

5/2.1-54 Produkte 2006 — Anderungen vorbehalten — 2006/03



Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung FESTO

Datenblatt

DGE-63-GV

Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

N

—

J[ o o o © -0 0 0 ©
2| [0 \ \ \ \ 1 1 1 | | ! 1 \
6 o o o 6 o o 6 o o o o o O
n X 40003 L21 40003 | 404003 | 40:003 L21 N X 40:003
Baugrofie B1 B4 B5 B6 B10 B11 B12 B14 D1 D2 D5 D6 D10 D12
%) %)
+0,03 H7 hé
25 GK
o 45 39,1 18 32,5 - 15,6 11 31,8 15 3,3:0,1 37 M4 M5 8
40 GK
o 64 53 28 49 20 29,6 24,5 45,5 20 4,4413 47 M5 M5 15
63 GK
o 106 89 44 83 40 41,1 35,2 74,3 35 6,4,0,1 80 M8 M8 25
Baugrofie H2 H3 Ha H5 Hé6 H8 )2 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
25 GK 414 20 190
— 9,3 60,4 19,6 22,5 16 32 5,8 ! 48 32 24 2 88
GV 509 254,5 285
40 GK 638 1 00
— 9,5 83,8 26,5 32 19,5 30 8,8 3 319 67 54 34 3 58
GV 778 389 440
63 GK 1020 510 460
— 10,5 129,3 44,5 52,8 27,5 49 10,1 106 84 55 72
GV 1250 625 690
Baugrofie L8 L9 L13 L21 n T1 T2 T3 T4 T5 T6 T8
+0,03
25 GK
— 1 63 40 - - 10 2 3 7 <1,6 8 8,5
GV
40 GK _
— 2 100 65 40 12 3 5 12 <29 12 8,5
GV 2
63 GK 40 2
— 2 172 91 21 4 6,5 22 <5,1 15 12
GV 80 4
Baugrofie Motorart B2 H1 L11 L12 L13
25 SEG 24 21
55 > 2 20
SEG +BR 341 236
SED 237,3 139,8 40
SED + BR 259,3 161,8
70 12,5
SEGP 329,3 231,8
SEGP + BR 351,3 253,8
40 SEI 391,6 241,6
SEl+BR 412,7 262,7
21 65
SED 423,2 273,2
SED +BR 4443 294,3
100,5
63 SEI 463,6 241,6
SEl+BR 484,7 262,7
25 91
SEIP 565,6 343,6
SEIP + BR 586,7 364,7
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung FESTO

Bestellangaben — Produktbaukasten

Bestellcode
Mindestangaben

GK Standardschlitten

R GV verldngerter Schlitten

L, &

Wellenzapfen

LK kein Wellenzapfen links

LV Wellenzapfen links vorn

LH Wellenzapfen links hinten

LB Wellenzapfen links vorn
und hinten

RK kein Wellenzapfen rechts

RV Wellenzapfen rechts vorn

RH Wellenzapfen rechts hinten

RB Wellenzapfen rechts vorn
und hinten

Wellenzapfen
i rechts

Wellenzapfen |_ B
links '

U

W

Wy

oben
unten
rechts

links
vorn

I <~ ®mCO

hinten
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung

Bestellangaben — Produktbaukasten

Bestellcode
Optionen

2006/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2006

FESTO

KG

Kupplung
(bei Bestellung eines Motors im
Lieferumfang enthalten)

Flansch
(bei Bestellung eines Motors im
Lieferumfang enthalten)

Motoroptionen
SED/SEG/SEGP/SEI/SEIP

O/P/W/R
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung

Bestellangaben — Produktbaukasten

FESTO

|@ Mindestangaben |')
Baukasten- Bauart Baugrofie Hub Antriebs- Fiihrung Wellen- Wellen- Schlitten
Nr. funktion zapfen zapfen
links rechts
534391 DGE 25 1..5000 ZR RF LK RK GK
534392 40 Lv RV GV
534393 63 LH RH
LB RB
Bestell-
beispiel
534391 | DGE -125 - (600 -|ZR - |RF - | LK - |RV - |GK
Bestelltabelle
Baugrofie 25 63 Bedin- | Code Eintrag
gungen Code
Baukasten-Nr. 534391 534393
A
Bauart Elektromechanischer Linearantrieb DGE DGE
Baugrofie 25 40 63 -
Hub [mm]|1..5000 1...5000 1...5000 Oy
Antriebsfunktion Elektromechanischer Antrieb mit Zahnriemen -ZR -ZR
Fiihrung Rollenfiihrung -RF -RF
Wellenzapfen links Kein Wellenzapfen links -LK
Wellenzapfen links vorn -Lv
Wellenzapfen links hinten -LH
Wellenzapfen links vorn und hinten -LB
Wellenzapfen rechts Kein Wellenzapfen rechts -RK
Wellenzapfen rechts vorn -RV
Wellenzapfen rechts hinten -RH
Wellenzapfen rechts vorn und hinten -RB
Schlitten Schlitten Standard -GK
7 Schlitten verlangert -GV

LK  Nicht mit Wellenzapfen rechts RK.
RK Nicht mit Wellenzapfen links LK.

Zuordnung Bestellcode zum
jeweiligen Motortyp
=>5/2.1-78

Ubertrag Bestellcode

GV Maximaler Hub:

Motorcontroller und Kabelsatz
miissen separat bestellt werden.
Servomotor = 5/ 2.2-28

Baugrofie 63: 4 800 mm

| | [DGE

|-

|- | - [zR | - [RF

|- |- |- |

5/2.1-58
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-RF, mit Rollenfiihrung

Bestellangaben — Produktbaukasten

FESTO

||§| Optionen |
Kupplungsgehduse Motorart Bremse Zubehor
KG SED BR ..B
SEG Y
SEGP X
SEI .M
SEIP ..F
v
Y
T
L
.0
..P
W
..R
KG - [SEGP -[BR | + [2x21202P
Bestelltabelle
Baugrofie 25 Bedin- [Code Eintrag
gungen Code
Kupplungsgehduse Kupplungsgehduse
Motorart Servomotor -SED
Servomotor mit -SEG
Getriebe
Servomotor mit -SEGP
Getriebe fiir hohe
Performanz
Servomotor mit integriertem Getriebe -SEI
Servomotor mit inte- -SEIP
griertem Getriebe fiir
hohe Performanz
Bremse Motorbremse -BR
Zubehor lose beigelegt + +
Nutabdeckung Befestigungsnut 1..10 ..B
Nutenstein fiir Profilnut 1..10 .Y
fiir Schlitten 1..10 ..X
Mittenstiitze 1..10 ..M
FuBbefestigung (Satz) 1..10 ..F
Zentrierhiilse (10er-Pack) 10, 20, 30, 40, 50, 60, 70, 80, 90 Wz
Steckdose mit Kabel 2,5 m 1..10 ")
Haltewinkel ftr induktive Sensoren [1..5 T
Schaltfahne 1 L
Induktiver  Schlieler mit Kabel 1..5 ..0
Néherungs- Offner mit Kabel 1..5 ..P
schalter SchlieRer mit Stecker [1...5 W
Offner mit Stecker 1..5 ..R

KG  Montiert, wenn nur ein Wellenzapfen vorhanden, sonst lose beigelegt.

Ubertrag Bestellcode

SED, SEG, SEGP, SEI, SEIP

Nur mit Kupplungsgehduse KG, Motor lose beigelegt.

|+ |
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FESTO

Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung

Peripherieiibersicht
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung FESTO

Peripherielibersicht

Varianten und Zubehor
Typ Kurzbeschreibung = Seite

Zahnriemenachse Elektromechanische Achse mit Schwerlastfiihrung 5/2.1-62
DGE-ZR-HD

Nutenstein fiir Schlitten zur Befestigung von Lasten und Anbauteilen am Schlitten 5/2.1-85
X

Zentralbefestigung zur Zentrierung von Lasten und Anbauteilen am Schlitten 5/2.1-85
Q

StoBddmpfer-Bausatze zur Vermeidung von Schaden am Endanschlag bei Betriebsstérung 5/2.1-84
D

Kupplungsgehduse Adapter zum Befestigen des Motors an der Achse 5/2.1-76
KG

[6] Kupplung Verbindungselement zwischen Achse und Motor 5/2.1-76
KSE

Motorflansch Verbindungselement zwischen Kupplungsgehduse und Motor 5/2.1-76
MTR-FL

Motor speziell auf die Achse abgestimmte Motoren mit oder ohne Getriebe, mit oder [5/2.1-76
MTR ohne Bremse

[9] Nutenstein fiir Profilnut zur Befestigung von Anbauteilen 5/2.1-85
Y

Nutabdeckung zum Schutz vor Verschmutzung 5/2.1-85
B/S

Ndherungsschalter zur Verwendung als Signal- oder Sicherheitsabfrage 5/2.1-88
G/H/I/)J/N

Steckdose mit Kabel fiir Naherungsschalter 5/2.1-88
\Y

Nutenstein fiir HD unten zur Befestigung von Anbauteilen 5/2.1-85
U

Mittenstiitze zur Befestigung der Achse 5/2.1-81
M

Fuftbefestigung zur Befestigung der Achse 5/2.1-81
F
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung FESTO

Typenschliissel

DGE |-| 25 |-[500 |- ZR |-[ LK |[-[ RV |-] KG |- -[ 6K |-[sEp |-

Typ
DGE | Zahnriemenantrieb

| Baugroe |

| Hub [mm] |

Antriebsfunktion

ZR | Zahnriemen

Wellenzapfen links

LK Kein Wellenzapfen links

Lv Wellenzapfen links vorn

LH Wellenzapfen links hinten
LB Wellenzapfen links vorn und
hinten

Wellenzapfen rechts

RK | Kein Wellenzapfen rechts

RV | Wellenzapfen rechts vorn

RH | Wellenzapfen rechts hinten
RB | Wellenzapfen rechts vorn und
hinten

Kupplungsgehduse

KG  [Kupplungsgehause

Fiihrung

HD | Schwerlastfiihrung

Schlittenldnge
GK | Standardschlitten

Motorart

STD | Schrittmotor

STED | Schrittmotor mit integrierter
Leistungselektronik

STDP | Schrittmotor fiir hohe
Performanz

STG | Schrittmotor mit Getriebe
SED |Servomotor

SEG |Servomotor mit Getriebe

SEGP| Servomotor mit Getriebe fiir
hohe Performanz

SEI | Servomotor mit integriertem
Getriebe

SEIP | Servomotor mit integriertem
Getriebe fiir hohe Performanz

Motor-Bremse

BR Bremse
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung FESTO

Typenschliissel

> +ZUB |-| 25 |- - - F | | Q | 2H 2V

Zubehor
ZUB | Zubehdr lose beigelegt

Nutabdeckung

.S | Sensornut
..B | Befestigungsnut

Nutenstein

.Y [ fir Profilnut
..X [ fir Schlitten
..U [firHD unten

Mittenstiitze

..M | Mittenstiitze

FuBBbefestigung

.F | FuBbefestigung

Sto3dampfer
..D | Bausatz fiir HD

Zentralbefestigung

..Q |Zentralbefestigung

N&dherungsschalter

..G | mitKabel2,5m
..H | mit Stecker

I

J

kontaktlos mit Kabel 2,5 m
kontaktlos Stecker
..N | Offner mit Kabel 2,5 m

Steckdose
..V | mitKabel2,5m
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung

Datenblatt

O Baugrofe ? www.festo.com/de/
18..40 Ersatzteilservice

- l - Hublédnge
1..2000 mm

Reparaturservice

FESTO

Allgemeine Technische Daten

Baugrofie 18-HD18 25-HD25 25-HD40 40-HD40
Konstruktiver Aufbau Elektromechanische Achse mit Schwerlastfiihrung

Fihrung Kugelumlauffiihrung

Einbaulage beliebig

max. Arbeitshub [mm] 1..1000 1..2000 1..2000 1..2000
max. Nutzlast [kg] 4,2 18 16 48

max. Vorschubkraft Fy [N] 60 260 260 610
max. Antriebsmoment [Nm] 0,5 2,6 2,6 9,7

max. Leerlaufantriebsmoment?  [Nm] 0,2 0,5 0,5 1

max. Geschwindigkeit [m/s] 3

max. Beschleunigung [m/s?] 20 50 50 50
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,08 +0,1

1) gemessen bei einer Geschwindigkeit von 0,2 m/s

Betriebs- und Umweltbedingungen

Baugrofie 18-HD18 25-HD25 25-HD40 40-HD40
Umgebungstemperatur [°C] —-10... +40

Schutzart P40

Gewichte [kg]

Baugrofie 18-HD18 25-HD25 25-HD40 40-HD40
Grundgewicht bei 0 mm Hub?) 3,812 5,63 14,33 17,75
Gewichtszuschlag pro 100 mm Hub 0,883 1,51 2,1 2,42

1) inkl. Kupplungsgehduse und Schlitten

Massentragheitsmoment

Baugrofie 18-HD18 25-HD25 25-HD40 40-HD40
Jo [kg cm?] 0,372 2,32 4,23 12

Ju pro Meter Hub [kg cm?/m] 0,021 0,078 0,078 0,45

JL pro kg Nutzlast [kg cm?/Kg] | 0,685 1 1 2,53

Ja =)o +Jn x Arbeitshub [m] +
JLX MNytzlast [kg]

Das Massentragheitsmoment Ja
der gesamten Achse wird wie
folgt berechnet:
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung FESTO
Datenblatt

Zahnriemen

Baugrofie 18-HD18 25-HD25 25-HD40 40-HD40
Dehnung? [%] 0,2 0,11 0,11 0,1
Teilung [mm] 2 3 3 5
Wirkkreis; [mm] 16,55 20,05 20,05 31,83
Wirkdurchmesser

Vorschubkonstante [mm] 52 63 63 100

1) bei max. Vorschubkraft

Werkstoffe

Funktionsschnitt

Achse

Abschlussdeckel Aluminium, eloxiert
Fiihrung Wilzlagerstahl
Profil Aluminium, eloxiert
Schlitten Aluminium, eloxiert
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung

Datenblatt

Belastungskennwerte

Die angegebenen Kréfte und
Momente beziehen sich auf das
Zentrum der Schwerlastfiihrung.
Sie diirfen im dynamischen Be-
trieb nicht tiberschritten werden.
Dabei muss besonders auf den
Abbremsvorgang geachtet wer-
den.

FESTO

Wirken gleichzeitig mehrere der Fy L F2 L Mx My Mz _

unten genannten Kréfte und Fymax.  FZmax. MXmax. MYmax. Mzmax —

Momente auf den Antrieb ein,

miissen neben den aufgefiihrten

Maximalbelastungen folgende

Gleichungen erfiillt werden:

Zuldssige Krafte und Momente

Baugrofie 18-HD18 25-HD25 25HD40 40-HD40
Fymax. [N] 1820 5 400 5 400 5 400
FZmax. [N] 1820 5600 5600 5600
MXmax. [Nm] 70 260 260 375
Mymax. [Nm] 115 415 415 560
MZpmax. [Nm] 112 400 400 540

Projektierungstool
PtTool
www.festo.com/de/engineering
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung FESTO

Datenblatt

Maximal zuldssiger Stiitzabstand | in Abhangigkeit der Kraft F
Um die Durchbiegung bei grofien Die folgende Diagramme dienen
Hiiben zu begrenzen, muss die zur Ermittlung des maximal zulds-
Achse gegebenenfalls mit Mitten-  sigen Stiitzabstandes lin Abhan-
stiitzen MUP abgestiitzt werden. gigkeit der einwirkenden Kraft F.

Kraft auf die Flache des Schlittens

|
I
L
I
[ 1
I

- ! — | ITI |

Maximaler zuldssiger Stiitzabstand | (ohne Mittenstiitze) in Abhéngigkeit von der Kraft F

Biegung um die X-Achse Biegung um die Y-Achse
DGE-..-ZR-HD25 DGE-..-ZR-HD25
DGE—...-ZR-|HD18 /  DGE-..-ZR-HD40 DGE-...-ZR-lHD18 / DGE-.‘.-ZR-HDZ.O
1
" 1l | \ \
o K NN
9 \ \ 9
. IR 8 \
° AN 13 \
=~ =
—| g w| 5
= s NN . \ .~
3 \ \\ 3 N
2 \ N 2
~N 1
1 — [ 7 — ——
250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 2750 3000 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 2750 3000
[[mm] [[mm]
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung FESTO
Datenblatt

Maximal zuldssige Beschleunigung a in Abhédngigkeit von der Nutzlastmasse m

DGE-18-...-ZR-HD18 DGE-25-...-ZR-HD25
‘ 20 50
o o
& 12 ~7| 30 \
K Ry \
El s E| 20 \\
© © N
4 ™~ 10 \
—~—— \\ —
0 0
0 2 4 6 8 10 12 14 0 10 20 30 40 50
m [kg] m [kg] -
DGE-25-...-ZR-HD40 DGE-40-...-ZR-HD40
50 50
\
40 40
\\ \\\
I Eh\\Y 5
E| 201\ E|20 \ \\
© \ - \
10 — 10 \\ ™~ o~
T — T—
0 0
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 100
m [kg] o m [kg] o
- - - - vertikal
horizontal
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung

Datenblatt

Abmessungen

FESTO

Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering

B1
B4
L8 D2
8 DY L4 " D4l
N I E— —
= JF ¢ o
e ']\: e}
I | pP—m—/—m—m—m—m——————— kel T[T a ®
o . r£ 1
o L5 B2
I L2 B3
i ?:_ °
= p O
i
L3
9
L7 D L1+ L6
Antriebszapfen Gewinde fiir StoRdampfer Bohrung fiir Zentral- + = zuziglich Hubldnge
Befestigungsnut fiir Nuten- Gewinde fiir Gewindestift befestigung SLZZ
stein NST [6] Befestigungsnut fiir Nuten- Gummipuffer
Sensornut fiir Naherungs- stein NSTH [9] Mas fiir einseitigen Motor-
schalter anschluss
Profil
Befestigungsnut fiir Nuten-
stein NST
Sensornut fiir Naherungs-
g schalter
e
Baugrofe B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 H1 H2 H3 Ha H5 Hé6
1%}
+0,2 G7
18-HD-18 80 85 116 40 M5 M12x1 25 Mé 70 12,8 |19,5:0,1 14 42,3 5,9
25-HD-25 100 114 144 48 M8 M16x1 25 M8 93,5 18,5 2510,2 21 52,8 9
25-HD-40 140 156 185 54 M8 M22x1,5 25 M8 124,5 21 480, 35 82,8 5,5
40-HD-40 140 156 185 54 M8 M22x1,5 25 M8 124,5 21 480, 35 82,8 5,5
Baugrofie H7 H8 H9 H10 H11 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 T1
18-HD-18 8,7 20x45° 68 0,8 24,9 240 120 - 15 25 70 59 160 3,5
25-HD-25 9,8 30x45° 90 2 28,9 310 155 - 15 35 80 61 210 3,5
25-HD-40 15,5 35x45° 120 2 54,9 354 177 - 15 32 82 63 260 4
40-HD-40 15,5 35x45° 120 2 42,5 354 177 15 15 32 109 82 260 4
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung

Bestellangaben — Produktbaukasten

Bestellcode
Mindestangaben

LK
Lv
LH
LB

RK
RV
RH
RB

5/2.1-70

kein Wellenzapfen links
Wellenzapfen links vorn
Wellenzapfen links hinten
Wellenzapfen links vorn
und hinten

kein Wellenzapfen rechts
Wellenzapfen rechts vorn
Wellenzapfen rechts hinten
Wellenzapfen rechts vorn
und hinten

Wellenzapfen
links

FESTO

Wellenzapfen
rechts

Hinweis

Die Einlassoffnung fiir Nahe-
rungsschalter befindet sich auf
der rechten Seite der Zahnrie-
menachse.

oben
unten
rechts
links
vorn

I < T ®™ C O

hinten
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung FESTO

Bestellangaben — Produktbaukasten

Bestellcode
Optionen

KG

Kupplung
(bei Bestellung eines Motors im
Lieferumfang enthalten)

Flansch
(bei Bestellung eines Motors im
Lieferumfang enthalten)

Motoroptionen
STD/STED/STDP/STG
SED/SEDP/SEG/SEI/SEIP

B/S

G/H/I/JN
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung FESTO

Bestellangaben — Produktbaukasten

|@ Mindestangaben | |@ Optionen >
Baukasten- Bauart Bau- Hub Antriebs- Wellen- Wellen- Kupp- Fiihrung Schlitten
Nr. grofie funktion zapfen zapfen lungs-
links rechts gehduse
193741 DGE 18 1..2000 ZR LK RK KG HD18 GK
193742 25 Lv RV HD25
193743 40 LH RH HD40
LB RB
Bestell-
beispiel
193 742 | DGE -125 - (800 -|ZR -|LK - |RV - |KG -|HD40 -|GK
Bestelltabelle
Baugrofie 18 25 40 Bedin- | Code Eintrag
gungen Code
[M][ Baukasten-Nr. 193 741 193 742 193 743
A
Bauart Elektromechanische Linearachse DGE DGE
Baugrofie 18 25 40
Hub [mm]|1...1000 1..2000 1..2000 O
Antriebsfunktion elektromechanischer Antrieb mit Zahnriemen -ZR -ZR
Wellenzapfen links kein Wellenzapfen links -LK
Wellenzapfen links vorn -Lv
Wellenzapfen links hinten -LH
Wellenzapfen links vorn und hinten -LB
Wellenzapfen rechts kein Wellenzapfen rechts -RK
Wellenzapfen rechts vorn -RV
Wellenzapfen rechts hinten -RH
Wellenzapfen rechts vorn und hinten -RB
I
Kupplungsgehduse Kupplungsgehduse
Fiihrung Schwerlastfiihrung HD18 -HD18 -HD...
Schwerlastfiihrung HD25 -HD25
Schwerlastfiihrung HD40 | Schwerlastfiihrung HD40 -HD40
W | Schlitten Standard -GK -GK
LK Nicht mit Wellenzapfen rechts RK. RK Nicht mit Wellenzapfen links LK.
Ubertrag Bestellcode
| | et - J-[ - - 1-[_J-[__ - _]-[& ]
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung FESTO

Bestellangaben — Produktbaukasten

[O] Optionen >
Motorart Bremse
STD BR
STDP
STG
SED
SEDP
SEG
SEI
SEIP
- |STD -|BR
Bestelltabelle
Baugrofie 18 25 40 Bedin- [Code Eintrag
gungen Code
¥ [ Motorart Schrittmotor Schrittmotor -STD
[0] fiir hohe Performanz -STDP
mit Getriebe -STG
Servomotor Servomotor -SED
fiir hohe Performanz -SEDP
SEG
mit integriertem Getriebe -SEI
mit integriertem Getriebe -SEIP
fiir hohe Performanz
¥ [ Bremse Motorbremse -BR
Motorart Nur mit Kupplungsgehduse KG. BR Nur mit Motorart zuldssig.
Zuordnung Bestellcode zum Motorcontroller und Kabelsatz
jeweiligen Motortyp missen separat bestellt werden.
=>ab5/2.1-76 Schrittmotor = 5/ 2.2-14
Servomotor = 5 / 2.2-28
Ubertrag Bestellcode
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Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung

Bestellangaben — Produktbaukasten

FESTO

[O] Optionen |
Zu- Nut- Nutenstein Mittenstiitze | | FuBbefesti- Stof3dampfer | | Zentral- N&herungs- Steckdose
be- abdeckung gung befestigung schalter
hor
ZUB .S Y .M ..F ..D ..Q .G WV
..B X ..H
..U ol
.
M\
ZUB| - [252B 10U F | [2 2H 2v
Bestelltabelle
Baugrofie 18 40 Bedin- | Code Eintrag
gungen Code
Zubehor lose beigelegt
[O]f Nut- Sensornut 1..10 .S
abdeckung Befestigungsnut 1..10 ..B
Nutenstein fuir Befestigungsnut |1 ... 10 .Y
fiir Schlitten 1..10 ..X
fiir HD unten 1..10 ..U
Mittenstiitze 1..10 ..M
FuBbefestigung (Satz) 1..10 ..F
StoRdampfer Bausatz fiir HD 1..2 ..D
Zentralbefestigung 1..10 ..Q
Naherungs- mit Kabel 2,5 m 1..10 .G
schalter mit Stecker 1..10 ..H
kontaktlos mit 1..10 |
Kabel 2,5 m
kontaktlos, Stecker |1 ... 10 ..
Offner mit 1..10 ..N
Kabel 2,5 m
Steckdose mit Kabel 2,5 m 1..10 ")
Ubertrag Bestellcode
[208] - | | | | | | | | |
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FESTO

Zahnriemenachsen DGE-ZR-HD, mit Schwerlastfiihrung

Anwendungsbeispiel
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Zahnriemenachsen DGE

Zubehor

Zuldssige Kombinationen Achse mit Servomotor

FESTO

Achse Servomotor Motorflansch Kupplung Kupplungsgehduse
DGE-ZR
DGE-ZR-KF
DGE-ZR-HD @
@,&
Bestellcode |[Teile-Nr. Typ Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ
Fiir DGE-8
ohne Getriebe/ohne Bremse
SED 540299 MTR-AC-40-3S-AA | 540301 MTR-FL28/30-AC40 | 540750 KSE-15-22-D04-D06 | 171186 DGE-KG-8-ZR-FL28
ohne Getriebe/mit Bremse
SED + BR 540300 MTR-AC-40-3S-AB |540 301 MTR-FL28/30-AC40 |540 750 KSE-15-22-D04-D06 1171 186 DGE-KG-8-ZR-FL28
Fiir DGE-12
ohne Getriebe/ohne Bremse
SED 540299 MTR-AC-40-3S-AA 540301 MTR-FL28/30-AC40 | 540750 KSE-15-22-D04-D06 |171185 DGE-KG-12-ZR-FL30
SEDP 526723 MTR-AC-55-3S-AA 534807 MTR-FL30-AC55 184262 KSE-15-22-D04-D09 |171 185 DGE-KG-12-ZR-FL30
ohne Getriebe/mit Bremse
SED + BR 540300 MTR-AC-40-3S-AB 540301 MTR-FL28/30-AC40 | 540750 KSE-15-22-D04-D06 |171185 DGE-KG-12-ZR-FL30
SEDP + BR 526 724 MTR-AC-55-3S-AB 534807 MTR-FL30-AC55 184262 KSE-15-22-D04-D09 |171 185 DGE-KG-12-ZR-FL30
Fiir DGE-18
ohne Getriebe/ohne Bremse
SED 526723 MTR-AC-55-3S-AA | 529942 MTR-FL44-AC55 | 184263 KSE-19-24-D06-D09 | 170375 DGE-KG-18-ZR-FL44
ohne Getriebe/mit Bremse
SED + BR 526 724 MTR-AC-55-3S-AB |529 942 MTR-FL44-AC55 |184 263 KSE-19-24-D06-D09 |170 375 DGE-KG-18-ZR-FL44
Fiir DGE-25
ohne Getriebe/ohne Bremse
SED 526727 MTR-AC-70-3S-AA | 529943 MTR-FL44-AC70 | 123042 KSE-30-35-D08-D11 | 124 628 DGE-KG-25-ZR-FL44
ohne Getriebe/mit Bremse
SED + BR 526728 MTR-AC-70-3S-AB | 529943 MTR-FL44-AC70 | 123 042 KSE-30-35-D08-D11 | 124 628 DGE-KG-25-ZR-FL44
mit Getriebe/ohne Bremse
SEG 526729 MTR-AC-70-35-GA | 529943 MTR-FL44-AC70 | 123 043 KSE-30-35-D08-D12 | 124 628 DGE-KG-25-ZR-FL44
mit Getriebe/mit Bremse
SEG + BR 526730 MTR-AC-70-35-GB |529 943 MTR-FL44-AC70 1123 043 KSE-30-35-D08-D12 |124 628 DGE-KG-25-ZR-FL44
Fiir DGE-40
ohne Getriebe/ohne Bremse
SED 526731 MTR-AC-100-3S-AA (529947 MTR-FL64-AC100 123 844 KSE-40-66-D15-D19 | 124 629 DGE-KG-40-ZR-FL64
SEDP 526 735 MTR-AC-100-55-AA [529 947 MTR-FL64-AC100 123 844 KSE-40-66-D15-D19 | 124629 DGE-KG-40-ZR-FL64
ohne Getriebe/mit Bremse
SED +BR 526732 MTR-AC-100-3S-AB [529947 MTR-FL64-AC100 123 844 KSE-40-66-D15-D19 | 124629 DGE-KG-40-ZR-FL64
SEDP +BR 526 736 MTR-AC-100-5S5-AB [529 947 MTR-FL64-AC100 123 844 KSE-40-66-D15-D19 | 124629 DGE-KG-40-ZR-FL64
mit Getriebe/ohne Bremse
SEI 526733 MTR-AC-100-3S5-GA [529947 MTR-FL64-AC100 176 033 KSE-40-66-D15-D24 | 124629 DGE-KG-40-ZR-FL64
SEIP 526 737 MTR-AC-100-55-GA [529947 MTR-FL64-AC100 176 033 KSE-40-66-D15-D24 | 124629 DGE-KG-40-ZR-FL64
mit Getriebe/mit Bremse
SEl+BR 526 734 MTR-AC-100-35-GB [529947 MTR-FL64-AC100 176 033 KSE-40-66-D15-D24 | 124629 DGE-KG-40-ZR-FL64
SEIP +BR 526738 MTR-AC-100-55-GB [529947 MTR-FL64-AC100 176 033 KSE-40-66-D15-D24 | 124629 DGE-KG-40-ZR-FL64
Fiir DGE-63
mit Getriebe/ohne Bremse
SEI 526737 MTR-AC-100-55-GA |529 949 MTR-FL118-AC100 |123 852 KSE-65-90-D24-D25 |124 630 DGE-KG-63-ZR-FL118
mit Getriebe/mit Bremse
SEl +BR 526738 MTR-AC-100-55-GB | 529949 MTR-FL118-AC100 | 123852 KSE-65-90-D24-D25 | 124630 DGE-KG-63-ZR-FL118
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Zahnriemenachsen DGE

FESTO

Zubehor
Zuldssige Kombinationen Achse mit Schrittmotor
Achse Schrittmotor Motorflansch Kupplung Kupplungsgehduse
DGE-ZR
DGE-ZR-KF
DGE-ZR-HD @
@;&
Bestellcode | Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ
Fiir DGE-8
ohne Getriebe/ohne Bremse
STD 530057 MTR-ST-42-485-AA | 530080 MTR-FL28-ST42 530084 KSE-15-22-D04-D05 171186 DGE-KG-8-ZR-FL28
STED 530059 MTRE-ST-42-48S-AA|530080 MTR-FL28-ST42 530084 KSE-15-22-D04-D05 171186 DGE-KG-8-ZR-FL28
ohne Getriebe/mit Bremse
STD + BR 530058 MTR-ST-42-485-AB |530080 MTR-FL28-ST42 530084 KSE-15-22-D04-D05 171186 DGE-KG-8-ZR-FL28
STED + BR |530060 MTRE-ST-42-48S-AB (530080 MTR-FL28-ST42 530084 KSE-15-22-D04-D05 171186 DGE-KG-8-ZR-FL28
Fiir DGE-12
ohne Getriebe/ohne Bremse
STD 530057 MTR-ST-42-485-AA |530079 MTR-FL30-ST42 530084 KSE-15-22-D04-D05 171185 DGE-KG-12-ZR-FL30
STED 530059 MTRE-ST-42-48S-AA|530079 MTR-FL30-ST42 530084 KSE-15-22-D04-D05 171185 DGE-KG-12-ZR-FL30
ohne Getriebe/mit Bremse
STD + BR 530058 MTR-ST-42-485-AB |530079 MTR-FL30-ST42 530084 KSE-15-22-D04-D05 171185 DGE-KG-12-ZR-FL30
STED + BR |530060 MTRE-ST-42-48S-AB (530079 MTR-FL30-ST42 530084 KSE-15-22-D04-D05 171185 DGE-KG-12-ZR-FL30
Fiir DGE-18
ohne Getriebe/ohne Bremse
STD 530061 MTR-ST-57-48S-AA | 530081 MTR-FL44-ST57 | 530086 KS E-19-24-D06-D06,35| 170375 DGE-KG-18-ZR-FL44
ohne Getriebe/mit Bremse
STD + BR 530062 MTR-ST-57-48S-AB I 530081 MTR-FL44-ST57 I 530086 KS E-19—24—D06-D06,35[ 170375 DGE-KG-18-ZR-FL44
Fiir DGE-25
ohne Getriebe/ohne Bremse
STD 530061 MTR-ST-57-48S5-AA | 530081 MTR-FL44-ST57 530088 KSE-30-35-D06,35-D08|124 628 DGE-KG-25-ZR-FL44
STDP 530065 MTR-ST-87-485-AA | 530082 MTR-FL44-ST87 123 042 KSE-30-35-D08-D11 124 628 DGE-KG-25-ZR-FL44
ohne Getriebe/mit Bremse
STD + BR 530062 MTR-ST-57-485-AB |530081 MTR-FL44-ST57 530088 KSE-30-35-D06,35-D08|124 628 DGE-KG-25-ZR-FL44
STDP+BR |530066 MTR-ST-87-48S-AB (530082 MTR-FL44-ST87 123 042 KSE-30-35-D08-D11 124 628 DGE-KG-25-ZR-FL44
Fiir DGE-40
mit Getriebe/ohne Bremse
STG 530067 MTR-ST-87-48S-GA | 533139 MTR-FL64-PL80 | 123845 KSE-40-66-D15-D20 | 124 629 DGE-KG-40-ZR-FL64
mit Getriebe/mit Bremse
STG + BR 530068 MTR-ST-87-48S-GB | 533139 MTR-FL64-PL80 | 123845 KSE-40-66-D15-D20 | 124 629 DGE-KG-40-ZR-FL64

Die Getriebe haben eine Unter-
setzungvoné4: 1.

Hinweis

Technische Daten
fiir Servomotoren = 5 / 2.2-28

fiir Schrittmotoren = 5 / 2.2-28
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Zahnriemenachsen DGE

Zubehor

Zuldssige Kombinationen Achse mit Servomotor

FESTO

Achse Servomotor Motorflansch Kupplung Kupplungsgehduse
DGE-ZR-RF
&
@;&
Bestellcode | Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ
Fiir DGE-25-ZR-RF
ohne Getriebe/ohne Bremse
SED 526727 MTR-AC-70-3S-AA | 529943 MTR-FL-44-AC70 | 123042 KSE-30-35-D08-D11 | 534394 DGE-KG-25-ZR-RF-FL44
ohne Getriebe/mit Bremse
SED + BR 526728 MTR-AC-70-3S-AB | 529943 MTR-FL-44-AC70 | 123042 KSE-30-35-D08-D11 | 534394 DGE-KG-25-ZR-RF-FL44
mit Getriebe/ohne Bremse
SEG 526725 MTR-AC-55-3S-GA 529944 MTR-FL-44-PL60 123042 KSE-30-35-D08-D11 [534 394 DGE-KG-25-ZR-RF-FL44
SEGP 526729 MTR-AC-70-3S-GA 529943 MTR-FL-44-AC70 123043 KSE-30-35-D08-D12 [534 394 DGE-KG-25-ZR-RF-FL44
mit Getriebe/mit Bremse
SEG + BR 526726 MTR-AC-55-3S-GB 529944 MTR-FL-44-PL60 123042 KSE-30-35-D08-D11 [534 394 DGE-KG-25-ZR-RF-FL44
SEGP+BR |526730 MTR-AC-70-35-GB 529943 MTR-FL-44-AC70 123043 KSE-30-35-D08-D12 [534 394 DGE-KG-25-ZR-RF-FL44
Fiir DGE-40-ZR-RF
ohne Getriebe/ohne Bremse
SED 526735 MTR-AC-100-5S-AA |529 947 MTR-FL-64-AC100 |123 844 KSE-40-66-D15-D19 |534 395 DGE-KG-40-ZR-RF-FL64
ohne Getriebe/mit Bremse
SED +BR 526 736 MTR-AC-100-5S-AB | 529 947 MTR-FL-64-AC100 | 123 844 KSE-40-66-D15-D19 | 534395 DGE-KG-40-ZR-RF-FL64
mit Getriebe/ohne Bremse
SEI 526 733 MTR-AC-100-3S-GA | 529 947 MTR-FL-64-AC100 | 176 033 KSE-40-66-D15-D24 | 534395 DGE-KG-40-ZR-RF-FL64
mit Getriebe/mit Bremse
SEl+BR 526 734 MTR-AC-100-3S-GB I 529 947 MTR-FL-64-AC100 I 176 033 KSE-40-66-D15-D24 I 534395 DGE-KG-40-ZR-RF-FL64
Fiir DGE-63-ZR-RF
mit Getriebe/ohne Bremse
SEI 526733 MTR-AC-100-3S-GA |529949 MTR-FL-118-AC100 [123 852 KSE-65-90-D25-D24 [534396 DGE-KG-63-ZR-RF-FL118
SEIP 526737 MTR-AC-100-55-GA |529949 MTR-FL-118-AC100 [123 852 KSE-65-90-D25-D24 [534396 DGE-KG-63-ZR-RF-FL118
mit Getriebe/mit Bremse
SEl+BR 526 734 MTR-AC-100-3S-GB |529 949 MTR-FL-118-AC100 [123 852 KSE-65-90-D25-D24 [534396 DGE-KG-63-ZR-RF-FL118
SEIP + BR 526738 MTR-AC-100-55-GB |529949 MTR-FL-118-AC100 [123 852 KSE-65-90-D25-D24 [534396 DGE-KG-63-ZR-RF-FL118

Die Getriebe haben eine Unter-
setzungvoné4: 1.

5/2.1-78

Hinweis

Technische Daten fiir
Servomotoren = 5/ 2.2-28
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Zahnriemenachsen DGE FESTO
Zubehor
FuBBbefestigung HP Werkstoff:
(Bestellcode F) Stahl, verzinkt
Kupfer-, PTFE- und silikonfrei
DGE-8-...-18
AU
R =
¥ ) \\ _ o O O o _
Q1 | q’]f ——Hp
e bl Jlelters &S
~ I ; i ;
I ol 'ﬂj | Y
Ag ]| L SA+
; TR
g
ey
| 1 ""\__\: DGE-25-..-63
L
- AU
- AQ
: £ [Toovo]
@ < + * ¢ +
D\L KN M/\\M
Ef ¢&Je s om |z
1 —
SA+
TR
HP-25 + = zuziiglich Hubldnge
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofe AB AH AO AT AU TR
%)
8 3,4 13,8 3 2 9 13
12 3,4 16,5 3 2 9 18,6
18 5,5 24 4,8 3 13,3 24
25 5,5 29,5 6 3 13 32,5
40 6,6 46 8,5 5 17,5 45
63 11 69 13,5 6 28 75
fiir Baugrofe SA Gewicht Teile-Nr.  Typ
fiir DGE-ZR/DGE-ZR-KF fiir DGE-ZR-RF
GK GV GK GV [g]
8 198 - - - 17 158470 HP-8
12 234 - - - 23 158471 HP-12
18 308,6 388,6 - - 70 158472 HP-18
25 398 498 440 535 61 150731 HP-25
40 604 774 673 813 188 150733 HP-40
63 938 1188 1076 1306 305 150735 HP-63

|:| Basisproduktprogramm
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Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

N

—

Zahnriemenachsen DGE FESTO

Zubehor
Mittenstiitze MUP Werkstoff:
(Bestellcode M) Stahl, verzinkt
Kupfer-, PTFE- und silikonfrei
DGE-8-...-25 DGE-40-...-63
o o) J
- 99
olller Jd Heol
ﬁ —
H | O
A4
= B D1
/ﬁxkﬂ B2
TR B1
(,/,g> = U
e e [§
| U )
= N (
= e o >
B2 N N # Position der Mittenstiitze
B1 1 | = S im Bereich des Profils frei
d:j/ L ] wahlbar
MUP-40 ! ‘
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofie AH B1 B2 D1 H1 H2 L1 L2 L3 | Gewicht [Teile-Nr. Typ
%) [g]
8 13,8 | 40,5 | 28,5 3,5 8 4 15 - - 8 160909 MUP-8/12
12 16,5 46 34 3,5 8 4 15 - - 8 160909 MUP-8/12
18 24 70,5 47 5,5 13 7 25 - - 33 150736 MUP-18/25
25 29,5 81 58 5,5 13 7 25 - - 33 150736 MUP-18/25
40 46 35 22 6,6 - - - 47 40 126 150 738 MUP-40
63 69 50 26 11 - - - 77 65 340 150800 MUP-63

|:| Basisproduktprogramm
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Zahnriemenachsen DGE FESTO
Zubehor

FuBSbefestigung HHP DGE-...-HD18/-HD25/-HD40
fuir Schwerlastfiihrung

(Bestellcode F)
Werkstoff:
Stahl, verzinkt

T.N
T
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Mittenstiitze MUP g’w @ @ ré = i
fuir Schwerlastfiihrung §
(Bestellcode M) g‘\_jg

Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

N

—

I
. m!
Werkstoff.. IT.. — 1 BEEE BEEE|
Stahl, verzinkt ‘ ‘DZ o 1
Kupfer-, PTFE- und silikonfrei B4 T L3 L4+
B1
FuBbefestigung HHP
- Mittenstiitze MUP
+ = zuziglich Hublénge
Abmessungen und Bestellangaben
fir Schwer- B1 B4 B5 B6 1 D1 D2 D4 H1 H2 H3
lastfiihrung
HD18
80 40 22 35 34 5,5 6,6 6,6 8 14 26,8
HD25
100 50 26 50 50 9 11 11 8 16 34,5
HD40
140 70 26 50 50 9 11 11 10 16 37
fiir Schwer- L8 L9 L10 L11 L12 L13 L14 Gewicht [Teile-Nr. Typ
lastfiihrung
[g]
HD18 ¢8 25 " 92 99 9 250 357 161993 HHP-18
126 150738 MUP-40
HD25 794 161994 HHP-25
88 100 90 128 140 15 380
347 150739 MUP-50
HD40 1318 161995 HHP-40
108 120 110 148 160 15 424
347 150739 MUP-50

|:| Basisproduktprogramm
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Zahnriemenachsen DGE
Zubehor

Stof3dampfer YSR-...-C
(Bestellcode: C)

Werkstoff:

Gehduse: Stahl verzinkt, Kolben-
stange: hochlegierter Stahl,
Dichtungen: Perbunan, Polyure-
than

Kupfer-, PTFE- und silikonfrei

Hinweis

StofRddmpfer YSRW mit pro-
gressiver Kennlinie = Band 1

FESTO

Bestellangaben
fiir BaugroBe |Gewicht Teile-Nr.  Typ

[g]
8 9 158981 YSR-5-5-C
12 9 158981 YSR-5-5-C
18 30 34571 YSR-8-8-C
25 70 34572 YSR-12-12-C
40 140 34573 YSR-16-20-C
63 240 34574 YSR-20-25-C

Stofldampfer-Halter KYP
(Bestellcode: C)

Werkstoff:
Halterung: Aluminium

Hiilse: Stahl, nichtrostend ‘

I [%

B8

StoRdampfer-Halter KYP
(bei Anlage des Halters an
den Lagerdeckel, der Deckel
dient als Verschiebesiche-
rung, ist die komplette
Hubldnge nutzbar)

Sgod

miEES ;
| &4

N
ag

StoRdampfer YSR-...-C
Verschiebesicherung
(im Lieferumfang enthalten)
wahlweise hinter oder unter
dem StofRdampfer-Halter
KYP

Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofe B8 D1 H4 Gewicht | Teile-Nr. Typ
[g]
8 8 M8x1 3 36 158905 KYP-8
12 11 M8x1 3 44 158906 KYP-12
18 14 M12x1 4,5 66 158907 KYP-18
25 19 M16x1 6 95 158908 KYP-25
40 32 M22x1,5 8 209 158910 KYP-40
63 44 M26x1,5 11,5 609 158912 KYP-63
|:| Basisproduktprogramm
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Zahnriemenachsen DGE

Zubehor

Notpuffer NPE
(Bestellcode: A)

Werkstoff:
Polyurethan

fiir Baugrofe

18

Abmessungen und Bestellangaben

B1

15

L1

43,1

L1

B1

H1

H1

28,5

Gewicht
[g]
6

Teile-Nr.  Typ

193901 NPE-18

FESTO

25

25

57

29

12

193902 NPE-25

40

40

80,5

36

41

193904 NPE-40

63

60

128,6

55

152

193906 NPE-63

Hinweis

Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

B
—

Notpuffer nur in Verbindung mit
StofRddmpfer-Halter KYP einsetz-
bar. 25 /2.1-82

(Gewindestift und Mutter
werden nicht benatigt.)

Stof3dampfer DG-GA
fuir geschiitzte Ausfiihrung GA
(Bestellcode: E)

Werkstoff:

Gehduse: Stahl verzinkt, Kolben-
stange: hochlegierter Stahl
Dichtungen: Perbunan, Polyure-
than

Kupfer-, PTFE- und silikonfrei

Bestellangaben
fiir BaugroBe |Gewicht Teile-Nr.  Typ

[g]

25

70

192875 DG-GA-25-YSR

40

140

192877 DG-GA-40-YSR
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N

Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

—

Zahnriemenachsen DGE
Zubehor

Stof3dampferbausatz YHD
fuir Schwerlastfiihrung f

(Bestellcode: D) {f .;fr
Werkstoff: ’ﬁ ,ﬁ%‘
Gehduse: Stahl, verzinkt

- -
Dichtungen: TPE-U(PU) NBR - ff
Kupfer-, PTFE- und silikonfrei -

FESTO

Bestellangaben
fiir Schwer- Gewicht Teile-Nr.  Typ
lastfiihrung

[g]
HD18 203 174 544 YHD-18
HD25 293 174545 YHD-25
HD40 515 174546 YHD-40

5/2.1-84
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Zahnriemenachsen DGE

FESTO

Zubehor
Bestellangaben Datenblatter = Band 1
fiir BaugroBe |Bemerkung Bestellcode Teile-Nr.  Typ PED
Nutenstein NST
18, 25 fur Befestigungsnut/Profilnut ~ |Y 526 091 NST-HMV-M4 1
@ 40 150914 NST-5-M5 1
63 150915 NST-8-Mé 1
HD18, HD25 fuir Schwerlastfiihrung: Y 150914 NST-5-M5 1
HD40 Befestigungsnut 150915 NST-8-Mé6 1
HD18 fuir Schwerlastfiihrung: U 150914 NST-5-M5 1
HD25, HD40 HD unten 150915 NST-8-Mé6 1
Nutenstein NSTL
25 fur Schlitten X 158 410 NSTL-25 1
40 158 412 NSTL-40 1
63 158 414 NSTL-63 1
HD18 fuir Schwerlastfiihrung: X 161020 NSTH-18 1
HD25 Schlitten 161021 NSTH-25 1
HD40 161022 NSTH-40 1
Zentrierstift/-hiilse ZBS/ZBH
8..18 fur Schlitten Z 150928 ZBS-5 10
@ 25..63 150927 ZBH-9 10
Zentralbefestigung SLZZ
HD18 fuir Schwerlastfiihrung: Q 150901 SLZZ-25/16 1
EE!! HD25 Schlitten
(J HD40
Nutabdeckung ABP
40 fiir Befestigungsnut B 151681 ABP-5 2
63 je0,5m 151682 ABP-8
HD18, HD25 fiir Befestigungsnut seitlich 151681 ABP-5
HD40 und unten, je 0,5m 151682 ABP-8
Nutabdeckung ABP-S
8..63 fiir Sensornut S 151680 ABP-5-S 2
je0,5m
25 fiir Befestigungsnut B
bei DGE-ZR-RF
1) Packungseinheit in Stiick
|:| Basisproduktprogramm
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Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

)

—

Zahnriemenachsen DGE FESTO
Zubehor

Sensorhalter HWS DGE-18-...-ZR-KF-...
fuir induktive Naherungsschalter L1 B1
(Bestellcode: T) L2 B2 D1

L7 L8 | i
Werkstoff: L6 @ @
Stahl, verzinkt I

+
t
+
W
Buing

C Eaiigpll ‘ L 3
} I ] No'e 2 T
T 1t T ‘u@ 1 @ > oy L P
T - il
D2 T\¥<
LS
N/ —
L3 !
DGE-25-...-ZR-KF-... 1 81
L7 L8 L2
Schaltfahne SF Ls \ %
Tl
(Bestellcode: L) i = ‘ { I*I & ﬂ ‘
Werkstoff: : \ & z ﬁg
Stahl, verzinkt | ! > %«» +® m
o D2 —=
L5
L4
L3
.f‘ i
r /' DGE-40/-63-..-ZR-KF-...
s
L7 L1 Bl .
L6 L8 L2
D1 Tl
® & gE
] I \“\ | { & (}@ *
| m
{
¢

i D2
L3

Uberstand des Sensorkabels,
entsprechenden Einbauraum
berticksichtigen
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Zahnriemenachsen DGE FESTO
Zubehor
DGE-25-...ZR-RF-...
L7 L1 B1
L6 L8 L2 B2
= D1
e P s s |
TTE m
g\ i ! ‘ Q @ {‘ #
D2 ) =
— f L5
Lé
L3
DGE-40/-63-..ZR-RF-...
L7 L1 B1
L6 L8 L2
e T—=o
I 1
<> ki ‘ #m
/A ( o
+ + ‘ ol |
| )
i [ D2
Uberstand des Sensorkabels,
entsprechenden Einbauraum
berticksichtigen
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofe D1 D2 B1 B2 H1 H2 H3 H4 H5 L1 L2 L3 L4 L5
18
M4 M5 19 3 14 10,5 20 3 11 85 78 37 22,5 15
25
M5 M5 27 3 20,5 15,3 20 3 11 105 88 37 34,5 27
40
M5 M5 10 - 24 18 20 3 11 167 58 37 22,5 15
63
M8 M5 10 - 35 25 20 3 11 230 72 37 22,5 15
fiir Baugrofie L6 L7 L8 Gewicht [Teile-Nr. Typ
DGE-ZR-KF | DGE-ZR-RF
max. GK GV min. min. [g]
18 30 188968 HWS-18/25-M8
5,5 - - 64 15
60 188964 SF-18
25 55 435 91 " 15 30 540780 HWS-25-MAB-M8
’ ’ 80 540 430 SF-25-MAB
40 55 €85 138.5 " 15 40 188969 HWS-40-M8
’ ’ ’ 310 188966 SF-40
63 55 117 232 " 15 40 188970 HWS-63-M8
’ 630 188967 SF-63
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Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

N

—

Zahnriemenachsen DGE

Zubehor

Bestellangaben — Naherungsschalter fiir T-Nut, magnetisch Reed

FESTO

Datenbldtter = Band 1

Montage Elektrischer Anschluss Kabelldange |Teile-Nr. Typ
Kabel Stecker M8 [m]
Schlieler
= einschiebbar, |3-adrig - 2,5 150855 SME-8-K-LED-24

& biindig mit :

Zylinderprofil - 3-polig 0,3 150857 SME-8-S-LED-24
Offner

einschiebbar, |3-adrig - 7,5 160251 SME-8-0-K-LED-24
% biindig mit Zy-

linderprofil

Bestellangaben — Naherungsschalter fiir T-Nut, magnetoresistiv

Datenbldtter = Band 1

|M0ntage |Schalt— Elektrischer Anschluss Kabellange |Teile—Nr. Typ
| ausgang Kabel Stecker M8 [m] |
Schlieer
einschiebbar, |PNP 3-polig - 2,5 175436 SMT-8-PS-K-LED-24-B
% bundig mit 3-poli 0,3 175 484 SMT-8-PS-S-LED-24-B
Zylinderprofil polis ’
Offner
% einsetzbar PNP 3-adrig - 7,5 525911 SMT-8F-PO-24V-K7,5-0E
Bestellangaben - Induktive Naherungsschalter M8 Datenbldtter = Band 4
Elektrischer Anschluss Schalt- |LED |Kabellé§nge |Teile—Nr. Typ
Kabel Stecker M8 ausgang | | [m] |
Schlieler
@9 3-adrig - PNP . 2,5 150386 SIEN-M8B-PS-K-L
M - 3-polig PNP 150387 SIEN-M8B-PS-S-L
u
Offner
@9 3-adrig - PNP 2,5 150390 SIEN-M8B-PO-K-L
u
ﬁ - 3-polig PNP 150391 SIEN-M8B-PO-S-L
u
Bestellangaben - Steckdosenkabel Datenbldtter = Band 1
|M0ntage Schaltausgang Anschluss |Kabellé§nge |Teile—Nr. Typ
| PNP NPN [[m] |
Dose gerade
Uberwurf- - - 3-polig 2,5 159 420 SIM-M8-3GD-2,5-PU
@M mutter M8 159421 SIM-M8-3GD-5-PU
Dose gewinkelt
Uberwurf- - - 3-polig 2,5 159 422 SIM-M8-3WD-2,5-PU
mutter M8 5 159 423 SIM-M8-3WD-5-PU
|:| Basisproduktprogramm
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