Adaptif kalip kavrayici robot modiilii DHEF-20-A-RA1

Uriin numarasi: 8119114

Veri sayfasi

FESTO

Ozellik Deger

Boyut 20

Form tutma kapagi modeli Standart

Strok 66 mm

Tutulacak min. ¢ap 12 mm

Maks. tutulacak ¢ap 38 mm

Tahrik tird pnématik

Montaj konumu herhangi bir

Calisma sekli cift etkili

Tutucu islevi Uyarlanabilir

Tasarim Form kavrama kepi
zorunlu hareket dizesi

Kilavuz Temel kilavuz

Konum algilama

yaklagim sensorii igin

Tahrik calisma basinci 1 Bar...8 Bar
Galisma basinci kapak 0.07 Bar...0.1 Bar
Patlama basinci kapak 0.3 Bar

Maks. ¢alisma frekansi tutucusu 1hz

iceri siirme siiresi 290 ms

Disari ¢tkma siiresi 270 ms

isletim ortami

I1SO 8573-1:2010 [7:4:4] uyarinca basingli hava

isletim / kontrol ortami hakkinda not

Yagli isletim mimkiin degil

Korozyon direnci sinifi KBK

2 - orta derece korozyona maruziyet

LABS uygunlugu

VDMA24364 Zone llI

Ortam sicaklig 0°C...60°C
Kitle atalet momenti 1.29 000018
Tasima kapasitesi kilavuz deger 1kg

Uriin agirligi 475 Gram
Montaj tuirt I1SO 9409'a gére
Pnomatik baglanti M5

Malzeme hakkinda not RoHS uyumlu
Kapak malzemesi VMQ (silikon)

Govde malzemesi

Aliiminyum, eloksalli
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Ozellik

Deger

Robot arayiizii

Universal Robots UR3 / 5/10 (PolyScope CB 3.8.0'dan itibaren)
Universal Robots UR3e / 5e / 10e (PolyScope yazilim versiyonu
5.0.0'dan itibaren)

Teslimat kapsami

1x artart rulo

1x solenoid valf

1x oransal basing regiilatorii
URCap'li 1x USB flas bellek
2x yaklasim sensori

3x baglanti hatt
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