
Festo Positioning CNC Robotics
GSBE-R1-P
หมายเลข ิชน ่สวน: 8232417

แ ่ผน ้ขอ ูมล

ัลกษณะเฉพาะ ูมล ่คา

บทความพ ้รอม ้ขอความประกอบ ไลบรา ีร
ประเภทใบอ ุนญาต ตลอดไป
ระยะเวลาใบอ ุนญาต ไ ่ม ํจา ักดเวลา
ประเภทซอฟ ์ตแว ์ร Device Application
การ ํจาแนกประเภทง ์ก ัชนซอฟ ์ตแว ์ร การเค ืลอนไหว
ง ์ก ัชนซอฟ ์ตแว ์ร ้หองส ุมดซอฟ ์ตแว ์รแอปพ ิลเค ัชน (Codesys)

การเค ืลอนไหวในการ ัจดการแบบคา ์ร ีทเ ีซยน/ ุ่หนยน ์ต
CNC
โปรแกรม ัตด ่ตอ CNC
CP
โปรแกรม ัตด ่ตอ
บ ็ลอกง ์ก ัชน
ร ัหส G (CNC)
การแปลง ิพ ักด ( ุ่หนยน ์ต)
LIN
ิว ีธการ

PTP
Path view (CNC)
Path view (Robotics)
Pick&Place
ุ่หนยน ์ต

U-Pick
WebUI

เวอ ์ร ัชน ีท ้ตองการ ัขน ่ตา Codesys 3.5 SP18 Patch 4
เวอ ์ร ัชนระบบป ิฏ ับ ิตการ ัขน ่ตา Codesys 3.5 SP18 Patch 4
ภาษา ีท ีมใ ้หเ ืลอกใ ้ชงานใน ิอนเตอ ์รเฟส ู้ผใ ้ช ภาษา ัองกฤษ
ประเภท ิอนเตอ ์รเฟส ู้ผใ ้ช GUI
ืพน ีทเ ็กบ ้ขอ ูมล ีท ้ตองการ 0.025 GB
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