
การเ ิดนเค ืรองระยะไกล
GFCH-A2-R
หมายเลข ิชน ่สวน: 8141577

แ ่ผน ้ขอ ูมล

ัลกษณะเฉพาะ ูมล ่คา

โครงส ้รางเ ิชงส ้รางสรร ์ค การรวม ัตวควบ ุคมมอเตอ ์รเ ้ขา ักบการควบ ุคมระ ัดบ ูสง - ีรโมท
ขอบเขตของการบ ิรการ บท ํนา ู่สโครงส ้รางของบ ็ลอกง ์ก ัชนและง ์ก ัชนการ ํทางาน

การทดสอบง ์ก ัชนของบ ็ลอกง ์ก ัชน ีทเ ีกยว ้ของ ํสาห ัรบการควบ ุคมระบบแกนโดยใ ้ชโปรเ ็จก ์ต ัตวอ ่ยาง
การส ันบส ุนนระยะไกล ํสาห ัรบการรวมบ ็ลอกง ์ก ัชน ีท ํจาเป็น ํสาห ัรบการควบ ุคมระบบแกน
( ูสง ุสด 3 แกน) ใน PLC ห ัลก (Festo, Siemens, AllenBradley, Beckhoff,
Omron) ตามโครงการ ีท ่วางเป ่ลา
ทดสอบ Comm. Axis Link/Mast. PLC

ป ิรมาณงานบนไซ ์ต 3 ัชวโมงการ ํทางาน
ความ ้ตองการของ ูลก ้คา ้ตองระ ุบลอ ิจก 24 V และแรง ัดนโหลด 230/400 V

้ตอง ีมส ิวต ์ชและสายเคเ ิบล ีอเทอ ์รเ ็นต
การ ิตด ัตงซอฟ ์ตแว ์ร FFT ในเค ืรอง ( ูดพอ ์ร ัทลส ันบส ุนน)
ิสท ิธของ ู้ผบ ิรหาร ้ทอง ิถน

การ ิตด ัตงซอฟ ์ตแว ์รการ ืสอสาร TeamViewer ห ืรอ Bomgar . ในเค ืรอง
การเ ืชอม ่ตอ ิอนเทอ ์รเ ็นต ีทเส ีถยร

ประ ิสท ิธภาพ 8 - 10 ัวนห ัลงจากลงคะแนน
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