
ัตวควบ ุคมมอเตอ ์ร
CMMS-ST-C8-7-G2
หมายเลข ิชน ่สวน: 572211

แ ่ผน ้ขอ ูมล

ัลกษณะเฉพาะ ูมล ่คา

ประเภทของ ัรด บนแ ่ผนเ ืชอม ่ตอ
ัขนแ ่นน

้นาห ันกผ ิลต ัภณ ์ฑ 2000 g
แสดง จอแสดงผลเ ็จด ่สวน
การควบ ุคม ส ิวต ์ช DIP
อ ุนญาต BIA

ีขด ีซ
c UL เรา - รายการ (OL)

เค ืรองหมาย CE ( ูดประกาศเ ีกยว ักบความสอดค ้ลอง) ตาม ํคา ัสง EU EMC
ตาม ้ขอ ํกาหนด ้ดานเค ืรอง ัจกรของสหภาพ ุยโรป
ตามระเ ีบยบ RoHS ของสหภาพ ุยโรป

เค ืรองหมาย UKCA ( ูด ํคาประกาศความสอดค ้ลอง) ตามระเ ีบยบ ้ขอ ับง ัคบของสหราชอาณา ัจกร ํสาห ัรบ EMC
ตามระเ ีบยบของสหราชอาณา ัจกร ํสาห ัรบเค ืรอง ัจกร
ตามระเ ีบยบ RoHS ของสหราชอาณา ัจกร

ใบ ัรบรองออกโดยห ่นวยงาน ีบ ีจ เ ็อมเอฟเอส 09031
ุอณห ูภ ิมในการ ัจดเ ็กบ -25 °C...70 °C
ุอณห ูภ ิมโดยรอบ 0 °C...50 °C

ความ ืชน ัสม ัพท ์ธ 0 - 90 %
ไ ่มควบแ ่นน

ระ ัดบการป้อง ักน IP20
ระ ัดบมล ิพษ 2
ัวส ุดหมายเห ุต เป็นไปตาม ้ขอ ํกาหนด RoHS
การป ิฏ ับ ิตตาม ้ขอ ํกาหนดของ ้หองป ิฏ ับ ิตการ VDMA24364-B2-L
ัจด ัอน ัดบ ุอปทานโหลดจ ุจ ับน 8 A

การ ่จายกระแสไฟ ูสง ุสด 12 A
ัตวกรองห ัลก ส ้รางมาใน

การ ่จายแรง ัดนไฟ ีท ํกาหนด DC 48 V
แ ็มก ์ซ แรง ัดนไฟฟ้าวงจรกลาง DC 58 V
ัตว ้ตานทานเบรก 17 Ohm
ัตว ้ตานทานเบรก ํกา ัลง ัพล ์ส 0.5 kVA

แห ่ลง ่จายไฟลอ ิจกแรง ัดนไฟฟ้า DC 24 V
แรง ัดนลอ ิจก ่ชวง ีทอ ุนญาต ± 20 %
ัจด ัอน ัดบ ุอปทานตรรกะจ ุจ ับน 0.2 A
่ชวงแรง ัดนไฟขาออกAC 0V ไป ัยงแรง ัดนไฟฟ้าขาเ ้ขา

4 ธ.ค. 2567 – อาจ ีมการเป ีลยนแปลง - Festo SE & Co. KG 1/2



ัลกษณะเฉพาะ ูมล ่คา

่ชวงกระแสมาก ูสง ุสด 2 s
เอา ์ท ุพทความ ีถ 0 Hz...2000 Hz
แ ็มก ์ซ ความยาวของสายมอเตอ ์รโดยไ ่ม ้ตอง ่ตอ ัตวกรองเ ้สน 25 m
ัตวควบ ุคมโหมดการ ํทางาน ระยะเอา ์ท ุพต PWM MOSFET

โหมดการ ํทางาน Microschritt, >4000 Schritt/U
ป ัรบลดกระแสไฟไ ้ด über Software
การ ัตง ่คา ัขนตอน über Software
ง ์ก ัชนป้อง ักน I²t การตรวจสอบ

การตรวจสอบ ุอณห ูภ ิม
การตรวจสอบพ ัลงงาน
การตรวจ ัจบไฟฟ้า ัขด ้ของ
การตรวจสอบ ้ขอ ิผดพลาด ่ลา ้ชา

ัจด ัอน ัดบการ ัตง ่คาจ ุจ ับน über Software
ัจงหวะ ูสง ุสด 4 kHz
ิอนเตอ ์รเฟสการ ํกาหนดพารา ิมเตอ ์ร RS232 (9600...115000 bps)
ัคปป ิลง eldbus CANopen

Probus DP
การเ ืชอม ่ตอรถ ับส ป ัลก

9 ิพน
Sub-D

ัตว ้ตานทานการ ิสน ุสด ับส แบบ ูบรณาการ
เ ็ซนเซอ ์ร ํตาแห ่นงโรเตอ ์ร ัตวเ ้ขาร ัหส
เ ็ซนเซอ ์ร ํตาแห ่นง ัตวเ ้ขาร ัหส
เอา ์ต ุพต ิอนเทอ ์รเฟซ ัตวเ ้ขาร ัหส, ง ์ก ัชน ้ขอ ูมล ํจาเพาะ Setpoint ํสาห ัรบไดรฟ์รองดาว ์นสต ีรม
ุคณสม ับ ิต ิอน ุพต ิอนเทอ ์รเฟซ ัตวเ ้ขาร ัหส RS422
ิอน ุพต ิอนเทอ ์รเฟซ ัตวเ ้ขาร ัหส, ง ์ก ัชน ในการ ํทางานแบบ ิซงโคร ันสตาม ้ขอ ํกาหนดความเ ็รวของไดรฟ์รอง
ุคณสม ับ ิตของ ิด ิจตอลลอ ิจกเอา ์ต ุพต ํกาหนด ่คาไ ้ดอ ่ยาง ิอสระบาง ่สวน

ไ ่มแยกทางไฟฟ้า
เอา ์ต ุพตลอ ิจก ิด ิจตอล ูสง ุสดในจ ุจ ับน 100 mA
ํจานวนอะนา ็ลอกเ ็ซตพอย ์ต ิอน ุพต 1
่ชวง ํทางานของเซตพอย ์ต ิอน ุพต ± 10 V
ิอม ีพแดน ์ซเ ็ซตพอย ์ต ิอน ุพต 20 kOhm
ํจานวนเอา ์ต ุพตของจอภาพอะนา ็ลอก 1
่ชวงการ ํทางานของมอ ินเตอ ์รเอา ์ต ุพต ± 10 V
ุคณ ัลกษณะ ้ดานความปลอด ัภย ปิดแรง ิบด ีทปลอด ัภย (STO)

ระ ัดบประ ิสท ิธภาพ (PL) Safe Torque Off (STO) / Category 3, ระ ัดบประ ิสท ิธภาพ d
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