Robotski paralelni griper EHPS-16-A-RA1

Broj dela: 8119111

Tehnicki list
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Karakteristika Vrednost
Veli€ina konstrukcije 16

Hod po Celjusti hvataljke 10 mm
Maks. preciznost uamene 0.2 mm
Maks. zazor ugla Celjusti hvataljke ax, ay 0.4 deg
Maks. zazor €eljusti hvataljke Sz 0.05 mm
Simetrija pri rotaciji 0.2 mm
Preciznost ponavljanja hvataljke 0.03 mm
Broj Celjusti hvataljke 2

Vrsta pogona elektri€ni
Funkcija hvataljke Paralelno

Dizajn

Spiralni pogon

T-oblik

Zupcasta Sipka/zupcanik
elektri¢na hvataljka

Odgovara standardu

IEC61010-1

Vodenje

Klizno vodenje

Prepoznavanje poloZaja

Beskontaktni prekida¢

Vrsta motora

DC servo motor

Kontrolni elementi

Prekidac rastera

Prikaz spremnosti za rad LED

Maks. frekvencija taktova 1.1Hz
Maks. masa eksternog prsta za hvatanje 100g
Maks. potro3nja struje 1A
Nominalni radni napon DC 24V
Dozvoljene oscilacije napona +/-10%
Dozvola RCM oznaka
KC oznaka KC-EMV

CE-oznaka (vidi Izjavu o usaglaenosti)

prema EU direktivi o elektromagnetnoj kompatibilnosti
prema EU direktivi RoHS

Dozvola za Ex zastitu izvan EU

EPL Db (GB)
EPL Gb (US)

Zastita od eksplozije

Zona 1 (UKEX)
Zona 21 (UKEX)

06.02.2024. — ZadrZana prava na izmene - Festo SE & Co. KG




Karakteristika

Vrednost

Najvisi stepen otpornosti na koroziju KBK

1 - mala izloZenost koroziji

LABS uskladenost

VDMA24364-B2-L

Nivo zvuénog pritiska 70 dB(A)
Vrsta zaStite P40
Temperatura okruZenja 5°C...60 °C
Ukupna sila hvatanja 154 N
Momenat inercije 0.81 kgcm?2
Maks. sila na €eljusti hvataljke Fx, staticki 200 N
Maks. momenat na Celjusti hvataljke Mx, staticki 7 Nm
Maks. momenat na Celjusti hvataljke My, staticki 4.4 Nm
Maks. momenat na Celjusti hvataljke Mz, staticki 7 Nm
Interval podmazivanja vodecih elemenata 2 MioCyc
TeZina proizvoda 400 g
Elektrieni priklju¢ak 5-polni
Kabl sa utikacem
M12x1
Vrsta pricvrséenja po izboru:

sa unutrasnjim navojem i centrirajucim rukavcem
sa prolaznim otvorom i centrirajucim rukavcem

Napomena o materijalu

RoHS-usaglasen

Materijal kucista

Aluminijum, eloksirani

Materijal Celjusti hvataljke

visokolegirani celik, nerdajuci

Integracija robota

Universal Robots UR3/5/10 (od PolyScope CB 3.6.0)
Universal Robots UR3e/5e/10e (od PolyScope SW 5.0.0)

Obim isporuke

1x adapter ploca

1x rolna lepljive trake
1x transmiter poloZaja
1x USB stik sa URCap
2x priklju¢na kabla
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