Krokovy motor
EMMT-ST-87-L-RS

Cislo dielu: 8156198
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Charakteristicky znak Hodnota
Teplota okolia -15°C...40 °C
Pokyny k teplote okolia do 80 °C so zniZzenim -2 %/°C
Max. vyska instalacie 4000 m
Poznamka o max. vyske instalacie od 1.000 m len s odlah¢enim od -1,0% na 100 m
Skladovacia teplota -20°C...70°C
Relativna vlhkost vzduchu 0-90%
nekondenzujiica
Zodpoveda norme IEC 60034
Tepelna trieda podla EN 60034-1 B
Max. teplota vinutia 130°C
Hodnotiaca trieda podla EN 60034-1 S1
Kon3trukcia motora podla normy EN 60034-7 IM B5
IMV1
IMV3
Montézna poloha [ubovolna
Druh krytia IP40

Pokyny k druhu krytia

IP40 pre hriadel motora bez radidlneho tesnenia hriadela
IP65 pre teleso motora vratane pripojovacej techniky

Kéd rozhrania vystupu motora

87A

Elektricky pripoj 1, typ pripoja Hybridna zéstrcka
Elektricky pripoj 1, pripojovacia technika M17x0,75
Elektricky pripoj 1, pocet pinov/Zil 12

Pokyny k materialu

V zhode s RoHS

Trieda odolnosti proti korézii KBK

0 - Ziadne naroky na odolnost proti korézii

Zhoda s LABS

VDMA24364 zbna lll

Odolnost proti vibraciam

Test pouZitia pre transport so stupfiom 2 podla FN 942017-4 a EN
60068-2-6

Odolnost proti narazom

Test nérazov so stupfiom intenzity 2 podla FN 942017-5 a EN
60068-2-27

Povolenie

RCM Mark
¢ UL us - Recognized (OL)
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Charakteristicky znak

Hodnota

Znacka CE (pozri prehlasenie o zhode)

podla smernice EU-EMV
podla smernice EJ RoHS

Znacka UKCA (pozri prehlasenie o zhode)

podla predpisov UK RoHS pre EMV
podla predpisov UK RoHS

Organ, ktory vydava certifikat ULE342973
Menovité prevadzkové napatie DC 48V

Pocet pélovych parov 50

PridrZzny moment, motor 9.4 Nm
Menovity kratiaci moment 8.4 Nm
Spickovy kritiaci moment 9.4 Nm
Menovité otacky 140 1/min
Max. pocet otacok 430 1/min
Max. poc€et mechanickych otacok 7000 1/min
Krokovy uhol pri celom kroku 1.8 stupen
Povolena odchylka krokového uhlu 5%
Menovity vykon motora 126 W
NepretrZity pokojovy prad 10A
Menovity prdd motora 8.4A
Spickovy prad 10A
Motorova konstanta 1.06 Nm/A
Napatova konstanta, faza 78.9 mV.min
Odpor vinutia fazy 0.30Q
Indukénosti vinutia fazy na jednotlivd fazu (nezretazend) 2.7 MHz
Indukénost vinutia Ld (faza) 4.1 MHz
Vinutie, priecna induk¢nost Lq (faza) 2.7 MHz
Elektricka ¢asova konstanta 9 ms
Tepelna ¢asova konstanta 37 min
Tepelny odpor 0.75 K/W
Meracia priruba 250x 250 x 15 mm, ocel
Celkovy vystupny kratiaci moment 3 kg.cm?
Hmotnost vyrobku 4660 g
Pripustné axialne zataZenie hriadela 60N
Pripustné zataZenie hriadela 220N

Snimac polohy rotora

Absoldtny enkodér, single turn

Oznacenie vyrobcu snimaca polohy rotora

Festo iC-MHM

Snimac polohy rotora s absolutne zaznamenatelnymi otackami 1

Rozhranie snimaca polohy rotora BiSS-C

Princip merania snimaca polohy rotora magneticky
Max. prevadzkové napdtie DC snimaca polohy rotora 5V

Rozsah prevadzkového napétia DC pre snimac polohy rotora 4.75V..5.25V
Snimac polohy rotora, pocet sinusovych/kosinusovych peridd na otacku |2

Kladné hodnoty snimaca polohy rotora na jedno otocenie 65536
RozliSenie snimaca polohy rotora 16 bit/s

Systémova presnost snimaca polohy rotora pri uhlovom merani

-540 arcsec...540 arcsec

MTTF, Ciastkové komponenty

9666 years, rotor position encoder
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