Kontrolér pre servomotory

CMMT-ST-C8-1C-EP-S0
Cislo dielca: 8084006

% Zakladny program

Vybehovy typ

Vybehovy typ. Dodatelny do 2024. Pre alternativny produkt - pozrite

portal podpory.

charakteristicky znak

FESTO

Hodnota

Typ upevnenia

Montazna doska, zoskrutkovana

s DIN listou
montéazZna poloha Volna konvekcia
vertikalny
Hmotnost vyrobku 350 g
Zobrazenie LED zelena / Zlta / Cervena
Osvedcenie RCM Mark
c UL us - Listed (OL)
KC znacka KC-EMV

CE-Znatka (pozri prehlasenie o zhode)

podla smernice EU-EMV
podla smernice EU o strojoch
podla EU-RoHS-RL

UKCA-znatenie (pozri prehlasenie o zhode)

podla UK predpisov pre EMC
podla UK predpisov pre strojové zariadenia
podla UK RoHS predpisov

Oddelenie vydavajlce certifikat

TOV Rheinland 01/205/5696.00/19

ULE331130

TUV Rh. UK 01/205U/5696.00/22
Teplota skladovania -25...55°C
Teplota okolia 0...50°C

Poznamka k teplote okolia

Poznamka: ZniZenie vzhladom na montaZznu vélu a vystupny prdd

Relativna vlhkost vzduchu

5-90%
nekondenzujdci

Max. intalatna vyska 2.000 m
Spdsob ochrany IP20
Trieda ochrany 1
Kategéria prepétia I
Stupen znecistenia 2

Materialovy (daj

zhoda s RoHS

LABS - konformita

VDMA24364 - z6na Il

Menovité napétie, napajanie zataZe DC 24 ...48V
Povoleny rozsah, napéjanie zataze -15% [ +15 %
Max. medziobvodové napatie DC 60V
Menovité napatie DC 24V
Dovoleny rozsah napdtia logiky +15%
Spotreba pridu, pre logické Eleny bez brzdy 1A

Spotreba prddu, napajanie logiky s brzdou 2A

Rozsah vystupného napatia AC 0V az po vstupné napdtie
Menovity vystupny priad 8A

Efektivny menovity prid na fazu 8A

Spitkovy prid na fazu, efektivny 10A

Max. doba trvania $pickového pradu 3s

menovity vykon kontrolera 300 W
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FESTO

charakteristicky znak Hodnota
Spitkovy vykon 400 W
Vystupna frekvencia 0...20.000 Hz
Max. d(Zka kablov motora bez externého sietového filtra 25m

Max. vystupny prad brzdy 1A

Max. pokles napdtia od napajania logiky po brzdny odpor 1V

Pracovny rezim riadiacej jednotky

Kaskadova regulacia

P regulator polohy

Pl - Regulator rychlosti

Pl-regulator pridu pre F alebo M

Profilova prevadzka v priamom a zaéznamovom méde
Interpolaény mdd cez priemyselna siet
Synchronizované ovladacie médy
Referen¢ny pohyb

Nastavovacia prevadzka

Autotuning

Riadena prevadzka (Open-loop operation)

Pracovny rezim

Priestorovo orientovana regulacia
Rozlisenie polohy 24 Bit/U
Snimacia frekvencia 20 kHz

PWM s 20 kHz

Zber dat v redlnom Case

2x Input-Capture (x, v, F)

2x Output-Trigger (x, v, F)

1x vstup snimaca polohy

nastavitelny pokles pradu

pomocou softvéru

Ochranna funkcia

|.t Sledovanie

Sledovanie teploty

Sledovanie pradu

Zistovanie vypadku napétia
Sledovanie chyby unasania
Softvérové snimanie koncovej polohy

Nastavenie menovitého pradu

pomocou softvéru

Ethernet-ové rozhranie, funkcia

Parametrizacia a uvedenie do prevadzky

Ethernet-ové rozhranie, protokol

TCP/IP

Rozhranie Fieldbus-u, protokol

EtherNet/IP

spriahnutie prevadzkovej zbernice

EtherNet/IP
Modbus/TCP

Komunikaény profil

DriveProfile

vdzba procesu

Pohony s nastavitelnou rychlostou
Pohony s funkciou polohovania

Fieldbus rozhranie, prenosova rychlost 100 Mbit/s
Rozhranie Fieldbus-u, typ pripoja 2x zasuvka
Rozhranie Fieldbus-u, pripojovacia technika RJ45
Rozhranie enkddera, funkcia BiSS-C
Inkrementalny enkdder
Pocet digitalnych logickych vstupov 6

vstupy logického obvodu

NPN (spinanie k -)
PNP (Pozitivne spinanie)

Vlastnosti logického vstupu

Ciastogne volne konfigurovatelny
V niektorych pripadoch bezpe&né vstupy
galvanicky neoddelené

Specifikacia, vstup logiky

zaloZené na IEC 61131-2, typ 3

Pracovny rozsah logického vstupu -3...30V
Pocet vysokorychlostnych logickych vstupov 2

Casové rozligenie, vysokorychlostné logické vstupy 1lus
Pocet digitalnych logickych vystupov 24 V DC 2

Spinacia logika, vystupy

NPN (spinanie k -)
PNP (Pozitivne spinanie)

Vlastnosti digitalnych logickych vystupov

konfigurovatelny
galvanicky neoddelené

Max. prid, digitalne logické vystupy

100 mA
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FESTO

charakteristicky znak Hodnota
Pocet vysokorychlostnych spinacich vystupov 2
Casové rozligenie, vysokorychlostné spinacie vystupy 1lus
Pocet bezpotencialovych spinacich vystupov 1

Max. prid pri bezpotencialovych spinacich vystupoch 100 mA

Bezpecnostna funkcia

Bezpetné odpojenie momentu (STO)
Safe stop 1 (SS1-time controlled)

Safety Integrity Level (SIL)

STO / SIL 2 / SILCL 2 (EC-motor bez diagnostiky)
STO / SIL 3 / SILCL 3 (krokovy motor/EC-motor s diagnostikou)

Vykonnostna Groven (PL)

STO / Kat. 3, PLd (EC-motor bez diagnostiky)
STO / Kat. 3, PLe (krokovy motor/EC-motor s diagnostikou)

Diagnostické pokrytie (DC)

STO: 87 % (EC-motor bez diagnostiky)
STO / 90 % (krokovy motor)
STO: 92 % (EC-motor s diagnostikou)

Hardware fault tolerance

1

Proof-Test-Intervall

STO / 20 a (krokovy motor/EC-motor bez diagnostiky)

Pocet bezpeénych 2 pélovych vstupov

1

Pocet diagnostickych vystupov

1
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