Controlador do motor
CMMS-ST-C8-7

Codigo da peca: 547454 FESTO
Para motor de passo
E
i

Ficha técnica

Caracteristica Valor

Tipo de operagao controlador Estagio final de poténcia PWM-MOSFET

Modo de operacao Micro-passo, 4000 passos/U

Reducdo ajustavel de corrente Usando software

Sensor de posi¢ao Encoder

Filtro de rede integrado

Ajuste dos passos Usando software

Funcdo protetora Monitoramento 12t
Monitoramento da temperatura
Monitoramento de corrente
Deteccao de falhas na tensao
Monitoramento de erros de arrasto

Sensor de posi¢ao do rotor Encoder

Indicador Indicador com sete segmentos

Elementos de controle DIP switch

Ajuste da corrente nominal Usando software

Freqiiéncia max. de passos 4 kHz

Resisténcia do freio 17 Ohm

Resisténcia do terminal de bus integrado

Propriedades das saidas l6gicas digitais configuragao parcialmente livre
Sem isolamento galvanico

Impedancia entrada de valores teéricos 20 kOhm

Poténcia do pulso resisténcia do freio 0,5 kVA

Corrente max. saidas logicas digitais 100 mA

Duragdo méax. corrente de pico 2s

Tensdo max. do circuito intermediario c.c. 48V

Tensdo nominal c.c., alimentagao l6gica 24V

Tensao nominal alimentagao carga c.c. 48V

Corrente nominal, alimentagdo carga 8A

Corrente nominal, alimentagao logica 0,3A

Interface de parametrizagdo RS232 (9600...115000 Bits/s)

Corrente de pico, alimentagdo da carga 12A

Faixa admissivel tensao logica +20%

Certificacdo CE (veja Declaracdo de Conformidade) conforme Diretriz EU-EMV

Temperatura de armazenamento -25...70°C

Umidade relativa do ar 0-90 %
ndo condensavel

Classe de protecao IP20

Temperatura ambiente 0...50°C

Autorizacao C-Tick

Peso do produto 2.000 g

Quantidade de saidas analégicas do monitor 1

Quantidade de entradas analdgicas de valor teérico 1

Faixa de trabalho saidas do monitor +10V

Faixa de trabalho entrada de valores tedricos +10V
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FESTO

Caracteristica Valor

Entrada interface régua, propriedades RS422

Saida interface régua, fungao Especificacdo do valor teérico para atuador escravo conectado depois
na mesma linha

Entrada interface régua, funcao No modo de operagdo sincrono como velocidade especificada em rpm
do atuador escravo

Conexao de bus Interface CAN
D-Sub
9 pinos

Acoplamento fieldbus CANopen
Profibus DP

Tipo de fixagao Aparafusado

na base de conexao
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