controlador do motor
CMMO-ST-C5-1-DIOP

Codigo da pega: 1512316
Produto a ser descontinuado

Para uso como controlador de posi¢ao e de posicionamento

Produto sera descontinuado. Disponivel até 2026. Produto alternativo

no Support Portal..

Ficha técnica

Caracteristica Valor
Tipo de fixagao na base de conexao
Aparafusado
com trilho DIN
Peso do produto 290 g
Indicador Indicador com sete segmentos
Autorizagao RCM Mark
c UL us - Listed (OL)
Marca KC KC-EMV

Certificacdo CE (veja Declaragdo de Conformidade)

conforme Diretriz EU-EMV
conforme Diretriz EU de maquinas
conforme EU-RoHS-RL

Orgdo emissor do certificado

01/205/5252.02/20
TUV Rheinland

Temperatura de armazenamento -25...75°C
Temperatura ambiente 0..50°C
Temperatura do ambiente UL 0...40°C
Umidade relativa do ar 0-90%

nao condensavel
Classe de protecao IP40

Observagdes sobre material

Conforme RoHS

Conformidade LABS

VDMA24364-B2-L

Corrente nominal, alimentagao carga 6A
Corrente de pico, alimentagdo da carga 8A
Filtro de rede integrado
Tensao nominal alimentagao carga c.c. 24V
Tensdo max. do circuito intermediario c.c. 28V
Resisténcia do freio 15 Ohm
Poténcia do pulso resisténcia do freio 0,1 kVA
Tensao nominal c.c., alimentagdo l6gica 24V
Faixa admissivel tensao logica +15%
Corrente nominal, alimentacao logica 0,3A
Corrente da saida nominal 5,7 A

Tipo de operagdo controlador

Estagio final de poténcia PWM-MOSFET

Regulador em cascata com

Controlador de posicao P

Regulador de velocidade PI

Controlador proporcional e integral para eletricidade

Redugdo ajustavel de corrente

Usando software

Ajuste dos passos

Usando software

Fun¢ao protetora

Monitoramento 12t
Monitoramento da temperatura
Monitoramento de corrente
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Caracteristica

Valor

FESTO

Deteccao de falhas na tensao
Monitoramento de erros de arrasto
Deteccdo de posigao final pelo software

Ajuste da corrente nominal

Usando software

Interface de parametrizagao

Ethernet

Ethernet, protocolos suportados

TCP/IP

Interface do processo

Conector /0
para 32 registros de percurso

Sensor de posi¢ado do rotor Encoder
Sensor de posi¢ao Encoder
Entrada interface régua, propriedades RS422
Quantidade de entradas l6gicas digitais 11

Logica de comutacdo entradas

PNP (comutacgdo positiva)

Propriedades entrada légica

conectada galvanicamente ao potencial l6gico

Especificacdo entrada légica

Baseado na IEC 61131-2

Faixa de trabalho entrada l6gica

24V

Quantidade de saidas logicas digitais 24 V c.c.

11

Logica de comutagao das saidas

PNP (comutacdo positiva)

Propriedades das saidas l6gicas digitais

configuragdo parcialmente livre
Sem isolamento galvanico

Corrente max. saidas logicas digitais

100 mA

Fungdo de seguranga

Torque seguro desligado (STO)

Safety Integrity Level (SIL)

Desligamento seguro (STO) / SIL 3

Nivel de performance (PL)

Desligamento seguro (STO) / categoria 3, performance nivel e
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