Pozycjoner silnika
SFC-LACI-VD-10-E-HO0-10

Numer czesci: 562845

do parametryzacji i pozycjonowania sitownika elektrycznego z silnikiem

liniowym DNCE-...-LAS i DFME-...-LAS.

Karta danych

Cecha

Wartos¢

Tryb pracy sterownika

Sterownik adaptacyjny

Czujnik potozenia wirnika

Enkoder

Filtr sieciowy

Zintegrowany

Funkcje zabezpieczajace

12t monitoring

Monitoring pradu

Detekcja braku zasilania

Kontrola odchytki potozenia
Programowe ograniczenie zakresu ruchu

Wyswietlacz

LED

Charakterystyka logicznych wyjs¢ cyfrowych

Swobodna konfiguracja
Bez izolacji galwanicznej

Maks. prad logicznych wyjs¢ cyfrowych 1A
Maks. napiecie obwodu zasilania, DC 48V
Moc znamionowa 480 VA
Nominalne napigcie zasilania logiki DC 24V
Napiecie nominalne, zasil.obcigz.DC 48V
Prad nominalny, zasil. obciaz. 10A
Prad nominalny na faze, efektywny 10A

Interfejs do parametryzacji

RS232 (38400 Baud)
Konfiguracja parametréw i uruchomienie

Szczytowa moc wyjsciowa 960 VA
Prad szczytowy, zasil. obcigz. 20A
Prad szczytowy, zasil. logiki 3.8A
Prad szczytowy na faze, efektywny 15A
Dopuszczalny zakres, zasil. obciaz. +5 %/ -10 %
Dodatkowy zakres napigcia logiki +10 %
Znak CE (patrz deklaracja zgodnosci) Wg dyrektywy EU-EMV
Temperatura magazynowania -20...60°C
Wzgledna wilgotno5¢ powietrza 0-90%

Bez kondensacji
Stopief ochrony IP54
Temperatura otoczenia 0...40°C
Dopuszczenie C-Tick
Ciezar elementu 1300g
Liczba logicznych wyjs¢ cyfrowych 24V DC 7
Liczba logicznych wejs¢ cyfrowych 11

Przytacze sterujace

Interfejs we/wy
Do wyboru 32 pozycji

Charakterystyka wejscia cyfrowego IEC61131
Zakres roboczy wejs¢ logicznych 24V

Sygnat wyjSciowy interfejsu enkodera BISS

Sygnat wejsciowy interfejsu enkodera RS485/RS422

Charakterystyka wejs¢ logicznych

Separacja galwaniczna

Sposéb montazu

Przy pomocy szyny montazowej
Z mocowaniem na Sciane-/ptaska powierzchnig

Uwaga odnosnie materiatow

Zawierajg substancje PWIS
Zgodne z RoHS
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