actuador giratorio
DSMI-63-270-A-B

Nidmero de articulo: 1202485 FESTO

con sistema de medicion de recorrido integrado. La deteccién adicional

de la posicion final es posible mediante un sensor de proximidad del

tipo SME/SMT-10F-...-KL.

Hoja de datos

Caracteristica Valor

Margen de ajuste del &ngulo de giro 0...270 deg

Reduccién de la carrera en las posiciones finales 5°

Carrera minima de posicionamiento 5° al posicionar
15° con Soft Stop

Diametro del émbolo 63 mm

Angulo de giro 0..272deg

Amortiguacién P: amortiguacion por tope elastico/placa a ambos lados

Posicién de montaje, posicionamiento indistinto

Posicién de montaje Soft Stop horizontal

Principo de medicion del sistema de medicién de recorrido analdgico

Construccion Eje de accionamiento con rodamiento de bolas
Aleta giratoria

Detecciéon de la posicion para sensores de proximidad
con sistema de medicién de angulos integrado

Presion de funcionamiento posicionar/Soft Stop 4 ...8 bar

Frecuencia max. de giro a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) 1Hz

Velocidad maxima del proceso 2.000 deg/s

Velocidad minima del movimiento 50 deg/s

Tiempo de posicionamiento tipico carrera corta, horizontal 0,36/0,55 s

Tiempo de posicionamiento tipico carrera larga, horizontal 0,64/1s

Resistencia de conexién 5 kOhm

Corriente de arrastre recomendada <1pA

Modo de funcionamiento de doble efecto

Tension de funcionamiento DC maxima 42V

Corriente de curso maxima temporal 10 mA

Consumo maximo de corriente 4 mA

Tensién nominal de funcionamiento DC 0oV

Tolerancia de la resistencia de conexién 20 %

Fluctuacién de tensién permisible <1%

Marca CE (ver declaracion de conformidad) segln la normativa UE sobre EMC

Fluido Aire comprimido segln I1SO 8573-1:2010 [6:4:4]

Indicacion sobre los fluidos de funcionamiento y de mando Sin opcién de funcionamiento con lubricacién

Resistencia permanente a choques segtin DIN/IEC 68 parte 2-82 controlado seg(in grado 2

Clase de resistencia a la corrosién KBK 0 - sin riesgo de corrosion

Tipo de proteccion IP65
segln IEC 60529

Resistencia a vibraciones segtin DIN/IEC 68 parte 2-6 controlado seglin grado 2

Temperatura ambiente -10...60°C

Energia del impacto en las posiciones finales 0,1 Nm

Fuerza axial maxima 500 N

Momento de inercia maximo de la masa, horizontal 0,6 kgm2

Momento de inercia maximo de la masa, vertical 0,6 kgm?2

Fuerza radial maxima 500 N
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Caracteristica Valor
Momento de inercia minimo de la masa, horizontal 0,03 kgm2
Momento de inercia minimo de la masa, vertical 0,03 kgm?2
Momento de giro tedrico a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) 40 Nm
Peso del producto 6.900 g
Resolucion angulo <=0,1deg
Sefal de salida analdgico
Linealidad independiente 0,0025
Precision de repeticién en posicionamiento +/-0,3 deg
Precision de repeticién Soft Stop en posicion final <0,2 deg
Precision de repeticion Soft Stop en posicién intermedia +/-2 deg
Conexién eléctrica, encoder de desplazamiento 4 contactos
Longitud del cable 30m

Tipo de fijacion con rosca interior
Conexién neumatica G1/4

Material del cuerpo del sistema de medicion

Aleacién forjable de aluminio
anodizado

Indicacion sobre el material

Exento de cobre y PTFE
Conforme con RoHS

Material de la palanca de tope

Aleacién forjable de aluminio

anodizado

Material del eje de accionamiento Acero
niquelado

Material del tope fijo Acero

Material de la carcasa Aleacién forjable de aluminio
anodizado

Material del acoplamiento del sistema de medicién NBR

Material de la chaveta Acero

Material de la aleta pivotante PET reforzado

Material del cuerpo del conector

PA reforzado

Material de la camisa del cilindro

Aleacion forjable de aluminio
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