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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Caracteristicas

Resumo Link & epcs

Pela primeira vez, combinamos a simplicidade da pneumatica com as vantagens da automacao elétrica: Simplified Motion Series. Esses atuadores integrados sao a so-
lucdo perfeita para os usuarios que desejam evitar sistemas elétricos classicos, devido ao comissionamento complexo. Trata-se de uma alternativa elétrica para as ati-
vidades mais simples de movimento e posicionamento entre duas posicdes mecanicas finais.

e Sem regulador de servoacionamento externo: todos os componentes eletrdnicos necessarios combinados no acionador integrado

e Duas opcdes de controle integradas como padrao: E/S digital e 10-Link

e Solucdo completa para movimentos simples entre posicdes finais mecanicas

e Comissionamento simplificado: todos os parametros podem ser ajustados manualmente diretamente no acionamento

e Nenhum conhecimento especifico necessario para o comissionamento

e Curso zero minimo e formato extremamente compacto para utilizacdo ideal em aplicagdes de espaco reduzido

e Fuso de esferas de alta qualidade com baixo atrito interno

e |deal para movimento rapido em aplicagdes de classificacdo, distribui¢ao ou teste

Cilindro com guia

e Para evitar a tor¢ao da haste
® Para movimentos precisos

Informacodes para pedido - Conjunto de montagem Link & epcs

DDD

Produto configuravel
Esse produto e todas as suas opgdes podem ser pedidos pelo configurador.

Ferramentas de engenharia Link & engineering tools

Economize tempo com ferramentas de engenharia: Engenharia inteligente para a soluc¢do ideal. Nossa missdo é aumentar a sua produtividade. Nossas ferramentas de
engenharia sao uma contribuicao importante para isso. Em toda a cadeia de valor, elas ajudam vocé a projetar seu sistema corretamente, a utilizar reservas de produti-
vidade inesperadas ou a obter mais produtividade. Desde o primeiro contato até a modernizacao da sua maquina, vocé encontrara diversas ferramentas Gteis em todas
as etapas do seu projeto.

Simplified Motion Series — Solution Finder

e Ferramenta de selecao para solucdes de acionamento elétrico sem acionamento da série Simplified Motion: Esse localizador de solucdes torna a busca de solucdes
para problemas de movimento elétrico uma brincadeira de crianga. Vocé introduz os parametros de aplicacdo mais importantes, tais como curso, carga (til e tipo de
movimento e em segundos é apresentada a melhor solucao para sua tarefa de movimento simples. Vocé pode entdo adiciona-la ao seu carrinho de compras com
apenas um clique e fazer o pedido diretamente on-line.

Diagramas Link & epcs

lr

Os graficos mostrados nesse documento também estao disponiveis online. L& é possivel exibir valores precisos.

Passo do fuso

0 passo do fuso descreve a distancia percorrida pela porca por rotacao em milimetros.


https://www.festo.com/catalogue/
www.festo.com/goto/highlights?serial=EPCS
www.festo.com/catalogue/epcs
www.festo.com/x/topic/eng
www.festo.com/pdp/EPCS?tab=DIAGRAMS&jumpToAnchor=true
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Caracteristicas

Deteccdo de posicao

Com a ajuda de sensores magnéticos de proximidade, a detecgao da posicao permite a identificagao de qualquer posigao.

Tipo de motor

Q IO-Link

0 motor esta integrado no atuador e pode ser facilmente colocado em operacao, de acordo com o principio “plug and work”. Os parametros relevantes podem ser ajus-
tados diretamente no atuador. O acionamento ocorre pelas entradas e saidas digitais ou por 10-Link.

Painel de comando

Ao ajustar o motor, a capacidade de operacao dos botdes (para parametrizacao e controle) deve ser levada em consideracao.

[H1] Integrado

Protocolo de barramento/acionamento

E possivel selecionar entre saidas de comutacao PNP ou NPN para o comando.

Deteccao dos pontos finais

A deteccdo da posicao final é integrada como padrao da mesma forma que um sensor magnético de proximidade convencional

Sentido da saida de cabo

Descreve o0 alinhamento do motor no atuador. Dependendo do alinhamento, os cabos de conexao podem ser colocados de acordo com o cliente. Durante o alinhamen-
to, a funcionalidade dos botdes no painel de comando também deve ser considerada.

[l Padrao [D] Embaixo
N 0w
Esquerda [R] Direita
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—
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Caracteristicas
Posicao de instalagao do motor

L] Padrao [PL] Paralelo a esquerda
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Acessorios elétricos

Cabo de conexao entre motor e 10-Link Master

Visao geral

e Do eixo (nico ao sistema de manipulagao como, por exemplo, sistema cantilever, manipulador 2D ou 3D

e Acorreia dentada e os eixos de fuso ELGC e as miniguias EGSC formam um sistema modular escalavel para sistemas de automagao em pequena escala

e Aarquitetura de plataforma comum cria um programa consistente com interfaces coordenadas. Um grande niimero de sistemas pode ser implementado completa-
mente sem placas adaptadoras

o Elementos de acionamento e guia de alto desempenho garantem longa vida (til, resiliéncia e confiabilidade

e Alinha uniforme e universal de acessdrios reduz a manutencao de estoque e o esforco de projeto
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Codigo de tipo
001 Série 007 Tipo de motor
EPCS Eixo elétrico ST Motor de passo ST
002 Tipo de acionamento 008 Controladores
BS Fuso de esferas M Integrado |
003 Tamanho 009 Painel de comando
32 32 H1 Integrado |
45 45
60 60 010 Protocolo de barramento/acionamento
PLK PNP ou 10-Link
004 Curso [mm] NLK NPN ou 10-Link
25 25
50 50 011 Detec¢do dos pontos finais
75 75 AA Com consulta de posicao final integrada
100 100
125 125 012 Sentido da saida de cabo
150 150 Padrio
175 175 D Embaixo
200 200 L Esquerda
250 250 R Direita
300 300
350 350 013 Posicao de instalagao do motor
400 400 Padrao
500 500 PL Paralelo a esquerda
005 o dof PR Paralelo a direita
e—— PD Paralelo inferior
3P 3 mm PT Paralelo em cima
5P 5mm
8P 8mm 014 Acessorios elétricos
10P 10 mm Sem
12p 12 mm L1 Adaptador para operagao como produto 10-Link
006 Detecgdo de posicao
A Para sensor de proximidade
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Especificacdes técnicas

Dados técnicos gerais

Tamanho 32 45 60
Estrutura Eixo elétrico, com fuso de esferas, Com acionamento integrado

Tipo de motor Motor de passo

Prote¢do antigiro/guia guia deslizante

Rosca da haste Rosca macho

Terminagdo da haste M8 M10x1,25 M12x1,25

haste +/-

Curso 25 mm; 50 mm; 100 mm; 150 mm; 200 mm 25 mm; 50 mm; 100 mm; 150 mm; 200 mm; 25 mm; 50 mm; 100 mm; 150 mm; 200 mm;
250 mm; 300 mm 250 mm; 300 mm; 350 mm; 400 mm; 500 mm

Curso reserva 0mm

Angulo de torcio méximoda | 1 deg

Funcdes adicionais

Interface do usuario

Deteccdo de fim de curso integrada

Indicacao LED

Referenciacao Batente fixo bloco positivo
Batente fixo-bloco negativo
Chave de referéncia

Tipo de fixacao Com rosca fémea

Com acessorios

Posicao de instalagao

Indiferente

Comprimento méaximo do cabo

Dados mecanicos

Saidas de 15 m
Entradas de 15 m
20 m na operacao |0-Link

Tamanho 32 45 60
Passo do fuso 3 8 3 10 5 [12
Diametro do fuso 8mm 10 mm 12mm
Valor de referéncia de carga 24 kg 60 kg 40 kg 120 kg 56 kg
(til, horizontal
Valor de referéncia da carga 12 kg 9kg 23 kg 13 kg 46 kg 18 kg
atil, vertical
For¢a de avango max. Fx 150N 450N 250N 900 N 375N
Forca radial méxima no eixo de | 75N 180N 230N
acionamento
Velocidade maxima? 0,079 m/s [0,21m/s 0,074 m/s [0,23m/s 0,09 m/s [0,22m/s
Velocidade ,,Speed Press® 0,01m/s
Aceleracdo méx.? 1,5 m/s? | 5m/s? | 1,5 m/s? | 5 m/s? | 1,5 m/s? | 5m/s?
Repetibilidade +0,02 mm
Folga de reversdo?® 100 ym
Deteccdo de posicao Para sensor de proximidade
1) Ajustavel em incrementos de 10%.
2) Parametro ndo modificavel.
Para kit paralelo:
EPCS-...-3P/5P: 0,5 m/s?
EPCS-...-8P/10P/12P: 1,5 m/s?
3) Em estado novo.
Fuso
Tamanho 32 45 60
Diametro do fuso 8mm 10 mm 12 mm
Passo do fuso 3..8mm/r 3...10 mm/r 5..12mm/r
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Dados elétricos

Tamanho 32 45 60
Tensao nominal CC 24V

Flutuages de tensao permiti- | +/- 15%

das

Corrente nominal 3A 53A
Consumo de corrente max. 3A 53A
Consumo de corrente max. 16- | 0,3A

gica

Sistema de medicdo de posi- | Encoder absoluto, single turn

¢ao

Principio de medicao do siste- | Magnético

ma de medicdo de posicao

Sistema de medicdo de posi- | 16 bit

¢ao, resolucdo

Interfaces

Tamanho 32 45 60

Interface de parametrizagao

10 Link, Interface do usuério

gica

Faixa operacional da entrada | 24V

logica

Nimero de entradas logicas 2

digitais

Caracteristicas da entrada [6- | Configuravel

separados de modo ndo galvanico

das

Logica de comutagdo de entra-

NPN (comutagao para menos)
PNP (comutagao positiva)

Especificacao da entrada l6gi-
ca

com base na IEC61131-2, tipo 1

gicas digitais

Corrente maxima das saidas 100 mA
logicas digitais

Quantidade de saidas digitais | 2

24V CC

Caracteristicas das saidas l6- | Configuravel

separados de modo ndo galvanico

Logica de comutagdo de sai-
das

NPN (comutagao negativa)
PNP (comutagao positiva)
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Especificacdes técnicas

Dados técnicos 10-Link®

mento

Tamanho 32 45 60
10-Link, suporte a modo SIO Sim
10-Link, Communication mode | COM3 (230,4 kBaud)
10-Link, Port class A
10-Link, nimero de portas 1
10-Link, largura de dados de | 2 bytes
processo OUT
10-Link, contetido dos dados | Move in 1 bit
de processo OUT Move out 1 bit
Quit Error 1 bit
Move Intermediate 1 bit
10-Link, largura de dados de | 2 bytes
processo IN
10-Link, contetido dos dados | State Device 1 bit
de processo IN State In 1 bit
State Intermediate 1 bit
State Move 1 bit
State Out 1 bit
10-Link, contetido dos dados | Forca de 32 bits
de servigo IN Posicao de 32 bits
Velocidade de 32 bits
10-Link, tempo minimo de ci- | 1 ms
clo
10-Link, meméria de dados ne- | 0,5 kB
cessaria
10-Link, versao de protocolo DeviceV 1.1
Condicdes operacionais e do ambiente
Tamanho 32 45 60
Temperatura ambiente 0..500C
Temperatura de armazena- -20...600C

Observacao em relagao a tem-
peratura ambiente

Para temperaturas ambiente acima de 30 °C deve-se cumprir uma redugao de poténcia de 2% por K.

Monitoramento da temperatu-

Desligamento por sobretemperatura

ra Sensor de temperatura CMOS preciso e integrado com saida analégica
Umidade relativa do ar 0 - 90%, sem condensagao

Grau de prote¢do de isolamen- | B

to

Classe de prote¢do 1l

Grau de prote¢ao IP40

Tempo de ativacao 100%

Marca CE (ver declaracao de
conformidade)?

conforme a diretiva EU-EMV
em conformidade diretiva UE-RoHS

Marca UKCA (ver declaragao de
conformidade)?

conforme regulamenta¢ao do Reino Unido para EMV
conforme regulamentacao RoHS, do Reino Unido

Marca KC

KC-EMV

Certificacdo

Marca RCM

Resisténcia a vibragao

Teste de transporte com grau de severidade 1 segundo FN942017-4 e EN60068-2-6

Resisténcia a choques

Teste de choque com grau de gravidade 1 conforme FN 942017-5 e EN 60068-2-27

Adequagao da sala limpa, me-
dida de acordo com ISO
14644-14

Classe 9, conforme ISO 14644-1

Intervalo de manutenc¢ao

Lubrificagao permanente

1) Mais informagoes www.festo.com/catalogue/... > Support/Downloads.
2) Mais informagdes www.festo.com/catalogue/... > Support/Downloads.
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Pesos

Tamanho 32 45 60

Peso basico com curso de 818¢g,982¢g 1.185¢g,1.308¢g 2.294g,2.558¢
0mm?Y

Suplemento de peso por curso | 24 g 41g 69¢g

de 10 mm

Cargas moveis com curso de 98g 179g 305¢

0mm

Suplemento de massa movida | 3,3 g 49g 6,58

por curso de 10 mm
1) Para montagem de motor axial / para montagem de motor paralelo

Materiais

Tamanho 32 45 60

Material corpo Liga de aluminio forjado, anodizado liso

Material da haste Aco inoxidavel de alta liga

Material do fuso Aco para rolamentos

Material da porca do fuso Aco

Conformidade LABS VDMA24364-Zona lll

Indicacao sobre os materiais | Conformidade RoHS

Cargas maximas permitidas na haste

Tamanho 32 45 60

Passo do fuso 3 3 10 5 12
Forca de avanco max. Fx 150N 450N 250N 900N 375N
Torque maximo Mx 0Nm

Torque maximo My 1,5Nm 2,9Nm 6,4 Nm

Torque max. Mz 1,5Nm 2,9Nm 6,4 Nm

Calculo do fator de comparacao de carga

F,
fu=%l+

Fal Ml Myl | Ml _
y2 Fy M., M, Mg, —

Se diversas forcas e momentos mencionados atuarem sobre a haste simultanea-
mente, a equacdo a esquerda deve ser cumprida, além das cargas maximas lista-

das.

F1 /M1 = valor dindmico
F2 / M2 = valor maximo
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Especificacdes técnicas

Forcas transversais F maximas permitidas na haste de pistao em funcao da projecao A

100 Observagao:
\\\ Software de concepgdo ,,Electric Motion Sizing
E \'~ \\ ~
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== EPCS-BS-32
== " * EPCS-BS-45
== " EPCS-BS-60

Deflexao da haste do pistao f em funcao da projecao A e da forca de cisalhamento F

6
~
5
//

4 v
—_ L=
: -
El 3 -
— %/‘

1

0

0 100 200 300 400 500 600
A [mm]

m—— EPCS-32 (F=3.5N)
===m EPCS-45 (F=4.0 N)
—— EPCS-60 (F=8.0 N)

Deflexao da haste do pistao f em fun¢ao da projecao A e da forca de cisalhamento F

f1 = Deflexao da haste de pistao devido a forca de cisalhamento [mm]
fi=41
F1 = Forca transversal [N]
F2 = Forca transversal normalizada [N] (forca constante do gréfico)
f2 = Deflexao da haste do pistao devido a forca transversal [N] (leitura do grafico)

Calculo da forca de avanco média F (de acordo com a norma DIN 69051-4)

5 v, q 0 valor de pico da forca de avango em um ciclo de movimento nao deve exceder a
Fm= Z E- Vom 100 = forca de avanco maxima. Em geral, o valor de pico é atingido na operacao vertical
durante a fase de aceleragdo do curso ascendente. Exceder a forca maxima de
VG Ve G Ve G avanco levzj\ a U{n maiordesgaste e, P9rtant?, a uma vida atil reduzida do fuso de
¥y 100 %2y, 100 T v, 100 esferas. Além disso, a velocidade maxima ndo deve ser excedida.
Durante a operacao, a forca de avanco continua pode ser excedida brevemente

até a forca de avanco maxima. No entanto, em média, durante um ciclo de movi-
mento, a for¢a de avanco continua deve ser mantida.

F,

xm=

2 _©
=
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Especificacdes técnicas

Velocidade média de avanco v (de acordo com DIN 69051-4)

q 4

I K] Fx = Forca de avanco
100~ ' 100

100 " Fxm = Forca de avango média
Fxmax. = Forca de avango méx.
Fxdauer = Forga de avanco permanente
q = Propor¢ao de tempo
vx = Velocidade de avanco
vxm = Velocidade média de avanco

vxmax. = Velocidade max. de avango

92
Uyem =N vy +vx2-m+vx3-

Forca média de avango F em funcao do desempenho L, a um coeficiente de operagao de 1,0 e temperatura ambiente para EPCS-BS-32

200 Observacao:
175 0s dados de quilometragem sao baseados em dados determinados experimental
150 e teoricamente calculados (a temperatura ambiente). A quilometragem pratica-
125 mente atingivel pode apresentar desvios significativos em relacdo as curvas espe-
Z| 100 cificadas sob condicdes de contorno alteradas.
w
75
50
25
0
0 2000 4000 6000 8000 10000

L [km]

- EPCS-BS-32-3P
== " *" EPCS-BS-32-8P

Forca média de avanco F em funcao do desempenho L, a um coeficiente de operacao de 1,0 e temperatura ambiente para EPCS-BS-45

600 Observagao:
525 0Os dados de quilometragem sao baseados em dados determinados experimental
450 N e teoricamente calculados (a temperatura ambiente). A quilometragem pratica-
375 N mente atingivel pode apresentar desvios significativos em relacdo as curvas espe-
Z| 300 \ cificadas sob condicdes de contorno alteradas.
= 225 ....... — — — — — —
150 E——
75
0
0 2000 4000 6000 8000 10000
L [km]

w= = EPCC-BS-45-10P
f— EPCC-BS-45-3P
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Especificacdes técnicas

Forca média de avanco F em fun¢do do desempenho L, a um coeficiente de operacao de 1,0 e temperatura ambiente para EPCS-BS-60

1000

800

600

F [N]

400 == == === ==

200

0 2000 4000 6000
L [km]

8000

10000

== EPCC-BS-60-5P
== " " EPCC-BS-60-12P

Vida atil levando em conta o coeficiente de operacao

L

L1=§

Exemplo de projeto

50

m [kg]

ts]

m— | =50 mm

==t =100 mm
=150 mm
==®" |=200mm
= |=250mm
=== 1=300mm

Observagao:

0s dados de quilometragem sao baseados em dados determinados experimental
e teoricamente calculados (a temperatura ambiente). A quilometragem pratica-
mente atingivel pode apresentar desvios significativos em relagao as curvas espe-
cificadas sob condicdes de contorno alteradas.

Coeficiente de operacdo fb

1,0 ... 1,2 (para maquina de medicao)

1,2 ... 1,4 (para manuseio, robotica)

1,4 ... 1,6 (para operacdes de prensagem)
1,6 ... 2,0 (para construgdo, agricultura)

L1 =vida dtil real
L =vida Gtil nominal
fb = coeficiente de operacao

Dados de aplica¢ao:

e (Carga (til: 25 kg

e Posicdo de instalacao: horizontal

e Posicao de instalacao do motor: axial

e Curso: 150 mm

e Tempo de posicionamento maximo permitido: 2 s (uma direcao)

Passo 1:
Tamanho minimo possivel a partir da tabela “Dados mecanicos”: EPCS-BS-
-45-10P

Passo 2:
Selecao do nivel de velocidade maximo v para carga (Gtil m (ver diagrama a es-
querda)

Passo 3:
Leitura do tempo de posicionamento minimo t para o curso  (ver diagrama a es-
querda)

Resultado: a aplicacdo pode ser realizada com EPCS-BS-45-150-10P. E alcancado
um tempo de posicionamento minimo permitido (uma dire¢ao) de 1 s.

Tempos de posicionamento mais longos podem ser escolhidos a qualquer mo-
mento utilizando um nivel de velocidade menor.
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Especificacdes técnicas

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v, com conjunto de montagem axial, posicao de instalacao horizontal para EPCS-BS-32-3P

25 Observacao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
20 dem ser ajustados a qualguer momento.
= 15
=
E 10
5 ~—
0

F— EPCS-BS-32-3P

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v, com conjunto de montagem axial, posicao de instalacao horizontal para EPCS-BS-32-8P

25 Observacao:
~ As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
20 dem ser ajustados a qualguer momento.
= 15
2 ~
E 10
5
0

F— EPCS-BS-32-8P

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v, com conjunto de montagem axial, posi¢ao de instalacao horizontal para EPCS-BS-45-3P

60 Observacao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

50

40

30

m [kg]

20

= EPCS-BS-45-3P
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Especificacdes técnicas

Massa m em funcao do nivel de velocidade v, com conjunto de montagem axial, posicao de instalacao horizontal para EPCS-BS-45-10P

50 Observagao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-

40 dem ser ajustados a qualquer momento.
= 30
=
E 20

10

0

F— EPCS-BS-45-10P

Massa m em funcao do nivel de velocidade v, com conjunto de montagem axial, posi¢ao de instalacao horizontal para EPCS-BS-60-5P

120 Observagao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

100

80

60

m [kg]

40

20

f— EPCS-BS-60-5P

Massa m em funcao do nivel de velocidade v, com conjunto de montagem axial, posicao de instalacao horizontal para EPCS-BS-60-12P

60 Observagao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

50

40

30 =~

m [kg]

20

10

== EPCS-BS-60-12P
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Especificacdes técnicas

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v com conjunto de montagem axial, posicao de instalacao vertical para EPCS-BS-32-3P

15 Observacao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

m [kg]

F— EPCS-BS-32-3P

Massa m em fun¢do do nivel de velocidade v com conjunto de montagem axial, posicao de instalacao vertical para EPCS-BS-32-8P

10 Observacao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-

8 dem ser ajustados a qualquer momento.
= 6
=3
El 4

2

0

F— EPCS-BS-32-8P

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v com conjunto de montagem axial, posicao de instalacao vertical para EPCS-BS-45-3P

30 Observacao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

25

20

m [kg]

F— EPCS-BS-45-3P
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Especificacdes técnicas

Massa m em funcao do nivel de velocidade v com conjunto de montagem axial, posicao de instala¢do vertical para EPCS-BS-45-10P

20 Observagao:
18 As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-

16 dem ser ajustados a qualquer momento.
14

12
10
8

m [kqg]

o N DO

F— EPCS-BS-45-10P

Massa m em funcao do nivel de velocidade v com conjunto de montagem axial, posicao de instalagao vertical para EPCS-BS-60-5P

60 Observagao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

50

40

30

m [kg]

20

10

f— EPCS-BS-60-5P

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v com conjunto de montagem axial, posicao de instala¢ao vertical para EPCS-BS-60-12P

30 Observagao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

25

20

15 K

10

m [kg]

F— EPCS-BS-60-12P
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Especificacdes técnicas

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v, com conjunto de montagem paralelo, posicao de instalacao horizontal para EPCS-BS-32-3P

25 Observacao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
20 dem ser ajustados a qualguer momento.
= 15
=
E 10
5
0

F— EPCS-BS-32-3P

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v, com conjunto de montagem paralelo, posicao de instalacao horizontal para EPCS-BS-32-8P

25 Observacao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
20 dem ser ajustados a qualguer momento.
= 15
=3
E 10
5
0

F— EPCS-BS-32-8P

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v, com conjunto de montagem paralelo, posicao de instalacao horizontal para EPCS-BS-45-3P

60 Observacao:
—~ As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

50

40

30

m [kg]

20

= EPCS-BS-45-3P
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Especificacdes técnicas

Massa m em funcao do nivel de velocidade v, com conjunto de montagem paralelo, posicao de instalacao horizontal para EPCS-BS-45-10P

50 Observagao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-

40 dem ser ajustados a qualquer momento.
= 30
=
E 20

10

0

F— EPCS-BS-45-10P

Massa m em funcao do nivel de velocidade v, com conjunto de montagem paralelo, posicao de instalacao horizontal para EPCS-BS-60-5P

120 Observagao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

100

80

60

m [kg]

40

20

f— EPCS-BS-60-5P

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v, com conjunto de montagem paralelo, posicao de instalacao horizontal para EPCS-BS-60-12P

60 Observagao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

50

40

30

m [kg]

20

10 e

== EPCS-BS-60-12P
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Especificacdes técnicas

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v com conjunto de montagem paralelo, posicao de instalacao vertical para EPCS-BS-32-3P

15 Observacao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

m [kg]

F— EPCS-BS-32-3P

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v com conjunto de montagem paralelo, posicao de instalacao vertical para EPCS-BS-32-8P

10 Observacao:
9 As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
8 dem ser ajustados a qualquer momento.
7
§, 6
E‘ 5
4
3
2
1
0
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

F— EPCS-BS-32-8P

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v com conjunto de montagem paralelo, posicao de instalacao vertical para EPCS-BS-45-3P

30 Observacao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

25

20

m [kg]
o
/

F— EPCS-BS-45-3P
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Especificacdes técnicas

Massa m em funcao do nivel de velocidade v com conjunto de montagem paralelo, posicao de instalacao vertical para EPCS-BS-45-10P

20 Observagao:
18 As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-

16 dem ser ajustados a qualquer momento.
14

12
10
8

m [kqg]

o N DO

F— EPCS-BS-45-10P

Massa m em funcdo do nivel de velocidade v com conjunto de montagem paralelo, posicao de instalacao vertical para EPCS-BS-60-5P

60 Observagao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

50

40

30

m [kg]

20

10

f— EPCS-BS-60-5P

Massa m em funcao do nivel de velocidade v com conjunto de montagem paralelo, posicao de instalacao vertical para EPCS-BS-60-12P

60 Observagao:
As linhas descrevem os valores maximos. Os niveis de velocidade menores po-
dem ser ajustados a qualquer momento.

50

40

30

m [kg]

20

10

== EPCS-BS-60-12P
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Especificacdes técnicas

Tempo de posicionamento t em funcao do nivel de velocidade v e curso | com conjunto de montagem axial para EPCS-BS-32-3P

30
25
201
N
) AN
215 N
10—~
N N N~
ST e~ =

— | =50 mm
== |=100mm
m— | =150 mm
"=t |=200mm

Tempo de posicionamento t em fungao do nivel de velocidade v e curso | com conjunto de montagem axial para EPCS-BS-32-8P

12

10

8

t [s]
o
A

i,//." i
ViR

/

EP ] A TP

— | =50 mm
===t =100 mm
m— | =150 mm
"eEr |=200mm
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Especificacdes técnicas

Tempo de posicionamento t em funcao do nivel de velocidade v e curso | com conjunto de montagem axial para EPCS-BS-45-3P

t [s]

Tempo de posicionamento t em funcao do nivel de velocidade v e curso | com conjunto de montagem axial para EPCS-BS-45-10P

t [s]

50

40

30 1\

A\
SREY
20 NN

— | =50 mm
===t =100 mm
m— | =150 mm
"eEr =200 mm
m— | =250 mm
=== | =300 mm
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— | =50 mm
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"eEr =200 mm
m— | =250 mm
=== |=300mm



https://www.festo.com/catalogue/

Unidade de cilindro elétrico EPCS

Especificacdes técnicas

Tempo de posicionamento t em funcao do nivel de velocidade v e curso | com conjunto de montagem axial para EPCS-BS-60-5P

60

50

403\

t[s]

30

— | =50 mm
==t =100 mm
m— =150 mm
TeRr =200 mm
m— =250 mm
== | =300 mm
m— " | =400 mm
== | =500 mm
== = |=350mm

Tempo de posicionamento t em fun¢ao do nivel de velocidade v e curso | com conjunto de montagem axial para EPCS-BS-60-12P
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Especificacdes técnicas

Tempo de posicionamento t em funcao do nivel de velocidade v e curso | com conjunto de montagem paralelo para EPCS-BS-32-3P

t[s]

Tempo de posicionamento t em funcao do nivel de velocidade v e curso L com conjunto de montagem paralelo para EPCS-BS-32-8P

t[s]
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Especificacdes técnicas

Tempo de posicionamento t em fun¢ao do nivel de velocidade v e curso | com conjunto de montagem paralelo para EPCS-BS-45-3P

50
M
40
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30\%

t [s]

—50mm

=" 100mm
— = 150mm
=== 200mm
—= 250mm
=== 300mm

Tempo de posicionamento t em funcao do nivel de velocidade v e curso | com conjunto de montagem paralelo para EPCS-BS-45-10P
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Especificacdes técnicas

Tempo de posicionamento t em funcao do nivel de velocidade v e curso | com conjunto de montagem paralelo para EPCS-BS-60-5P

i

t [s]

Tempo de posicionamento t em funcao do nivel de velocidade v e curso | com conjunto de montagem paralelo para EPCS-BS-60-12P
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Especificacdes técnicas

Unidade de cilindro elétrico EPCS

Forca de avanco F em fungao do nivel de for¢a F1

1000
900
800
700
600
500
400
300
200
100

0

F [N]

Aforca é controlada e analisada por meio da regulagem da corrente do motor. De-

pendendo da mecanica do atuador, uma forca linear é determinada por meio da
corrente medida. O alvo é definido como uma porcentagem da corrente nominal
do motor e pode se desviar da forca real no eixo elétrico. Nos niveis de for¢a mais
baixos, a forca de atrito do sistema de acionamento pode ser maior do que a forca
. —"" de alimentacao definida e fazer com que o sistema de acionamento pare.
IR '.""
. 1= _,’— I
: . .-’—.‘;—-""—’—’— L
o —
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

= EPCS-32-3P/8P
== " " EPCS-45-3P
== " EPCS-45-10P
"=*"" EPCS-60-5P
=" EPCS-60-12P

Combinacdes entre eixo ELGC, ELGS, miniguia EGSC-BS, EGSS-BS, eixo elétrico EPCC, EPCS e guia passiva ELFC

Opcdes de montagem com fixacao para perfil EAHF-L2-...-P-D
- Op¢ao de montagem: Eixo base com o proximo eixo menor da estrutura

1. Eixo base:
Produto: ELGC, ELGS, ELFC
Tamanhos 32, 45, 60 e 80

2. Eixo da estrutura:
Produto: ELGC, ELGS, EGSC, EGSS, EPCC, EPCS, ELFC
Tamanhos 25, 32, 45 e 60

Combinacdes entre eixo ELGC, ELGS, miniguia EGSC-BS, EGSS-BS, eixo elétrico EPCC, EPCS e guia passiva ELFC

Opgdes de montagem com kit de montagem angular EHAA-D-L2-...-AP
-Opcao de montagem: Eixo base com o proximo eixo menor da estrutura

1. Eixo base:
Produto: ELGC, ELGS, ELFC
Tamanhos 32, 45, 60 e 80

2. Eixo da estrutura:
Produto: ELGC, ELGS, EGSC, EGSS, EPCC, EPCS, ELFC
Tamanhos 25, 32, 45 e 60
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Especificacdes técnicas

Combinacdes entre eixo ELGC, ELGS, miniguia EGSC-BS, EGSS-BS, eixo elétrico EPCC, EPCS e guia passiva ELFC

Combinacdes entre miniguias EGSC-BS e EGSS-BS

Op¢oes de montagem com pecas de adaptacao EHAA-D-L2

-Opgao de montagem: Eixo base com eixo da estrutura do mesmo tamanho
-Opgao de montagem: Eixo base com compensacdo de altura em relagdo ao proxi-
mo eixo da estrutura de menor tamanho

- Em caso de montagem do motor com conjuntos de montagem paralelos, podem
ocorrer interferéncias. Nesse caso, a placa adaptadora é necessaria para compen-
sacdo de altura

1. Eixo base:
Produto: ELGC, ELGS, ELFC
Tamanhos 32, 45, 60 e 80

2. Eixo da estrutura:
Produto: ELGC, ELGS, EGSC, EGSS, EPCC, EPCS, ELFC
Tamanhos 25, 32, 45, 60 e 80

Op¢des de montagem com fixacao direta
-Opgdo de montagem: Eixo base com eixo da estrutura do mesmo tamanho

1. Eixo base:
Produto: EGSC, EGSS
Tamanhos 25, 32, 45 e 60

2. Eixo da estrutura:
Produto: EGSC, EGSS
Tamanhos 25, 32, 45 e 60
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Dimensoes

Dimensdes - Com montagem axial do motor Download de dados CAD &’ www.festo.com

L2

T | i

H1
H2

L3 B1

L1+ B2

¥

=&

[1] Conexdo de interface logica

[2] Conexdo a fonte de alimentagao
[3] Eixo elétrico

[4] Conjunto de montagem axial

[5] Motor

[6] +=mais o comprimento do curso

B1 B2 H1 H2 L1 L2 L3
EPCS-BS-32 42,3 32 81,1 69,9 175,5 65,5 105,5
EPCS-BS-45 42,3 45 82,6 71,4 188,5 65,5 105,5
EPCS-BS-60 56,6 60 97,3 86,1 216,5 73,5 116,5

2026/01 & www.festo.com/catalogue/... 29
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Dimensoes

Dimensdes — Com montagem do motor paralela

Download de dados CAD & www.festo.com

2] o
|| &g L
T
m —_—
T
i_l
mill
I |
l |
-
m
T ] H
EII 2
il 5
$C——
E==IA - ey
L2
=P
[1] Conexdo de interface logica
[2] Conexdo a fonte de alimentagdo
[3] Eixo elétrico
[4] Conjunto de montagem paralelo
[5] Motor
[6] +=mais o comprimento do curso
B1 H1 H2 H3 L1 L2
EPCS-BS-32 111 83 72 45 94 90,7
EPCS-BS-45 111 83 72 45 107 90,7
EPCS-BS-60 155 100 90 65 132 107,7
30 & www.festo.com/catalogue/... 2026/01
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Dimensoes

Dimensoes — Sistema mecanico Download de dados CAD & www.festo.com

L1+
L2+

—>'—<% %—E—
B1 I L5 L9
B4 0 T1 7|

L4

RN
.

G1

H1
6

|
D3
D7

B5

EPCC-BS-25/32/45-. ..
L10

D4

{
P

SiE

[1] Para suporte de sensor

[2] Para fixacdo para perfil

[3] Para fixacao de porcas deslizantes

[4] +=mais o comprimento do curso

[5] Oalinhamento do plano da chave 2 ndo é claro

2026/01 & www.festo.com/catalogue/... 31
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Dimensoes

B1 B2 B3 B4 B5 D1 D2 D3 D4

%] %] %] %]

+0,15
EPCS-BS-32 32 24 16 8,1 25,5 25 15,5 - 2
EPCS-BS-45 45 32,5 24 16,5 35 32 16,3 - 3
EPCS-BS-60 60 46,5 30 24 48,5 42 31,4 48 -
D5 D6 D7 G1 G2 H1 H2 H4 H5
%] %] %]
+0,15
EPCS-BS-32 31 10 21,3 M4 - 34 24 - 4,9
EPCS-BS-45 41 12 26,5 M5 - 45 32,5 - 6,1
EPCS-BS-60 - 16 33,6 M6 M4 60 46,5 30 6,1
H6 KK L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
+0,15

EPCS-BS-32 26 M8 82,9 70 16 12,9 5,2 24,2 6
EPCS-BS-45 28,5 M10x1,25 99,9 83 20 16,9 5,7 30,5 6
EPCS-BS-60 36 M12x1,25 116 100 24 16 7,5 39,5 2,5
L8 L9 L10 T1 T2 w1 =c2 =<3

EPCS-BS-32 19,9 14,5 2,5 8 - 60° 9 13
EPCS-BS-45 19,9 14,5 3 10 - 60° 10 16
EPCS-BS-60 26,9 16,5 - 12 10 - 13 18

32 & www.festo.com/catalogue/... 2026/01
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Dimensoes

Dimensdes - Fixacao para perfil EAHF-L2-...-P-S

H2
)
Z
H4
H5

Unidade de cilindro elétrico EPCS

Download de dados CAD & www.festo.com

a4
i D1 | *
|| B2
I &
B1 B2 B3 D1 D2 H2 H4 H5 L1
(2] 1]
H13 H13 0,1

EAHF-L2-25-P-S EPCS-BS-32 51,4 9,7 42 4,5 8 4,9 4,2 9 19
EAHF-L2-45-P-S EPCS-BS-45 70,6 12,8 58 5,5 10 6,1 5,5 12,2 19
EAHF-L2-45-P-S EPCS-BS-60 85,6 12,8 73 5,5 10 6,1 5,5 12,2 19
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Dimensoes

Dimensdes - Fixacao para perfil EAHF-L2-...-P

Download de dados CAD & www.festo.com

., D2
¢ P&
P Iy
i I
X n
|| B2 ==l 5
D1
T —
B1 B2 B3 D1 D2 D3 H2 H4 H5 L1 L2
/] %] [/}
H13 H13 +0,1
EAHF-L2-25-P EPCS-BS-32 51,4 9,7 42 4,5 8 4 4,9 4,2 9 53 40
EAHF-L2-45-P EPCS-BS-45 70,6 12,8 58 55 10 5 6,1 5,5 12,2 53 40
EAHF-L2-45-P EPCS-BS-60 85,6 12,8 73 5,5 10 5 6,1 5,5 12,2 53 40
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Dimensoes

Dimensdes - Flange de fixacao EAHH

[1] Aposicao em todo o comprimento do cilindro liviemente é selecionavel.

Unidade de cilindro elétrico EPCS

Download de dados CAD & www.festo.com

=&

B1 B2 B3 B4 D1 H1 H2 H3 L1 L2 L3 L4 =1
%)
+0,1
EAHH-P2-32 70 58 16 42 5,5 39 31 20 38 20 30 2,5 2,5
EAHH-P2-45 100 85 24 61 6,6 54,5 48 35 42 20 30 4 2,5
EAHH-P2-60 120 103 30 76 9 69 58 42 52 25 40 4 4
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Dimensoes

Dimensdes - Pecas de adaptacao EAHA

K
_ L4
T
| \Tﬁ i
I 1y 73 -
* ,_£“ o =| JI._..JZ..;

H2
H1

=P

Download de dados CAD & www.festo.com

B1 B2 D1 H1 H2 H3 H4 L2 L3 L4 =1
]
+0,2 +0,2
EAHA-P2-32 53 22 M5 42 22 37 18 20 30 4 2,5
EAHA-P2-45 61 32,5 Mé 54 32,5 49 22,5 20 30 6 2,5
EAHA-P2-60 76 38 Mé 69,5 38 61 30 25 40 6 4
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Dimensoes

Dimensoes - Fixa¢ao oscilante EAHS

Download de dados CAD & www.festo.com

Unidade de cilindro elétrico EPCS

BS. .,
EV el
SN =
“ _+L Qy 1:' o T
) T
<1 A
B4, |
S ]
A [ | ii 1 T
BN -
éz- il Hull l
B1 B2 B3 B4 B5 D1 H1 H2 L1 L2 =1
7]
+0,1 e9
EAHS-P2-32 68 57 16 42 2,5 8 32 23,5 30 20 2,5
EAHS-P2-45 98 83 24 62 4 12 44,5 29,5 30 20 2,5
EAHS-P2-60 118 100 30 76 4 16 57 39 40 25 4
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Dimensoes

Dimensdes - Cavalete para fixacao oscilante LNZG

X
L

I oz

FS

Download de dados CAD & www.festo.com

CR DA FK FN FS H1 HB KE NH TH uL
2] 2] 2] 2]
D11 H13 +0,1 H13 0,2
LNZG-16 EPCS-BS-32 8 8 10 20 7,5 11 4,5 4,6 13 20 30
LNZG-32 EPCS-BS-45 12 11 15 30 10,5 15 6,6 6,8 18 32 46
LNZG-40/50 EPCS-BS-60 16 15 18 36 12 18 9 9 21 36 55
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Dimensoes

Dimensdes - Flange oscilante SNCS

[1] Unidade de cilindro elétrico EPCS
[2] Pegas de adaptagdo EAHA

[3] Kit de montagem do motor EAMM-U
[4] Motor

[5] +=mais o comprimento do curso

Unidade de cilindro elétrico EPCS

Download de dados CAD & www.festo.com

=@

X DL E EP EX LT MS RA TG XC
+0,2 0,2
SNCS-32 EPCS-BS-45 10*0:13 22 45+0,2/-0,5 10,5 14 13 15 14,5 32,5 154,9
SNCS-40 EPCS-BS-60 12+0.15 25 54 45 12 16 16 17 17,5 38 182
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Dimensoes

Dimensdes - Flange oscilante SNCL

[1] Unidade de cilindro elétrico EPCS
[2] Pegas de adaptagdo EAHA

[3] Kit de montagem do motor EAMM-U
[4] Motor

[5] +=mais o comprimento do curso

b I

Download de dados CAD & www.festo.com

=@

D E Ew FL L ) MR G XC
]
H10 h12 10,2
SNCL-16 EPCS-BS-25 6 27,506 1241 16 3 10 6 18 115,7
SNCL-20 EPCS-BS-32 8 34,506 16412 20 3 14 8 22 133,9
SNCL-32 EPCS-BS-45 10 45,0105 | 26-02/-06 22 3 13 10 32,5 154,9
SNCL-40 EPCS-BS-60 12 54_05 28.02/-06 25 3 16 12 38 182
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Dimensoes

Dimensdes - Flange oscilante SNCB

[1] Unidade de cilindro elétrico EPCS
[2] Pegas de adaptagdo EAHA

[3] Kit de montagem do motor EAMM-U
[4] Motor

[5] +=mais o comprimento do curso

Unidade de cilindro elétrico EPCS

Download de dados CAD & www.festo.com

=&

B E EK FL i MR G UB XC
7]
H14 H10/e8 £0,2 -0,5 h14
SNCB-32 EPCS-BS-45 26 4540,2/-0,5 10 22 13 8,5 32,5 45 154,9
SNCB-40 EPCS-BS-60 28 5405 12 25 16 12 38 52 182
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Dimensoes

Dimensdes - Suporte para sensor EAPM-L2
___|A|_._
L2
D1_ ! I

B2
B1_|

[1] Sensor magnético de proximidade

B1

B2

H1

D1

H2

H3

Download de dados CAD & www.festo.com

L1

&

L2

EAPM-L2-SH

5,5

1,3

M4

32

25
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Informacoes para pedido

Informagdes para pedido

Unidade de cilindro elétrico EPCS

Tamanho Passo do fuso Curso N° de refe- | Tipo
réncia
32 3 mm/r 50 mm 8118267 | EPCS-BS-32-50-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 mm 8118268 | EPCS-BS-32-100-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
150 mm 8118269 | EPCS-BS-32-150-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
- 200 mm 8118270 | EPCS-BS-32-200-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
8mm/r 50 mm 8118271 | EPCS-BS-32-50-8P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 mm 8118272 | EPCS-BS-32-100-8P-A-ST-M-H1-PLK-AA
;_Ia 150 mm 8118273 | EPCS-BS-32-150-8P-A-ST-M-H1-PLK-AA
WS 200 mm 8118274 | EPCS-BS-32-200-8P-A-ST-M-H1-PLK-AA
45 3 mm/r 50 mm 8118275 | EPCS-BS-45-50-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 mm 8118276 | EPCS-BS-45-100-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
150 mm 8118277 | EPCS-BS-45-150-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
200 mm 8118278 | EPCS-BS-45-200-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
250 mm 8118279 | EPCS-BS-45-250-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
300 mm 8118280 | EPCS-BS-45-300-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA
10 mm/r 50 mm 8118281 | EPCS-BS-45-50-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 mm 8118282 | EPCS-BS-45-100-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
150 mm 8118283 | EPCS-BS-45-150-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
200 mm 8118284 | EPCS-BS-45-200-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
250 mm 8118285 | EPCS-BS-45-250-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
300 mm 8118286 | EPCS-BS-45-300-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
60 5 mm/r 50 mm 8118287 | EPCS-BS-60-50-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 mm 8118288 | EPCS-BS-60-100-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
150 mm 8118289 | EPCS-BS-60-150-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
200 mm 8118290 | EPCS-BS-60-200-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
250 mm 8118291 | EPCS-BS-60-250-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
300 mm 8118292 | EPCS-BS-60-300-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
350 mm 8118293 | EPCS-BS-60-350-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
400 mm 8118294 | EPCS-BS-60-400-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
500 mm 8118295 | EPCS-BS-60-500-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA
12 mm/r 50 mm 8118296 | EPCS-BS-60-50-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 mm 8118297 | EPCS-BS-60-100-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
150 mm 8118298 | EPCS-BS-60-150-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
200 mm 8118299 | EPCS-BS-60-200-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
250 mm 8118300 | EPCS-BS-60-250-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
300 mm 8118301 | EPCS-BS-60-300-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
350 mm 8118302 | EPCS-BS-60-350-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
400 mm 8118303 | EPCS-BS-60-400-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
500 mm 8118304 | EPCS-BS-60-500-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
Informacdes para pedido - sistema modular de produtos Link & epcs
Tamanho Curso N° de refe- | Tipo
réncia
32 25...200 mm 8118264 | EPCS-BS-32-
= - g 45 25...300 mm 8118265 | EPCS-BS-45-
|:| 60 25...500 mm 8118266 | EPCS-BS-60-
2026/01 & www.festo.com/catalogue/... 43
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Visao geral de periféricos

Visao geral dos periféricos

Acessorios - Pagina/Internet
Tipo/cddigo para pedido Descri¢ao
[1] Unidade de cilindro elétrico EPCS-BS Atuador elétrico & epcs
[2] Suporte para sensor EAPM-L2 Para a fixagao dos sensores magnéticos de proximidade ao eixo. Os sensores magnéticos de proximida- | 49
de sd podem ser fixados com o suporte para sensor.
[3] Sensor magnético de proximidade SMT-8M Sensores magnéticos de proximidade para ranhura T 50
[4] |0-Link Master USB CDSU-1 Para facilitar o uso da unidade de cilindro elétrico com 10-Link® 50
[5] Adaptador NEFC-M12G8 e Conexao entre o motor e o 10-Link® master 50
e Somente recomendado para uso com |0-Link® Port Class A Master
[6] Cabo de alimenta¢ao NEBL-T12 Para conexao da alimentacdo de carga e da alimentacao logica 50
[7] Cabo de conexdo NEBCG-M12 Para conexao a um controlador programavel 51
[8] Conjunto de montagem axial Para montagem axial de motores G-
Informagdes mais detalhadas > www.festo.com/x/electric-motion-sizing
(incluso no volume de fornecimento)
[9] Conjunto de montagem paralelo Para montagem paralela do motor S -
Informagdes mais detalhadas > www.festo.com/x/electric-motion-sizing
(incluso no volume de fornecimento)
[10]  Flange oscilante SNCB Para montagem de motores paralelos, para rolamentos esféricos 47
[11]  Cavalete LBN Para montagem de motores paralelos, para rolamentos esféricos 47
[12]  Cavalete LBG/LBG-....R3 Para montagem de motores paralelos, para rolamentos esféricos 48
[13]  Flange oscilante SNCL Com fixagdo paralela de motor 47
[14]  Flange oscilante SNCS/CRSNCS/SNCS-...-R3 Com fixacdo paralela de motor 47
[15]  Pecas de adaptacdo EAHA-P2 - Para montagem dianteira do flange oscilante e munhao oscilante 46
- Traseira apenas montavel em conjunto com o conjunto de montagem paralelo EAMM-U
[16]  Elemento de fixacao auxiliar ABAN Para fixacao da unidade de cilindro elétrico 49
[17]  Fixacdo para perfil EAHF-L2-P - Para a fixacao do eixo, lateralmente no perfil 46
- 0 orificio no centro permite que a fixacao para perfil seja fixada a superficie de montagem
[18]  Fixacdo para perfil EAHF-L2-P-S Para a fixacao do eixo, lateralmente no perfil 46
[19]  Cavalete para fixagdo oscilante LNZG Para cilindros com fixagdo de munhao oscilante 46
[20]  Fixacdo oscilante EAHS-P2 Posi¢do dentro do comprimento do cilindro livremente selecionavel 46
[21]  Fixacdo por flange EAHH-P2 - Para a fixag@o do eixo elétrico sobre o perfil 46
- Posi¢do dentro do comprimento do cilindro livremente selecionavel
[22]  Pecas de adaptacdo EAHA-P2 - Para fixacao dianteira do flange oscilante e munhao oscilante 46
- S0 é possivel montar na parte traseira combinado com o conjunto de montagem paralelo EAMM-U
[23]  Compensador angular FK/CRFK Para a compensacdo de desvios radiais e angulares 48
[24]  Garfo SG/CRSG Permite um movimento giratério do cilindro em um plano 48
[25]  Pega de acoplamento KSG Para compensar desvios radiais 48
[26]  Articulagdo esférica SGS/CRSGS Com rolamento esférico 48
[27]  Cavalete lateral LQG Para articulacao esférica SGS 47
o & www.festo.com/catalogue/... 2026/01



https://www.festo.com/catalogue/
https://www.festo.com/catalogue/epcs
https://www.festo.com/catalogue/-
https://www.festo.com/catalogue/-

Visao geral de periféricos

Unidade de cilindro elétrico EPCS

Acessorios - Pagina/Internet
Tipo/codigo para pedido Descrigao

[28]  Garfo SGA Para fixacao de cilindros giratorios 48

[29]  Cavalete LBG/LBG-...-R3 Para montagem de motores paralelos, para rolamentos esféricos 48

[30]  Guia EAGF Para evitar torgdes de eixos elétricos com alto torque 49
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Acessorios
Fixacao para perfil EAHF-L2-...-P-S
Descrigao Material da placa | Indicagdo sobre | Peso do produto | N°de refe- | Tipo
0s materiais réncia
para tamanho 32 | Liga de aluminio | Conformidade 4g 5183153 | EAHF-L2-25-P-S
@g paratamanhos | anodizado RoHS 6¢g 5184133 | EAHF-L2-45-P-S
@@ 4560
Fixacdo para perfil EAHF-L2-...-P
Descrigao Material da placa | Indicacao sobre | Peso do produto | N° de refe- | Tipo
0s materiais réncia
o para tamanho 32 | Liga de aluminio | Conformidade 19g 4835684 | EAHF-L2-25-P
.’{/f q paratamanhos | anodizado RoHS 35g 4835728 | EAHF-L2-45-P
N ggé 45¢€60
Flange de fixacao EAHH
Descricao Indicagdo sobre 0s ma- | Peso do produto N° de refe- Tipo
teriais réncia
para tamanho 32 Conformidade RoHS 80¢g 5126157 | EAHH-P2-32
para tamanho 45 185¢g 5126669 | EAHH-P2-45
para tamanho 60 320g 5127005 | EAHH-P2-60
Pecas de adaptacao EAHA
Descricao Indicag@o sobre os ma- | Peso do produto N° de refe- Tipo
teriais réncia
para tamanho 32 Conformidade RoHS 165¢g 5173020 | EAHA-P2-32
para tamanho 45 340 g 5172353 | EAHA-P2-45
para tamanho 60 560 g 5173082 | EAHA-P2-60
Fixacdo oscilante EAHS
Descri¢ao Indicagdo sobre os ma- | Peso do produto N° de refe- | Tipo
teriais réncia
para tamanho 32 Conformidade RoHS 758 5125041 | EAHS-P2-32
para tamanho 45 165¢ 5125167 | EAHS-P2-45
para tamanho 60 305¢g 5125281 | EAHS-P2-60
Cavalete para fixacao oscilante LNZG
Descrigao Material de fixa- | Indicacao sobre | Peso do produto | N°derefe- | Tipo
cao 0s materiais réncia
para tamanho 32 | Liga de aluminio | Conformidade 268 1434912 | LNZG-16
@ para tamanho 45 RoHS 83g 32959 |LNZG-32
*ﬁ para tamanho 60 129¢g 32960 | LNZG-40/50

46
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Acessorios
Flange oscilante SNCS
Descrigao Material de fixa- | Indicagdo sobre | Peso do produto | N°de refe- | Tipo
¢ao 0S materiais réncia
para tamanho 45 | Aluminio em fun- | Conformidade 86¢g 174397 | SNCS-32
para tamanho 60 | dicdo injetada | RoHS 122¢g 174398 | SNCS-40
@
=
184
ElE
Flange oscilante SNCL
Descriao Material de fixa- | Indicacao sobre | Peso do produto | N° derefe- | Tipo
¢ao 0s materiais réncia
para tamanho 32 | Liga de aluminio | Conformidade 38g 537792 | SNCL-20
para tamanho 45 | Alumfnio em fun- | RoHS 71g 174404 | SNCL-32
para tamanho 60 | dicdo injetada 95¢g 174405 | SNCL-40
Flange oscilante SNCB
Descri¢ao Material de fixa- | Indicacao sobre | Peso do produto | N° de refe- | Tipo
¢ao 0s materiais réncia
para tamanho 45 | Aluminio em fun- | Conformidade 103g 174390 | SNCB-32
paratamanho 60 | dicdo injetada | RoHS 155g 174391 | SNCB-40
Cavalete transversal LQG
Descri¢ao Material de fixa- | Indicagdo sobre | Peso do produto | N°de refe- | Tipo
¢ao 0s materiais réncia
para tamanho 45 | Fundicao de aco | Conformidade 301g 31768 | LQG-32
'% para tamanho 60 | inoxidavel RoHS 3698 31769 | LQG-40
NI
=N
Cavalete LBN
Descricao Material de fixa- | Indicagdo sobre | Peso do produto | N°de refe- | Tipo
¢ao 0s materiais réncia
para tamanho 32 | Aco, galvanizado | Conformidade 84g 6059 | LBN-20/25
para tamanho 45 RoHS 110g 195860 | LBN-32
para tamanho 60 191g 195861 | LBN-40

2026/01
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Acessorios
Cavalete LBG
Descrigao Material de fixa- | Indicagdo sobre | Peso do produto | N°de refe- | Tipo
cao 0S materiais réncia
para tamanho 45 | Fundicao de ago | Conformidade 220g 31761 |LBG-32
para tamanho 60 | inoxidavel RoHS 300g 31762 |LBG-40
Articulagao esférica SGS
Descrigao Material corpo Indicacao sobre | Peso do produto | N° de refe- | Tipo
0s materiais réncia
N para tamanho 32 | Aco galvanizado | Conformidade 54g 9255 | SGS-M8
) para tamanho 45 RoHS 88g 9261 | SGS-M10X1,25
para tamanho 60 130g 9262 | SGS-M12X1,25
Compensador angular FK
Descrigao Material corpo Indicacdo sobre | Peso do produto | N° de refe- | Tipo
0s materiais réncia
para tamanho 32 | Aco galvanizado | Conformidade 568 2062 | FK-M8
para tamanho 45 RoHS 236g 6140 | FK-M10X1,25
para tamanho 60 245¢g 6141 | FK-M12X1,25
Peca de acoplamento KSG
Descrigao Material de fixa- | Indicacao sobre | Peso do produto | N°derefe- | Tipo
cao 0s materiais réncia
para tamanho 45 | Ao, galvanizado | Conformidade 229g 32963 | KSG-M10X1,25
para tamanho 60 RoHS 447 g 32964 | KSG-M12X1,25
Garfo SG
Descrigao Material corpo Indicacdo sobre | Peso do produto | N° derefe- | Tipo
0s materiais réncia
para tamanho 32 Conformidade 53g 3111 | SG-M8
J para tamanho 45 RoHS 103g 6144 | SG-M10X1,25
para tamanho 60 166 g 6145 | SG-M12X1,25
Garfo SGA
Descricao Material corpo Indicagao sobre | Peso do produto | N° de refe- Tipo
0s materiais réncia
para tamanho 45 Conformidade 129g 32954 | SGA-M10X1,25
para tamanho 60 RoHS 222g 10767 | SGA-M12X1,25

48 & www.festo.com/catalogue/... 2026/01
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Acessorios

Conexao rapida roscada para ar de vedagao

Unidade de cilindro elétrico EPCS

do anodizado

Descrigao Material corpo Tamanho do reci- | Peso do produto | N°derefe- | Tipo
piente réncia
\ paratamanhos | Latdo, niquelado | 10 3g 133004 | QSM-M5-4-1-R
d@@ 25¢e32 3,28 133003 | QSM-M5-3--R
Qb para tamanho 45 89g 186266 | QSM-G1/8-4-1
9,5¢ 186267 | QSM-G1/8-6-
para tamanho 60 13¢g 186108 | QS-G1/4-6-1
14g 186110 | QS-G1/4-8-1
Elemento de fixacao auxiliar ABAN
Descricao Material do ele- | Tamanho do reci- | Peso do produto | N° de refe- | Tipo
mento de fixacdo | piente réncia
auxiliar
paratamanhos | Aco 2 5g 8169987 | ABAN-3-3M3-30-M-P2
% 3245
% para tamanho 60 18¢ 8169988 | ABAN-5-3M5-40-M-P2
Guia EAGF
Descri¢ao Curso Temperatura am- | Grau de protecao | N° de refe- | Tipo
biente réncia
paratamanho 32 | 1...200 mm 0...600C IP40 8158030 | EAGF-P2-KF-32-
50 mm 8158032 | EAGF-P2-KF-32-50
100 mm 8158029 | EAGF-P2-KF-32-100
150 mm 8158027 | EAGF-P2-KF-32-150
200 mm 8158028 | EAGF-P2-KF-32-200
paratamanho 45 | 1...300 mm 8158133 | EAGF-P2-KF-45-
50 mm 8158131 | EAGF-P2-KF-45-50
100 mm 8158123 | EAGF-P2-KF-45-100
150 mm 8158125 | EAGF-P2-KF-45-150
200 mm 8158127 | EAGF-P2-KF-45-200
300 mm 8158130 | EAGF-P2-KF-45-300
para tamanho 60 | 1... 500 mm 8158150 | EAGF-P2-KF-60-
100 mm 8158138 | EAGF-P2-KF-60-100
150 mm 8158140 | EAGF-P2-KF-60-150
200 mm 8158142 | EAGF-P2-KF-60-200
300 mm 8158031 | EAGF-P2-KF-60-300
Suporte para sensor EAPM-L2
Material de suporte pa- | Indicagao sobre os ma- | Peso do produto N° de refe- | Tipo
ra sensor teriais réncia
Liga de aluminio forja- | Conformidade RoHS 4g 4759852 | EAPM-L2-SH

2026/01
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Acessorios

Sensor magnético de proximidade SMT para ranhura em T, magnetorresistivo

Link & smt-8m

Tipo de fixagdo | Saida de comuta- | Conexdo elétrica | Comprimento do | N° derefe- | Tipo
cao cabo réncia
Aparafusado, In- | Contato N/FNPN | Extremidade 2,5m 8138000 | SMT-8M-A-NO-24V-E-2,5-0E
serido porcima | 3 fios aberta 7,5m 8138001 | SMT-8M-A-NO-24V-E-7,5-0F
na ranhura Contato N/ANPN 2,5m 574338 | SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-0E
de 3 fios Conector macho | 0,3m 574339 | SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
M8, codificagao
A
Contato N/FPNP | Extremidade 7,5m 574340 | SMT-8M-A-P0O-24V-E-7,5-0E
3 fios aberta
Contato N/A de 2,5m 574335 | SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-0F
PNP de 3 fios Conector macho | 0,3m 574334 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
M8, codificagao
A
10-Link Master USB Link & cdsu
Descrigao N° de refe- | Tipo
réncia
para usar a unidade com 10-Link®, além disso, & necessaria uma unidade 8091509 | CDSU-1
de fonte de alimentacao de encaixe externa (ndo incluida no escopo de for-
necimento)
Adaptador NEFC
Conexdo elétrica | Conexdo elétrica | Conexdo elétrica | Comprimentodo | N° de refe- | Tipo
1, tecnologia de | 2, técnica de co- | 2, niimero de pi- | cabo ¥ réncia
conexao nexao nos/fios
M12x1, codifica- | M12x1 codifica- | 5 0,3m 8080777 | NEFC-M12G8-0.3-M12G5-LK
m caoA, conforme | cao A, conforme
M EN 61076-2-101 | EN 61076-2-101
1) Conexdo entre o motor e o 10-Link® Master
Cabos de alimentacao NEBL, retos
Conexdo elétrica | Conexao elétrica | Conexao elétrica | Comprimento do | N° derefe- | Tipo
1, tecnologia de | 2, técnica de co- | 2, ndmero de pi- | cabo réncia
conexao nexao nos/fios
M12x1, codifica- | Sem conector 4 2m 8080790 | NEBL-T12G4-E-2-N-LE4
m ¢ao T conforme 5m 8080791 | NEBL-T12G4-E-5-N-LE4
/ EN61076-2-111 10m 8080792 | NEBL-T12G4-E-10-N-LE4
15m 8080793 | NEBL-T12G4-E-15-N-LE4
Cabos de alimentacao NEBL, angulares
Conexdo elétrica | Conexao elétrica | Conexao elétrica | Comprimento do | N° derefe- | Tipo
1, tecnologia de | 2, técnica de co- | 2, ndmero de pi- | cabo réncia
conexao nexao nos/fios
M12x1, codifica- | Sem conector 4 2m 8080778 | NEBL-T12W4-E-2-N-LE4
@ ¢ao T conforme 5m 8080779 | NEBL-T12W4-E-5-N-LE4
/ EN 61076-2-111 10m 8080780 | NEBL-T12W4-E-10-N-LE4
15m 8080781 | NEBL-T12W4-E-15-N-LE4

50
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Unidade de cilindro elétrico EPCS

Acessorios
Cabos de conexao NEBC, retos
Conexdo elétrica | Conexdo elétrica | Conexdo elétrica | Comprimentodo | N°derefe- | Tipo
1, tecnologia de | 2, técnica de co- | 2, ndmero de pi- | cabo réncia
conexao nexao nos/fios
M12x1, codifica- | M12x1 codifica- |8 2m 8080782 | NEBC-M12G8-E-2-N-M12G8
m ¢ao A, conforme | ¢ao A, conforme 5m 8080783 | NEBC-M12G8-E-5-N-M12G8
/ EN61076-2-101 | EN 61076-2-101 10m 8080784 | NEBC-M12G8-E-10-N-M12G8
15m 8080785 | NEBC-M12G8-E-15-N-M12G8
Sem conector 2m 8094480 | NEBC-M12G8-E-2-N-B-LE8
5m 8094477 | NEBC-M12G8-E-5-N-B-LE8
10m 8094482 | NEBC-M12G8-E-10-N-B-LE8
15m 8094475 | NEBC-M12G8-E-15-N-B-LE8
Cabos de conexao NEBC, angulares
Conexao elétrica | Conexdo elétrica | Conexdo elétrica | Comprimento do | N° de refe- | Tipo
1, tecnologia de | 2, técnica de co- | 2, nimero de pi- | cabo réncia
conexao nexao nos/fios
M12x1, codifica- | M12x1 codifica- |8 2m 8080786 | NEBC-M12W8-E-2-N-M12G8
@ cao A, conforme | ¢ao A, conforme 5m 8080787 | NEBC-M12W8-E-5-N-M12G8
/ EN 61076-2-101 | EN 61076-2-101 10m 8080788 | NEBC-M12W8-E-10-N-M12G8
15m 8080789 | NEBC-M12W8-E-15-N-M12G8
Sem conector 2m 8094476 | NEBC-M12W8-E-2-N-B-LE8
5m 8094478 | NEBC-M12W8-E-5-N-B-LE8
10m 8094481 | NEBC-M12W8-E-10-N-B-LE8
15m 8094479 | NEBC-M12W8-E-15-N-B-LE8
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