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Atuador rotativo DRRS

Caracteristicas

Resumo g drrs

e Principio do pinhao e cremalheira

e Grande precisao nas posicoes finais

e (apacidade de carga do rolamento elevada, precisa e sem folga

e Grandes momentos de inércia da massa

e Interfaces definidas

e (Conexao de ar comprimido em ambos os lados

e Ranhuras em ambos os lados para a fixacdo de sensores de proximidade
e Opcoes de fixacao variaveis

o |deal para aplicacdes de manuseio

Diagramas &g drrs

lr

Os diagramas mostrados neste documento estao também disponiveis online, onde & possivel exibir valores precisos.

Angulo de rotacao normal [ ]

0 angulo de rotagdo ajusta-se através dos elementos de amortecimento, utilizando uma chave de fendas hexagonal. Se possivel, a reducao do angulo de rotagao deve
ser distribuida uniformemente por ambas as posicdes finais.

e Direcao de rotagdo no sentido horario: o angulo de rotagao diminui

e Direcdo de rotagao no sentido anti-horario: o angulo de rotacdo aumenta

Eixo de saida

[FH] Eixo da flange, cavidade

e ( eixo é oco por dentro. Isto permite utiliza-lo para passar sinais elétricos ou ar
comprimido

e S3o necessarios tubos flexiveis de ar comprimido para fazer passar o ar com-
primido através do eixo oco flangeado

Amortecimento

Diversas variantes de amortecimento disponiveis

Deteccdo de posicao
[A] Para sensor de proximidade

Com a ajuda de sensores de proximidade, a detecao da posicao permite detetar
qualquer posicao.

Propriedades especiais do material

E recomendavel para sistemas de producao para fabricar baterias de ides de litio

Produto:

e Nao é possivel utilizar metais com mais de 1% de cobre em massa, zinco ou niquel. Exce¢des: niquel em acos, superficies niqueladas quimicamente, placas de cir-
cuitos impressos, cabos, conectores elétricos e bobinas

Acessorios:

e Para obter mais informacdes sobre 0s acessorios adequados a producao de baterias de ido de litio, contacte a sua pessoa de contacto na Festo



https://www.festo.com/catalogue/
www.festo.com/goto/highlights?serial=DRRS
www.festo.com/pdp/DRRS?tab=DIAGRAMS&jumpToAnchor=true

Codigo do tipo

Atuador rotativo DRRS

001 Série 004 Eixo de saida
DRRS Atuador rotativo FH Eixo da flange, cavidade
002 Tamanho [mm] 005 Amortecimento
12 12 P Anéis/placas amortecedores elasticos de ambos os lados
16 16 Y9 Amortecedor, auto-ajustamento, linear, em ambos os lados
20 20
25 25 006 Deteccéo de posicdo
. A Para sensor de proximidade
003 Angulo de rotagao normal [ ]
180 180
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Atuador rotativo DRRS

Ficha técnica
Especificacdes técnicas gerais
Tamanho 12 | 16 20 25
Construcao Cremalheira/pinhao
Modo de funcionamento Dupla a¢ao
Conexao pneumatica M3 | M5
Tipo de montagem Alternativa:
Pelo conjunto de montagem
Pelo orificio de passagem
Com rosca fémea
Angulo de rotagdo 180 deg
Amortecimento Anéis/placas amortecedores elasticos de ambos os lados
Amortecedor, auto-ajustamento, linear, em ambos os lados
Precisao de repeti¢ao 0,05 deg 0,07 deg
Excentricidade axial da placa | <0.05 mm <0.07 mm
Detecgdo de posicio?) Através do sensor de proximidade
Posicao de montagem Qualquer um
1) 0 ambito de aplicagao dos sensores de proximidade deve ser considerado.
Condicdes de funcionamento e ambientais
Tamanho 12 16 20 25
Amortecimento Anéis/placas Amortecedor, au- | Anéis/placas Amortecedor, au- | Anéis/placas Amortecedor, au- | Anéis/placas Amortecedor, au-
amortecedores | to-ajustamento, | amortecedores | to-ajustamento, |amortecedores | to-ajustamento, |amortecedores | to-ajustamento,

elasticos de am-

linear, em ambos

elasticos de am-

linear, em ambos

elasticos de am-

linear, em ambos

elasticos de am-

linear, em ambos

bos os lados [P] | os lados [Y9] bos os lados [P] | os lados [Y9] bos os lados [P] | os lados [Y9] bos os lados [P] | os lados [Y9]

Pressao operacional 0,3..0,8MPa |0,2..0,8MPa |0,3...0,8MPa |0,2...0,8MPa [0,3..0,8MPa |0,2..0,8MPa [0,3..0,8 MPa |0,2...0,8 MPa
Pressao operacional 3...8bar 2...8bar 3...8 bar 2...8bar 3...8bar 2...8bar 3...8bar 2...8bar
Press@o operacional 43,5...116 psi | 29...116 psi 43,5...116 psi | 29...116 psi 43,5...116 psi | 29...116 psi 43,5..116 psi | 29...116 psi
Nota sobre 0 meio operacio- | A operacao lubrificada é possivel (no caso em que a operacao lubrificada sera sempre obrigatoria)

nal/controlo

Meio de funcionamento Ar comprimido de acordo com ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Temperatura ambiente 0...600C

Temperatura de armazena- -20 ... 60 oC

mento

Classe de resisténcia a corro- | 1 - Baixa resisténcia a corrosao

s30 (CRO)Y
1) Mais informagGes em www.festo.com/x/topic/kbk

Pesos

Tamanho 12 16 20 25

Peso do produto 310¢g 630¢g 790¢g 1240g

Forcas e binarios

Tamanho 12 16 20 25

Amortecimento Anéis/placas Amortecedor, au- | Anéis/placas Amortecedor, au- | Anéis/placas Amortecedor, au- | Anéis/placas Amortecedor, au-

amortecedores | to-ajustamento, | amortecedores | to-ajustamento, |amortecedores | to-ajustamento, |amortecedores | to-ajustamento,

elasticos de am-

linear, em ambos

elasticos de am-

linear, em ambos

elasticos de am-

linear, em ambos

elasticos de am-

linear, em ambos

bos os lados [P] | os lados [Y9] bos os lados [P] | os lados [Y9] bos os lados [P] | os lados [Y9] bos os lados [P] | os lados [Y9]
Carga axial estatica max. 80N 140N 350N 450N
Binario de flexao max. 2Nm 4 Nm 5Nm 10Nm
Torque tedrico em 6 bar? 0,9 Nm 2,1Nm 3,3Nm 6,6 Nm
Momento de inércia permissi- | 0,005 kgm? 0,01 kgm? 0,008 kgm? 0,02 kgm? 0,0175 kgm? 0,03 kgm? 0,04 kgm? 0,06 kgm?
vel
1) Se nas posicdes finais atua um binario oposto a direcao de rotagao superior a 50% do binario de rotacao tedrico, a precisao da posicao final ndo esté garantida.
Isto pode ser evitado utilizando um atuador rotativo com binario de rotacao duplo.
4 & www.festo.com/catalogue/... 2026/01
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Ficha técnica

Materiais
Tamanho

12

Atuador rotativo DRRS

Material da caixa

Aluminio anodizado

Material do eixo motor

Aco temperado

Material do eixo com flange

Liga de aluminio forjado

Material do pinhao Aco temperado
Material de vedagdes NBR
TPE-U(PU)

Observagao sobre os materiais

Em conformidade com a RoHS

Em conformidade com LABS

VDMA24364-C1-L

Compatibilidade com salas
limpas, medida de acordo com
anorma SO 14644-14

Classe 9 de acordo com a norma ISO 14644-1

Adequagao para a produgao
de baterias de ides de litio

Adequado para a producao de baterias com valores reduzidos de Cu/Zn/Ni (F1a)

Angulo de rotacao

180°

[ 1900

Fundamental, é valido o seguinte:

Angulo de rotacdo = Angulo de amortecimento

Angulo de rotacdo = 180° + diferenca do angulo de rotacao a direita + diferenca
do angulo de rotacdo a esquerda

1 = Diferenca do angulo de rotagdo a esquerda (+)
2 = Diferenca do dngulo de rotacdo a esquerda (-)
3 = Angulo de amortecimento

4 = Angulo de rotacdo

5 = Angulo de amortecimento

6 = Diferenca do angulo de rotacao a direita (-)

7 = Diferenca do dngulo de rotacdo a direita (+)

Nota: A posicao exibida para o eixo com flange corresponde a posicao média (an-
gulo de rotacao de 90°).

elasticos de am-

linear, em ambos

elasticos de am-

linear, em ambos

elasticos de am-

linear, em ambos

elasticos de am-

Tamanho 12 16 20 25
Amortecimento Anéis/placas Amortecedor, au- | Anéis/placas Amortecedor, au- | Anéis/placas Amortecedor, au- | Anéis/placas Amortecedor, au-
amortecedores | to-ajustamento, | amortecedores | to-ajustamento, | amortecedores | to-ajustamento, |amortecedores | to-ajustamento,

linear, em ambos

bos os lados [P] | os lados [Y9] bos os lados [P] | os lados [Y9] bos os lados [P] | os lados [Y9] bos os lados [P] | os lados [Y9]
Angulo de rotacdo 180 deg
Angulo de rotagao min.? 45 deg | 80 deg | 45 deg | 80 deg | 45 deg | 80 deg | 45 deg | 80 deg
Angulo de rotacao max. 200 deg
Faixa de ajuste do angulode | 10 /-100 deg
rotag@o por posicéo final?
Angulo de amortecimento 23,5 deg 34,7 deg 19,5 deg 32,5 deg 27,5 deg 32,8 deg 25,5 deg 40,8 deg

1) Os angulos de rotacao mais pequenos sao ajustaveis. No entanto, tal diminui a energia de amortecimento.

2) Ajuste progressivo

Ajuste do angulo de rotagao

2026/01

Direcdo de rotagdo para a direita:

e (O angulo de rotacao diminui
Direcdo de rotagdo para a esquerda:
e (O angulo de rotacao aumenta

0 angulo de rotacao é ajustado através dos elementos de amortecimento, com a
ajuda de uma chave de fendas hexagonal. Se possivel, a redugao do angulo de ro-
tacao deve ser distribuida uniformemente por ambas as posicdes finais.

& www.festo.com/catalogue/... 5



https://www.festo.com/catalogue/

Atuador rotativo DRRS

Ficha técnica
Momento de inércia da massa ,,)* maximo admissivel no eixo com flange em fun¢ao do tempo de rotacao ,,t“ (a temperatura ambiente e pressao de funciona-
mento de 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-12-180-FH-P
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Momento de inércia da massa ,,)* maximo admissivel no eixo com flange em fun¢ao do tempo de rotacao ,,t“ (a temperatura ambiente e pressao de funciona-
mento de 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-16-180-FH-P
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Momento de inércia da massa ,,)* maximo admissivel no eixo com flange em fun¢ao do tempo de rotacao ,,t“ (a temperatura ambiente e pressao de funciona-
mento de 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-20-180-FH-P
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Atuador rotativo DRRS

Ficha técnica

Momento de inércia da massa ,,) maximo admissivel no eixo com flange em funcdo do tempo de rotacao ,,t“ (@ temperatura ambiente e pressao de funciona-
mento de 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-25-180-FH-P
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Momento de inércia da massa ,,J* maximo admissivel no eixo com flange em fun¢do do tempo de rotacao ,,t“ (a temperatura ambiente e pressao de funciona-
mento de 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-12-180-FH-Y9
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Momento de inércia da massa ,,J* maximo admissivel no eixo com flange em fun¢do do tempo de rotacao ,,t“ (a temperatura ambiente e pressao de funciona-
mento de 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-16-180-FH-Y9
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Atuador rotativo DRRS

Ficha técnica

Momento de inércia da massa ,,)* maximo admissivel no eixo com flange em fun¢ao do tempo de rotacao ,,t“ (a temperatura ambiente e pressao de funciona-

mento de 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-20-180-FH-Y9
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Momento de inércia da massa ,,)* maximo admissivel no eixo com flange em fun¢ao do tempo de rotacao ,,t“ (a temperatura ambiente e pressao de funciona-

mento de 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) - DRRS-25-180-FH-Y9
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Carga max. no moente DARF-Q13-...

z Para as forcas radiais ,,Fy“ aplicam-se os limites do eixo com flange e o binario
- F de flexdo maximo do moente.
°‘ y o o e - -
| f— 0 bindrio de flexao maximo representa o limite de carga do moente e nao deve
{y ser excedido.
@. =
©) R “o 2 2
Fx 0 ponto zero para a magnitude “z” & sempre o plano do flange do atuador ba-
sico, independentemente dos demais complementos.
A carga axial maxima representa estaticamente uma carga adicional.
Tamanho 12 16 20 25
Carga axial estatica max. 80N 140N 350N 450N
Binario de flexao max. 2Nm 4Nm 5Nm 10 Nm

8 & www.festo.com/catalogue/...
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Ficha técnica

Carga max. no flange de empurra DARF-Q13-...-1

Atuador rotativo DRRS

Para as forcas radiais ,,Fy“ aplicam-se os limites do eixo com flange e o binario
de flexao maximo do flange de empurra.

0 binario de flexao max. representa o limite de carga do flange de empurra e
nao deve ser ultrapassado.

0 ponto zero para a magnitude “z” é sempre o plano do flange do atuador ba-
sico, independentemente dos demais complementos.

A carga axial maxima representa estaticamente uma carga adicional.

Tamanho 12 16 20 25
Carga axial estatica max. 80N 140N 350N 450N
Binario de flexao méx. 2Nm 4 Nm 5Nm 10 Nm
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Atuador rotativo DRRS

Dimensoes

Dimensoes — Atuadores rotativos DRRS Download dados CAD &’ www.festo.com

1]
(2]
3]
(4]
5]
[6]
7]

(8]

10

DRRS-...-Y9A

D6

DRRS-12-180-FH-...

i

i

|
T8

s =1

Ranhura para o sensor cilindrico

Ligacdes de ar comprimido

Rosca de montagem

Para fixacao para perfil

Amortecimento P

Amortecimento Y9

Nota: O atuador semi-rotativo sd pode funcionar com regulagao de fluxo. Os reguladores de fluxo devem ser ligados o mais proximo possivel do atuador semi-ro-
tativo.

Nota: A posi¢do exibida para o eixo com flange corresponde a posicao média (angulo de rotacao de 90°).

& www.festo.com/catalogue/... 2026/01
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Atuador rotativo DRRS

Dimensoes
B1 B2 B3 D1 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10 D13
@ @ 1] ] ] @
+0,05 H8 H8 H7
DRRS-12-180-FH-PA
45 36 23 20 26 7 5 5 M3 Mé6x0,5
DRRS-12-180-FH-Y9A
DRRS-16-180-FH-PA
60 44,2 30,8 21 34 9 8 M5 M8x1
DRRS-16-180-FH-Y9A
12 8 7 M4
DRRS-20-180-FH-PA
65 48,5 32,35 24 39 M10x1
DRRS-20-180-FH-Y9A
DRRS-25-180-FH-PA 60 60 37,2 26 49,5 15 10,5 9 M5 12 10 M6 M12x1
DRRS-25-180-FH-Y9A
D14 EE H1 H2 H3 H4 H5 L1 L2 L3 L4 L5
@
+0,1 180° min. max. 180° min. max.
DRRS-12-180-FH-PA - - - 18 | -10,4 | 1,1
42 M3 32 257 | 19,2 | 6,3 2,1 89 | 44,5
DRRS-12-180-FH-Y9A 25,8 | -10,4 | 1,1 - - -
DRRS-16-180-FH-PA - - - 23,1 |-13,8 | 1,6
52 39 32 27,2 7 2,3 114 57
DRRS-16-180-FH-Y9A 55 30,1 | -13,8 | 1,6 - - -
DRRS-20-180-FH-PA ’ - - - 23,3 | -13,8 | 1,5
59 M5 41 34,3 | 28,5 | 6,7 1,6 120 60
DRRS-20-180-FH-Y9A 34,4 | -13,8 | 1,5 - - -
DRRS-25-180-FH-PA - - - 27 | 17,7 | 1,9
68 46 39 31,5 7 1,8 150 75
DRRS-25-180-FH-Y9A 48,9 | -17,7 | 1,9 - - -
L6 L7 T1 T2 T3 T4 T5 T8 T9 =1 =2 =3
max. +0,1 +0,1
DRRS-12-180-FH-PA
50 34,6 4,8 1,2 18,9 1,6 8 3 2
DRRS-12-180-FH-Y9A
DRRS-16-180-FH-PA
64 43,4 6 4,7 2,1 2,1 14,5 10 2,5
DRRS-16-180-FH-Y9A
DRRS-20-180-FH-PA 16 2.6 >
70 50 9,2 15 13 3
DRRS-20-180-FH-Y9A
DRRS-25-180-FH-PA
> 80 60 9 2,1 5,7 2,6 2,6 18 3,2 15 6 4

DRRS-25-180-FH-Y9A

2026/01 & www.festo.com/catalogue/... 11
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Atuador rotativo DRRS

Dimensoes

Dimensoes — Moente DARF-Q13-...

Download dados CAD &’ www.festo.com

& 2,
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D1 D3 1{]@

[1] Parafuso cilindrico
[2] Orificio para manga de centragem

B1 B2 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8

(%] (%] (%] (%] (%] (%]
+0,1/-0,2 -0,2 g7 h8 H8 P9
DARF-Q13-12 10 4,8 30 8 7 6,5 3,4 5 M3 2
DARF-Q13-16 10,5 6,2 32 10 3
12 8 4,5 7

DARF-Q13-20 12 7,5 35 12 M4 4
DARF-Q13-25 13 10 38 16 15 9,6 5,5 9 M5 5

H1 H2 H3 H4 H5 H6 L1 T1 T2 T3

+0,1 +0,2 +0,3 -0,1 +0,3/-0,2 +2 +0,1
DARF-Q13-12 27,2 20,5 20 16 1,5 59,2 10 11.6 3,4 1,2
DARF-Q13-16 32,1 23,5 23 18,1 25 71,1 10,5 ’ 4l 16
DARF-Q13-20 38,8 30,5 30 25,1 ’ 79,8 12 13,5 ’ ’
DARF-Q13-25 51,4 40,5 40 36,1 3 97,4 13 16,5 5,4 2,1
12 & www.festo.com/catalogue/... 2026/01
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Dimensoes

Dimensdes - Flange de empurra DARF-Q13-...-1

Atuador rotativo DRRS

Download dados CAD & www.festo.com

\
o D1 D6 =
[ I
& 4 &
T
D3
=
=
@)
Ll
e =)
[1] Parafuso cilindrico
[2] Orificio para manga de centragem
[3] Oacessorio pode ser posicionado a cada 90°
B1 B2 D1 D2 D3 D4 D5 D6
+0,1 2 2 2 %)
-0,2 h9 H8 H9
DARF-Q13-12-1 10 4,8 40 32 20 3 6 M5x0,8
-Q13-16- 10, 6,2 1, 4 28
DARF-Q13-16-1 5 51,5 3 4 9 Méx1
DARF-Q13-20-1 12 7,5 58 48 32
DARF-Q13-25-1 13 10 66 55 35 5 11 M8x1,25
H1 H2 L1 L2 T1 T2 w1
+0,05
DARF-Q13-12-1 9 41 15 3,5
DARF-Q13-16- 10 20,
Q13-16-1 49 5 2 2 4,5 22,5

DARF-Q13-20-1 10,5 51,5 23
DARF-Q13-25-1 12 58 26,5 5,5

2026/01
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Atuador rotativo DRRS

Dimensoes

Dimensdes - Fixacao para perfil

1 -

EAHF-L2-...-P

="

Download dados CAD & www.festo.com

., D2
| I\ ¥y i
| B2 ot 4
(R m T =@
B1 B2 B3 D1 D2 D3 H2 H4 H5 L1 L2
7] [%]
H13 H13 +0,1
EAHF-L2-25-P DRRS-12 64,4 55
DRRS-16 79,4 70
9,7 4,5 8 4 4,9 4,2 9 53 40
DRRS-20 84,4 75
DRRS-25 94,4 85
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Dimensoes

Dimensdes - Fixacao para perfil EAHF-L2-...-P-S

N

—
% =i

!
:

Atuador rotativo DRRS

Download dados CAD & www.festo.com

& | || 3
J
% B3
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1
D2
— = —
NN
B2 D1 "
N n
o =% o ™ ol =6
B1 B2 B3 D1 D2 H2 H4
(%] (7]
H13 H13 +0,1
EAHF-L2-25-P-S DRRS-12 64,4 55
DRRS-16 79,4 70
9,7 4,5 8 4,9 4,2
DRRS-20 84,4 75
DRRS-25 94,4 85
H540 L1 L3 L4 L5
min. max. min. max. min.
EAHF-L2-25-P-S DRRS-12 59 83 40 64
DRRS-16 73 108 54 89
9 19 3
DRRS-20 79 114 60 95
DRRS-25 89 144 70 125

2026/01
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Atuador rotativo DRRS

Detalhes do pedido
Com amortecimento P
Amortecimento Tamanho N.2da pega | Tipo
= Anéis/placas amortecedores elasti- | 12 8163607 | DRRS-12-180-FH-PA
cos de ambos os lados 16 8163609 | DRRS-16-180-FH-PA
20 8163611 | DRRS-20-180-FH-PA
25 8163613 | DRRS-25-180-FH-PA
Com amortecimento Y9
Amortecimento Tamanho N.2da peca | Tipo
_= Amortecedor, auto-ajustamento, li- | 12 8163608 | DRRS-12-180-FH-Y9A
near, em ambos os lados 16 8163610 | DRRS-16-180-FH-Y9A
20 8163612 | DRRS-20-180-FH-Y9A
25 8163614 | DRRS-25-180-FH-Y9A
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Atuador rotativo DRRS

Periféricos

Quadro geral de periféricos

9
Acessorios - Pagina/Internet
Tipo/cddigo do pedido Descricao

[1] Atuador rotativo DRRS De acao dupla & drrs
[2] Casquilho de centragem ZBH Para centrar o atuador 20

3] Casquilho de centragem ZBH Para centrar as pegas de montagem 20

[4] Moente DARF-Q13-... Para montagem no eixo com flange 19

[5] Flange de empurra DARF-Q13-...-1 Para montagem no eixo com flange 19

[6] Casquilho de centragem ZBH Para centrar as pegas de montagem 20

[7] Sensor de proximidade SMT-8 ® Para os tamanhos 16 ... 25 21

e Para detetar a posi¢ao do pistao
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Atuador rotativo DRRS

Periféricos
Acessorios - Pagina/Internet
Tipo/cddigo do pedido Descri¢ao
[71 Sensor de proximidade SDBT-MSB e Para os tamanhos 16 ... 25 21
e Para detetar a posi¢do do pistdo
[7] Sensor de proximidade SMT-10 e Para o tamanho 12 20
e Para detetar a posi¢do do pistdao
[7] Sensor de proximidade SDBC-MSB e Para o tamanho 12 21
® Para detetar a posicao do pistao
[8] Fixagdo para perfil EAHF-L2-...-P Para fixacao lateral no perfil 19
[9] Fixacao para perfil EAHF-L2-...-P-S Para fixacao lateral no perfil 19
[10]  Amortecimento Y9 e Amortecedor autoajustavel, linear em ambos os lados 19
¢ Incluido no @mbito da entrega do atuador
[11]  Valvula reguladora de fluxo unidirecional GRLA Para a regulacdo da velocidade 20
[11]  Valvula reguladora de fluxo unidirecional VFOE Para a regulacao da velocidade & vfoe
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Atuador rotativo DRRS

Equipamento
Moente DARF-Q13-...
Tamanho Tipo de monta- | Material do Peso do produto | N.2da pe¢a | Tipo
gem moente
12 Pelo orificiode | Acotemperado | 50¢g 8200997 | DARF-Q13-12
16 passagem e 758 8200998 | DARF-Q13-16
20 manga central 93¢ 8200999 | DARF-Q13-20
25 160g 8201000 | DARF-Q13-25
Flange de empurra DARF-Q13-...-1
Tamanho Tipo de monta- | Material da flan- | Peso do produto | N.2da peca | Tipo
gem ge
12 Pelo orificiode | Liga de aluminio |23 g 8163621 | DARF-Q13-12-1
16 passagem e anodizado forja- | 52¢ 8163622 | DARF-Q13-16-1
20 manga central | da 66 8163623 | DARF-Q13-20-1
25 94g 8163624 | DARF-Q13-25-1
Fixacao para perfil EAHF-L2-...-P
Material da placa Observacao sobre os Peso do produto N.2dapega | Tipo
materiais
5 Liga de aluminio anodi- | Em conformidade coma | 19 g 4835684 | EAHF-L2-25-P
‘/ A zado forjada RoHS
& <
<
Fixacdo para perfil EAHF-L2-...-P-S
Material da placa Observacao sobre 0s Peso do produto N.2dapeca |Tipo
materiais
Liga de aluminio anodi- | Em conformidade coma | 4 g 5183153 | EAHF-L2-25-P-S
@ @ zado forjada RoHS
Amortecedor de impacto DYSD-Q13-...-Y9
Descri¢ao Amortecimento | Material da caixa | Peso do produto | N.2dapeca | Tipo
para tamanho Auto-ajustavel Acodealtaliga |6,5¢ 8199038 | DYSD-Q13-4-4-Y1F-Y9
12, especial para
acamara de
pressao, Incluido
no ambito da en-
trega do atuador
para tamanho 12¢g 8199039 | DYSD-Q13-5-5-Y1F-Y9
16, especial para
acamara de
pressao, Incluido
no ambito da en-
trega do atuador
Para o tamanho 20g 8199040 |DYSD-Q13-7-5-Y1F-Y9
20, especial para
acamara de
pressao, Incluido
no ambito da en-
trega do atuador
para tamanho 41,5g 8199041 | DYSD-Q13-8-8-Y1F-Y9
25, especial para
acamara de

pressao, Incluido
no ambito da en-
trega do atuador

2026/01
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Atuador rotativo DRRS

Equipamento
Manga de centragem ZBH-7
Descrigao Material da man- | Tamanho da em- | Peso do produto | N.2da peca | Tipo
ga balagem
@ para tamanho 12 | Aco 10 1g 8146543 | ZBH-5-B
Manga de centragem ZBH-7
Descrigao Material da man- | Tamanho da em- | Peso do produto | N.2da peca | Tipo
ga balagem
para tamanhos | Aco 10 1g 8146544 | ZBH-7-B
@ 12,16, 20
Manga de centragem ZBH-9
Descrigao Material da man- | Tamanho da em- | Peso do produto | N.2da peca | Tipo
ga balagem
para tamanho Aco 10 2g 8137184 | ZBH-9-B
@ 12,16, 20, 25
Manga de centragem ZBH-9
Descrigao Material da man- | Tamanho da em- | Peso do produto | N.2da peca | Tipo
ga balagem
para tamanhos | Aco 10 1g 8137185 | ZBH-12-B
@ 16,20, 25
Valvula de controlo de fluxo unidirecional GRLA
Conexdo pneumatica 2 | Conexao pneumatica 1 | Peso do produto N.2dapega |Tipo
M3 Conectorrapido3mm |[7¢g 175041 | GRLA-M3-QS-3
M5 13g 193137 | GRLA-M5-QS-3-D
Sensor de proximidade SMT-10M para ranhura redonda, magnetorresistivo S smt
Tipo de monta- | Saida da alter- Ligacao elétrica | Comprimento do | N.2dapeca | Tipo
gem nancia cabo
Aparafusado, In- | Contacto N/O Extremidade 2,5m 551377 | SMT-10M-NS-24V-E-2,5-L-OE
troduzido nara- | NPN de 3 fios aberta
nhura a partir de Conector M8, co- | 0,3m 551379 | SMT-10M-NS-24V-E-0,3-L-M8D
cima dificacao A
Contacto N/O Extremidade 2,5m 551373 | SMT-10M-PS-24V-E-2,5-L-OE
PNP 3 fios aberta
Conector M8, co- | 0,3 m 551375 | SMT-10M-PS-24V-E-0,3-L-M8D
dificacdo A
Contacto normal- | Extremidade 2,5m 551382 | SMT-10M-ZS-24V-E-2,5-1-OE
mente aberto de | aberta

2 fios

20
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Atuador rotativo DRRS

Equipamento
Sensor de proximidade SDBC-MSB para ranhura redonda, magnetorresistivo & sdbc
Saida da alter- Fungdo do ele- Ligacao elétrica | Comprimento do | N.2dapeca | Tipo
nancia mento de comu- cabo
tacao
NPN Contacto normal- | Extremidade 2m 8139724 | SDBC-MSB-1L-NU-K-2-LE
% mente aberto aberta
Conector M8, co- | 0,3 m 8139727 | SDBC-MSB-1L-NU-K-0.3-M8
dificacao A
PNP Extremidade 2m 8139723 | SDBC-MSB-1L-PU-K-2-LE
aberta
Conector M8, co- | 0,3 m 8139726 | SDBC-MSB-1L-PU-K-0.3-M8
dificacdo A
Sem contacto, 2 Extremidade 2m 8139725 | SDBC-MSB-1L-ZU-K-2-LE
fios aberta
Sensor de proximidade SMT-8M para ranhura em T, magnetorresistivo S smt
Tipo de monta- | Saida da alter- Ligacao elétrica | Comprimentodo | N.2dapeca | Tipo
gem nancia cabo
Aparafusado, In- | Contacto N/O Extremidade 2,5m 574338 | SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-0E
troduzido nara- | NPN de 3 fios aberta
nhura a partir de Conector M8, co- | 0,3m 574339 | SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
cima dificagao A
Contacto N/O Extremidade 2,5m 574335 | SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-0E
PNP 3 fios aberta
Conector M8, co- | 0,3 m 574334 | SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
dificacao A
Contacto normal- | Extremidade 5m 8165237 | SMT-8M-A-ZS-24V-E-5,0-0E
mente aberto de | aberta
2 fios
Sensor de proximidade SDBT-MSB para ranhura em T, magnetorresistivo &' sdbt
Saida da alter- Funcao do ele- Ligacdo elétrica | Comprimentodo | N.2da peca | Tipo
nancia mento de comu- cabo
tacao
NPN Contacto normal- | Extremidade 2m 8150172 | SDBT-MSB-1L-NU-K-2-LE
mente aberto aberta
Conector M8, co- | 0,3m 8150175 | SDBT-MSB-1L-NU-K-0.3-M8
dificagao A
PNP Extremidade 2m 8150171 | SDBT-MSB-1L-PU-K-2-LE
aberta
Conector M8, co- | 0,3m 8150174 | SDBT-MSB-1L-PU-K-0.3-M8
dificacdo A
Sem contacto, 2 Extremidade 2m 8150173 | SDBT-MSB-1L-ZU-K-2-LE
fios aberta
Cabos de ligacao NEBA, retos
Ligacdo elétrica | Ligacdo elétrica | Ligacao elétrica | Comprimentodo | N.2da peca | Tipo
1, tecnologia de | 2, tecnologia de | 2, nimero de pi- | cabo
conexao conexao nos/fios
M8 x1 programa- | Extremidade 3 2,5m 8078223 | NEBA-M8G3-U-2.5-N-LE3
docomAde aberta 5m 8078224 | NEBA-M8G3-U-5-N-LE3
acordo com EN
61076-2-104
2026/01 & www.festo.com/catalogue/... 21
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Atuador rotativo DRRS

Equipamento
Cabos de ligacao NEBA, angulares
Ligacao elétrica | Ligacao elétrica | Ligacao elétrica | Comprimentodo | N.2dapeca | Tipo
1, tecnologia de | 2, tecnologia de | 2, nimero de pi- | cabo
conexao conexao nos/fios
M8 x1 programa- | Extremidade 3 2,5m 8078230 | NEBA-M8W3-U-2.5-N-LE3
docomAde aberta 5m 8078231 | NEBA-M8WS3-U-5-N-LE3

~

acordo com EN
61076-2-104
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