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Unidad giratoria con pinzas HGDS

Caracteristicas

Informacion resumida Enlace ' hgds

e Combinacion de pinzas paralelas con ranura de guia en Ty de actuador giratorio sobre la base del actuador giratorio DSM.
e Angulo de giro regulable de modo continuo (méx. 210°)

e Conexiones de aire comprimido y control de posicion fuera del radio de giro

o Alto rendimiento (momento de giro, momento de inercia de la masa)

e Todas las conexiones accesibles desde un lado

e Disefio compactoy peso reducido

Este producto no esté disefiado para los siguientes ejemplos de aplicacion:
e Mecanizado con arranque de viruta

o Medios agresivos

e Polvo de lijado

e Salpicaduras de soldadura

Diagramas Enlace ¢ hgds

lr

Los diagramas mostrados en este documento también estan disponibles en linea. Alli es posible mostrar valores precisos.

Deteccion de posiciones

[A] Para sensor de proximidad

Con ayuda de los sensores de proximidad, la deteccion de posicidn permite de-
tectar cualquier posicion.

Sumario

[1] Tres tipos de amortiguacion del movimiento giratorio:

¢ Elementos de amortiguacion elasticos (P)

o Elementos amortiguadores elasticos regulables con tope fijo metalico (P1)
o Amortiguador con tope fijo metalico (YSRT)

[2] Ranura para sensor de proximidad para la deteccion de la posicion de giro

[3] Conexidn de aire comprimido para giro

[4] Conexi6n de aire comprimido para sujecion

[5] Ranura para sensor de proximidad para la deteccion de la posicion de sujecion
[6] Mordaza con guia de ranuraen T

[7] Levas de tope regulables para ajustar el movimiento giratorio


https://www.festo.com/goto/highlights?serial=HGDS
www.festo.com/pdp/HGDS?tab=DIAGRAMS&jumpToAnchor=true

Codigos del producto

Unidad giratoria con pinzas HGDS

001 Serie

HGDS Unidad giratoria con pinzas
002 Version de la pinza

P Pinzas paralelas

003 Tamafios [mm]

12 12

16 16

20 20

004 Amortiguacion

P Anillos amortiguadores/placas amortiguadoras elasticos en
ambos lados

P1 Amortiguacion de elastomero, regulable en ambos lados, con
tope fijo

YSRT Amortiguador autorregulable, lineal en ambos lados

005 Deteccion de posiciones

A Para sensor de proximidad

006 Generacion

B Serie B




Unidad giratoria con pinzas HGDS

Hoja de datos

Especificaciones técnicas generales

dos con tope fi-
jo

tope fijo meta-

lico

dos con tope fi-

jo

tope fijo meta-

lico

Tamafio 12 16 20

Carrera por mordaza 2,5 mm 4,5 mm 7 mm

Forma constructiva Actuador giratorio
Con pinzas paralelas y actuador para pinzas

Modo de funcionamiento Doble efecto

Conexion neumatica M5

Tipo de fijacion Acelegir:
Con rosca interiory casquillo para centrar
Con taladro pasante y casquillos para centrar
Con ranura tipo cola de milano

Amortiguacion Anillos amortiguadores/placas amortiguadoras elasticos en ambos lados
Amortiguacion de elastomero, regulable en ambos lados, con tope fijo
Amortiguador autorregulable, lineal en ambos lados

Posicion de montaje Cualquiera

Peso del producto 505¢ 730¢g 1.260 g

Especificaciones técnicas: giro

Tamafio 12 16 20

Amortiguacion Amortiguacion | Anillos/placas | Amortiguador | Amortiguacion | Anillos/placas | Amortiguador | Amortiguacion | Anillos/placas | Amortiguador
por topes elas- | de amortigua- | enambos la- | por topes elds- | de amortigua- | enambos la- | portopes elds- | de amortigua- | en ambos la-
ticos/placas en | cion elasticos | dos, autorre- | ticos/placas en | cion elasticos | dos, autorre- | ticos/placas en | cion elasticos | dos, autorre-
ambos lados enambos la- | gulable, con ambos lados enambos la- | gulable, con ambos lados enambos la- | gulable, con

dos con tope fi- | tope fijo meta- dos con tope fi- | tope fijo meta- dos con tope fi- | tope fijo meta-
jo lico jo lico jo lico

Margen de ajuste del angulo | 0... 210 grado

de giro

Momento de giro tedrico con 0,85 Nm 1,25 Nm 2,5Nm

6 bar

Precision de repeticion del an- | 0,2 grado 0,02 grado 0,2 grado 0,02 grado 0,2 grado 0,02 grado

gulo de giro

Frecuencia de giro maxima con | 2 Hz 1,5 Hz 2Hz 1,5Hz 2 Hz 1,5 Hz

6 bar

Deteccion de posicion, actua- | Con sensor de proximidad

dor giratorio

Especificaciones técnicas: sujecion

Tamafio 12 16 20

Amortiguacion Amortiguacion | Anillos/placas | Amortiguador | Amortiguacion | Anillos/placas | Amortiguador | Amortiguacion | Anillos/placas | Amortiguador
por topes elas- | de amortigua- | enambos la- | por topes elds- | de amortigua- | enambos la- | por topes elds- | de amortigua- | en ambos la-
ticos/placas en | cion elasticos | dos, autorre- | ticos/placas en | cion elasticos | dos, autorre- | ticos/placas en | cion elasticos | dos, autorre-
ambos lados enambos la- | gulable, con ambos lados enambos la- | gulable, con ambos lados enambos la- | gulable, con

dos con tope fi-
jo

tope fijo meta-
lico

de la pinza

Funcion de sujecion Paralelo

Nidmero de mordazas 2

Masa max. por dedo externo? |30 g 50¢g 100 g
Max. masa por dedo de suje- | 100 g 150 g 100g 200g 100 g 250g
cion externo, estrangulado

Holgura maxima Sz de las mor- | 0,02 mm

dazas

Juego angular maximo de las | 0,1 grado

mordazas ax, ay

Precision de repeticion de las | 0,01 mm 0,015 mm
pinzas

Frecuencia de trabajo maxima | 4 Hz

Deteccion de las posiciones de
las pinzas

Con sensor de proximidad

1) Datos validos para funcionamiento sin estrangulacion

& www.festo.com/catalogue/...
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Hoja de datos

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Unidad giratoria con pinzas HGDS

Tamafio 12 [16 20
Presion de funcionamiento 3...8bar

Medio de funcionamiento Aire comprimido segiin IS0 8573-1:2010 [7:4:4]

Nota sobre el medio de traba- | Admite funcionamiento con lubricacion (lo cual requiere seguir utilizdindolo)

jo/mando

Temperatura ambiente? 5...60°C

Clase de resistencia a la corro- | 2 - riesgo de corrosion moderado

sion CRC?

1) Debe tenerse en cuenta el @mbito de aplicacion de los sensores de proximidad
2) Mas informacion en www.festo.com/x/topic/crc

Materiales

Tamafio 12 16 20
Material del cuerpo Aleacion de aluminio forjado

Material de la tapa Aluminio

POM

Material de las mordazas

Acero inoxidable de alta aleacion

Material del eje de acciona- Acero
miento
Material de las juntas NBR

Nota sobre el material

Conformidad con la Directiva RoHS

Conformidad PWIS

VDMA24364-B2-L

Momentos de inercia de la masa ) a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) en funcion del tiempo de giro ty del angulo de giro - HGDS-PP-12-P-A-B
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Unidad giratoria con pinzas HGDS

Hoja de datos

Momentos de inercia de la masa ] a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) en funcion del tiempo de giro t y del angulo de giro — HGDS-PP-12-P1-A-B
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Momentos de inercia de la masa ] a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) en funcion del tiempo de giro t y del angulo de giro — HGDS-PP-16-P-A-B
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Momentos de inercia de la masa ] a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) en funcion del tiempo de giro t y del angulo de giro — HGDS-PP-16-P1-A-B
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Unidad giratoria con pinzas HGDS

Hoja de datos

Momentos de inercia de la masa ] a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) en funcion del tiempo de giro t y del angulo de giro — HGDS-PP-20-P-A-B
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Momentos de inercia de la masa ] a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) en funcion del tiempo de giro t y del angulo de giro — HGDS-PP-20-P1-A-B

180
160
140 7
120
123 / 7]
60 VAW
40 1 2/
s

20
0 =&
0 o0

) [kgm2x10-4]

\

t[s]

— 91(°

= 180°

m— = ()0

Momentos de inercia de la masa ] a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) en funcion del tiempo de giro t y del angulo de giro — HGDS-PP-12-YSRT-A-B
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Unidad giratoria con pinzas HGDS

Hoja de datos

Momentos de inercia de la masa ] a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) en funcion del tiempo de giro t y del angulo de giro — HGDS-PP-16-YSRT-A-B

J [kgm2x10-4]

Momentos de inercia de la masa ] a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) en funcion del tiempo de giro t y del angulo de giro — HGDS-PP-20-YSRT-A-B
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Hoja de datos

Dependencia entre la presion de funcionamiento y el tiempo de giro
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Ajuste de precision del angulo de giro

Unidad giratoria con pinzas HGDS

La reduccion de la presion de funcionamiento reduce la fuerza de sujecion.

Para evitar que la pinza abra sus mordazas al girar, el tiempo de giro debe incre-
mentarse en un 15 % por cada bar de presion de funcionamiento para el mismo
momento de inercia de la masa.

Ejemplo:

Valores conocidos:

o HGDS-PP-16-YSRT-A-B

e Presion de funcionamiento de 0,6 MPa (6 bar, 87 psi)

e Angulo de giro 90°

o =40 kgm2x10-4

Incognita:

e Tiempo de giro a una presion de funcionamiento de 4 bar

Tiempo de giro a 6 bar = 0,5 s (véase la gréfica de la izquierda)

Tiempo de giro a 4 bar:
t=0,5+2x15%=0,655
Tiempo de amortiguacion del amortiguador=0,1's

Elresultado es un tiempo de giro total de tges. = 0,65 s+0,15=0,75s

[1] Soltar la contratuerca situada debajo del elemento amortiguador.
[2] Ajustar el elemento amortiguador segiin sea necesario. Ten en cuenta el mar-
gen de ajuste.

El angulo de giro puede ajustarse aproximadamente moviendo las levas de tope.
El ajuste de precision es idéntico para todas las variantes de amortiguacion (P, P1
e YSRT).

Elangulo de giro se puede ajustar de manera exacta girando hacia fuera o hacia
dentro el elemento de amortiguacion.

El giro hasta un tope metélico permite obtener una gran precision de repeticion.

Tamafo 12 16 20

Amortiguacion Amortiguacion | Anillos/placas | Amortiguador | Amortiguacion | Anillos/placas | Amortiguador | Amortiguacion | Anillos/placas | Amortiguador
por topes elds- | de amortigua- | en ambos la- | por topes elds- | de amortigua- | en ambos la- | por topes elds- | de amortigua- | en ambos la-
ticos/placas en | cion elasticos | dos, autorre- | ticos/placas en | cion elasticos | dos, autorre- | ticos/placas en | cion elasticos | dos, autorre-
ambos lados | enambos la- | gulable, con ambos lados | enambosla- | gulable, con ambos lados | enambos la- | gulable, con

dos con tope fi- | tope fijo meta- dos con tope fi- | tope fijo meta- dos con tope fi- | tope fijo meta-
jo lico jo lico jo lico

Ajuste fino del actuador girato- | -6 grado -2,5 grado -6 grado -2,5 grado -6 grado -2,5 grado

rio

Margen de ajuste del amorti- | 2 mm 1mm 2,6 mm 1,3mm 2,8 mm 1,4 mm

guador

Fuerza de sujecion medida con un brazo de palanca de 25 mm

Tamano 12 16 20

Fuerza de fijacion a 6 bar en 74N 102N 168N

cierre

Fuerza total de sujecion a 84N 116N 192N

6 bar durante la apertura

Fuerza de sujecion por morda- |37 N 51N 84N

za con 6 bar en cierre

Fuerza de sujecion por morda- | 42N 58N 96N

zas a 6 bar, abriendo

2025/08
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Unidad giratoria con pinzas HGDS
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Valores caracteristicos de la carga en las mordazas

Las fuerzas y los momentos admisibles indicados se aplican a una mordaza. Los
valores indicados incluyen el brazo de palanca, las fuerzas de peso adicionales
ocasionadas por la pieza o los dedos de sujecion externos y las fuerzas de acele-
racion que se producen durante el movimiento. Para calcular los momentos se
debe tener en cuenta la posicion 0 del sistema de coordenadas (guia de las mor-

Debe evitarse una colision entre los carros. En caso de colision, los carros pueden

Mas informacién - Documentacion del usuario

Tamafio 12 16 20
Fuerza estatica Fz maximaen | 90N 150N 250N
la mordaza

Momento estatico Mx maximo | 6 Nm 11Nm 22 Nm
en la mordaza

Momento estatico My maximo | 6 Nm 11 Nm 22 Nm
en la mordaza

Momento estatico Mz maximo | 6 Nm 11 Nm 22 Nm
en la mordaza

Fuerza de sujecion FH por mordaza en funcion de la presion de funcionamiento p

(RY:

s

Fuerza de sujecion FH por mordaza en funcién de la presion de funcionamiento p (cerrar) - HGDS-12
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A partir de las siguientes graficas pueden determinarse las fuerzas de sujecion en
funcion de la presion de funcionamiento y del brazo de palanca.
El momento de sujecion no es constante dentro del dngulo de apertura.
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Fuerza de sujecion FH por mordaza en funcién de la presion de funcionamiento p (cerrar) - HGDS-16
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Fuerza de sujecion FH por mordaza en funcién de la presion de funcionamiento p (cierre) - HGDS-20

FH[N]

180

160

140~

120 =

100 = S——

80 o

60

40

20

0
0 10 20 30 40 50 60

x[mm]

70

w— 3 bar
=== 6bar
= 8 bar

Fuerza de sujecion FH por mordaza en funcion de la presion de funcionamiento p (abrir) - HGDS-12
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Unidad giratoria con pinzas HGDS

Hoja de datos

Fuerza de sujecion FH por mordaza en funcién de la presion de funcionamiento p (abrir) - HGDS-16
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Fuerza de sujecion FH por mordaza en funcién de la presion de funcionamiento p (abrir) - HGDS-20
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Fuerza de sujecion FH por mordaza a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) en funcion del brazo de palanca xy de la excentricidad ay b
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Unidad giratoria con pinzas HGDS

Fuerza de sujecion FH por mordaza a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) en funcion del brazo de palanca x y de la excentricidaday b
x = va? + b? =252+ 202 =32 mm

Para calcular el brazo de palanca x en caso de sujecion excéntrica, debe aplicarse
la formula (mostrada a la izquierda).
Con el valor calculado x puede extraerse de las graficas la fuerza de sujecion F.

Ejemplo de calculo:

Valores conocidos:

Distanciaa =25 mm

Distancia b =20 mm

Incognita:

La fuerza de sujecion a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi), con una HGDS-16, utilizada como
pinza externa.

Fuerza de sujecion FH por mordaza a 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) en funcion del brazo de palanca xy de la excentricidad ay b

100 A partir de la gréfica se obtiene un valor de FH = 47 N para la fuerza de sujecién.
90 -
B
80 ==
70 B e —
= 60— == I i
| 50-=e = = 1
ey 40 A -
30 ——
20
10
0
0 10 20 30 40 50
x[mm]
=== 6bar
Tiempos de aperturay cierre
Los tiempos de apertura y de cierre indicados han sido medidos a temperatura
ambiente, con una presion de funcionamiento de 0,6 MPa (6 bar, 87 psi)y con la
pinza sin dedos de sujecidn adicionales y montada en posicion horizontal.
Para masas superiores a la masa maxima no estrangulada especificada por dedo
de sujecion externo, las pinzas deben estrangularse. En ese caso, deberan ajus-
tarse los tiempos de apertura y de cierre segiin corresponda.
Tamafio 12 |16 20
Tiempo de apertura minimo 40 ms 60 ms
con 6 bar
Tiempo de cierre minimo con | 60 ms 70 ms
6 bar




Unidad giratoria con pinzas HGDS

Dimensiones

Dimensiones — Unidades giratorias con pinzas HGDS Descargar datos CAD &’ www.festo.com
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[1] Corte en seccion a través de taladros de fijacion
[2] Para unién mediante cola de milano con HAVB-3
[3] Ranura para sensor SME-/SMT-10

[4] Mordaza abierta

[5] Mordazas cerradas

[6] Amortiguacion
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Unidad giratoria con pinzas HGDS

Dimensiones
B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 D1 D2 D3 D4
2
+0,03 +0,02 +0,02 +0,02 +0,1 H7
HGDS-B-12 30 48 20 11,5 8 8 12,5 M6x0,5 M5 9 M3
HGDS-B-16 34 55 30 13 10 10 16 M8x1 M5 9 M3
HGDS-B-20 40 67,4 30 16 12 12 20 M10x1 M5 9 M4
D5 D6 D7 D8 D9 EE H1 H2 H3 H4 H5
2 %] %] %]
H8 H8 H13 H13 +1/-0,6 +0,8/-0,4 | +1,3/-0,2 | +0,8/-0,2 +0,02
HGDS-B-12 2 M3 2 7,5 4,5 M5 113,4 111,9 85 58,2 2
HGDS-B-16 2 M3 2 - 4,2 M5 121,7 120,1 92,3 64,3 3
HGDS-B-20 2,5 M4 2,5 - 4,2 M5 154,8 152,8 112,3 81,7 3
Hé6 H7 H8 H9 H10 H11 H12 H13 H14 L1 L2
+0,12 +0,1 +0,1 -0,1 +1/-0,2 +1/-0,2 +0,5 +0,5
HGDS-B-12 5 30 23 7,5 13,5 9,7 4,5 51,3 79,8 46 41
HGDS-B-16 5 34,5 26 6,3 14 8 - 58,2 86,7 58 49
HGDS-B-20 7 43 34,6 5,3 19 9 - 73,1 105,6 78 64
L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10 L11
*1 +1
+0,5 +0,1 £0,05 0,03 P P1 YSRT +0,02
HGDS-B-12 39 34 36 24 48 67 72,4 72,4 8 10
HGDS-B-16 47 - 40,5 27,5 55 80,2 81,6 81,6 8 10
HGDS-B-20 61 - 40,5 34 67,4 93,3 97 97 12 14
T1 T2 T3 T4 T5 T6 17 T8 =1 X2
min. +0,1 +0,4 max. min. max.
HGDS-B-12 5,3 2,1 12,1 6 5 3,5 6 4,6 2 2
HGDS-B-16 5 2,1 12,1 6 6 4,5 6 - 2,5 2,5
HGDS-B-20 6 2,1 12,1 9 8 6 7,5 - 3 2,5

2025/08
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Unidad giratoria con pinzas HGDS

Dimensiones
Dimensiones — Unidades giratorias con pinzas HGDS-12 - Corte en [1]

T10

B8

Descargar datos CAD &’ www.festo.com

B8Y D10 D11 L129 T9 T10
]
H7 +0,1
HGDS-B-12 20 9 M5 20 2,1 10

1) Tolerancia de centrajes @ 9 H7, tolerancia de rosca M5 +0,1 mm
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Dimensiones

Dimensiones — Unidades giratorias con pinzas HGDS-16 — Corte en [1]
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Unidad giratoria con pinzas HGDS

Descargar datos CAD & www.festo.com

BgY D10 D11 L12Y T9 T10 T11
@
H7 +0,1
HGDS-B-16 30 9 M5 30 2,1 12,1 10

1) Tolerancia de centrajes @ 9 H7, tolerancia de rosca M5 +0,1 mm
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Unidad giratoria con pinzas HGDS

Dimensiones

Dimensiones — Unidades giratorias con pinzas HGDS-20 - Corte en [1]
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Descargar datos CAD &’ www.festo.com
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HGDS-B-20 30 9 M5 30 2,1 12,1

1) Tolerancia de centrajes @ 9 H7, tolerancia de rosca M5 +0,1 mm
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Dimensiones

Dimensiones — Unidades giratorias con pinzas HGDS - Angulo de giro

Unidad giratoria con pinzas HGDS

Descargar datos CAD & www.festo.com

w1 w2
HGDS-B-12 210° 105°
HGDS-B-16 210° 105°
HGDS-B-20 210° 105°
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Unidad giratoria con pinzas HGDS

Referencias de pedido

Con amortiguacion P

1) Dos casquillos para centrar incluidos en el suministro de la unidad giratoria con pinzas.

Amortiguacion Tamafio ¥ Carrera por mordaza N.2art. Tipo
Anillos amortiguado- 12 2,5mm 1187955 | HGDS-PP-12-P-A-B
res/placas amortigua- | 16 4,5 mm 1187958 | HGDS-PP-16-P-A-B
doras elasticos enam- | 50 7 mm 1187961 | HGDS-PP-20-P-A-B
bos lados
1) Dos casquillos para centrar incluidos en el suministro de la unidad giratoria con pinzas.
Con amortiguacion P1
Amortiguacion Tamafio ¥ Carrera por mordaza N.2art. Tipo
Amortiguacion de elas- | 12 2,5 mm 1187956 | HGDS-PP-12-P1-A-B
tomero, regulableen | 16 4,5 mm 1187959 | HGDS-PP-16-P1-A-B
ambos lados, contope | 7 7 mm 1187962 | HGDS-PP-20-P1-A-B
fijo
1) Dos casquillos para centrar incluidos en el suministro de la unidad giratoria con pinzas.
con amortiguacion YSRT
Amortiguacion Tamafio ! Carrera por mordaza N.2art. Tipo
Amortiguador autorre- | 12 2,5mm 1187957 | HGDS-PP-12-YSRT-A-B
gulable, linealenam- | 16 4,5 mm 1187960 | HGDS-PP-16-YSRT-A-B
bos lados 20 7 mm 1187963 | HGDS-PP-20-YSRT-A-B




Unidad giratoria con pinzas HGDS

Cuadro general de periféricos

Cuadro general de periféricos
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Accesorios - Link
Tipo/cddigo del pedido Descripcion
[1] Unidad giratoria con pinzas HGDS Combinacion de pinzas paralelas con guia por ranura en Ty de actuador giratorio sobre la base delac- | &’ hgds
tuador giratorio DSM.
2] Amortiguacion P Elementos amortiguadores elasticos en ambos lados & hgds
3] Amortiguacion P1 Elementos amortiguadores elasticos en ambos lados, ajustables, con tope fijo metalico & hgds
[4] Amortiguacion YSRT Amortiguador en ambos lados, autorregulable, con tope fijo metalico & hgds
[5] Detector de proximidad SME/SMT-10 Para detectar la posicion de agarre y giro 22
[6] Racor rapido roscado QS Para conectar tubos flexibles con tolerancias externas g qs
[7] Casquillo para centrar ZBH Para centrar la pinza durante la fijacion 22
(2 unidades incluidas en el suministro)
[8] Kit adaptador HMSV Uniones entre actuadory pinza & hmsy
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Unidad giratoria con pinzas HGDS

Accesorios
Casquillos para centrar ZBH-9
Descripcion Material del cas- | Tamafio del de- | Peso del produc- | N.2art. Tipo
quillo posito to
para tamafio 12, | Acero 10 2g 8137184 | ZBH-9-B
@ 16, 20
Sensor de proximidad SMT-10M para ranura redonda, magnetorresistivo Enlace & smt
Tipo de fijacion | Salida de conmu- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
tacion ca ble
Atornillado, Se Normalmente Extremo abierto | 2,5m 551374 | SMT-10M-PS-24V-E-2,5-Q-0OE
puede insertar | abierto trifilar 551373 | SMT-10M-PS-24V-E-2,5-1-OE
en laranura des- | PNP Conector M8, con | 0,3 m 551375 | SMT-10M-PS-24V-E-0,3-L-M8D
dearriba codificacion A 551376 | SMT-10M-PS-24V-E-0,3-Q-M8D
Sensor de proximidad SME-10M para ranura redonda, Reed magnético Enlace " sme
Tipo de fijacion | Salida de conmu- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
tacion ca ble
Atornillado, Se Normalmente Extremo abierto | 2,5m 551365 | SME-10M-DS-24V-E-2,5-L-OE
puede insertar | abierto trifilar Conector M8, con | 0,3 m 551367 | SME-10M-DS-24V-E-0,3-L-M8D
en laranura des- codificacion A
dearriba Normalmente Extremo abierto | 2,5m 551369 | SME-10M-ZS-24V-E-2,5-1-OF
abierto bifilar
PNP
Cables de conexion NEBA, rectos
Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
cal,técnicade |ca2,técnicade |ca2,cantidadde |ble
conexion conexion contactos/hilos
M8x1, codifica- | Extremo abierto | 3 2,5m 8078223 | NEBA-M8G3-U-2.5-N-LE3
cion A segiin 5m 8078224 | NEBA-M8G3-U-5-N-LE3
EN 61076-2-104
Cables de conexion NEBA, acodados
Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Longitud del ca- | N.2art. Tipo
ca1,técnicade |ca2,técnicade |ca2,cantidadde |ble
conexion conexion contactos/hilos
M8x1, codifica- | Extremo abierto | 3 2,5m 8078230 | NEBA-M8W3-U-2.5-N-LE3
cion A segiin 5m 8078231 | NEBA-M8W3-U-5-N-LE3
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