Ejes accionados por husillo ELGA-BS

FESTO




Actuadores electromecanicos

Ayuda para la seleccién

Sumario de ejes de accionamiento por correa dentada y por husillo
Ejes de accionamiento por correa dentada Ejes de accionamiento por husillo

e Velocidad de hasta 10 m/s
e Aceleracion de hasta 50 m/s?

Velocidad de hasta 2 m/s
Aceleracion de hasta 20 m/s?

e Precision de repeticion de hasta 0,08 mm e Precision de repeticion de hasta 0,003 mm

e Carrera de hasta 8500 mm (carreras mas lar- Carrera de hasta 3000 mm
gas bajo demanda)

e Diversas posibilidades de conexién del motor

Ejes de accionamiento por co-

Sistema de coordenadas

rrea dentada

Cédigo de producto Fy v Mx My Mz Caracteristicas
[N] [m/s] [Nm] [Nm] [Nm]

Guia de rodamiento de bolas para cargas pesadas

EGC-HD-TB
450 3 140 275 275 ¢ Unidad de accionamiento plana con perfil cerrado y rigido
1000 5 300 500 500 e Guifa de perfil doble precisa y resistente
1800 5 900 1450 1450 e |deal como eje basico para pérticos verticales de dos ejes y ejes en
voladizo
Guia de rodamiento de bolas
EGC-TB-KF
50 3 3,5 10 10 e Perfil cerrado y rigido
100 5 16 132 132 e Guifa de railes de precision para grandes cargas
350 5 36 228 228 e Reduccion del par de accionamiento necesario mediante pequefios
800 5 144 680 680 pifiones
2500 5 529 1820 1820 e Deteccion de posiciones en minimo espacio
350 5 16 132 132 e Guifay correa dentada en el interior
800 5 36 228 228 e Guia de railes de precision para grandes cargas
1300 5 104 680 680 e Guiay correa dentada protegidas mediante cinta de recubrimiento
2000 5 167 1150 1150 e Grandes fuerzas de avance
260 5 16 132 132 e Apropiado para la industria alimentaria
600 5 36 228 228 e "Clean Look": superficies lisas, faciles de limpiar
1000 5 104 680 680 e Gufay correa dentada en el interior
e Guia de railes de precision para grandes cargas
e Guifay correa dentada protegidas mediante cinta de recubrimiento

75 1,2 5,5 4,7 4,7 e Guiay correa dentada en el interior
120 1,5 29,1 31,8 31,8 e Guifa de railes de precision para grandes cargas
250 1,5 59,8 56,2 56,2 e Guiay correa dentada protegidas mediante cinta de recubrimiento
50 3 2,5 20 20 e Guia de la barra de coste optimizado
100 3 5 40 40 ¢ Unidad lista para el montaje
350 3 15 124 124 ® Rodamientos a bolas resistentes para un funcionamiento dinamico




Ayuda para la seleccién

Sumario de ejes de accionamiento por correa dentada y por husillo
Ejes de accionamiento por correa dentada Ejes de accionamiento por husillo

¢ Velocidad de hasta 10 m/s
o Aceleracion de hasta 50 m/s?

Velocidad de hasta 2 m/s
Aceleracion de hasta 20 m/s?

e Precision de repeticion de hasta 0,08 mm e Precision de repeticion de hasta 0,003 mm

e Carrera de hasta 8500 mm (carreras mas lar- e Carrera de hasta 3000 mm
gas bajo demanda)
¢ Diversas posibilidades de conexién del motor

Actuadores electromecanicos

Sistema de coordenadas

Ejes de accionamiento por co-
rrea dentada
Cédigo de producto Fy v Mx My Mz Caracteristicas
[N] [m/s] [Nm] [Nm] [Nm]
Guia de rodillos
ELGA-TB-RF
350 10 11 40 40 e Robusta guia de rodillos
800 10 30 180 180 e Guiay correa dentada protegidas mediante cinta de recubrimiento
1300 10 100 640 640 e Velocidad de hasta 10 m/s
* Menor peso que ejes con guias de railes
260 10 8,8 32 32 ® Apropiado para la industria alimentaria
600 10 24 144 144 e "Clean Look": superficies lisas, faciles de limpiar
1000 10 80 512 512 e Robusta guia de rodillos
e Guiay correa dentada protegidas mediante cinta de recubrimiento
e Menor peso que ejes con guias de railes
Guia deslizante
ELGA-TB-G
350 5 5 30 10 ® Guiay correa dentada protegidas mediante cinta de recubrimiento
800 5 10 60 20 e Para tareas de manipulacién sencillas
1300 5 120 120 40 ¢ Unidad de accionamiento para guias externas
¢ Resistente a condiciones ambientales dificiles
50 1 1 10 10 e Guia de la barra de coste optimizado
100 1 2,5 20 20 e Unidad lista para el montaje
350 1 1 40 40 e Casquillos deslizantes robustos para uso en condiciones ambien-
tales dificiles




Actuadores electromecanicos

Ayuda para la seleccién

Sumario de ejes de accionamiento por correa dentada y por husillo

Ejes de accionamiento por correa dentada Ejes de accionamiento por husillo Sistema de coordenadas
e Velocidad de hasta 10 m/s e Velocidad de hasta2 m/s
e Aceleracién de hasta 50 m/s? e Aceleracién de hasta 20 m/s?
e Precision de repeticion de hasta +0,08 mm e Precision de repeticion de hasta +0,003 mm

e Carrera de hasta 8500 mm (carreras mas lar- e Carrera de hasta 3000 mm
gas bajo demanda)
e Diversas posibilidades de conexién del motor

Ejes de accionamiento por husillo

Céodigo de producto Fy v Mx My Mz Caracteristicas
[N] [m/s] [Nm] [Nm] [Nm]

Guia de rodamiento de bolas para cargas pesadas

EGC-HD-BS
400 0,5 140 275 275 e Unidad de accionamiento plana con perfil cerrado y rigido
650 1,0 300 500 500 e Gufa de perfil doble precisa y resistente
1500 1,5 900 1450 1450 e |deal como eje basico para porticos verticales de dos ejes y ejes en
voladizo
Guia de rodamiento de bolas
EGC-BS-KF
400 0,5 16 132 132 e Perfil cerrado y rigido
650 1,0 36 228 228 e Guia de railes de precision para grandes cargas
1500 1,5 144 680 680 e Para los maximos requisitos de fuerza de avance y precisién
3000 2,0 529 1820 1820 e Deteccion de posiciones en minimo espacio
650 0,5 16 132 132 e Guiay husillo de bolas en el interior
1600 1,0 36 228 228 e Guia de railes de precision para grandes cargas
3400 1,5 104 680 680 e Para los méaximos requisitos de fuerza de avance y precisién
6400 2,0 167 1150 1150 e Guiay husillo de bolas protegidos mediante cinta de recubrimiento
e Deteccion de posiciones en minimo espacio

40 0,6 1,3 1,1 1,1 e Guiay husillo de bolas en el interior
100 0,6 5,5 4,7 4,7 e Gufay husillo de bolas protegidos mediante cinta de recubrimiento
200 0,8 29,1 31,8 31,8 e Deteccion de posiciones en minimo espacio
350 1,0 59,8 56,2 56,2
57 0,33 13 3,7 3,7 e Ejes de accionamiento por husillo precisos, compactos y rigidos
133 1,10 28,7 9,2 9,2 e Guia de rodamiento de bolas y husillo de bolas, sin cadena de bolas
184 0,83 60 20,4 20,4 e Ejecucion estandar disponible en almacén
239 1,10 79,5 26 26
392 1,48 231 77,3 77,3




Caracteristicas

Informacion resumida

Sistema de medicion de recorrido (opcional)

Valores caracteristicos de los ejes

[1] Sistema de medicion de reco-

Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

rrido (opcional)

Con el sistema de medici6n de re-
corrido incremental es posible de-
tectar directamente la posicién

del carro. De esta manera pueden

apreciarse todas las elasticidades

del conjunto de accionamiento y
se pueden regular mediante el
controlador del motor (= pagina

13)

Las indicaciones de la tabla son valores maximos.

Los valores exactos de cada una de las variantes constan en la hoja de
datos correspondiente del catélogo.

Proteccion basica de la guia y el husillo mediante una cinta de recu-
brimiento de acero inoxidable con sellado magnético. Esta cinta per-
mite también una emision reducida de particulas para el uso en en-
tornos limpios

Elinversor magnético opcional en el carro conduce la cinta de recu-
brimiento de acero inoxidable a través del carro y de vuelta al perfil.
Gracias a los imanes, durante este proceso no se produce rozamien-
to sobre la superficie visible de la cinta de recubrimiento

Para el uso en areas limpias, el inversor magnético de la cinta mini-
miza la emision de particulas

Guia de rodamiento de bolas interior, precisa y resistente para pares
generados por la carga

Mantenimiento sencillo mediante conexiones de lubricacién de facil
acceso

Conexiones de aire de barrido

[1] Conexiones de aire de barrido

e Laaplicacién de depresién mi-
nimiza la emisién de polvo
abrasivo al entorno

e Laaplicacién de sobrepresion
evita que puedan penetrar par-
ticulas de suciedad en el eje

Ejecucion Tamafio Carrera de tra- | Velocidad Precision de re- | Fuerza de Propiedades del guiado
bajo peticién avance max. Fuerzas y momentos
Fy Fz Mx My Mz
[mm] [m/s] [mm] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm]
Guia de rodamiento de bolas
70 50 ... 900 0,5 0,02 650 1500 1850 16 132 132
80 50...1940 1,0 +0,02 1600 2500 3050 36 228 228
120 50 ... 2460 1,5 +0,02 3400 5500 6890 104 680 680
150 50 ... 3000 2,0 0,02 6400 5500 11000 | 167 1150 1150

- Nota

Software de ingenieria
Electric Motion Sizing
www.festo.com/x/electric-motion-sizing




Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Caracteristicas

Sistema completo compuesto de eje de accionamiento por husillo, motor, controlador del motor y conjunto para el montaje del motor

Motor
Servomotor: A
EMMT-AS g " Nota
Motor paso a paso: Se ofrecen soluciones comple-
EMMB-ST, EMMT-ST tas coordinadas para el eje de

accionamiento por husillo ELGA
y los motores.

Regulador de servoacciona-
miento

Regulador de servoaccionamiento:

CMMT-AS

Regulador de servoaccionamiento para baja tension:
CMMT-ST

Conjunto para el montaje del
motor

Conjunto de sujecién axial Conjunto paralelo

Se ofrecen conjuntos completos
tanto para el montaje en paralelo
como para el montaje axial del
motor.




Caracteristicas

Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Producto del sistema para la técnica de manipulacion y montaje

F/@2 20002220

Elementos del sistema y accesorios
Descripcion - Internet
[1] Ejes Mdiltiples combinaciones posibles dentro de la técnica de manipulacién y montaje eje
[2] Ejes de guia pasiva Para soportar fuerzas y momentos en aplicaciones multieje eje de guia pasiva
[3] Actuadores Mdltiples combinaciones posibles dentro de la técnica de manipulacion y montaje actuador
[4] Adaptador Para conexiones actuador/actuador y actuador/pinza pinza
[5] Actuadores giratorios Mdltiples variantes posibles dentro de la técnica de manipulacién y montaje actuador giratorio
[6] Pinzas Mdiltiples variantes posibles dentro de la técnica de manipulacién y montaje pinza
[7] Motores Servomotores y motores paso a paso, con o sin reductor motor
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Cuadro general de periféricos




Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Cuadro general de periféricos

Accesorios

Cddigo de producto

Descripcién

- Pagina/Internet

[1] Eje de accionamiento por husillo Actuador eléctrico 10
ELGA-BS-KF

[2] Pasador de centraje/casquillo para | e Para centrar cargas y anexos en el carro 40
centrar e Incluido en el suministro:
ZBS, ZBH — Con tamafo 70: 2x ZBS-5

— Con tamafios 80, 120, 150: 2x ZBH-9

[3] Leva de conmutacién Para detectar la posicién del carro 38
SF-EGC

[4] Soporte para sensor Para la fijacion de los sensores de proximidad inductivos (redondos) en el eje 39
HWS-EGC

[5] Sensor de proximidad, M8 Sensor de proximidad inductivo, redondo 42
SIEN-M8

[6] Elemento de fijacion Herramienta para volver a tensar la cinta de recubrimiento 40
EADT

[7] Fijacién por pies e Para la fijacion del eje en la culata posterior 33
HPE e Silas fuerzas y momentos son mayores, es recomendable fijar el eje a través del perfil

[8] Tapa de la ranura Para la proteccion contra el ensuciamiento 40
ABP

[9] Sensor de proximidad para ranura Sensor de proximidad inductivo para ranuraen T 41
enT
SIES-8M

[10]  Cable de conexién Para sensor de proximidad 42
NEBA

[11]  Clip Para la fijacion del cable del sensor de proximidad en la ranura 40
SMBK

[12]  Tuerca deslizante Para la fijacion de anexos 40
NST

[13]  Kit adaptador para la fijacion del soporte perfilado del eje 41
DHAM

[14]  Soporte perfilado Para la fijacién y el guiado de una cadena de energia 41
HMIA

[15]  Fijacion para perfil Para la fijacion lateral del eje en el perfil 34
MUE

[16]  Kit de ajuste Permite fijar el eje a una superficie vertical. Una vez realizada la fijacion, el eje se puede 37
EADC-E16 orientar horizontalmente

[17]  Soporte central Para la fijacion inferior del eje en el perfil 35
EAHF-L5

[18]  Kit de ajuste Ajustable en altura. Asi se pueden compensar facilmente las irregularidades de la superficie |36
EADC-E15 de apoyo

[19]  Conjunto paralelo Para el montaje del motor en paralelo eamm-u
EAMM-U (compuesto por: cuerpo, manguito de fijacién, disco para correa dentada y correa dentada)

[20]  Motor Motores especialmente adaptados al eje, con o sin reductor, con o sin freno emmt
EMMT

[21]  Conjunto de sujecién axial Para el montaje axial del motor eamm-a
EAMM-A (Compuesto por: acoplamiento, caja de acoplamiento y brida del motor)



http://www.festo.com/catalogue/eamm
http://www.festo.com/catalogue/emmt
http://www.festo.com/catalogue/eamm

Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Codigos del producto

001 Serie 008 Posicién de montaje del motor
ELGA Eje de portico ML lzquierda
MR Derecha

002 Tipo de actuador
BS Husillo de bolas 009 Carro adicional

Sin
003 Guia L 1 carro a la izquierda
KF Gufa de rodamiento de bolas ZR 1 carro a la derecha
004 Tamafios 010 Proteccion contra particulas
70 70 Estandar
80 80 P11 Cubierta de cinta con desviacion magnética
120 120
150 150 011 Sistema de medicion

Sin
005 Margen de carrera [mm] M1 Con sistema de medicion de recorrido, incremental, resolucion

50...3000 2,5um
M2 Con sistema de medicion de recorrido, incremental, resolucion

006 Reserva de carrera 10 pm
~H 0...999 mm 012 Posicion de montaje del sistema de medicion
007 Paso de husillo Sin
10P 10mm F Delante
20 20mm B Detrds
25P 25 mm
40P 40 mm




Hoja de datos

Funcién -O-

Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Tamano
— 70...150
7777777 - ' - Longitud de carrera
50...3000 mm
S0 o3 www.festo.com
(% .. Lo
-# - Servicio de reparacion
Especificaciones técnicas generales
Tamaho 70 80 120 150
Paso del husillo [mm/ 10 10 20 10 25 40
giro]
Forma constructiva Eje electromecanico con husillo de bolas
Gura Guia de rodamiento de bolas
Posicién de montaje Indistinta
Carrera de trabajo [mm] 50 ...900 50...1940 50 ... 2460 50 ... 3000
Fuerza de avance maxima F, [N] 650 1600 3400 6400
Momento de giro sin carga [Nm] 0,17 0,3 0,35 1,0 1,0 2,2
Con velocidad de desplazamiento reducida [m/s] 0,05 0,1 0,2 0,2
Momento de giro sin carga [Nm] 0,45 0,75 0,75 2,25 2,25 6,5
Con velocidad méx. de desplazamiento  [m/s] 0,5 0,5 1 0,6 1,5 2
Fuerza radial max.? [N] 220 250 500 4000
Velocidad max. [m/s] 0,5 0,5 1 0,6 1,5 2
Velocidad de giro maxima® [rpm] 3000 3000 3600 3000
Aceleracién maxima [m/s?] 15
Precision de repeticion [mm] +0,02
1) Lafuerza de avance afecta a la vida til. (> Pagina 16)
2) Enelvastago de accionamiento
3) Lasrevoluciones y la velocidad dependen de la carrera
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Temperatura ambiente [eC] -10 ... +60
Grado de proteccion P40
Tiempo de utilizacién [%] 100
Pesos [g]
Tamaho 70 80 120 150
Peso béasico con carrera de 0 mm? 2160 3800 10500 25100
Peso adicional por cada 10 mm de carrera 33 46 99 210
Masa movil
ELGA-... 804 1370 4459 10514
ELGA-...-ZL/ZR 620 1110 3600 5900
1) Incl. carro
Husillo
Tamaio 70 80 120 150
Diametro [mm] 12 15 25 40
Paso [mm/ 10 10 20 10 25 40
giro]

2025/04 — Reservado el derecho de modificacion

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Momento de inercia de la masa

Tamafio 70 80 120 150
Paso del husillo [mm/giro] 10 10 20 10 25 40

Jo [kg mm?] 3,8 9,7 9,7 103,8 103,8 863

Jy por metro de carrera [kg mm2/m] 14,2 34,6 34,6 275,6 275,6 1803,1
J, por kg de carga atil [kg mm?/kg] 2,53 2,53 10,13 2,53 15,83 40,53

El momento de inercia de la masa
Ja de las partes rotativas del eje

se calcula de la siguiente manera:

Materiales
Vista en seccion

Ja=Jo+ Iy x LImM )| X Marga it ksl

Eje
[1] Tapa del accionamiento Aleacién forjada de aluminio anodizado
[2] Cinta de recubrimiento Cinta de acero inoxidable
[3] Husillo Acero
[4] Carro Aleacion forjada de aluminio anodizado
[5] Tuerca del husillo Acero
[6] Perfil con guia integrada Aleacion forjada de aluminio anodizado
Nota sobre los materiales En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)
Contiene sustancias que afectan al proceso de pintura




Hoja de datos

Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Especificaciones técnicas: sistema de medicion de recorrido Dimensiones > pagina 29
Cédigo de producto ELGA-...-M1 ELGA-...-M2

Resolucion [um] 2,5 10

Velocidad maxima de desplazamiento [m/s] 4 4

con sistema de medicién de recorrido

Sefal de encoder

5V TTL; A/A, B/B; sefal ciclica de referencia (N/N) cada 5 mm (pulso cero)

Salida de senales

Line Driver, contrafase, resistente a cortocircuitos

Conexién eléctrica

Conector de 8 pines redondo M12

Longitud del cable

[mm] 160

Condiciones de funcionamiento y del entorno — Sistema de medicién de recorrido

Temperatura ambiente

[°C] -10...+70

Grado de proteccion

P64

Marcado CE (véase la declaracion de conformidad) | Segtn la Directiva sobre CEM de la UE1)

1) Consulte el ambito de aplicacion en la declaracion de conformidad CE: www.festo.com/sp => Certificados.
En caso de existir limitaciones de utilizacién de los equipos en zonas residenciales, comerciales e industriales, asi como en empresas pequenas, es posible que deban adoptarse medidas adicionales para

reducir la emisi6n de interferencias.

Nota sobre la utilizacion

El eje de accionamiento por husi-
llo con sistema de medicién de re-
corrido no esta previsto para el
uso en los siguientes ejemplos de
aplicacion:

e Campo magnético e Soldadura




Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Valores caracteristicos de las cargas

Las fuerzas y los momentos indi-
cados se refieren al centro de la

Distancia entre la superficie del
carro y el centro de la guia

guia. El punto de ataque es la in-
terseccion del centro de la guiay
la linea central longitudinal del

carro.

No pueden superarse durante el
funcionamiento dinamico. Ade-
mas, se debe prestar especial

atencién al frenado.

My

Distancia entre la superficie del carro y el centro de la guia

Tamafo 70 80 120 150

Medida x [mm] 51 60 87 111

Fuerzas y momentos maximos admisibles para una vida atil de 5000 km

Tamafio 70 80 120 150

F¥imax. [N] 1500 2500 5500 5500

FZimax. [N] 1850 3050 6890 11000

MXax. [Nm] 16 36 104 167

MY max. [Nm] 132 228 680 1150

M2Zpax. [Nm] 132 228 680 1150

Capacidades de carga

Tamafo 70 80 120 150

Paso del husillo [mm/ 10 10 20 10 25 40
giro]

Husillo de bolas

DIN&MIco Cgin ot IN] | 4000 6800 | 5700 | 14100 12700 25000

Nota

Para una vida Gtil del sistema de guia de 5000 km, el factor compara-
tivo de la carga debe adoptar un valor fv < 1 tomando como base las
fuerzas y los momentos maximos admisibles para una vida (til de

5000 km.

14

Si el eje esta expuesto simultaneamente a varios de los momentos y
fuerzas indicados mas abajo, ademas de las cargas maximas indicadas

debera cumplirse la siguiente ecuacion:

Calculo del factor comparativo de la carga:

|Fy1| |lel |Mx1| |My1| |lel
<
Fzz sz

=t
v Fyz

F1/M; = valor dinamico
F,/M, = valor maximo

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Vida atil de la guia

La vida (til de la guia depende de la carga. Para poder estimar aproxi-
madamente la vida (til, en el siguiente esquema se muestra el factor
comparativo de la carga fv como caracteristica en relacién con la vida
atil.

Factor comparativo de la carga fv en funcién de la vida (til

Ejemplo:

Un usuario quiere mover una masa de x kg. Mediante el calculo con la
formula (= pagina 14) se obtiene un valor de 1,5 para el factor compa-
rativo de la carga fv. Segln el gréfico, la guia tiene en ese caso una vida
Gtil de aproximadamente 1500 km. Reduciendo la aceleracién, se redu-
cen los valores My y Mz. Ahora, con un factor comparativo de la carga fv
de 1, se obtiene una vida (til de 5000 km.

Nota

Con ayuda del software de inge-
nieria es posible calcular la car-
ga de la guia para una vida (til
de 5000 km.

Software de ingenieria

Electric Motion Sizing
www.festo.com/x/electric-mo-
tion-sizing

Esta representacion solamente proporciona el valor tedrico. Si el factor
comparativo de la carga fv es superior a 1,5, es imprescindible consul-
tar a su técnico de Festo local.

100 1000 10000 50000
| [km]

f, > 1,5 corresponde Gnicamente
a valores comparativos teéricos
para la gufa de rodamiento de
bolas.

Comparativa de los valores caracteristicos de las cargas con 5000 km con fuerzas y momentos dinamicos de las guias de rodamiento de bolas

Los valores caracteristicos de las cargas de las guias de rodamiento es-
tan normalizados seglin ISO y JIS mediante fuerzas y momentos dina-
micos y estaticos. Estas fuerzas y momentos se basan en una esperan-
za de vida (til del sistema de guia de 100 km segtin ISO o de 50 km se-
glin JIS.

Debido a que los valores caracteristicos de las cargas dependen de la
vida (til, las fuerzas y momentos maximos admisibles para una vida (til
de 5000 km no pueden compararse con las fuerzas y momentos dindmi-
cos de las guias de rodamientos seg(n ISO/JIS.

Para facilitar la comparacion de la capacidad de guiado de los ejes li-
neales ELGA con las guias de rodamiento de bolas, se incluyen en la si-
guiente tabla las fuerzas y los momentos tedricamente admisibles para
una vida Gtil calculada de 100 km. Esto corresponde a las fuerzas y mo-
mentos dinamicos seg(n ISO.

Estos valores para 100 km se han determinado solo mediante calculo y
sirven exclusivamente para comparar con las fuerzas y momentos dina-
micos seglin ISO. No debe someterse a los actuadores a una carga con
estos valores caracteristicos ya que podria causar dafios en los ejes.

Fuerzas y momentos méaximos admisibles para una vida til teérica de 100 km (solo se considera la guia)

Tamano 70 80 120 150
FYmax. [N] 5520 9200 20240 20240
FZmax. [N] 6808 11224 25355 40480
MXmax. [Nm] 59 132 383 615
MYmax, [Nm] 486 839 2502 4232
MZpax. [Nm] 486 839 2502 4232

2025/04 — Reservado el derecho de modificacion
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Vida dtil de los husillos

e Lavida (til del eje de accionamiento por husillo depende, ademasdela e Segln los ciclos de recorrido, la distancia entre la posicién maxima

vida dtil de la guia (> pagina 15), también de la del husillo roscado. delantera y la posicién maxima trasera debe ser, como minimo, de

El coeficiente de funcionamiento es de gran importancia para determi- 2,5 veces el paso del husillo

nar la posible vida (til. Puede determinarse con ayuda de la tabla e |os datos correspondientes a la distancia recorrida se basan en da-

(> pégina17) tos determinados de forma experimental y calculados teéricamente
e lavida Gtil concluye cuando se alcanza bien la cantidad méaxima de (a temperatura ambiente).

ciclos de conmutacion o bien la distancia recorrida: La distancia recorrida real posible puede variar sustancialmente con

— 5 millones de ciclos o0 5000 km de distancia recorrida respecto a las curvas indicadas si cambian las condiciones generales

Calculo de la fuerza media de avance F,,, con husillo de bolas

Fx1
Pl F3-s;+ .. +F¢-s, T Fxmax
m= S+ e+ 5, Fx[N] T
********** Fxm
Fam = fuerza media de avance
Fxt/n = fuerza de avance de la secci6n
S1/n = proporcion de recorrido del ciclo de movimiento s1

5[100%]

Fuerza media de avance F,,, en funcion de la distancia recorrida L con un coeficiente de funcionamiento fg de 1,0 y a temperatura ambiente

Tamano 70 Tamano 80
700 1800
600 N\ 1600
I~ 1400 \
500 — 1200 | N
|
= 400 g1000 -
| 300 | 800 e —
200 600
400
0 0
0 2000 4000 6000 8000 10000 0 2000 4000 6000 8000 10000

L[km] L [km]




Hoja de datos

Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Fuerza media de avance F,., en funcién de la distancia recorrida L con un coeficiente de funcionamiento fz de 1,0 y a temperatura ambiente

Tamano 120 Tamafo 150
4000 7000
3500 6000 ~~
3000 S~
5000 —
o ~ {4000 —r—
=000 . = 2000
w — L
1500 =
1000 2000
500 1000
0 0
2000 4000 6000 10000 0 2000 4000 6000 8000
L [km] L [km]

10000

Vida (til tomando en consideracion el coeficiente de funcionamiento

L = L
YR
I-real

L

fg

= vida (til real
= vida dtil nominal

(= Esquemas)
= coeficiente de funcio-
namiento

Carga? Coeficiente de funcionamiento fg Ejemplo de aplicacion

No 1,0...1,2 Méquina de medicién

Baja 1,2...1,4 Manipulacién, robética
Media 1,4...1,6 Procesos de ajuste a presion
Alta 1,6 ...2,0 Construccion, agricultura

1) Cargas producidas por choques, temperatura, suciedad, impactos o vibraciones




Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Fuerza de avance max. F en funcion de la carrera de trabajo

La fuerza de avance que presiona el husillo en la direccién del motor debe limitarse en funcién de la carrera debido a posibles pandeos
(p. €j., aceleracién de una masa de carga que se aleja del motor, deceleracién de una carga que se desplaza hacia el motor).
La fuerza de avance en sentido contrario no se ve afectada por ello.

Tamano 70 Tamafo 80

700 2000

600

N 1500 \

500
=| 400 =
Z £/1000 AN
Y| 300 q

200 S~

100

0 0
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 0 500 1000 1500 2000
I [mm] | [mm]
ELGA-70 ELGA-80

Tamano 120 Tamano 150

8000 8000

6000 6000
=z =
/4000 14000

AN
~N
2000 2000
0 0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 0 500 1000 1500 2000 2500 3000
I [mm] | [mm]
ELGA-120 ELGA-150




Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Velocidad v en funcion de la carrera de trabajo |

Tamano 70 Tamano 80
1 1 .
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Aceleracion max. a en funcion de la carga atil m

Tamano 70
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Fuerza teérica de avance F en funcion del par de entrada M
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Hoja de datos

Reserva de carrera

L20

Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

L19 L20 L19 = carrera nominal
L20 = reserva de carrera

o @ H LN Y]

e Lareserva de carrera es una distan-

cia de seguridad a la posicién final
mecanica que no se utiliza en el
funcionamiento regular

Ejemplo:

Tipo ELGA-BS-KF-70-500-20H-...
Carrera nominal =500 mm
2 veces la reserva

de carrera = 40mm

Carrera de trabajo =540 mm
(540 mm = 500 mm + 2x 20 mm)

Reduccion de la carrera de trabajo

e Lasuma de la carreranominaly e Lalongitud puede definirse li-

2 veces la reserva de carrera no bremente
debe superar la carrera de tra- e En el producto modular, la re-
bajo maxima admisible serva de carrera se define a tra-

vés de la caracteristica "Reser-
va de carrera"

En el eje ELGA con carro adicional ZL/ZR

Combinando un eje de accionamiento por husillo con un carro adicional se
reduce la carrera de trabajo lo equivalente a la longitud del carro adicional

y la distancia entre los dos carros

L16 L18 L17

® 0 I S X ® e ® e & e ® e
© @ ® (¢} © ® @ ©
® o & & & e o9 o0 & e & e O
1
L16 = longitud del carro Ejemplo:
L17 = longitud del carro adicional ~ Tipo ELGA-BS-KF-70-500-...-ZR
L18 =  distancia entre Carrera de trabajo sin
los dos carros carro adicional =500 mm
[1] Carro adicional L18 = 50 mm
L16, L17 =221 mm
Carrera de trabajo con carro adicional =229 mm
(500 mm - 50 mm — 221 mm)
Dimensiones: carro adicional
Tamafio 70 80 120 150
Longitud L17 [mm] 221 246 335 378,4
Distancia minima entre los [mm] 250 >50 250 250
carros L18




Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Segundos momentos de inercia

Eje Z

R%\WE éj?% EjeY

ORESAS

Tamaho 70 80 120 150
ly [mm?*] 165x103 310x103 1,24x10° 4,70x10°
Iz [mm?] 472x103 977x103 3,80x10° 11,81x10°

Distancia maxima admisible entre apoyos L (sin fijacion para perfil MUE/soporte central EAHF) en funcion de la fuerza F
Para limitar la flexion si las carreras son largas, deberan preverse en $Fz
caso necesario apoyos para el eje.

Los siguientes graficos pueden utilizarse para determinar la distancia |

maxima admisible entre apoyos en funcién de la fuerza ejercida F. La
flexion es de f = 0,5 mm.

Fuerza Fy Fuerza Fz
24000 24000 Ty T
. ) -
200001, 20000
K \
16000 4 16000 -\
" . 1
— : _ \
=/ 12000 ‘, - £/ 12000
> Iy . N
[ \ \_ \ .“ [N
8000 |\ B S 8000 ¥\
\ \
4000 TN [ 4000 N[,
\N"—. \.\'—_ traha., N NN N ——
0 — ik 0 NS
400 800 1200 1600 2000 2400 2800 3200 3600

400 800 1200 1600 2000 2400 2800 3200 3600
L[mm]

L[mm]

ELGA-70
= = = == ELGA-80
———— F|GA-120
== = = ELGA-150

Valores limite de flexion recomendados

Para no perjudicar el funcionamiento de los ejes, se recomienda respe-
tar los siguientes valores limite de desviacion.

Una mayor deformacién puede provocar mayor friccion, producir mas
desgaste y disminuir la vida (til.

Tamafio Desviacién dinamica Desviacion estatica
(carga movil) (carga detenida)
70...150 0,05 % de la longitud del eje, maximo 0,5 mm 0,1 % de la longitud del eje
22
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Hoja de datos

Lubricacion central

Las conexiones de lubricacion
permiten una lubricacién perma-
nente de la guia y del husillo de
bolas del eje de accionamiento
por husillo ELGA-BS-KF mediante

sistemas de lubricacion automati-

cos o semiautomaticos, en condi-
ciones ambientales de humedad.

Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Los ejes son apropiados para Dimensiones del carro
aceites y grasas > pagina 24

La conexi6n ya esta incluida en

la version estandar de los ejes

La tuerca del husillo y los dos

cartuchos de bolas disponen de

una conexion de lubricacién

propia

Estructura de un sistema de lubricacion central

Para el funcionamiento del siste-
ma de lubricacién central, se ne-
cesitan diversos componentes
adicionales. En la imagen se
muestran diversas alternativas
(con bomba manual, con bomba
neumatica con dep6sito o con
bomba eléctrica de depésito)
para la configuraciéon minima de
un sistema de lubricacién central.
Festo no ofrece estos componen-
tes adicionales que, sin embargo,
pueden adquirirse de los siguien-
tes proveedores:

e Lincoln

e Bielomatik

® SKF (Vogel)

Festo recomienda estas empre-
sas, ya que pueden suministrar
todos los componentes necesa-
rios.

(1
[2]
3]
(4]
(5]
(6l
[7]
(8l

Bomba manual

Bomba neumatica con depésito
Bomba eléctrica con depésito
Bomba manual con depésito
Bloque de boquillas

Bloque distribuidor

Tubos flexibles o tubos rigidos
Racores




Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Dimensiones

Descarga de datos CAD > www.festo.com

B2 s ¢ Vista A (> pagina 26)
© | T1
_ Lt Lt — =
\
\
— | © e 00
S S
T 2= 5
ols =\
B4 L2
B5 L1+
B1
+ = anadir longitud de carrera + 2 veces la reserva de carrera

[1] Conexion de aire de barrido

Tamafio B1 B2 B4 B5 B6 B7 D1 D2 D3 D4 D5

(%] (%] (%] 2

H7

70 69 48,2 30 45 29 21,5 38 6 SW13 M5 -

80 82 63,2 40 60 35 26 48 8 18 M5 9

120 120 95 80 40 64 35 62 12 28 M6 -

150 154 125 40 80 80 42 95 25 44 M8 -
Tamafio D6 D8 D10 H1 H2 H3 H5 H6 H7 H8 H9 L1

(%]
H7
70 M5 5 G1/8 64 28,5 50,5 13 13 36 1 37,5 268
80 M5 5 G1/8 76,5 35 62 17,5 15 46 1 45,5 296
120 M8 9 G1/8 111,5 54 89 22 22 54 1 65,5 409
150 M8 9 G1/8 141,5 72,5 122 26,5 26,5 80 1 91 512
Tamafio L2 L3 L4 L5 L6 L7 T1 T2 T5 T6 T7 T9
min.

70 133,5 21 8 14 2,3 16 2,5 12 8 - 10 3,1
80 148,2 23 12,5 18 2,3 17 2,5 12 8 2,1 10,1 3,1
120 202,3 33 17,5 25,5 1,8 30 3 15 8 - 16 2,1
150 235,7 43 23 30,5 3,5 37 3 20 8 - 16 2,1
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Hoja de datos

Dimensiones
Perfil

Tamaiio 70

H10

Tamaiio 150

H10

Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Tamaino 80

H10

Descarga de datos CAD > www.festo.com

Tamaio 120

H10

Tamaho

[1] Ranura para sensor de proximidad
[2] Ranura de fijacién para tuerca deslizante

con tamanos 70, 80: tuerca deslizante NST-5-M5
con tamafios 120, 150: tuerca deslizante NST-8-Mé6

Requisitos de planicidad de la superficie de apoyo y de los
anexos, asi como de la utilizacién en sistemas paralelos
-> www.festo.com/sp Documentacion de usuario.

B10 B11 H10
70 67 40 20
80 80 40 20
120 116 80 20
150 150 80 20
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Dimensiones

Descarga de datos CAD > www.festo.com

Carro
Tamaiio 70 Tamaiio 80
D7(2x) D3(2x) D3(4x)
I 1 2
o~ D2(6x) ﬂ __| " peax 2] ke ¥ P’lﬁi g D2(8x) o %ﬂ
| !
1 \ = i i) NE I [ i
L e e T eo R \ ¢ o 2
Beival k3 O | g {
L1 i
L2
L2
Vista A .
L1 Vista A 1%
L4 i
Lé L6
L8
w7 149 : ‘
e GO & ¢ ¢ © O © ©
& ) ) m[ N = Fany Fany Fan} Fian\} mi oy
A\ @ @ A\ | m o W A4 W W o m
7 e Tt Qe | o4 vo | 09 *
- L9 [ [T p13x 3] o iy
= D5(450) x; hed - DS(4x) D1(3%) o Pﬁ
L3 ‘ L = ‘
L5 | L5 \ L5 \ Ls |
[1] Taladro para pasador de centraje ZBS
[2] Taladro para casquillo para centrar ZBH
[3] Conexiones de lubricacién
Tamafio B1 B2 B3 D1 D2 D3 D5 D6 D7
%) 1%
+0,1 +0,2 +0,1 H7 H7
70 20 30 21 Mé M5 9 M4 Mé 5
80 32 42 28 Mé M5 9 M4 Mé -
Tamafo H1 H2 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8
0,1 0,1 +0,1
+0,1 +0,03 +0,1 +0,03
70 13,1 11,7 221 113 56 90 120 20 20 5
80 16,5 16 246 120 78 74 40 44 - -
Tamafio L9 L11 T1 T2 T3 T4 T5 T6 T7
+0,1 +0,1 min. max. -0,1
70 5 42 6 7,5 2,1 7,5 3,1 4,2 4,691 -
80 - 50,5 8 9 2,1 9,7 - 5,6 5,901 5,9
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD > www.festo.com
Carro
Tamaiio 120
D3(8x) N
N D2(8x) ‘ i D6(8x) - f"_w N o
! T ﬁ O -
L £|m
%o 0% :
—_— —
L1
L2
Vista A
L1
L4
L6
a =N = o
E m| o
I I m| m
e & A4 E‘
D5(4x) D1(3x) [2] Taladro para casquillo para
Ny O
= . Ls L5 L5 = centrar ZBH
L2 [3] Conexiones de lubricacion
Tamaio B1 B2 B3 D1 D2 D3 D5 D6 H1 H2 H3 L1
2]
0,03 +0,2 0,1 H7
120 20 68 55 Mé M5 9 M5 Mé 24,5 5,5 28 335
Tamaiio L2 L3 L4 L5 L6 L11 T1 T2 T3 T4 T6
+0,1 0,1 +0,2 +0,03 +0,2 +0,1
120 126 140 116 40 76 80 8 9,7 2,1 12,55 8
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD > www.festo.com
Carro
Tamaio 150 D360
X
=—SX o]
~ D2(8x) D6(8x) 2 < o
— —
| |
1 % % mm 4 — ©—¢ m
‘ U T
© 1%
[ o—©
) LY
LM
L2 |
Vista A
L1
L4
L6
iy )
- =) ) il
% \¥ %
a Py
S S N\ &
o &
& Ve a 5
\& \N \ \&
Pan Py ady PanY
R 7 AN .
i
1 i _
= D5x) D1(3x) 3§ e [2] Taladro para casquillo para
L5 L5 L5 _| centrar ZBH
L3 . L
‘ [3] Conexiones de lubricacion
Tamaio B1 B2 B3 D1 D2 D3 D5 D6 H1 H2 H3 L1
%)
+0,03 +0,2 +0,1 H7
150 40 103 90 M6 M8 9 M5 M6 23 8 27 378,4
Tamano L2 L3 L4 L5 L6 L11 T1 T2 T3 T4 T6
+0,1 +0,1 +0,2 +0,03 +0,2 +0,1
150 148 200 169 40 929 90 7,5 10,7 2,1 14 7
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Hoja de datos

Dimensiones

Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

ELGA-...-M1/M2 — Con sistema de medicion de recorrido incremental

Descarga de datos CAD > www.festo.com

B1
B3 D2
L1 D1 / 0o
$ 3 ! N ?.» -
. I
\ F < N\
I ® s
| | @

L4

L3

L2

‘ L5
== -
3 o
o~
m
@@:g b4 @ < Cable del encoder
‘ i — D (Conexidn al controlador del motor/
sistema de seguridad)
L6 ..
- Pagina 42
Tamafio B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 H1 H2
4]

70 40 7 3 1,8 M4x8 Mé4x14 4 35 11,7
80 40 7 3 1,8 M4x14 Mé4x14 4 35 16
120 41 7 3 1,8 M4x14 M4x14 4 35 24,5
150 42 7 3 1,8 M5x10 M4x14 4 35 23
Tamafio H3 H4 H5 L1 L2 L3 L4 L5 L6
70 15 10 3,5 86 82 72 47 56 33,5
80 15 10 9 90 82 72 47 78 33,5
120 15 10 21 170 82 72 47 140 33,5
150 15 10 22,4 220 82 72 47 200 33,5
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Referencias de pedido: ejecucion estandar

Caracteristicas:
e Reserva de carrera: 0 mm

e Posicion de montaje del motor:

izquierda
Tamafo Paso Carrera N.2 art. Céodigo de producto
[mm/giro] [mm]
70 10 100 8041816 | ELGA-BS-KF-70-100-0H-10P-ML
200 8041817 | ELGA-BS-KF-70-200-0H-10P-ML
300 8041818 | ELGA-BS-KF-70-300-0H-10P-ML
400 8041819 ELGA-BS-KF-70-400-0H-10P-ML
500 8041820 ELGA-BS-KF-70-500-0H-10P-ML
600 8041821 ELGA-BS-KF-70-600-0H-10P-ML
80 10 100 8041822 ELGA-BS-KF-80-100-0H-10P-ML
200 8041823 ELGA-BS-KF-80-200-0H-10P-ML
300 8041824 ELGA-BS-KF-80-300-0H-10P-ML
400 8041825 ELGA-BS-KF-80-400-0H-10P-ML
500 8041826 ELGA-BS-KF-80-500-0H-10P-ML
600 8041827 ELGA-BS-KF-80-600-0H-10P-ML
800 8041828 ELGA-BS-KF-80-800-0H-10P-ML
20 100 8041829 ELGA-BS-KF-80-100-0H-20P-ML
200 8041830 ELGA-BS-KF-80-200-0H-20P-ML
300 8041831 ELGA-BS-KF-80-300-0H-20P-ML
400 8041832 ELGA-BS-KF-80-400-0H-20P-ML
500 8041833 ELGA-BS-KF-80-500-0H-20P-ML
600 8041834 ELGA-BS-KF-80-600-0H-20P-ML
800 8041835 ELGA-BS-KF-80-800-0H-20P-ML
120 10 100 8041836 ELGA-BS-KF-120-100-0H-10P-ML
200 8041837 ELGA-BS-KF-120-200-0H-10P-ML
300 8041838 | ELGA-BS-KF-120-300-0H-10P-ML
400 8041839 ELGA-BS-KF-120-400-0H-10P-ML
500 8041840 ELGA-BS-KF-120-500-0H-10P-ML
600 8041841 ELGA-BS-KF-120-600-0H-10P-ML
800 8041842 ELGA-BS-KF-120-800-0H-10P-ML
25 100 8041843 ELGA-BS-KF-120-100-0H-25P-ML
200 8041844 ELGA-BS-KF-120-200-0H-25P-ML
300 8041845 ELGA-BS-KF-120-300-0H-25P-ML
400 8041846 ELGA-BS-KF-120-400-0H-25P-ML
500 8041847 ELGA-BS-KF-120-500-0H-25P-ML
600 8041848 | ELGA-BS-KF-120-600-0H-25P-ML
800 8041849 ELGA-BS-KF-120-800-0H-25P-ML
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Referencias de pedido: producto modular

Guia de orientacion

T < rm— X CcC O

Arriba
Abajo
Derecha
lzquierda
Delante
Detras

Accesorios

> Péagina 40

> Péagina 38
> Pagina 39
> Péagina 42

> Pagina 40

- Péagina 33

> Péagina 40

- Pagina 41

> Péagina 42

> Péagina 41

Servomotor
motor paso a
paso

Conjunto de su-
jecion axial




Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Referencias de pedido: producto modular

Tabla de pedidos
Tamafio- 70 80 120 150 Condi- Codigo Codigo a
ciones introducir
Referencia basica 8024918 8024919 8024920 8024921
R  —

Disefio Eje lineal ELGA ELGA
Funcién Husillo de bolas -BS -BS
Guia Guia de rodamiento de bolas -KF -KF
Tamafio [mm] |70 80 120 150 -
Carrera Estandar [mm] | 100, 200, 300, 100, 200, 300, 100, 200, 300, 200, 400, 500,
(sin reserva de carrera) 400,500, 600, | 400, 500, 600, | 400, 500, 600, | 900, 1400,

700, 900 700, 800, 900, 700, 800, 900, 1900, 2500,

1300, 1440, 1300, 1400, 3000
1740, 1940 1960, 2460
Variable [mm] |50...880 50...1920 50...2440 50 ...2980 o

Reserva de carrera [mm] |0...999 (0 = sin reserva de carrera) [1] -..H
Paso del husillo 10 10 10 - -10P

- 20 - - -20P

= = 25 = -25P

- - - 40 -40P
Posicién de montaje del motor Izquierda -ML

Derecha -MR
Carro adicional No incluye

1 carro a la izquierda -ZL

1 carro a la derecha -ZR
Proteccidn contra particulas Estandar

Cubierta de cinta con desviacién magnética P11
Sistema de medicion, incremental No incluye

Resolucién de 2,5 ym -M1

Resolucion de 10 um -M2
Posicién de montaje del sistema de medicién No incluye

Detras [2] B

Delante 2] F

[1] ..H

[2] B,F Unicamente con sistema de medicién M1, M2

La suma de la carrera nominal y 2 veces la reserva de carrera no debe superar la carrera maxima




Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Accesorios

Combinaciones admisibles de eje y motor para conjuntos de sujecion axial y conjuntos paralelos

En los siguientes enlaces encontrara toda la informacion sobre:
e Combinaciones de eje y motor

* Motores externos admisibles

e Especificaciones técnicas

e Dimensiones

Para conjuntos de sujecion axial = Internet: eamm-a

Para conjuntos paralelos =» Internet: eamm-u

Fijacion por pies HPE

Material:

acero, galvanizado

En conformidad con la Directiva
2002/95/CE (RoHS)
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+ = anadir longitud de carrera + 2 veces la reserva de carrera
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo AB AO AT AU B1 B2 H1 H8
%]
70 5,5 6 3 13 20 14,5 64 0,5
80 5,5 3 15 20 21 76,5 0,5
120 9 8 6 22 40 20 111,5 1
150 9 12 8 25 40 35 141,5 1
Para tamafo TR us Peso N.2 art. Cddigo de producto
[g]
70 40 67 115 558321 HPE-70
80 40 80 150 558322 HPE-80
120 80 116 578 558323 HPE-120
150 80 150 1181 3002636 | HPE-150
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Accesorios

Fijacion para perfil MUE

Material:
Aluminio anodizado
En conformidad con la Directiva

2002/95/CE (RoHS)
© ©
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Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B1 B2 B3 B4 B5 D1 D2 H1 H2

%] (%]

H7
70 91 12 79 39,5 4 5,5 5 64 17,5
80 104 12 92 46 4 5,5 5 76,5 17,5
120 154 19 135 67,5 4 9 5 111,5 16
150 188 19 169 84,5 4 9 5 141,5 16
Para tamafo H3 H4 H5 L1 L2 Peso N.2 art. Cédigo de producto
(8]

70 12 6,2 22 52 40 80 558043 MUE-70/80
80 12 6,2 22 52 40 80 558043 MUE-70/80
120 14 5,5 29,5 90 40 290 558044 MUE-120/185
150 14 5,5 29,5 90 40 290 558044 MUE-120/185
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Accesorios

Soporte central EAHF

Material:

Aluminio anodizado
En conformidad con la Directiva
2002/95/CE (RoHS)
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas
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Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo AH B1 B2 D1 D2 D3 H1 L1
1] 1] %]
70 38,5 35 22 5,8 10 5,8 10 102
80 45 112
120 70 50 26 9 15 9 16 160
150 88,5 200
Para tamafo L2 L3 L4 L5 T1 Peso N.2 art. Cédigo de producto
(8]
70 51 45 25 - 5,7 113 2349256 | EAHF-L5-70-P
80 62 50 - 123 3535188 | EAHF-L5-80-P
120 80 70 30 20 11 384 2410274 | EAHF-L5-120-P
150 100 90 50 - 495 3535189 | EAHF-L5-150-P
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Accesorios

Kit de ajuste EADC-E15

Material:

EADC-E15-80: aleacion forjada de aluminio
EADC-E15-185: acero

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)
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IZI [2] Anchura del orificio largo
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafio B1 B2 B3 B4 D1 H1
70 134 104 32 5 M8 29
80 134 104 32 5 M8 29
120 236 209 64,5 5 M8 29
150 236 209 64,5 5 M8 29
Para tamafo H2 H3 H4 L1 Peso N.2 art. Caodigo de producto
[g]
70 93 9 12,6 33 386 8047566 |EADC-E15-80-E7
80 105,5 9 12,6 33 386 8047566 | EADC-E15-80-E7
120 140,5 9 12,6 33 569 8047568 | EADC-E15-185-E7
150 170,5 9 12,6 33 569 8047568 | EADC-E15-185-E7
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Accesorios

Kit de ajuste EADC-E16

Material:
Aleacién forjada de aluminio
En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Tamariio 80 Tamaiio 120
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[1] Tornillo M8
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B1 B2 B3 B4 B5 B6 D1 D2 H1 H2 L1 L2
80 60 40 100 25 30 - Mé 44 22 170 125
120 154 40 100 25 30 119 M8 9 35,1 19,6 184 140
Para tamafo L3 L4 L5 L6 L7 L8 Peso N.2 art. Cédigo de producto
[g]
80 6 95 83 20,5 30 212,5 828 8047577 | EADC-E16-80-E7
120 6 101,7 89,7 20 30 227 1134 8047578 | EADC-E16-120-E7
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Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Accesorios

Leva de conmutacién SF-EGC-1

Material:
acero, galvanizado
En conformidad con la Directiva

2002/95/CE (RoHS)
L1
L2 B2
(© ‘ ~ bt
h “' oY) D) d —
I
oi
L6
El montaje puede realizarse en ambos lados del carro.
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafio B2 D1 H1 L1 L2 L6 Peso N.2 art. Cédigo de producto
[g]
70 3 M4 4,65 70 56 50 50 558047 SF-EGC-1-70
80 3 M4 4,65 90 78 70 63 558048 SF-EGC-1-80
120 3 M5 8 170 140 170 147 558049 SF-EGC-1-120
150 3 M5 10 230 200 230 246 558051 SF-EGC-1-185




Accesorios

Leva de conmutacion SF-EGC-2
Para la deteccidn con sensor de
proximidad SIEN-M8B o SIES-8M

Material:

acero, galvanizado

En conformidad con la Directiva

2002/95/CE (RoHS)

Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Soporte para sensor HWS-EGC

Para sensor de proximidad SIEN-
M8B

Material:

acero, galvanizado
En conformidad con la Directiva
2002/95/CE (RoHS)

Tamaiio 70, 80, 120

Leva de conmutacion SF-EGC-2

L1

L3

L2

L4

D3

B1

B2

/I — —
1l (X @ ©
] T ﬂm
I
L6 L5 B4 \D2
B3
Tamaiio 150
L1 3
L4
L2 D3 D1
Soporte para sensor HWS-EGC (® —
— > ® °
I g
\
ei% ] T
] g © ® 0e £
L @
L6 L5 B4 D2
B . B3| |
El montaje puede realizarse en ambos lados del carro.
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafio B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 H1 H2
%]
70 31,5 3 25,5 18 M4 M5 8,4 9,5 35
80 31,5 3 25,5 18 M4 M5 8,4 9,5 35
120 32 3 25,5 18 M5 M5 8,4 13,2 65
150 33 3 25,5 15 M5 M5 8,4 43 20
Para tamafo H3 H5 Hé6 L1 L2 L3 L4 L5 L6
max.
70 25 45 13,5 70 56 135 20 35 50
80 25 45 23,5 90 78 135 20 35 70
120 55 75 24 170 140 215 20 35 170
150 11 71 4,5 230 200 37 25 12,5 230
Para tamafo Peso N.2 art. Cédigo de producto Para tamafio Peso N.2 art. Cédigo de producto
g] g]
Leva de conmutacion Soporte para sensor
70 100 558052 | SF-EGC-2-70 70 110 558057 HWS-EGC-M5
80 130 558053 | SF-EGC-2-80 80 110 558057 HWS-EGC-M5
120 277 558054 | SF-EGC-2-120 120 217 570365 HWS-EGC-M8-B
150 390 558056 | SF-EGC-2-185 150 58 560517 | HWS-EGC-M8: CORTO

2025/04 — Reservado el derecho de modificacion

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

39



Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Accesorios
Referencias de pedido
Para tamafo Descripcion N.2 art. Codigo de producto UED
Tuerca deslizante NST
70, 80 Para ranura de fijacion 150914 NST-5-M5 1
8047843 | NST-5-M5-10 10
8047878 | NST-5-M5-50 50
120, 150 Para ranura de fijacién 150915 NST-8-Mé 1
8047868 | NST-8-M6-10 10
8047869 | NST-8-M6-50 50
Pasador de centraje/casquillo para centrar ZBS/ZBH
@ 70 Para carro 150928 | ZBS-5 10
70, 80, 120, 150 8137184 | ZBH-9-B
Tapa de la ranura ABP
70, 80 e Para ranura de fijacion 151681 ABP-5 2
120, 150 e Porcada0,5m 151682 | ABP-8
Tapa de la ranura ABP-S
70...150 e Para ranura para sensor 563360 | ABP-5-S1 2
e Porcada0,5m
Clip SMBK
@ 70...150 para ranura para sensor para la fijacion de los cables de los sensores de proxi- 534254 | SMBK-8 10
midad

Elemento de fijacion EADT

70, 80 Herramienta para volver a tensar la cinta de recubrimiento 8058451 | EADT-S-L5-70

120, 150 8058450 | EADT-S-L5-120

\

1) Unidades por embalaje




Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Accesorios

Métodos de fijacion entre el eje y el soporte perfilado

Dependiendo del kit adaptador, la  El soporte perfilado debe fijarse Ejemplo
distancia entre el eje y el soporte con un minimo de 2 kits adapta-
perfilado es de: dores. Para carreras mas largas,
x=20mmo 50 mm debe utilizarse un kit adaptador

cada 500 mm.

Referencias de pedido
Para tamafo Descripcion N.2 art. Cédigo de producto UEY
Kit adaptador DHAM
80 e para la fijacién del soporte perfilado del eje 562241 DHAM-ME-N1-CL 1
gg 120, 150 e Ladistancia entre el eje y el perfil es de 20 mm 562242 DHAM-ME-N2-CL
70, 80 e para la fijacion del soporte perfilado del eje 574560 DHAM-ME-N1-50-CL
gg e Ladistancia entre el eje y el perfil es de 50 mm
120, 150 574561 DHAM-ME-N2-50-CL
Soporte perfilado HMIA
70 ... 150 e para guia de cadena de energia 539379 HMIA-E07- 1
%%gg%
1) Unidades por embalaje
Referencias de pedido: sensor de proximidad inductivo pararanuraen T Hojas de datos > Internet: sies
Tipo de fijacion Conexion eléctrica Salida de Longitud del N.2 art. Cédigo de producto
conmuta- cable
cion [m]
contacto normalmente abierto
W Insertable desde arriba en la ranura, a | Cable trifilar PNP 7,5 551386 SIES-8M-PS-24V-K-7,5-0OE
M ras con el perfil del cilindro Conector M8x1, 3 pines 0,3 551387 | SIES-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
Cable trifilar NPN 7,5 551396 SIES-8M-NS-24V-K-7,5-0OE
Conector M8x1, 3 pines 0,3 551397 SIES-8M-NS-24V-K-0,3-M8D
Contacto normalmente cerrado
W Insertable desde arriba en la ranura, a | Cable trifilar PNP 7,5 551391 SIES-8M-P0-24V-K-7,5-0OE
M ras con el perfil del cilindro Conector M8x1, 3 pines 0,3 551392 | SIES-8M-P0O-24V-K-0,3-M8D
Cable trifilar NPN 7,5 551401 SIES-8M-NO-24V-K-7,5-0OE
Conector M8x1, 3 pines 0,3 551402 SIES-8M-NO-24V-K-0,3-M8D

2025/04 — Reservado el derecho de modificacion => Internet: www.festo.com/catalogue/... 41




Ejes accionados por husillo ELGA-BS-KF, con guia de rodamiento de bolas

Accesorios

Referencias de pedido: sensor de proximidad M8 (redondo), inductivo

Hojas de datos - Internet: sien

2

S

>

dor entre el cable del encoder
NEBM-M12G8-...-V3 y la interfaz X3 (sensor de posicion 2)

Conexion eléctrica LED Salida de Longitud del N.2 art. Cédigo de producto
conmuta- cable
cién [m]
contacto normalmente abierto
Cable trifilar PNP 2,5 150386 SIEN-M8B-PS-K-L
u NPN 2,5 150384 | SIEN-M8B-NS-K-L
Conector M8x1, 3 pines PNP - 150387 | SIEN-M8B-PS-S-L
u NPN - 150385 | SIEN-M8B-NS-S-L
Contacto normalmente cerrado
Cable trifilar PNP 2,5 150390 SIEN-M8B-PO-K-L
u NPN 2,5 150388 | SIEN-M8B-NO-K-L
Conector M8x1, 3 pines PNP - 150391 SIEN-M8B-PO-S-L
u NPN - 150389 | SIEN-M8B-NO-S-L
Referencias de pedido: cables de conexion Hojas de datos = Internet: neba
Conexion eléctri- | Conexion eléctri- | Conexidn eléctri- | Conexion eléctri- | Longitud del cable N.2 art. Cédigo de producto
ca 1, técnica de ca 1, salida del ca 2, técnica de ca2,nimerode |[m]
conexién cable conexién contactos/hilos
M8x1 codificacién | Recta Extremo abierto |3 2,5 8078223 | NEBA-M8G3-U-2.5-N-LE3
/ Asegln EN 5,0 8078224 | NEBA-M8G3-U-5-N-LE3
61076-2-104x1
M8x1, codifica- Acodada Extremo abierto |3 2,5 8078230 | NEBA-M8W3-U-2.5-N-LE3
/ cion A segin 5,0 8078231 | NEBA-M8W3-U-5-N-LE3
EN 61076-2-104
Referencias de pedido: cables del encoder para sistema de medicion de recorrido, ELGA-...- Hojas de datos - Internet: nebm
M1/-M2
Conexion eléctrica en el lado izquier- | Conexidn eléctrica en el lado derecho | Longitud del ca- N.2 art. Cddigo de producto
do ble
[m]
@ Sistema de medici6n de recorrido EL- | Controladores del motor CMMP-ASy |5 1599105 | NEBM-M12G8-E-5-S1G9-V3
/ GA-...-M1/-M2 CMMT-AS 10 1599106 | NEBM-M12G8-E-10-S1G9-V3
15 1599107 | NEBM-M12G8-E-15-S1G9-V3
XV 1599108 | NEBM-M12G8-E-...-S1G9-V3
1) Longitud max. del cable: 25 m
Referencias de pedido - Adaptador
Descripcion N.2 art. Cddigo de producto
Es necesario en combinacién con el regulador de servoaccionamiento CMMT-AS como adapta- 8106112 | NEFM-S1G9-K-0,5-R3G8
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