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Krokové motory EMMT-ST

Hlavné ddaje
V skratke

e 2-fazova hybridna technolégia

e k dispozicii 3 velkosti priruby: M = 0,25... 9,4 Nm

e krytie IP40 pre hriadel motora

e krytie IP65 pre teleso motora vratane pripojovacej techniky

Pripojovacia technika:
e jednoducha pripojovacia technika (OCP: One cable plug) — hybridny kébel: kdbel motora a pripojovaci kibel pre napajanie a enkodér v jednom
e konektor je ototny 0 310°

Digitalny absolltny odmeriavaci systém:
e jednootackovy
e viacotackovy, bez batérie

Navrhové nastroje Dal3ie informacie > electric motion sizing

2l

UZetrite €as vdaka navrhovym néastrojom Smart Engineering pre optimalne rieSenie. Na3im cielom je zvy3if vadu produktivitu. Vjznamne k tomu
prispievajl nade navrhové nastroje. V celom refazci tvorby hodnoty vam pomahajd spravne navrhndf vase zariadenie, vyuZit rezervy, o ktorych ste
nevedeli, alebo dosiahnut vy33iu produktivitu. Pre kaZdd fazu svojho projektu od prvého kontaktu aZ po modernizaciu stroja najdete mnoZstvo na-
strojov, ktoré budd pre vas uzito€né.

Electric Motion Sizing
e Vytvorte si balik s pohonom rychlo a bezpeéne: Len z niekolkych ddajov aplikacie vypotita Electric Motion Sizing vhodné kombinacie elektrickej
osi, elektrického motora a kontroléra. Pre kombinaciu, ktord si zvolite, ziskate v3etky relevantné (idaje, ale aj kusovniky a dokumentaciu. Predi-

de sa tak chybam a systém bude maf vjrazne lep3iu energeticki G&innost. Uceleny systém aZ po Festo Automation Suite vam potom ulah&i aj
uvedenie do prevadzky.

Grafy Dal3ie informacie = emmt-st

fal

Grafy uvedené v tomto dokumente st k dispozicii aj online. Tam mate moZnost zobrazit si presné hodnoty.

Meracia jednotka
[S] absolitny enkodér, jednootackovy [M] absoldtny enkodér, viacotackovy
e Uhlova poloha sa priradi jedinecnej hodnote v kddovanej podobe. e Uhlovej polohe a kaZdej celej otacke sa priradi jedinecna hodnota
e Poloha sa zisti len pri jednej otacke. V3etky ostatné otacky musi v kédovanej podobe.

potitat zariadenie nadriadenej Grovne. e Pri tomto type sa spocitavajl celé otacky do stanoveného maxima
e Privypnutom stave sa poloha zisti len pri jednej otacke. (aj vo vypnutom stave).
e Po zapnuti je potrebny referenény pohyb. e Referentny pohyb je potrebny iba jedenkrat po zabudovani

do aplikacie.
Brzda

[B] s brzdou

PridrZiavacia brzda sa nesmie pouZivat ako bezpeénostna brzda.




Krokové motory EMMT-ST

Legenda k typovému oznaceniu

001 rad 005 elektricky pripoj
EMMT servomotor R uhlovy konektor, oto¢ny
002 typ motora 006 meracia jednotka
ST krokovy motor ST nie je
M absoldtny enkodér, viacotackovy

003 velkost priruby motorov [mm] S absoldtny enkodér, jednootackovy
42 42
57 57 007 brzda
87 87 nie je

i B s brzdou
004 dizka
S kratky
M stredny
L dlhy




Krokové motory EMMT-ST

Udajovy list

VSeobecné technické idaje — EMMT-ST-42

zataZenie hriadela

velkost priruby motorov 42 mm

[mm]

dizka [S] L]

meracia jednotka 1] [ (M) [[s] [ [ (M) [1s]
menovité prevadzkové 48V

napdtie DC

menovity prad motora 1,8A 3,4A

prid v nezataZenom stave |2 A 3,7A

Spickovy prid 2A 4A

menovity vjkon motora? |- 17 W - 56 W
krokovy uhol pri plnom 1,8 deg

kroku

tolerancia krokového uhla | +5 %

pridrzny moment motora | 0,25 Nm 0,63 Nm

menovity kritiaci - 0,24 Nm - 0,54 Nm
moment?

Spickovy kratiaci moment | 0,25 Nm 0,63 Nm

menovité otacky? - | 600 1/min - | 1000 1/min
max. pocet otacok 2700 1/min 3200 1/min

max. mechanické otacky | 9 000 1/min

kon3tanta motora 0,133 Nm/A 0,162 Nm/A

napatova konstanta faza | 12,1 mVmin 10,6 mVmin

elektricka tasova 1,4 ms 1,3ms

konstanta

termicka ¢asova konstanta | 22 min. 16 min.

termicky odpor 3,5 K/W 2 K/W

12t ¢as, motor 2s

pocet faz 2

pocet pinovych parov 50

odpor vinutia, faza 2,1 0hm 0,6 ohm

induk&nost vinutia, 3mH 0,8 mH

faza na jednotlivd fazu

(nespojené)

pozdiZna indukénost 1,6 mH 1,45 mH

vinutia Ld (faza)

prie¢na indukénost vinutia | 3 mH 0,8 mH

Lq (faza)

pripustné axialne 10N

zataZenie hriadela

pripustné radialne 28N

meracia priruba

200 x 200 x 15 mm, ocel

1)  Pri motoroch bez enkodéra nie je definovany menovity pracovny bod.




Udajovy list

VSeobecné technické ddaje - EMMT-ST-57

Krokové motory EMMT-ST

zataZenie hriadela

velkost priruby motorov 57 mm

[mm]

dizka M] L]

meracia jednotka [ [ (M) [[s] [ [ (M) [[s]
menovité prevadzkové 48V

napétie DC

menovity prad motora 5,4 A 52A

prid v nezataZenom stave |6,6 A 6,1A

Spickovy prad 8A

menovity vjkon motora? |- 87 W - 86 W
krokovy uhol pri plnom 1,8 deg

kroku

tolerancia krokového uhla |5 %

pridrzny moment motora | 1,12 Nm 1,86 Nm

menovity kritiaci - 0,83 Nm - 1,64 Nm
moment?

Spickovy kratiaci moment | 1,1 Nm 2,1 Nm

menovité otacky? - | 1000 1/min - | 500 1/min
max. pocet otacok 2 600 1/min 1500 1/min

max. mechanické otacky 8000 1/min

konstanta motora 0,152 Nm/A 0,32 Nm/A

napatova konstanta faza | 13,1 mVmin 22,6 mVmin

elektricka tasova 2,9 ms 3,7 ms

konstanta

termicka ¢asova konstanta | 27 min. 30 min.

termicky odpor 1,6 K/W 1,3 K/W

12t ¢as, motor 2s

pocet faz 2

pocet pinovych pérov 50

odpor vinutia, faza 0,17 ohm 0,26 ohm

indukénost vinutia, 0,5 mH 0,95 mH

faza na jednotlivd fazu

(nespojené)

pozdizna indukénost 0,7 mH 1,75 mH

vinutia Ld (faza)

prieéna indukgnost 0,5 mH 0,95 mH

vinutia Lq (faza)

pripustné axialne zataZe- [15N

nie hriadela

pripustné radialne 75N

meracia priruba

200 x 200 x 15 mm, ocel

1)  Pri motoroch bez enkodéra nie je definovany menovity pracovny bod.




Krokové motory EMMT-ST

Udajovy list

VSeobecné technické ddaje - EMMT-ST-87

zataZenie hriadela

velkost priruby motorov 87 mm

[mm]

dizka [S] [M] [L]

meracia jednotka [] [M] [S] [1] [M] [S] [] [M] [S]
menovité prevadzkové 48V

napdtie DC

menovity prad motora 7,8 A 7,5A 8,4 A

prid v nezataZenom stave |9,5A 8,2A 10A

Spickovy prid 12A 10A

menovity vjkon motora? |- 159 W - 87 W - 126 W
krokovy uhol pri plnom 1,8 deg

kroku

tolerancia krokového uhla | 5 %

pridrzny moment motora 2,4 Nm 6,6 Nm 9,4 Nm

menovity kritiaci - 1,9 Nm - 5,9 Nm - 8,4 Nm
moment?

Spickovy kratiaci moment | 2,7 Nm 6,8 Nm 9,4 Nm

menovité otacky?) - [ 800 1/min - [ 140 1/min - [ 140 1/min
max. pocet otacok 2200 1/min 600 1/min 430 1/min

max. mechanické otacky 7 000 1/min

konstanta motora 0,24 Nm/A 0,79 Nm/A 1,06 Nm/A

napatova konstanta faza | 15,4 mVmin 56,6 mVmin 78,9 mVmin
elektricka tasova 1,75 ms 8,5 ms 9ms

konstanta

termicka ¢asova konstanta | 35 min. 32 min. 37 min.

termicky odpor 0,89 K/W 0,83 K/W 0,75 K/W

12t ¢as, motor 2s

pocet faz 2

pocet pinovych parov 50

odpor vinutia, faza 0,13 ohm 0,27 ohm 0,3 ohm

induk&nost vinutia, 0,35 mH 2,3 mH 2,7 mH

faza na jednotlivd fazu

(nespojené)

pozdiZna indukénost 0,56 mH 3,6 mH 4,1 mH

vinutia Ld (faza)

prie¢na indukénost 0,35 mH 2,3mH 2,7 mH

vinutia Lq (faza)

pripustné axialne 60 N

zataZenie hriadela

pripustné radialne 220N

meracia priruba

250 x 250 x 15 mm, ocel

1)  Pri motoroch bez enkodéra nie je definovany menovity pracovny bod.




Udajovy list

Technické ddaje - brzda

Krokové motory EMMT-ST

rotora

velkost priruby motorov | 42 57 87

[mm]

pridrzny moment brzdy 0,63 Nm 1,74 Nm 4,26 Nm

prevadzkové napatie DC, |24V

brzda

spotreba pridu, brzda 0,34 A 0,38A 0,49 A

prikon, brzda 8,2W IW 12w

odpor cievky, brzda 70,9 ohm 63,8 ohm 49,2 ohm

induk€nost cievky, brzda 146 mH 107 mH 110 mH

tas uvolnenia brzdy 28 ms 32ms 44 ms

Cas zovretia brzdy 41 ms 97 ms 110 ms

oneskorenie DC, brzda 8ms 11 ms 30 ms

max. otacky naprazdno, 9000 1/min 8000 1/min 7 000 1/min

brzda

max. trenie, brzda 1500) 6000 14 000)

hmotnostny moment 0,006 kgcm?2 0,024 kgcm?2 0,11 kgem?

zotrvacnosti, brzda

cykly pridrZiavacej brzdy 10 mil. cyklov naprazdno (bez trenia!)

Technické Gdaje — enkodér

velkost priruby motorov | 42 57 87

[mm]

meracia jednotka [s] [ (M) ] [ (M) Is] [ (M)
snimac polohy rotora, magneticky

princip merania

snimac polohy rotora, BiSS-C

rozhranie

snimat polohy rotora, - 16384 - 16384 - 16384
absolitne snimatelné

otacky

snimac polohy rotora, 5V 14V 5V 14V
prevadzkové napétie DC

snimac polohy rotora, 4,75...5,25V 4,5...5,5V 4,75...5,25V 4,75...15V 4,75...5,25V 4,75...15V
rozsah prevadzkového

napdtia DC

snimac polohy rotora, 2

sinusové/kosinusové

periédy na jednu otacku

snimac polohy rotora, 65536 131072 65536 131072 65536 131072
hodnoty polohy na jednu

otacku

rozliSenie snimaca polohy |16 bitov 17 bitov 16 bitov 17 bitov 16 bitov 17 bitov

snimac polohy rotora,
systémova presnost
pri uhlovom merani

-65... 65 arcsec

-310... 310 arcsec

-65... 65 arcsec

-360... 360 arcsec

-65... 65 arcsec

-360... 360 arcsec

rozsah teplot

snimac polohy rotora, 5500 1/min 12 000 1/min 5500 1/min 12 000 1/min 5500 1/min 12 000 1/min
max. pocet prevadz.

otacok

snimac polohy rotora, -40... 105 °C

MTTF, Ciastkové
komponenty?

687 rokov, snimac
polohy rotora

20 rokov, snimac
polohy rotora

687 rokov, snimac
polohy rotora

20 rokov, snimac

polohy rotora

687 rokov, snimac
polohy rotora

20 rokov, snimac

polohy rotora

1) Uvedené ddaje platia pre teplotu enkodéra/pracovnd teplotu 40 °C.




Krokové motory EMMT-ST

Udajovy list

Celkovy moment zotrvacnosti - EMMT-ST-42

velkost priruby
motorov [mm]

42

dizka

[S]

(L]

meracia jednotka

[l

(M]

[is]

[l

M]

[1s]

brzda

[]

(B]

[]

[B]

celkovy moment
zotrvatnosti na vystupe

0,035 kgcm?

0,043 kgcm?2

0,041 kgcm?2

0,082 kgcm?

0,09 kgcm?

0,088 kgcm?

Celkovy moment zotrvacnosti - EMMT-ST-57

velkost priruby
motorov [mm]

57

dizka

(M]

(L]

meracia jednotka

[l

(M]

[is)

[l

M]

[1s]

brzda

[]

(B]

[]

[B]

celkovy moment
zotrvacnosti na vystupe

0,3 kgcm?2

0,33 kgcm?

0,324 kgcm?2

0,48 kgcm?

0,51 kgem?

0,504 kgcm?2

Celkovy moment zotrvacnosti - EMMT-ST-87

velkost priruby motorov
[mm]

87

dizka

(S]

[(M]

[L]

meracia jednotka

[l

[(M]

[1s]

[l M]

[is]

[l

[M] [1s]

brzda

[]

[B]

[] [B]

[]

(B]

celkovy moment
zotrvacnosti na vystupe

1 kgem?

1,116 kgcm?

1,11 kgecm?

1,9 kgcm?

2,016 kgcm?

2,01 kgem?

3 kgem?2

3,116 kgem? | 3,11 kgecm?2

Hmotnosti

velkost priruby motorov
[mm]

42

57

87

dizka

(S]

(L] (M]

(L]

[S]

[(M]

(L]

brzda

[] (B]

[] [B] []

[B] []

[B] []

hmotnost v§robku

370 g 590 g

560 g 770 g

900 g

1300g [1260¢g

1660g |2050g

2890g [3490¢g

4320g |4660g |5490g

=> internet: www.festo.sk

zmeny vyhradené —2024/09




Udajovy list

Krokové motory EMMT-ST

Prevadzkové podmienky a podmienky okolia

velkost priruby motorov 42 57 87

[mm]

dizka (5] [[L] (M] [IL] [s] [ [m] [[L]
zodpoveda norme IEC 60034

konStrukcia motora IM B5, IMV1, IMV3

podia EN 60034-7

krytie 1P40

poznamka o kryti IP40 pre hriadel motora bez radialneho tesniaceho krizka hriadela, IP65 pre teleso motora vratane pripojovacej techniky
teplota okolia 0...40°C | -15... 40 °C

poznamka o teplote okolia | do 80 °C s odlahEenim -2 %/°C

teplota skladovania -20...70°C

max. teplota vinutia 130°C

monitorovanie teploty dig. tepl. motora cez BiSS-C

dimenzatna trieda S1

podla EN 60034-1

tepelna trieda podla B

EN 60034-1

relativna vlhkost vzduchu 0-90%

CE znacka
(pozri vyhlasenie o zhode)?

podla smernice EJ 0 EMC
podla smernice EJ 0 RoHS

UKCA znatka
(pozri vyhlasenie o zhode)?

v zmysle predpisov UK o EMC
v zmysle predpisov UK o RoHS

certifikat

certifikéaty RCM Mark
c UL us - Recognized (OL)
Grad, ktory vystavuje ULE342973

odolnost proti vibraciam

test pouZitia pre transport so stupfiom 2 v zmysle FN 942017-4 a EN 60068-2-6

odolnost proti narazom

test narazov so stupfiom 2 podla FN 942017-5 a EN 60068-2-27

izolaéna pevnost AC 0,6

elektricky pripoj 1, hybridny konektor
typ pripoja

LABS latky VDMA24364, zona lll

poznamka o materiali

|
1) Dal3ie informacie na www.festo.sk
2) Dal3ie informécie na www.festo.sk -

v zmysle RoHS

-~ Podpora/Sibory na stiahnutie.
odpora/Subory na stiahnutie.




Krokové motory EMMT-ST

Udajovy list
Kritiaci moment M v zavislosti od otacok n
EMMT-ST-42-S
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[1] S3pickovy kratiaci moment pri 24V DC

[2] Spickovy kratiaci moment pri 48V DC

[3] 3pickovy krdtiaci moment oslabeny polom pri 24 V DC
[4] 3pickovy krdtiaci moment oslabeny polom pri 48 V DC
[5] menovity kratiaci moment

Typicka charakteristika motora pri menovitom napdti a idealnom
kontroléri motora.

DodrZte max. pripustné ota¢ky namontovanych a integrovanych
komponentov (ako je enkodér, brzdy a podobne)!

[1] S3pickovy kratiaci moment pri 24V DC

[2] S3pickovy kratiaci moment pri 48 V DC

[3] 3pickovy krdtiaci moment oslabeny polom pri 24 V DC
[4] 3pitkovy krdtiaci moment oslabeny polom pri 48 V DC
[5] menovity kratiaci moment

Typicka charakteristika motora pri menovitom napdti a idealnom
kontroléri motora.

DodrZte max. pripustné otacky namontovanych a integrovanych
komponentov (ako je enkodér, brzdy a podobne)!




Udajovy list
Kratiaci moment M v zavislosti od otacok n
EMMT-ST-57-M
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Krokové motory EMMT-ST

[1] Spickovy kratiaci moment pri 24V DC

[2] Spickovy kratiaci moment pri 48V DC

[3] 3pickovy krdtiaci moment oslabeny polom pri 24 V DC
[4] 3pickovy krdtiaci moment oslabeny polom pri 48 V DC
[5] menovity krdatiaci moment

Typickéa charakteristika motora pri menovitom napati a idedlnom
kontroléri motora.

DodrZte max. pripustné ota¢ky namontovanych a integrovanych
komponentov (ako je enkodér, brzdy a podobne)!

[1] S3pickovy kratiaci moment pri 24V DC

[2] S3pickovy kratiaci moment pri 48V DC

[3] 3pickovy krdtiaci moment oslabeny polom pri 24 V DC
[4] 3pitkovy krdtiaci moment oslabeny polom pri 48 V DC
[5] menovity krdatiaci moment

Typickéa charakteristika motora pri menovitom napéti a idedlnom
kontroléri motora.

DodrZte max. pripustné otacky namontovanych a integrovanych
komponentov (ako je enkodér, brzdy a podobne)!




Krokové motory EMMT-ST
Udajovy list
Kratiaci moment M v zavislosti od otacok n
EMMT-ST-87-S
3 [1] $pickovy krdtiaci moment pri 24V DC
25 e ) N A [2] S3pickovy krdtiaci moment pri 48 V DC
’ ‘\_ . M [3] 3pickovy krdtiaci moment oslabeny polom pri 24 V DC
T 2 \ AT ".\a, [4] Zpitkovy kritiaci moment oslabeny polom pri 48 V DC
Z 15 ‘\\‘ \~’;\"~ ] [5] menovity krdtiaci moment
= \\\ RO
1 N \i\\ ..... Typickéa charakteristika motora pri menovitom napéti a idedlnom
05 \‘1 N kontroléri motora.
\\ | \‘\ : DodrZte max. pripustné ota¢ky namontovanych a integrovanych
0 * komponentov (ako je enkodér, brzdy a podobne)!
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Spickovy krdtiaci moment pri 24V DC

Spickovy krdtiaci moment pri 48V DC

3pickovy krdtiaci moment oslabeny polom pri 24 V DC
3pickovy krdtiaci moment oslabeny polom pri 48 V DC
menovity krdtiaci moment

\\ EN * Typicka charakteristika motora pri menovitom napéti a idealnom
‘\\ N e kontroléri motora.
\ \\ . Dodrzte max. pripustné otacky namontovanych a integrovanych

komponentov (ako je enkodér, brzdy a podobne)!




Udajovy list
Kritiaci moment M v zavislosti od otacok n
EMMT-ST-87-L
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Krokové motory EMMT-ST

Spickovy kratiaci moment pri 24V DC

Spickovy kratiaci moment pri 48V DC

Spitkovy kritiaci moment oslabeny polom pri 24V DC
Spitkovy kritiaci moment oslabeny polom pri 48 V DC
menovity krdtiaci moment

Typickéa charakteristika motora pri menovitom napati a idedlnom
kontroléri motora.

DodrZte max. pripustné otacky namontovanych a integrovanych
komponentov (ako je enkodér, brzdy a podobne)!




Krokové motory EMMT-ST

Udajovy list

Rozmery - EMMT-ST-42/-57 /-87 CAD modely na stiahnutie > www.festo.sk
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L 112 88
L-B 142 118
EMMT-ST-57 | M 110,1 89,5
M-B 138,6 118
20,6 1,6 5 16,7 33,4 11 3
L 131,1 110,5
L-B 159,6 139
EMMT-ST-87 |S 121 94
S-B 149,5 122,5
M 154,5 127,5
27 2 8 16 33,4 11 5,5
M-B 183 156
L 184,5 158,5
L-B 213 186
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Typové oznacenie

Typové oznacenie

Krokové motory EMMT-ST

dizka meracia jednotka ¢. dielu typ
EMMT-ST-42
kratky [S] nie je nie je 8156161 | EMMT-ST-42-S-R
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156162 | EMMT-ST-42-S-RS
[S]
absoldtny enkodér, viacotackovy [M] 8156163 | EMMT-ST-42-S-RM
nie je s brzdou [B] 8156164 | EMMT-ST-42-S-RB
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156165 | EMMT-ST-42-S-RSB
[S]
absolitny enkodér, viacotackovy [M] 8156166 | EMMT-ST-42-S-RMB
dlhy [L] nie je nie je 8156167 | EMMT-ST-42-L-R
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156168 | EMMT-ST-42-L-RS
[S]
absoldtny enkodér, viacotackovy [M] 8156169 | EMMT-ST-42-L-RM
nie je s brzdou [B] 8156170 | EMMT-ST-42-L-RB
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156171 | EMMT-ST-42-L-RSB
[S]
absoldtny enkodér, viacotackovy [M] 8156172 | EMMT-ST-42-L-RMB
EMMT-ST-57
stredny [M] nie je nie je 8156173 | EMMT-ST-57-M-R
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156174 | EMMT-ST-57-M-RS
[S]
absoldtny enkodér, viacotackovy [M] 8156175 | EMMT-ST-57-M-RM
nie je s brzdou [B] 8156176 | EMMT-ST-57-M-RB
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156177 | EMMT-ST-57-M-RSB
[S]
absoldtny enkodér, viacotackovy [M] 8156178 | EMMT-ST-57-M-RMB
dlhy [L] nie je nie je 8156179 | EMMT-ST-57-L-R
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156180 | EMMT-ST-57-L-RS
[S]
absolitny enkodér, viacotackovy [M] 8156181 | EMMT-ST-57-L-RM
nie je s brzdou [B] 8156182 | EMMT-ST-57-L-RB
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156183 | EMMT-ST-57-L-RSB
[S]
absoldtny enkodér, viacotackovy [M] 8156184 | EMMT-ST-57-L-RMB
EMMT-ST-87
kratky [S] nie je nie je 8156185 | EMMT-ST-87-S-R
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156186 | EMMT-ST-87-S-RS
[S]
absoldtny enkodér, viacotackovy [M] 8156187 | EMMT-ST-87-S-RM
nie je s brzdou [B] 8156188 | EMMT-ST-87-S-RB
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156189 | EMMT-ST-87-S-RSB
[S]
absolitny enkodér, viacotackovy [M] 8156190 | EMMT-ST-87-S-RMB
stredny [M] nie je nie je 8156191 | EMMT-ST-87-M-R
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156192 | EMMT-ST-87-M-RS
[S]
absoldtny enkodér, viacotackovy [M] 8156193 | EMMT-ST-87-M-RM
nie je s brzdou [B] 8156194 | EMMT-ST-87-M-RB
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156195 | EMMT-ST-87-M-RSB
[S]
absolitny enkodér, viacotackovy [M] 8156196 | EMMT-ST-87-M-RMB
dlhy [L] nie je nie je 8156197 | EMMT-ST-87-L-R
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156198 | EMMT-ST-87-L-RS
[S]
absolitny enkodér, viacotackovy [M] 8156199 | EMMT-ST-87-L-RM
nie je s brzdou [B] 8156200 | EMMT-ST-87-L-RB
absoldtny enkodér, jednootackovy 8156201 | EMMT-ST-87-L-RSB
[S]
absoldtny enkodér, viacotackovy [M] 8156202 | EMMT-ST-87-L-RMB
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Krokové motory EMMT-ST

PrisluSenstvo

Planétova prevodovka pre EMMT-ST-42

Udajové listy » internet: emga

prevodovy pomer hmotnost vjrobku ¢. dielu typ
3:1 350g Y 549428 EMGA-40-P-G3-SST-42
5:1 350g Y 549429 EMGA-40-P-G5-SST-42
8:1 400 g 8141762 EMGA-40-P-G8-SST-42
12:1 450¢g 8141763 EMGA-40-P-G12-SST-42
Udajové listy > internet: emga
prevodovy pomer hmotnost vjrobku ¢. dielu typ
3:1 900 g ¥ 549430 | EMGA-60-P-G3-SST-57
5:1 900 g 7 549431 | EMGA-60-P-G5-SST-57
8:1 900 g 8141764 | EMGA-60-P-G8-SST-57
12:1 1100 g 8141765 | EMGA-60-P-G12-SST-57
Planétova prevodovka pre EMMT-ST-87 Udajové listy > internet: emga
prevodovy pomer hmotnost vyrobku ¢. dielu typ
3:1 2100 g ¥ 549432 | EMGA-80-P-G3-SST-87
s’ 5:1 2100 g Jc 549433 | EMGA-80-P-G5-SST-87
8:1 2100 g 8141766 | EMGA-80-P-G8-SST-87
12:1 2600 g 8141767 EMGA-80-P-G12-SST-87

@ ]
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Prislusenstvo

Odporiéany prierez kabla v zavislosti od dizky kabla a od kontroléra CMMT-ST

Krokové motory EMMT-ST

do5m do10m do20m do25m
EMMT-ST-42-S-... Q6 Q6
EMMT-ST-42-L-... Q6 Q6
EMMT-ST-57-M-... Q6 Q7
EMMT-ST-57-L-... Q6 Q7
EMMT-ST-87-S-... Q7
EMMT-ST-87-M-... Q7
EMMT-ST-87-L-... Q7
Q6 = 0,5 mm?
Q7 = 0,75 mm?
B Q=1,5mm?
Typové oznaéenie — kabel motora
prierez vodi¢aV polomer ohybu, vlastnost vedenia | dizka kdbla |¢. dielu typ
pohyblivé uloZenie
kabla
0,5 mm?2 78,75 mm vhodnost do 2,5m 8181670 | NEBM-M17G12-EH-2.5-Q6N-LE12
energetickych 5m 8181668 | NEBM-M17G12-EH-5-Q6N-LE12
retazcov 7,5m 8190096 | NEBM-M17G12-EH-7.5-Q6N-LE12
10m 8195457 | NEBM-M17G12-EH-10-Q6N-LE12
0,75 mm2 78,75 mm vhodnost do 2,5m 8195458 | NEBM-M17G12-EH-2.5-Q7N-LE12
energetickych 5m 8195459 | NEBM-M17G12-EH-5-Q7N-LE12
refazcov 7,5m 8195460 | NEBM-M17G12-EH-7.5-Q7N-LE12
10m 8195461 | NEBM-M17G12-EH-10-Q7N-LE12
0,5... 1,5 mm2 78,75...mm vhodnost do 0,5...25m 8181663 | NEBM-LX/M17-
energetickych
refazcov

1) pre NEBM-LX/M17-...: volitelna dizka kabla: 0,5... 25 m, v rastri 0,5 m, ako aj v3etky prierezy voditov Q6, Q7, Q9

Typové oznacenie — upeviiovacia priruba na pripevnenie konektora vedenia motora (napriklad v rozvadzaci)
poznamka o materiali

¢. dielu

typ

v zmysle RoHS

8191777

NEAM-MF-M17




