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Winkelgreifer DHWS

Merkmale

Auf einen Blick Weitere Informationen - dhws

Allgemeines:

e Verbesserte Greifbackenfiihrung

e Kulissenfiihrung

e Max. Wiederholgenauigkeit

e Greifkraftsicherung

e |nterne Fixdrosselung

o Vielfaltige Adaptionsmoglichkeiten an Antrieben

Sensorik:
e Adaptierbarer Positionssensor bei dem kleinen Greifer
e Integrierbare Naherungsschalter bei den mittleren und grof3en Greifern

Flexible Einsatzmdglichkeiten:

e Wahlweise als doppelt- und einfachwirkender Greifer einsetzbar
e Druckfeder zur Unterstiitzung oder Sicherung der Greifkrafte

e Als AuBBen- und Innengreifer geeignet

Diese Greifer sind fiir folgende Anwendungsbeispiele nicht ausgelegt:
e Spanende Bearbeitung

e Aggressive Medien

e Schleifstaub

e Schweif3spritzer

Engineering Tools Weitere Informationen - engineering tools

2

Sparen Sie Zeit mit Engineering-Tools Smart Engineering fiir die optimale Losung. Unser Anspruch ist es, Ihre Produktivitdt zu erhdhen. Ein wichti-
ger Beitrag dazu sind unsere Engineering-Tools. Uber die ganze Wertschdpfungskette hinweg helfen sie Ihnen, Ihre Anlage richtig auszulegen, un-
geahnte Produktivitatsreserven zu nutzen oder mehr Produktivitdt zu gewinnen. Vom ersten Kontakt bis zur Modernisierung lhrer Maschine — Sie
werden in jeder Phase lhres Projekts auf zahlreiche Tools stofen, die fiir Sie von Nutzen sind.

Greiferauswahl:
e Dieses Tool hilft Ihnen, die richtigen Greifer zu finden, indem Sie einfach die genauen Parameter fiir Ihre Anwendung eingeben

Diagramme Weitere Informationen > dhws

lr

Die in diesem Dokument abgebildeten Diagramme stehen auch Online zur Verfligung. Dort besteht die Moglichkeit, prazise Werte anzuzeigen.

Besondere Werkstoffeigenschaften

Produkt:
Metalle mit mehr als 5% Massenanteil Kupfer sind ausgeschlossen von der Verwendung. Ausgenommen sind Leiterplatten, Leitungen, elektrische
Steckverbinder und Spulen

Zubehor:
Informationen, welche Zubehérteile fiir die Herstellung von Li-lonen Batterien geeignet sind, erfahren Sie bei Ihrem Ansprechpartner von Festo

Positionserkennung

[A] Fiir Ndherungsschalter

Mit Hilfe von Ndherungsschaltern ermoglicht die Positionserkennung
die Abfrage von beliebigen Positionen.


www.festo.com/goto/highlights?serial=DHWS
www.festo.com/x/topic/eng
www.festo.com/pdp/DHWS?tab=DIAGRAMS&jumpToAnchor=true

Merkmale
Greifkraftsicherung
[NC] SchlieBend

Im drucklosen Zustand durch Federkraft geschlossen

Ubersicht

[1] Greifbacken
[2] Kulisse
[3] Kolben mit Magnet

Winkelgreifer DHWS




Winkelgreifer DHWS

Typenschliissel
001 Baureihe 003 Positionserkennung
DHWS Winkelgreifer A Fiir Ndherungsschalter
002 Baugrofie [mm] 004 Greifkraftsicherung
10 10 Ohne
16 16 NC SchlieRend
25 25
32 32
40 40




Winkelgreifer DHWS

Datenblatt

Allgemeine Technische Daten

Baugrofie 10 16 25 32 40
Konstruktiver Aufbau Hebel

Funktionsweise doppeltwirkend

Greifkraftsicherung Ohne Ohne

Schlieend

Greiferfunktion Winkel

Anzahl Greifbacken 2

Max. Offnungswinkel 40 deg

Pneumatischer Anschluss | M3 M5 | G1/8

Wiederholgenauigkeit <0,04 mm

Greifer D

Max. Austauschgenauig- <0,2 mm

keit

Max. Arbeitsfrequenz Grei- | <4 Hz <3 Hz

fer

Rotationssymmetrie <0,2 mm

Positionserkennung fiir Hall-Sensor fiir Naherungsschalter

Befestigungsart wahlweise:

mit Innengewinde und Zentrierhiilse
mit Durchgangsbohrung und Zentrierhiilse

Einbaulage beliebig

1) Streuung der Endlagenstellung unter konstanten Einsatzbedingungen bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben in Bewegungsrichtung der Greifbacken

Betriebs- und Umweltbedingungen

BaugroRe 10 |16 | 25 32 40
Betriebsmedium Druckluft nach I1SO 8573-1:2010 [7:4:4]

Hinweis zum Betriebs-/ Geolter Betrieb moglich (im weiteren Betrieb erforderlich)

Steuermedium

Umgebungstemperatur ¥ |5 ... 60°C

Korrosionsbestandigkeits- | 1 - niedrige Korrosionsbeanspruchung

klasse KBK 2
1) Einsatzbereich der Ndherungsschalter beachten
2) Weitere Informationen www.festo.com/x/topic/kbk

Betriebsdruck

Baugrofie 10 16 25 32 40
Greifkraftsicherung Ohne SchlieRend | Ohne SchlieRend | Ohne Schlieend | Ohne Schlieflend
Betriebsdruck 2...8bar 4 ... 8 bar 2...8bar 4 ... 8 bar 2...8bar 4 ... 8 bar 2...8bar 4 ... 8 bar
Gewichte

BaugroBe 10 [16 25 32 40
Greifkraftsicherung Ohne SchlieBend Ohne Schlieend Ohne SchlieBend Ohne Schlieend
Produktgewicht 40g |110g 114¢g 258 g 265¢g 452¢g 462¢g 7758 790 g
Werkstoffe

Baugrofie 10 16 25 32 40
Werkstoff Gehduse Aluminium-Knetlegierung, harteloxiert

Werkstoff Greifbacken hochlegierter Stahl

Werkstoff Abdeckkappe PA

Werkstoff-Hinweis RoHS konform

LABS-Konformitat

VDMA24364-B2-L

Eignung zur Produktion
von Li-lonen Batterien

Metalle mit mehr als 5% Massenanteil Kupfer sind ausgeschlossen von der Verwendung. Ausgenommen sind Leiterplatten, Leitungen,

elektrische Steckverbinder und Spulen

2024/06 -
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Winkelgreifer DHWS

Datenblatt

Greifmoment

Baugrofe 10 16 25 32 40

Gesamtgreifmoment bei 43 Ncm 129 Nem 386 Ncm 810 Ncm 1.497 Ncm
0,6 MPa (6 bar, 87 psi) 6ff-
nen

Gesamtgreifmoment bei 30 Ncm 114 Ncm 356 Ncm 746 Ncm 1.362 Ncm
0,6 MPa (6 bar, 87 psi)
schlieen

Belastungskennwerte an den Greifbacken

F Die angegebenen zuldssigen Krafte und Momente beziehen sich auf
einen Greifbacken. Sie beinhalten den Hebelarm, zusatzliche Gewichts-
krafte durch das Werkstiick bzw. durch externe Greiffinger und auftre-
tende Beschleunigungskréfte wahrend der Bewegung. Fiir die Berech-
nung der Momente ist die 0-Lage des Koordinatensystems (Fiihrung der
Greifbacken) zu beriicksichtigen.

Baugrofie 10 16 25 32 40
Max. Kraft am Greifbacken | 25N 50N 90N 120N 200N
Fz statisch

Max. Moment am Greifba- | 0,6 Nm 1,6 Nm 3,6 Nm 6 Nm 13 Nm
cken Mx statisch

Max. Moment am Greifba- | 0,6 Nm 1,6 Nm 3,6 Nm 6 Nm 13 Nm
cken My statisch

Max. Moment am Greifba- | 0,6 Nm 1,6 Nm 3,6 Nm 6 Nm 13 Nm
cken Mz statisch




Datenblatt

Winkelgreifer DHWS

Greifkraft FH pro Greifbacken in Abhdngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x

)
a

o ®

Aus den nachfolgenden Diagrammen kdnnen die Greifkrafte, in Abhdn-
gigkeit vom Betriebsdruck und vom Hebelarm, ermittelt werden.
Das Greifmoment ist innerhalb des Offnungswinkels nicht konstant.

Auslegungssoftware Greiferauswahl - https://www.festo.com/x/topic/
eng

Greifkraft FH pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — AuBengreifen (schlieBen), doppeltwirkend - DHWS-
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Greifkraft FH pro Greifbacken in Abhédngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — AuBengreifen (schlieBen), doppeltwirkend - DHWS-
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Winkelgreifer DHWS

Datenblatt

Greifkraft FH pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — AuBengreifen (schlieBen), doppeltwirkend - DHWS-
25
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Greifkraft FH pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — AuBengreifen (schlieen), doppeltwirkend — DHWS-
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Winkelgreifer DHWS

Datenblatt

Greifkraft FH pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — AuBengreifen (schlieBen), doppeltwirkend - DHWS-
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Greifkraft FH pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — Innengreifen (6ffnen), doppeltwirkend - DHWS-10
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Winkelgreifer DHWS

Datenblatt

Greifkraft FH pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x - Innengreifen (6ffnen), doppeltwirkend - DHWS-16

FH[N]

Greifkraft FH pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x — Innengreifen (6ffnen), doppeltwirkend - DHWS-25
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Winkelgreifer DHWS

Greifkraft FH pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x - Innengreifen (6ffnen), doppeltwirkend - DHWS-32

Datenblatt
300
250 e
200
=z N\
E 0 N
100 . ~ \ -
e i \\s .............
50 \\ S sl
I S -
0
0 20 40 60 80
X[mm]

r— 2 bar
=="® 4bar
m— "6 bar
"=®® 8bar

Greifkraft FH pro Greifbacken in Abhéngigkeit vom Betriebsdruck und dem Hebelarm x - Innengreifen (6ffnen), doppeltwirkend - DHWS-40
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Winkelgreifer DHWS

Datenblatt

Greifkraft FH pro Greifbacken bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhéngigkeit vom Hebelarm x und Exzentrizitit a und b

b

@
@

Greifkraft FH pro Greifbacken bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhéngigkeit vom Hebelarm x und Exzentrizitét a und b
x = Va2 + b2 =202 +252=32mm

Zur Berechnung des Hebelarms x bei exzentrischem Greifen muss die
Formel (links) angewendet werden.

Mit dem errechneten Wert x kann aus den Diagrammen die Greifkraft FH
herausgelesen werden.

Berechnungsbeispiel:

Gegeben:

Abstand a = 20 mm

Abstand b = 25 mm

Gesucht:

Die Greifkraft bei 6 bar, bei einem DHWS-16, eingesetzt als AuBengrei-
fer.

Greifkraft FH pro Greifbacken bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhéngigkeit vom Hebelarm x und Exzentrizitéit a und b
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Aus dem Diagramm ergibt sich fiir die Greifkraft ein Wert von FH = 18 N.



Winkelgreifer DHWS

Datenblatt

Federmoment MF in Abhéngigkeit des Offnungswinkels
20— o

1.5

I

M[Nm]
|

0.5 = ===

al°]

== DHRS-16
== " " DHRS-25
== " DHRS-32
" """ DHRS-40

Ermittlung der tatsdchlichen Greifmomente MGrges fiir DHWS-...-NC in Abhdngigkeit des Einsatzfalles

Die Winkelgreifer mit eingebauter Feder, Typ DHWS-...-NC (Greifkraftsicherung schlieend), kénnen je nach Bedarf als:
- Einfachwirkende Greifer

- Greifer mit Greifkraftunterstiitzung und

- Greifer mit Greifkraftsicherung

eingesetzt werden.

Zur Berechnung des zur Verfligung stehenden Greifmomentes MGrges (pro Greifbacken) muss die Greifkraft FH und das Federmoment MF entspre-
chend kombiniert werden.

MGr = FH * x

MGr = Greifmoment
FH = Greifkraft
x = Hebelarm

Ermittlung der tatsdchlichen Greifmomente MGrges fiir DHWS-...-NC in Abh@ngigkeit des Einsatzfalles — Einsatzfall

Einfachwirkend:
- Greifen mit Federkraft: MGrges = MF
- Greifen mit Druckkraft: MGrges = MGr — MF

Greifkraftunterstiitzung:
- Greifen mit Druck- und Federkraft: MGrges = MGr + MF

Greifkraftsicherung
- Greifen mit Federkraft: MGrges = MF




Winkelgreifer DHWS

Datenblatt

Massentragheitsmomente

Massentragheitsmoment des Greifers bezogen auf die Mittelachse,
ohne externe Greiffinger, im unbelasteten Bauzustand.

Baugrife 10 |16 25 32 40
Greifkraftsicherung Ohne Schlieend | Ohne Schlieend | Ohne Schlieend | Ohne Schlieend

Massentragheitsmoment | 0,03 kgcm? | 0,14 kgcm? | 0,15 kgem? | 0,62 kgem? | 0,64 kgem? | 1,6 kgem? 1,63 kgcm? | 3,81 kgem? | 3,87 kgem?

Offnungs- und SchlieBzeiten

Die angegebenen Offnungs- und SchlieBzeiten [ms] wurden bei Raum-
temperatur, 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) Betriebsdruck und bei waagrecht
eingebautem Greifer ohne zusatzliche Greiffinger gemessen. Fiir hohere
Massen [g] miissen die Greifer gedrosselt werden. Offnungs- und
Schlieizeiten sind dann entsprechend einzustellen.

Baugrofie 10 16 25 32 40

Greifkraftsicherung Ohne SchlieRend | Ohne SchlieRend | Ohne SchlieBend | Ohne Schlielend
Min. Offnungszeit bei 0,6 10 ms 44 ms 62 ms 64 ms 106 ms 46 ms 88 ms 63 ms 99 ms
MPa (6 bar, 87 psi)

Min. Schlie3zeit bei 0,6 22 ms 52 ms 36 ms 80 ms 59 ms 77 ms 55 ms 96 ms 69 ms
MPa (6 bar, 87 psi)

Einzustellende Offnungs- und SchlieBzeiten t bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhiingigkeit vom Massentrigheitsmoment der Greiffinger -
DHWS-10

1
0.9
0.8

0.7
0.6 yd
0.5 /
0.4 pd
0.3
0.2

0.1
0

) [kgm2x10-4]

0 0.01 0.02 0.03 0.04 0.05
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Winkelgreifer DHWS

Datenblatt

Einzustellende Offnungs- und SchlieBzeiten T bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhéngigkeit vom Massentrigheitsmoment der Greiffinger —
DHWS-16

5

4
7 . P
>
[ /
X
= e

1 //

0 —

0 0.02  0.04 0.06  0.08 0.1
t[s]

Einzustellende Offnungs- und SchlieBzeiten T bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhéngigkeit vom Massentrigheitsmoment der Greiffinger -
DHWS-25
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Einzustellende Offnungs- und SchlieBzeiten T bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhéngigkeit vom Massentrigheitsmoment der Greiffinger —
DHWS-32
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Winkelgreifer DHWS

Datenblatt

Einzustellende Offnungs- und SchliefBzeiten T bei 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) in Abhingigkeit vom Massentridgheitsmoment der Greiffinger -
DHWS-40
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Abmessungen

Abmessungen - Winkelgreifer DHWS
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[1] Druckluftanschluss 6ffnen
[2] Druckluftanschluss schlieBen
[3] Nut fiir Ndherungsschalter

2024/06 -
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Winkelgreifer DHWS

Download CAD-Daten » www.festo.com
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https://www.festo.com/catalogue/dhws

Winkelgreifer DHWS

Abmessungen
B1 B2V B3 B4 B5 D1 D2 D3 D4 D6 D7
-0,03/ 4] 1% %) [ @
+0,05 -0,05 +0,1 H8 H8/h7 +0,1
DHWS-10 14 2 2 3 11,6 7 2,2 2 5 2,4 M3
DHWS-16 19 - 5,8 4 16 - 3,2 2,5 5 2,5 M3
DHWS-25 29,5 - 8,75 5 21 9 3,2 3 7 3,3 M4
DHWS-32 38 - 11 6 24 15 4,3 3 9 5,1 M6
DHWS-40 49 - 11 8 28,4 15 5,3 4 12 6,4 M8
_________________________________________________________________________________________________________________________________________________________|
EE H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H92 H10
0,2 +0,05
DHWS-10 M3 56,3 46 30,8 38,25 3,5 10,95 5,75 7 12,3 8,8
DHWS-16 M3 81 67 45,5 66 4,5 15,5 7,5 9 7,5 12,25
DHWS-25 M5 100 84 57 83,7 5,5 19,2 8,8 11 7,5 11,8
DHWS-32 G1/8 116 96,2 65 100,5 6,5 22,5 11 13 11 20
DHWS-40 G1/8 129 108,4 71,5 99,5 7 24,5 12 14 17,5 9
H11 H12 L1 L2V L3 L4 L5 T1 T2 T3 w1 w2
-0,02/
+0,05 +0,02 -0,05 +0,5 +0,1 +1 +3°/-1° +1°
DHWS-10 16 24 15 12,4 14 5,5 3,5 1,2 - 18 3
DHWS-16 23 7 34 16 17 18 8 4,5 1,2 5,8 18 3
DHWS-25 31 9 44 25 22,2 26 10 4,5 1,6 6,4 18 3
DHWS-32 25 15 53 29 25,8 29 12 7,5 2,1 12,9 18 3
DHWS-40 46 15 59 33 30 32 15 6 2,6 13,4 18 3

1) Toleranz fiir Zentrierbohrung +0,02 mm / Toleranz fiir Gewinde +0,1 mm
2) Toleranz fiir Zentrierbohrung —0,05 mm / Toleranz fiir Gewinde 0,1 mm

-> www.festo.com/catalogue/...
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Abmessu

Abmessungen - Winkelgreifer DHWS — Befestigungsschnittstelle
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[1] Zentrierhiilsen ZBH zur Befestigung des Greifers (2 Stiick im Lieferumfang)
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Winkelgreifer DHWS

Download CAD-Daten » www.festo.com

D10 D11 H14 H15

@ @

h7 -0,2 -0,3
DHWS-10 5 3,2 2,4 1,2
DHWS-16 5 3,2 2,4 1,2
DHWS-25 7 5,3 3 1,4
DHWS-32 9 6,4 4 1,9
DHWS-40 12 10,3 5 2,4
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Winkelgreifer DHWS

Bestellangaben
doppeltwirkend, ohne Druckfeder
Baugrofe Produktgewicht Teile-Nr. Typ
10 40g 1310177 | DHWS-10-A
16 110g 1310178 | DHWS-16-A
25 258¢g 1310180 | DHWS-25-A
32 452 g 1310182 | DHWS-32-A
40 775g 1310184 | DHWS-40-A
einfachwirkend oder mit Greifkraftsicherung, schlieBend
Baugrofie Produktgewicht Teile-Nr. Typ
16 114 g 1310179 | DHWS-16-A-NC
25 265¢g 1310181 | DHWS-25-A-NC
32 462 ¢g 1310183 | DHWS-32-A-NC
40 790 g 1310185 | DHWS-40-A-NC




Winkelgreifer DHWS

Peripherielibersicht

DHWS-10

Zubehdr - Link
Typ/Bestellcode Beschreibung

[1] Winkelgreifer DHWS Doppeltwirkend dhws
[2] Positionssensor SMH-S1 Adaptierbare und integrierbare Sensorik, zur Abfrage der Kolbenposition 24

[3] Schrauben Zur Befestigung des Positionssensors SMH-S1 am Greifer dhws
[4] Verbindungsleitung NEBU Verbindung zwischen Positionssensor und Signalwandler 25

[5] Signalwandler SVE4 Zur Signalauswertung fiir Positionssensor SMH-S1 24

[6] Verbindungsleitung NEBU Verbindung zwischen Signalwandler und Steuerung 26

[7] Adapterbausatz DHAA, HMSV, HAPG Verbindungsplatte zwischen Antrieb und Greifer dhaa
[8] Proportional-Druckregelventil VPPM Zum stufenlosen Einstellen der Greifkraft vppm

2024/06 — -> www.festo.com/catalogue/... 21
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Winkelgreifer DHWS

Peripherieiibersicht

DHWS-16 ... 40

%
-

5
‘e
1
Zubehor - Link
Typ/Bestellcode Beschreibung
[1] Winkelgreifer DHWS Doppeltwirkend dhws
[2] Zentrierstift Zur Zentrierung der Greiffinger an den Greifbacken dhws
[3] Naherungsschalter SMT-8G ® Zur Abfrage der Kolbenposition 25
e Ndherungsschalter ragt unten nicht tiber das Gehduse hinaus
[4] Positionstransmitter SMAT-8M Erfasst kontinuierlich die Position des Kolbens. Er verfiigt (iber einen Analogausgang, mit 26

einem zur Kolbenposition proportionalem Ausgangssignal

22
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Peripherielibersicht

Winkelgreifer DHWS

Zubehdr - Link
Typ/Bestellcode Beschreibung

[4] Positionstransmitter SDAT Erfasst kontinuierlich die Position des Kolbens. Er verfiigt tiber einen Analogausgang, mit 26
einem zur Kolbenposition proportionalem Ausgangssignal

[5] Steckverschraubung QS Zum Anschluss von auBentolerierten Druckluftschlduchen qs

[6] Zentrierhiilse ZBH ® Zur Zentrierung der Greifers bei der Montage 24
® 2 Zentrierhiilsen sind im Lieferumfang des Greifers enthalten

[7] Adapterbausatz DHAA, HMSV, HAPG Verbindungsplatte zwischen Antrieb und Greifer dhaa

[8] Proportional-Druckregelventil VPPM Zum stufenlosen Einstellen der Greifkraft

vppm
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Winkelgreifer DHWS

Zubehor

Zentrierhiilse ZBH-5

Beschreibung | Werkstoff Hiil- | Gebindegrofe | Produktge- Teile-Nr. Typ
se wicht
fiir Baugrofle | Stahl 10 1lg 8146543 | ZBH-5-B
) 10,16
Zentrierhiilse ZBH-7
Beschreibung | Werkstoff Hil- | Gebindegrofe | Produktge- Teile-Nr. Typ
se wicht
fiir Baugrofle | Stahl 10 1lg 8146544 | ZBH-7-B
& 25
Zentrierhiilse ZBH-9
Beschreibung | Werkstoff Hil- | Gebindegrofe | Produktge- Teile-Nr. Typ
se wicht
fiir Baugrofle | Stahl 10 2g 8137184 | ZBH-9-B
® 2
Zentrierhiilse ZBH-12
Beschreibung | Werkstoff Hiil- | Gebindegréf3e | Produktge- Teile-Nr. Typ
se wicht
@ fir BaugroBe | Stahl 10 1g 8137185 | ZBH-12-B
40

Positionssensor SMH-S1 zur Direktbefestigung, magnetisch Hall - fiir Baugréfie 10

Befestigungs- | Ausgangssig- | Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ

art nal Anschluss

geschraubt an |analog Stecker M8, A- [ 0,5m 175711 SMH-S1-HGW10
Greifer codiert

1) Einbauhinweis: Um die Funktionsfahigkeit des Positionssensors zu gewéhrleisten, miissen beim Einbau, der Abgang des Kabels und der des Druckluftschlauches in die gleiche Richtung zeigen.

Signalwandler SVE4 - fiir Baugrofie 10

Signalbereich | Elektrischer Elektrischer Schaltausgang | Teile-Nr. Typ

Anschluss (Sig- | Anschluss

naleingang) (Schaltaus-

gang)

angepasst fiir | Dose M8x1, Stecker M8x1, | 2xNPN 544219 | SVE4-HS-R-HM8-2N-M8
Positionssen- | 4-polig 4-polig 2xPNP 544216 | SVE4-HS-R-HM8-2P-M8
soren SMH-S1-
HG
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Winkelgreifer DHWS

Zubehor
Verbindungsleitungen NEBU, gerade - Verbindung zwischen Positionssensor und Signalwandler
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | M8x1 A-codiert | 4 2,5m 554035 NEBU-M8G4-K-2.5-M8G4
‘\/ nach EN nach EN
& 61076-2-104 | 61076-2-104
Verbindungsleitungen NEBU, gerade - Verbindung zwischen Signalwandler und Steuerung
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | offenes Ende 4 2,5m 541342 | NEBU-M8G4-K-2.5-LE4
nach EN 5m 541343 | NEBU-M8G4-K-5-LE4
61076-2-104
Verbindungsleitungen NEBU, gewinkelt — Verbindung zwischen Signalwandler und Steuerung
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | offenes Ende 4 2,5m 541344 NEBU-M8W4-K-2.5-LE4
nach EN 5m 541345 | NEBU-M8W4-K-5-LE4
61076-2-104
N&dherungsschalter SMT-8G fiir T-Nut, magnetoresistiv - fiir Baugréfie 16 ... 40
Befestigungs- | Schaltausgang | Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
art Anschluss
geklemmtin T- | 3-Draht NPN Offenes Ende | 2,5m 8065028 | SMT-8G-NS-24V-E-2,5Q-0E
Nut, ldngsin | SchlieBer Stecker M8, A- | 0,3 m 8065027 | SMT-8G-NS-24V-E-0,3Q-M8D
Nut einschieb- codiert
bar 3-Draht PNP Offenes Ende | 2,5m 547859 | SMT-8G-PS-24V-E-2,5Q-0E
SchlieBer Stecker M8, A- | 0,3 m 547860 | SMT-8G-PS-24V-E-0,3Q-M8D
codiert
Verbindungsleitung NEBU, gerade
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
/ M8x1 A-codiert | offenes Ende 3 2,5m 541333 | NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
nach EN 5m 541334 | NEBU-M8G3-K-5-LE3
@‘, 61076-2-104
Verbindungsleitung NEBU, gewinkelt
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | offenes Ende 3 2,5m 541338 | NEBU-M8W3-K-2.5-LE3

nach EN
61076-2-104
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Winkelgreifer DHWS

Zubehor
Verbindungsleitung NEBU, gewinkelt
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | offenes Ende 3 5m 541341 NEBU-M8W3-K-5-LE3
nach EN
61076-2-104
Positionstransmitter SMAT-8M fiir T-Nut, Stecker M8, A-codiert - fiir Baugréf3e 16 ... 40
Erfassungsbe- | Analogaus- Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
reich gang Anschluss 1,
Anzahl Pole/
Adern
W 52 mm 0-10V 4 0,3m 553744 | SMAT-8M-U-E-0,3-M8D
Positionstransmitter SDAT fiir T-Nut, Stecker M8, A-codiert - fiir Baugrofie 32 ... 40
Erfassungsbe- | Analogaus- Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
reich gang Anschluss 1,
Anzahl Pole/
Adern
0...50.000 4-20mA 4 0,3m 1531265 | SDAT-MHS-M50-1L-SA-E-0.3-M8
mm
Verbindungsleitungen NEBU, gerade
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | offenes Ende 4 2,5m 541342 | NEBU-M8G4-K-2.5-LE4
nach EN 5m 541343 | NEBU-M8G4-K-5-LE4
61076-2-104
Verbindungsleitungen NEBU, gewinkelt
Elektrischer Elektrischer Elektrischer Kabelldnge Teile-Nr. Typ
Anschluss 1, Anschluss 2, Anschluss 2,
Anschlusstech- | Anschlusstech- | Anzahl Pole/
nik nik Adern
M8x1 A-codiert | offenes Ende 4 2,5m 541344 NEBU-M8W4-K-2.5-LE4
nach EN 5m 541345 | NEBU-M8W4-K-5-LE4
61076-2-104
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