
三维门门架 
DHSR-DGE40RF-2DGE40RF-DGEA25
产品代号: 543046
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包含电动齿带驱动轴，带滚轴导向，垂直的电动悬臂轴, 精确定位.
 特定的接口，用于连接到 Festo的旋转驱动器和气爪上. 
作为一个安装组件或是一个经过完全安装和装配的系统来订购.
请点击上方的 FAX 符号发送您的要求，以获得非正式的报价

技术参数
特性 值

设备 三维悬臂 4.0
有效负载 0 ... 10 kg
驱动单元， Z 轴 DGEA-25
驱动系统， Z 轴 电动的

DGEA 齿带驱动器
中间位置, Z 轴 Any
行程， Z 轴 0 ... 600 mm
终点位置的重复精度, Z 轴 ± 0,05 mm
中间位置的重复精度, Z 轴 ± 0,05 mm
驱动单元， Y 轴 2x DGE-40-ZR-RF
驱动系统， Y 轴 电动的

带滚轮导向的齿带 2x
中间位置, Y 轴 Any
行程， Y 轴 0 ... 1,200 mm
终点位置的重复精度, Y 轴 ± 0,1 mm
中间位置的重复精度, Y 轴 ± 0,1 mm
驱动单元， X 轴 DGE-40-ZR-RF
驱动系统， X 轴 电动的

带滚轮导向的齿带
中间位置, X 轴 Any
行程， X 轴 0 ... 3,000 mm
终点位置的重复精度, X 轴 ± 0,1 mm
中间位置的重复精度, X 轴 ± 0,1 mm


