Paralel tutucu robot modiilii
EHPS-16-A-RA50

Uriin numarasi: 8210808

Veri sayfasi

FESTO

LFE{r

Ozellik Deger
Boyut 16
Tutma ¢enesi basina strok 10 mm
Maks. degisim dogrulugu 0.2 mm
Maks. tutma ¢enesi agl boslugu ax, ay 0.4 drc
Maks. tutma ¢enesi boslugu Sz 0.05 mm
Donme simetrisi 0.2 mm
Tutucu tekrarlama hassasiyeti 0.03 mm
Tutma ¢enesi sayisi 2
Tahrik tiirt elektrikli
Montaj konumu herhangi bir
Tutucu islevi Paralel
Tasarim Sonsuz disli
T sekli

Kremayer/pinyon
elektrikli tutucu

Karsilik geldigi norm

IEC61010-1

Kilavuz

Kayar yatak

Konum algilama

yaklasim sensorii igin

Motor tiirii

DC servo motor

Kontrol elemanlari

Gegmeli salter

Calismaya hazir durumu gostergesi LED

Maks. dongii frekansi 1.1 Hz
Maks. akim tiiketimi 1A
Nominal ¢alisma gerilimi DC 24V

izin verilen gerilim dalgalanmalari +/-10%
Ruhsat RCM isareti
KC isareti KC-EMC

CE isareti (bkz. Uygunluk Beyanr)

AB EMC direktifine gore
AB RoHS direktifine gore

Korozyon direnci sinifi KBK

1 - korozyona disiik maruziyet

LABS uygunlugu

VDMA24364 Zone llI

Ses basing seviyesi

70 dB(A)
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Ozellik Deger

Koruma tiirii IP40

Ortam sicaklig 5°C...60°C

Toplam tutma kuvveti 154N

Kiitle atalet momenti 0.81 kgcm?

Tutma ¢enesindeki maks. kuvvet Fz statik 200N

Tutma ¢enesindeki maks. moment Mx statik 7 Nm

Tutma ¢enesindeki maks. moment My statik 4.4 Nm

Tutma ¢enesindeki maks. moment Mz statik 7 Nm

Kilavuz elemanlari tekrar yaglama araligi 2 Mio ¢vr

Uriin agirlig 400 g

Harici tutma parmagi basina maks. kiitle 100 g

Elektrik baglantisi 5 kutuplu
Soketli kablo
M12x1

Montaj tiiri disi disli ve merkezleme mansonlu

gecis deligi ve merkezleme pargasi ile
istege bagli olarak:

Malzeme hakkinda not

RoHS uyumlu

Govde malzemesi

Aliiminyum, eloksalli

Tutma ¢enelerii malzemesi

yiiksek alasimli paslanmaz celik

Teslimat kapsami

1x adaptor plakasi
Ixartartrulo

1x pozisyon transmitteri
2x baglanti hatti
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