Entegre tahrik
EMCA-EC-67-M-1TM-EC

Uriin numarasi: 8069732
Uretimden kalkacak driin

imalattan kalkan tip. 2026'a kadar mevcut.Alternatif iiriinler icin
destek portaline bakin.

Bilgi sayfasi

Ozellik

Deger

FESTO

Kontrol6riin calisma sekli

PWM-MOSFET-son konum giicii

Kaskad kontrolor ile

P pozisyon kontrolori

Pl hiz kontroléri

Elektrik i¢in oransal ve integral kontrolor

Konfigurasyon destegi ESI dosyasi
Minimum gevrim siiresi 2ms
Rotor konum sensori Mutlak ¢coklu tur Enkoder
Doner pozisyon enkoderi 6lgme prensibi Manyetik
Koruma fonksiyonu 12t kontrolu
Derece kontrolii
Akim kontrol

Gerilim arizasinin ortaya cikarilmasi
Siriikleme hata kontrolu
Software son konum tanimlamasi

Topolojiler Yildiz
Halka
Hat
Ek fonksiyonlar CoE (sadece CSP)

Distributed clocks
Emergency Message
Degisken PDO mapping

Givenlik fonksiyonu

Guvenli tork kapali (STO)

Giivenlik Biitiinliigi Seviyesi (SIL)

Giivenli tork kapatma (STO) / SIL 2

Performans seviyesi (PL)

Safe Torque off (STO) / kategori 3, performans seviyesi d

Gosterge LED

Max. Devir 3.300 1/min

Nominal devir 3.150 1/min

Veriiletim hizi 10/100 Mbit/s (Full/Half)
Frenleme direnci, harici 6 Ohm

Diyagnostik kapsam 90 %

Dijital lojik ¢ikislarin 6zellikleri

Kismen serbestce konfigure edilebilir
Elektriksel olarak izolesiz

Donanim hata toleransi 1

Max. Akim, dijital lojik ¢ikislar 100 mA
Lojik O ile maks. pozitif test palsi 10.000 ps
Lojik 1 ile maks. negatif test palsi 600 ps
Nominal motor giicii 150 W
Nominal gerilim DC 24V
Nominal akim 7,2A
Parametreleri konfigure eden arabirim Ethernet
Protokol EtherCAT
SFF Giivenli Ariza Orani > 90 %
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Ozellik

FESTO

Deger

Mutlak enkoder ¢alisma zamani

Harici pilile: 6 ay
harici batarya olmadan: 3 - 7 giin

Maks. konumlama seti sayisi 64

Rotor konumu enkoder tetikleyici 12 Bit

Pik motor giicii 200 W

Akim tepe degeri 10,3 A

Miisaade edilir gerilim salinimi +/-20%

Miisaade edilebilirlik RCM Mark
c UL us - Recognized (OL)

KCisareti KC-EMV

Sertifika yayinlayan bolim TUV 01/205/5514.00/16
UL E331130

TOV Rheinland UK Ltd. 01/205U/5514.00/22
TUV Rheinland 01/205/5514.01/21

CE isareti (bkz. uygunluk beyani)

EMC icin EU yonetmeligine uygun
Makine ekipmanlariyla ilgili EU yonetmeligine uygun
EU-RoHS-RL uyarinca

UKCA isareti (bkz. Uygunluk Beyani)

Elektromanyetik uyumluluk icin UK talimatlarina gére
Makineler i¢in UK talimatlarina gore
UK RoHS talimatlarina gore

Titresim direnci

FN 942017-4 ve EN 60068-2-6’ya uygun olarak sertlik seviyesi 2’de
tasima uygulamasi testi

Darbe direnci

FN 942017-5 ve EN 60068-2-27'ya uygun zorluk derecesi 2 olan sok testi

PWIS uygunlugu

VDMA24364 Zon llI

Depolama sicaklig -25...70°C

Medya yedegi Halka fazlalig

Relatif hava nemi 0-95%
yogunlasmayan

Koruma sinifi IP54

Gevre sicakligi 0...50°C

Ortam sicakligl hakkinda agiklama

20 °C'nin tizerindeki ortam sicakliginda, °C basina %1,75 gii¢ azaltimi
uygulanmalidir

Rotorun kiitle atalet momenti 0,301 kgem?2
Nominal tork 0,45 Nm
Tork tepe degeri 0,91 Nm
Miisaade edilir eksenel mil yiiki 60 N
Miisaade edilir radyal mil yiikii 100N
Bir saatteki ariza olasiligi [1/h]. 1E-09
PFD (Talep Uzerine Hata Olasiligr) 1,86E-05
Prova test araligi 20a
Oriin agirhig 2.285¢g
24V DC dijital lojik ¢ikislarin sayisi 2
Dijital lojik girislerin sayisi 2
iletisim profili CiA402

FHPP
Tanimlama, lojik giris IEC 61131-2 baz alir
Lojik giris calisma araligi 24V
Lojik girislerin 6zellikleri lojik potansiyele galvanik olarak bagli
Ethernet, desteklenen protokoller TCP/IP
Giris devre lojigi PNP (positif anahtarlama)
Anahtarlama lojigi, ¢ikislar PNP (positif anahtarlama)
Baglanti sekli Gerginlestirilmis

gecis delikli

Malzeme hakkinda not

RoHS'a uygun
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