Motor denetleme birimi
SFC-LAC-VD-10-E-HO-DN

Uriin numarasi: 552346

parametrelerin atanmasi ve HME dogrusal modiiliin konumlamast igin.

Uretimden kalkan iiriinler. 2011'e kadar mevcut.

Bilgi sayfasi

Ozellik

Deger

Kontrol6riin calisma sekli

uyarlanabilir durum kontrolori

Sistem filtresi

Entegre edilmis

Koruma fonksiyonu

12t kontroli

Akim kontrol

Gerilim arizasinin ortaya ¢ikarilmasi
Siirtikleme hata kontroli

Software son konum tanimlamasi

Rotor konum sensori Enkoder

Bus sonlama direnci 120 Ohm, harici
Max. Ara devre gerilimi, DC 48V

Nominal kontrolor giicli 480 VA
Nominal DC gerilim, lojik besleme 24V

Nominal gerilim, yiik beslemesi DC 48V

Nominal akim, yiik beslemesi 10A

Nominal akim, lojik besleme 0,5A

Parametreleri konfigure eden arabirim

Paremetrelendirme ve devreye alma
RS232 (38400 Baud)

Giig tepe degeri 960 VA
Pik akim, yiik beslemesi 20A
Pik akim, lojik besleme 0,8A
Faz basina akim tepe degeri, effektif 15A
izin verilen aralik, yiik beslemesi +5%/ -10 %
Miisaade edilen lojik gerilim araligi +10%
CE isareti (bkz. uygunluk beyani) EMC icin EU yonetmeligine uygun
Depolama sicaklig -20...60°C
Darbe dayanimi DIN EN 60068-2-27'ye uygun
Koruma sinifi IP54
Titresim dayanimi DIN EN 60068-2-6'ye uygun
Cevre sicakligi 0...40°C
Miisaade edilebilirlik C-Tick
Urtin agirhig 1.200 g
iletisim profili FHPP
Encoder arabirim girisi, 6zellikler CAN-Bus
Bus baglantisi D-Sub
9-pinli
Fieldbus kaplini DeviceNet
Max. Fieldbus aktarim hizi 1 Mbit/s
Baglanti sekli H-rayli

Duvar/Yiizey tutuculu

Malzeme hakkinda not

LABS iceren malzemeler mevcut
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