
สเ ็ตปเปอ ์รมอเตอ ์ร
EMMT-ST-87-S-RS
หมายเลข ิชน ่สวน: 8156186

แ ่ผน ้ขอ ูมล

ัลกษณะเฉพาะ ูมล ่คา

ุอณห ูภ ิมโดยรอบ -15 °C...40 °C
หมายเห ุตเ ีกยว ักบ ุอณห ูภ ิมแวด ้ลอม ูสง ึถง 80°C โดย ีมการลด ิพ ักด -2%/°C
ความ ูสง ูสง ุสด 4000 m
หมายเห ุตเ ีกยว ักบความ ูสงในการ ิตด ัตง ูสง ุสด ัตงแ ่ต 1,000 ม. เ ่ทา ันน โดย ีมการลดลง -1.0% ่ตอ 100 ม.
ุอณห ูภ ิมในการ ัจดเ ็กบ -20 °C...70 °C

ความ ืชน ัสม ัพท ์ธ 0 - 90 %
ไ ่มควบแ ่นน

ไ ้ดมาตรฐาน IEC 60034
ระ ัดบความ ้รอนตามมาตรฐาน EN 60034-1 B
ุอณห ูภ ิมห ุมน ูสง ุสด 130 °C

ระ ัดบการออกแบบตามมาตรฐาน EN 60034-1 S1
การออกแบบมอเตอ ์รตามมาตรฐาน EN 60034-7 IM B5

IM V1
IM V3

ํตาแห ่นงการ ิตด ัตง ตาม ้ตองการ
ระ ัดบการป้อง ักน IP40
หมายเห ุตเ ีกยว ักบระ ัดบการป้อง ักน IP40 เพลามอเตอ ์ร

IP65 ํสาห ัรบ ัตวเ ืรอนมอเตอ ์รรวม ึถงเทคโนโล ียการเ ืชอม ่ตอ
ร ัหส ิอนเทอ ์รเฟซ Motor Out 87A
การเ ืชอม ่ตอไฟฟ้า 1, ประเภทการเ ืชอม ่ตอ ัขว ่ตอไฮบ ิรด
การเ ืชอม ่ตอไฟฟ้า 1 เทคโนโล ียการเ ืชอม ่ตอ M17 x 0.75
การเ ืชอม ่ตอไฟฟ้า 1 ํจานวน ิพน/สายไฟ 12
ัวส ุดหมายเห ุต เป็นไปตาม ้ขอ ํกาหนด RoHS

ระ ัดบความ ้ตานทานการ ักดก ่รอน KBK 0 - ไ ่ม ีมความเค ีรยดจากการ ักดก ่รอน
การป ิฏ ับ ิตตาม ้ขอ ํกาหนดของ ้หองป ิฏ ับ ิตการ VDMA24364 โซน III
ความเห ืนอย ้ลา การทดสอบการขน ่สง ีท ีมระ ัดบความ ุรนแรง 2 ตาม FN 942017-4 และ EN

60068-2-6
ักนกระแทก การทดสอบแรงกระแทก ้ดวยระ ัดบความ ุรนแรง 2 ตาม FN 942017-5 และ

EN 60068-2-27
อ ุนญาต เค ืรองหมาย RCM

c UL เรา - ไ ้ด ัรบการยอม ัรบ (OL)
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ัลกษณะเฉพาะ ูมล ่คา

เค ืรองหมาย CE ( ูดประกาศเ ีกยว ักบความสอดค ้ลอง) ตาม ํคา ัสง EU EMC
ตามระเ ีบยบ RoHS ของสหภาพ ุยโรป

เค ืรองหมาย UKCA ( ูด ํคาประกาศความสอดค ้ลอง) ตามระเ ีบยบ ้ขอ ับง ัคบของสหราชอาณา ัจกร ํสาห ัรบ EMC
ตามระเ ีบยบ RoHS ของสหราชอาณา ัจกร

ใบ ัรบรองออกโดยห ่นวยงาน UL E342973
ิพ ักดแรง ัดนไฟฟ้า DC 48 V
ํจานวน ู่ค ัขว 50

แรง ิบด ึยดมอเตอ ์ร 2.4 Nm
ิพ ักดแรง ิบด 1.9 Nm

แรง ิบด ูสง ุสด 2.7 Nm
ความเ ็รวการห ุมนปก ิต 800 rpm
ความเ ็รวการห ุมน ูสง ุสด 2200 rpm
ความเ ็รวกล ูสง ุสด 7000 rpm
ุมมสเ ็ตป ีท ูฟลสเ ็ตป 1.8 deg

ความอดทน ุมมของ ัขนตอน ±5 %
ัจด ัอน ัดบเค ืรองยน ์ต ํกา ัลง 159 W

กระแสไฟห ุยด ินง ่ตอเ ืนอง 9.5 A
กระแสมอเตอ ์รปก ิต 7.8 A
กระแส ูสง ุสด 12 A
่คาคง ีทมอเตอ ์ร 0.24 Nm/A

เฟสแรง ัดนคง ีท 15.4 mVmin
เฟส ้ตานทานขดลวด 0.13 Ohm
เฟส ัตวเห ีนยว ํนา ีทคดเ ีคยว ่ตอเฟสแ ่ตละเฟส (ไ ่มเ ืชอมโยง) 0.35 mH
ขดลวดเห ีนยว ํนาตามยาว Ld (เฟส) 0.56 mH
ัตวเห ีนยว ํนาการแ ่บงขดลวด Lq (เฟส) 0.35 mH
่คาคง ีทเวลาไฟฟ้า 1.75 ms
่คาคง ีทเวลาความ ้รอน 35 min

ความ ้ตานทานความ ้รอน 0.89 K/W
ห ้นาแปลน ัวด 250 x 250 x 15 มม. เห ็ลก
โมเมน ์ตเอา ์ท ุพตรวมของความเ ืฉอย 1 kgcm²
้นาห ันกผ ิลต ัภณ ์ฑ 2050 g

โหลดเพลาแกน ีทอ ุนญาต 60 N
โหลดเพลา ัรศ ีม ีทอ ุนญาต 220 N
เ ็ซนเซอ ์ร ํตาแห ่นงโรเตอ ์ร Encoder ห ุมนเ ีพยงค ัรงเ ีดยว
การ ํกาหนด ํตาแห ่นง ู้ผผ ิลต ัตวเ ้ขาร ัหส ํตาแห ่นงโรเตอ ์ร เฟสโต iC-MHM
เ ็ซนเซอ ์ร ํตาแห ่นงโรเตอ ์ร ํสาห ัรบabsolute detectable revolutions 1
ิอนเทอ ์รเฟซ ัตวเ ้ขาร ัหส ํตาแห ่นงโรเตอ ์ร BiSS-C

ห ัลกการ ัวดเ ็ซนเซอ ์ร ํตาแห ่นงโรเตอ ์ร แ ่มเห ็ลก
ัตวเ ้ขาร ัหส ํตาแห ่นงโรเตอ ์ร แรง ัดนใ ้ชงาน DC 5 V
ัตวเ ้ขาร ัหส ํตาแห ่นงโรเตอ ์ร ่ชวงแรง ัดนไฟฟ้า ีทใ ้ชงาน DC 4.75 V...5.25 V

Rotor position sensor, sinusoidal/cosinusoidal periods per revolution 2
่คา ํตาแห ่นง ัตวเ ้ขาร ัหส ํตาแห ่นงโรเตอ ์ร ่ตอการป ิฏ ัว ิต 65536

ความละเ ีอยดของ ัตวเ ้ขาร ัหส ํตาแห ่นงโรเตอ ์ร 16 bit
การ ัวด ุมมความแ ่มน ํยาของระบบเ ้ขาร ัหส ํตาแห ่นงโรเตอ ์ร -540 arcsec...540 arcsec
MTTF ่สวนประกอบ ่ยอย 106 ปี เซนเซอ ์รตรวจ ัจบ ํตาแห ่นงโรเตอ ์ร

30 พ.ย. 2568 – อาจ ีมการเป ีลยนแปลง - Festo SE & Co. KG 2/2


