Priestorovy portal

EXCL-15-400-700-Z2-200-200-GF-ST-R-1-EK-M6-AN

Cislo dielu: 8184926

Udajovy list

Charakteristicky znak Hodnota
Velkost 15

Zdvih osi X 400s
Zdvih osi Y 700s
ZdvihosiZ 1 200s
Zdvih osi Z 2 200s

Prevadzkovy reZim kontroléra

P-regulator polohy
Priama prevadzka
Synchronizované prevadzkové reZimy
Referencny pohyb
riadena prevadzka

Prevadzkovy rezim

Microstepping, >4000 steps/rev

nastavitelny pokles pridu

prostrednictvom softvéru

MontéZna poloha

vodorovne

Ochranna funkcia

Detekcia vypadku napatia
Softvérové snimanie koncovych poléh

Konstrukcia

Systém priestorového portalu

Druh interpolacie

Linearna interpolacia

Typ motora Krokovy motor
ReZim polohy Polohu predat priamo
Indikacia Zelena / Zlta / Cervena LED didda

Nastavenie menovitého pridu

prostrednictvom softvéru

Max. zrychlenie 1m/s?
Max. rychlost 0.5m/s
Opakovatelna presnost 0,1 mm
Max. rychlost hladania v osi X 0.03m/s
Max. rychlost plazenia v osi X 0.003 m/s
Max. rychlost hladania v osi Y 0.03m/s
Max. rychlost plazenia v osi Y 0.003 m/s
Max. rychlost hladania v osi Z 0.015m/s
Max. rychlost plazenia v osi Z 0.003 m/s
Doba zopnutia 100%
Menovité napétie napdjania logiky DC 5V
Menovité napétie zataZzového napajania DC 24V
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Charakteristicky znak Hodnota
Menovité napétie os X 1.68V
Menovité napatie os Y 3.2V
Menovité napétie os Z 3.2V
Menovity prad os X 4.2A
Menovity prad os Y 2A
Menovity prad os Z 2A
Parametrizacné rozhranie Ethernet
Regulacia pozicie ano
Ethernet, podporované protokoly FTP
TCP/IP
Pripustny rozsah napaétia logiky +10%
Znacka KC KC-EMV
Znacka CE (pozri prehlasenie o zhode) podla smernice EU-EMV
Znacka UKCA (pozri prehlasenie o zhode) podla predpisov UK RoHS pre EMV
Zhoda s LABS VDMA24364 zéna lll
Skladovacia teplota -10°C...60 °C
Relativna vlhkost vzduchu 0-90%
Hladina akustického tlaku 65.8 dB(A)
Druh krytia IP10
Teplota okolia 10°C...40°C
PridrZzny moment, motor 0.5 Nm...1.4 Nm
Max. procesova sila v smere osi Z 15N
Posuvova konstanta osi X 64 mm/ot
Posuvova konstanta osi Y 37.7 mm/ot
Posuvova konstanta osi Z 5 mm/ot
Hmotnost vyrobku 9120 g
Prepojenie procesu Pohony s funkciou polohovania
Komunikaéné rozhranie, logika Ethernet - TCP/IP
Spdsob upevnenia s vnatornym zévitom M3
Pokyny k materialu V zhode s RoHS
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