Jednotka otocného pohonu FESTO
ERMS-32-90-ST-M-H1-PLK-AA

Cislo dielu: 8087821

Udajovy list

Charakteristicky znak

Hodnota

Velkost

32

Konstrukcia

elektromechanicky oto¢ny pohon
s integrovanym pohonom
s integrovanou prevodovkou

MontéZzna poloha

[ubovolna

Spdsob upevnenia

s vn(tornym zavitom

Prevodovy pomer 7:1

Max. pocet otacok 100 1/min
Véla v pootoceni 0.2 stupeni
Opakovatelna presnost £0,1°

Snimanie polohy

Enkodér motora

Max. axialna sila 450 N

Max. radialna sila 550N
Pripustny hmotnostny moment zotrvacnosti 0.0164 kg.m?
Hmotnost vyrobku 2304 g
Krokovy uhol pri celom kroku 1.8 stupen
Povolenéa odchylka krokového uhlu £5 %

Doba zopnutia 100%
Elektrické napajanie, typ pripoja Zastrcka

Elektrické napéajanie, pripojovacia technika

M12x1, kddovanie T podla EN 61076- 2-111

Elektrické napajanie, pocet pinov/Zil

4

Rozhranie logiky, typ pripoja

Zastrcka

Rozhranie logiky, pripojovacia technika

M12x1, kédovanie A podla EN 61076- 2-101

Rozhranie logiky, pocet pinov/Zil

8

Max. di*ka vedenia

15 m vystupy

15 mvstupy
20 m pri prevadzke 10-Link®
Menovité napdtie DC 24V
Menovity prid 5.3A
Menovity pridd motora 5A
Max. spotreba pradu 5.3A
Pripustné vykyvy napétia +/-15%
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Charakteristicky znak

Hodnota

Pocet digitalnych logickych vstupov

2

Vlastnosti logického vstupu

konfigurovatelné
galvanicky neoddelené

Specifikacia logickych vstupov

vzmysle [EC 61131-2,typ 1

Pracovny rozsah logického vstupu

24V

Spinacia logika vstupov

PNP (spinané kladnym napatim)

Pocet digitalnych logickych vystupov 24 V DC

2

Vlastnosti digitalnych logickych vystupov

konfigurovatelné
galvanicky neoddelené

Max. prad digitalnych logickych vystupov

100 mA

Spinacia logika vystupov

PNP (spinané kladnym napatim)

|0-Link, podpora rezimu SIO

Ano

10-Link®, verzia protokolu

Zariadenie V 1.1

10-Link®, komunikacny reZzim

COM3 (230,4 kBaud)

|0-Link®, trieda portu A

10-Link®, pocet portov 1

10-Link®, rozsah procesnych tidajov OUT 2 bajtov
|0-Link®, obsah procesnych dat OUT Pohyb in 1 bit

Pohyb out 1 bit
Zrusit chybu 1 bit
Pohyb Intermediate 1 bit

10-Link, procesné Gdaje IN 2 bajty
10-Link®, obsah procesnych dat IN Stav zariadenia 1 bit
Stav In 1 bit

Stav Intermediate 1 bit
Stav pohybu 1 bit
Stav Out 1 bit

10-Link®, obsah servisnych dat IN 32 bit Force
32 bit poloha
32 bit rychlost
10-Link®, minimalny ¢as cyklu 1ms
10-Link®, potrebna datova pamat 0.5 kB
10-Link®, pripojovacia technika Zastrcka
Parametrizacné rozhranie 10-Link®
ObsluZna plocha
Trieda izolacie B

Typ motora

Krokovy motor

Snimac polohy rotora

Absoldtny enkodér, single turn

Princip merania snimaca polohy rotora

magneticky

RozliSenie snimaca polohy rotora

16 bit/s

Referencovanie

Pevny doraz, pozitivny
Pevny doraz, negativny

Ochranna funkcia

Monitorovanie teploty

Pridavné funkcie

Obsluzna plocha
Integrované snimanie koncovych poldh

Indikécia LED
Uhlové zrychlenie 140 rad/s?
Povolenie RCM Mark
Znacka KC KC-EMV

Znacka CE (pozri prehlasenie o zhode)

podla smernice EU-EMV
podla smernice EU RoHS

Znacka UKCA (pozri prehlasenie o zhode)

podla predpisov UK RoHS pre EMV

Spickovy kriitiaci moment

5.6 Nm

Zaklad kédu rozhrania E8-55

Druh krytia P40
Skladovacia teplota -20 °C...60 °C
Teplota okolia 0°C...50°C
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Charakteristicky znak

Hodnota

Pokyny k teplote okolia

Pri teplote okolia nad 30°C treba zniZit vykon 0 2 % na K.

Relativna vlhkost vzduchu

0-85%

Odolnost proti vibraciam

Test pouZitia pre transport so stupiiom 1 podla FN 942017-4 a EN
60068-2-6

Odolnost proti narazom

Test nérazov so stupfiom intenzity 1 podla FN 942017-5 a EN
60068-2-27

Zhoda s LABS VDMA24364 zbna lll
Pokyny k materialu V zhode s RoHS
Max. spotreba pradu, logika 0.3A

Interval adrzby

Mazanie na celd dobu Zivotnosti
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