Silnik skokowy
EMMT-ST-87-L-RM

Numer produktu: 8156199

s

Karta danych

FESTO
2 4
AN
5 7
6 8
10 12 1

Cechy Wartosé

Temperatura otoczenia -15°C...40°C

Uwaga na temat temperatury otoczenia do 80°C z obnizeniem wartosci znamionowych -2% /°C
Maks. wysoko$¢ ustawiania 4000 m

Uwaga dotyczgca maks. wysokosci zabudowy

od 1000 m tylko przy wartoSciach znamionowych obnizonych o -1,0% na
100 m

Temperatura przechowywania -20°C...70°C
Wzgledna wilgotnos¢ powietrza 0-90%

bez kondensacji
Spetnia norme IEC 60034
Klasa termiczna wg EN 60034-1 B
Maks. temperatura uzwojenia 130°C
Klasa ratingowa zgodnie z EN 60034-1 S1
Monitorowanie temperatury Cyfrowa temp. silnika przez BiSS-C
Konstrukcja silnika zgodna z EN 60034-7 IM B5

IMV1

IMV3
Pozycja montazu dowolny
Stopief ochrony P40

Uwaga o stopniu ochrony

IP40 dla watu silnika bez pierscienia uszczelniajacego
IP65 dla obudowy silnika z przytgczami

Kod interfejsu, Motor Out 87 A

Przytacze elektryczne 1, rodzaj przytacza Wtyczka hybrydowa
Przytacze elektryczne 1, technika przytaczeniowa M17X0,75
Przytacze elektryczne 1, liczba pindw/zyt 12

Informacja o materiatach

Zgodnos¢ z dyrektywa RoHS

Klasa odpornosci korozyjnej wg normy Festo

0 - Brak obciazenia korozyjnego

Zgodnos¢ z LABS

VDMA24364-strefa lll

Odpornosé na drgania

Test odpornosci podczas transportu przy drganiach o stopniu
intensywnosci 2 wg FN 942017-4 i EN 60068-2-6

Odpornosé na wstrzasy

Test odpornosci na wstrzasy o stopniu intensywnosci 2 wg FN 942017-5
i EN 60068-2-27
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Cechy

Wartos¢

Certyfikacja

RCM Mark
c UL us - Recognized (OL)

Znak CE (patrz deklaracja zgodnosci)

Zgodnie z dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej UE
zgodnie z dyrektywg UE RoHS

Znak UKCA (patrz deklaracja zgodnosci)

wg przepiséw UK dot. EMV
wg przepisow UK RoHS

Jednostka certyfikujaca UL E342973
Znamionowe napiecie robocze DC 48V

Liczba par biegunéw 50

Moment trzymajacy silnika 9400 Nm
Znamionowy moment obrotowy 8400 Nm
Szczytowy moment obrotowy 9400 Nm
Znamionowa predko$¢ obrotowa 140 1/min
Maks. predkos¢ obrotowa 430 1/min
Maks. mechaniczna predkos¢ obrotowa 7000 1/min
Kat skoku petnego kroku 1.8 stopien
Tolerancja kata kroku +5%

Moc znamionowa silnika 126 W

Prad ciagty w stanie spoczynku 10A

Prad znamionowy, silnik 8400 A

Prad szczytowy 10A

Stata silnika 1060 Nm/A
Stata napiecia, faza 78900 mVmin
Rezystancja uzwojenia faza 300 om
Indukcyjno$¢ uzwojenia faza na kazda pojedyncza faze (nieskojarzona) 2700 mH
Indukcyjnos¢ uzwojenia wzdtuznego Ld (faza) 4100 mH
Indukcyjnos¢ uzwojenia krzyzowego Lq (faza) 2700 mH
Elektryczna stata czasowa 9 ms
Termiczna stata czasowa 37 min

Op6r cieplny 750 K/W
Kotnierz pomiarowy 250x 250 x 15 mm, stal
Catkowity wyjsciowy moment bezwtadnosci 3.006 kgcm?
Waga produktu 4660 g
Dopuszczalne osiowe obcigzenie watka 60N
Dopuszczalne promieniowe obcigzenie watka 220N

Czujnik potozenia wirnika

Enkoder bezwzgledny, wieloobrotowy

Czujnik potozenia wirnika, oznaczenie producenta

KCD-BC33B-1617-U09C-JAQ-009

Czujnik potozenia wirnika, bezwzgledne wykrywanie obrotéw 65536

Czujnik potozenia wirnika, interfejs BiSS-C

Zasada pomiaru czujnika potozenia wirnika magnetyczny
Czujnik potozenia wirnika, napiecie robocze DC 14V

Czujnik potozenia wirnika, zakres napigcia roboczego DC 4750 V...15000 V
Czujnik potozenia wirnika, okresy sinusoidalne/kosinusoidalne na obrét |2

Czujnik potozenia wirnika, liczba impulséw na kazdy obrét 131072

Czujnik potozenia wirnika, rozdzielczos¢ 17 bit

Czujnik potozenia wirnika, doktadnosé systemu pomiaru kata -310 "...310 "

MTTF, czeSci sktadowe

20 lat, czujnik potozenia wirnika
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