parallel gripper kit for robots
EHPS-16-A-RA1

Dalas numurs: 8119111

Datu lapa

Pazime Lielums

lzmérs 16

Gajiens uz katru satvéréja Zokli 10 mm

Max. aizvietoSanas precizitate <=0,2 mm

Max. lenka satveréja Zoklu brivgajiens ax,ay 0,4 deg

Max. satvéréja zok|u brivgajiens Sz 0,05 mm

Simetriska rotacija <=0,2 mm

AtkartoSanas precizitate, satveréjs ¢<=0,03 mm

Satveérégja pirkstu skaits 2

Drive system elektrisks

Satveérgja funkcija Paraléls

Konstrukcijas struktira GliemeZparvads
T-formas
Zobstienis un zobrats
Electric gripper

Atbilst standartam IEC61010-1

Vadotne Slidbukses vadotne
Pozicijas detektésana Tuvuma devéjiem
Motora tips DC servo motors

Apkalpes elements

Latched switch

Gatavibas statusa displejs LED

Max. cikla frekvence 1,1 Hz
Maks. svars uz katru aréju satvéréja pirkstu 100 g
Maks. stravas patérins 1A
Nominalais darbibas spriegums DC 24V
Pielaujamas sprieguma svarstibas +/-10 %
Autorizacija RCM Mark
KC mark KC-EMV

CE simbols (skat atbilstibas sertifikatu)

Saskana ar EU-EMV vadliniju
saskana ar ES RoHS direktivu

Eksploziju aizsardzibas sertifikacija arpus ES

EPL Db (GB)
EPL Gb (GB)

Korozijas noturibas klasifikacija CRC

1 - Zema korozijas ietekme

PWIS conformity

VDMA24364-B2-L

Skanas spiediena limenis <=70dB(A)
Aizsardzibas klase IP40
Apkartéjas vides temperatira 5...60 °C
Total gripping force 154N
Masas inerces moments 0,81 kgcm2
Max. spéks uz satvéréja Zokli Fz statiskais 200 N

Max. griezes moments uz satvéréju Mx statiskais 7 Nm

Max. griezes moments uz satvéréju My statiskais 4,4 Nm
Max. griezes moments uz satvéréju Mz statiskais 7 Nm
Vadotnu komponensu ello$anas intervals 2 Mio SP
Produkta svars 400 g
Elektriskais savienojums 5-kontaktu

Kabelis ar spraudni
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Pazime

Lielums

FESTO

M12x1

Montazas tips

lekS€ja vitne un centréjosa uzmava
Ar caurejoSu urbumu un centréjo3o uzmavu
Izvéles

Materialu piezime

Atbilst RoHS

Korpusa materials

Anodizéts aluminijs

Satvéréja Zokla materials

Stiprs térauda sakauséjums, neriséjo3ais

Robot connection

Universal robots UR3/5/10 (PolyScope CB 3.6.0 or higher)
Universal robots UR3e/5e/10e (PolyScope SW 5.0.0 or higher)

Accessories included

1x adapter plate

1x Velcro® roll

1x position transmitter
1x USB-Stick mit URCap
2x connecting cable
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