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その他のストロークについてはお問い合わせください。標準スト
ロークは5, 10, 15, 20, 25, 30 mmです。

データシート
特長 値

サイズ 20
Inverting cap version 標準
ストローク 66 mm
グリップ可能な最小径 12 mm
グリップ可能最大距離 38 mm
Drive system 空気圧
取付方向 任意
運転モード 複動式
グリッパ機能 Adaptive
構造 Inverting cap

ガイドモーションシーケンス
ガイド 基本ガイド
位置検出 近接スイッチ用
ボールバルブユニットの使用圧力 1 ... 8 bar
Operating pressure of cap 0.07 ... 0.1 bar
Burst pressure of cap 0.3 bar
グリッパの最大周波数 1 Hz
戻り側：時間 290 ms
移動時間 270 ms
作動流体 ISO8573-1:2010 [7:4:4]準拠の圧縮エア
作動/パイロット流体に注意 給油運転不可
耐酸性クラス：CRC 2 - 腐食ストレスほぼなし
PWIS conformity VDMA24364 zone III
周囲温度 0 ... 60 °C
質量慣性モーメント 1.29 kgcm2
有効負荷基準値 1 kg
質量 475 g
取付方法 To ISO 9409
接続ポート径 M5
材質 RoHS対応
Material cap VMQ (シリコン)
Material housing アルミアルマイト処理
Robot connection Universal robots UR3/5/10 (PolyScope CB 3.8.0 or higher)

Universal robots UR3e/5e/10e (PolyScope SW 5.0.0 or higher)
Accessories included 1x Velcro® roll

1x solenoid valve
1x proportional-pressure regulator
1x USB-Stick mit URCap
2x proximity switch
3x connecting cable


