
3Dガントリ 
DHSR-DGE25RF-2DGE25RF-HMPL20
部品番号: 543036

1 / 101.12.2010 – 変更対象 – Festo AG & Co. KG

ローラガイドタイプベルト駆動電動アクチュエータと、垂直軸に
ハンドリングモジュールを組合わせると精密な位置決めが可能で
す。ロータリアクチュエータやグリッパ等はサイズに合わせて別
途購入してください。組付け状態での納入をご希望の場合には、
別途お問合せください。
「FAX要求書」のマークをクリックすれば要望に見合った回答を
得ることが出来ます。

データシート
特長 値

アッセンブリ 3Dガントリ2.0
有効負荷 0 ... 4 kg
Z軸ドライブユニット HMPL-20
Z軸ドライブシステム 空気圧
Z軸中間位置 x1
Z軸ストローク 0 ... 200 mm
Z軸の終端位置における繰返し精度 ± 0,02 mm
Z軸中間位置での繰返し精度 ± 0,02 mm
Y軸ドライブユニット 2x DGE-25-ZR-RF
Y軸ドライブシステム 電気

ローラガイド付ベルト駆動アクチュエータ2x
Y軸中間位置 任意
Y軸ストローク 0 ... 1,000 mm
Y軸の終端位置における繰返し精度 ± 0,1 mm
Y軸中間位置での繰返し精度 ± 0,1 mm
X軸ドライブユニット DGE-25-ZR-RF
X軸ドライブシステム 電気

ローラガイド付ベルト駆動アクチュエータ
X軸中間位置 任意
X軸ストローク 0 ... 3,000 mm
X軸の終端位置における繰返し精度 ± 0,1 mm
X軸中間位置での繰返し精度 ± 0,1 mm


