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Kontrolér CMMT-ST

Hlavné Gdaje

V skratke Dal3ie informacie > cmmt-st

e kontrolér, ktory ma nizke naroky na priestor, vhodny na prevadzku krokovych motorov a bezkefovych DC motorov

e mimoriadne ekonomicky na polohovacie tlohy a pohybové rieSenia s minimalnymi narokmi na vykon do 300 W a $pickovy vykon 800 W pocas
3 sekilnd

e primarne napdtie od 24... 48V DC

e prdd motora 8 A (3picka 20 A)

e 050 % kompaktnejsi ako najmensia jednotka CMMT-AS

® mozny pohyb z bodu do bodu a interpolacia, ako aj presné polohovanie

e priama integracia do zbernice riadiacich systémov velkych vyrobcov

e funkcia Autotuning umoznuje jednoduché uvedenie rotacnych a linedrnych pohybov do prevadzky pouZitim mechanickych systémov firmy Festo
a tretich stran

Segmentacia produktov

*

Zakladny program Festo

RieSi vacsinu vasich automatizacnych Gloh

Do zakladného programu Festo sme vybrali doleZité produkty a funkcie z nasho Sirokého portfélia a dali sme im rychlu dodatelnost.
V zdkladnom programe néjdete vyrobky, ktoré pre automatizaciu potrebujete, v najlepSom pomere ceny a vykonu.

e Na celom svete: rychla dostupnost, kedykolvek, kdekolvek

e Tradicne dobré: vZdy v kvalite Festo

e Rychlo: jednoduchy a rychly vyber

Navrhové nastroje Dal3ie informacie > engineering tools

2

USetrite Cas vdaka navrhovym nastrojom Smart Engineering pre optimalne rieSenie. Nasim cielom je zvysit vasu produktivitu. Vyznamne k tomu
prispievaji naSe navrhové nastroje. V celom retazci tvorby hodnoty vdm pomahajd spravne navrhnit vaSe zariadenie, vyuZit rezervy, o ktorych ste
nevedeli, alebo dosiahnut vysSiu produktivitu. V kazdej faze svojho projektu od prvého kontaktu aZ po modernizaciu stroja objavite mnozstvo
nastrojov, ktoré budu pre vas uzitocné.

Electric Motion Sizing
e Vytvorte si balik s pohonom rychlo a bezpecne. Len z niekolkych Gdajov aplikacie vypocita Electric Motion Sizing vhodné kombinacie elektrickej
osi, elektrického motora a kontroléra. Pre kombinaciu, ktord si zvolite, ziskate vietky relevantné Gdaje, ale aj kusovniky a dokumentaciu.

Predide sa tak chybam a systém bude mat vyrazne lepsiu energeticki G¢innost. Uceleny systém aZ po Festo Automation Suite vam potom ulah¢i
aj uvedenie do prevadzky.

Festo Automation Suite

e parametrizacia, programovanie a uvedenie do prevadzky v prehladnom a jednoduchom uZivatelskom rozhrani

e optimalna podpora pri komplexnych procesoch pomocou sprievodcov (napr. pri prvom uvedeni do prevadzky, konfiguracii pohonu...)
e rychly pristup k potrebnym dokumentom a dal$im informaciam

e jednoducha integracia elektrickych pohonov do programovania kontroléra

EPLAN
e Makra EPLAN na rychle a spolahlivé projektovanie elektrickej ¢asti v kombinacii s kontrolérmi, motormi a kablami. Vdaka tomu moZno dosiahnut
vysoki Groven spolahlivosti navrhov, Standardizaciu dokumentacie, pricom odpada vlastné vytvaranie symbolov, obrazkov a kmenovych Gdajov.




Kontrolér CMMT-ST

Hlavné Gdaje
Znacky

Uvadzame registrované znacky prislusného vlastnika znacky v urcitych krajinach:
e PROFINET®

e EtherCat®

e EtherNet/IP®

e Modbus®

Protokol siete/riadenie

e Podporované protokoly siete: EtherCAT; EtherNet/IP; PROFINET
¢ Pre v3etky zariadenia vyuZivajice Ethernet/IP je k dispozicii Modbus TCP ako dodato¢ny protokol

[MP] Multiprotokol

—
EtherCAT. ™  EtherNet/IP

T —

Bezpecnostna funkcia

e bezpecné vypnutie momentu (STO) po SIL3/kat. 3 PLe
e bezpecné zastavenie 1 (SS1) pri pouZiti vhodného externého bezpecnostného spinacieho zariadenia a pri vhodnom zapojeni kontroléra

Prehlad

[1] kontrolér

[2] PC s ethernetovym pripojom
[3]zbernica/siet

[4] 0s s motorom

[5] napdjaci zdroj pre napéjanie logiky a zataze




Kontrolér CMMT-ST

Legenda k typovému oznaceniu

001 rad 004 menovité vstupné napdtie
CMMT kontrolér motora 1C 24 -48VDC

002 typ motora 005 protokol siete/riadenie
ST krokovy motor ST MP Multiprotokol

003 menovity prad 006 bezpecnostna funkcia

c8 8A SO zakladna bezpecnost




Udajovy list

VSeobecné technické ddaje

Kontrolér CMMT-ST

spdsob upevnenia montazna doska, upevnenie pomocou skrutiek
DIN lidta

displej zelenda/zIta/Cervend LED

prevadzkovy rezim kaskadova regulacia

kontroléra regulator polohy P

regulator rychlosti PI

regulator pradu Pl pre F alebo M

profilova prevadzka so zapisovacim a priamym reZzimom
rezim interpoldcie cez zbernicu

synchronizované prevadzkové rezimy

referencna jazda

reZim nastavenia

Autotuning

riadena prevadzka

prevadzkovy rezim vektorové riadenie

rozlisenie polohy 24 bit/ot.
ziskavanie dat v redlnom case

2x Input-Capture (x, v, F)

2x Output-Trigger (x, v, F)

1xvstup enkodéra

rychlost vzorkovania 16 alebo 20 kHz
PWM so 16 alebo 20 kHz

nastavitelné obmedzovanie | prostrednictvom softvéru

pradu
ochranna funkcia 12t monitorovanie
monitorovanie teploty
monitorovanie pradu
detekcia vypadku napatia
monitorovanie nasledujicej chyby
softvérové snimanie koncovych poldh
montazna poloha volna konvekcia, zvislo
hmotnost vyrobku 350¢g
Protokol zbernice

zbernicové pripojenie EtherCAT, EtherNet/IP, Modbus/TCP, PROFINET

rozhranie prevadzkovej vstupujlce/odchéadzajice pripojenie zbernice, EtherCAT Slave, PROFINET Slave, zbernica
zbernice, funkcia

pripojenie procesu rezim 1/0 pre 256 polh
Interpolated Mode CSP
Interpolated Mode CST
Interpolated Mode CSV

komunika€ny profil CiA402

CoE (CANopen over EtherCAT)
EoE (Ethernet over EtherCAT)
FoE (File over EtherCAT)
PROFIdrive

rozhranie prevadzkovej 100 Mbit/s
zbernice, prenosova

rychlost

rozhranie prevadzkovej 2x zasuvka
zbernice, typ pripojenia

rozhranie prevadzkovej RJ45

zbernice, pripojovacia tech-
nika




Kontrolér CMMT-ST

Udajovy list

Elektrickeé ddaje

rozsah vystupného napatia
AC

0V po vlastné napajanie

menovity vystupny prad 8A
menovity prad na jednu 8A
fazu, efektivny

Spickovy prad na jednu 20A
fazu, efektivny

max. doba trvania 3s
Spickového pradu

menovity vykon kontroléra | 300 W
Spickovy vykon 800 W
vystupna frekvencia 600 Hz
max. dizka kabla motora |25 m
bez ext. sietového filtra

rozsah napajania zataze 24V, 48V
DC

max. napatie medziobvodu | 60V
DC

menovité napdtie napdja- | 24V
nia logiky DC

spotreba pridu, logika 1A
bez aretacnej brzdy

spotreba pridu, logika 2A

s aretacnou brzdou

max. vystupny prad 1A
pridrZiavacej brzdy

max. (bytok napatia 1V

od napéjania logiky
po vystup brzdy

Rozhrania

rozhranie Ethernet, funkcia | parametrizacia a uvedenie do prevadzky
rozhranie Ethernet, TCP/IP

protokol

rozhranie enkodéra, BiSS-C

funkcia inkrementalny enkodér
pocet digitalnych logickych | 6

vstupov

pocet vysokorychlostnych | 2

logickych vstupov

Casové rozlisenie 1yus

vysokorychlostnych
logickych vstupov

vlastnosti digitalnych
logickych vystupov

nie galvanicky oddelené

spinacia logika vstupov

PNP (spinané kladnym napé&tim)

Specifikacie logickych
vstupov

vzmysle IEC61131-2,typ 3

pracovny rozsah logickych |-3...30V
vstupov

pocet vysokorychlostnych | 2
spinacich vystupov

Casové rozliSenie vysoko- |1 ps

rychlostnych spinacich vy-
stupov

spinacia logika vystupov

PNP (spinané kladnym napétim)

max. prad, digitalne logic-
ké vystupy

100 mA

pocet bezpotencialovych 1
spinacich vystupov
max. prdd bezpotencialo- | 100 mA

vych spinacich vystupov




Udajovy list

Kontrolér CMMT-ST

Brzdovy odpor
brzdovy odpor, externy 6 ohmov
max. nepretrzity vykon 490 W

externého brzdového
odporu (IEC)

Bezpecnostné parametre

bezpe€nostna funkcia

bezpecné vypnutie momentu (STO)
bezpecné zastavenie 1 s Casovym riadenim (SS1-t)

vykonnostna droveri (PL)

STO/kat. 3, PLd (EC motor bez diagnostiky)
STO/kat. 3, PLe (krokovy motor/EC motor s diagnostikou)

Safety Integrity Level (SIL)

STO/SIL 2/SILCL 2 (EC motor bez diagnostiky)
STO/SIL 3/SILCL 3 (krokovy motor/EC motor s diagnostikou)

(rad, ktory vystavuje
certifikat

TOV Rheinland 01/205/5696.00/19, TUV Rheinland UK Ltd. 01/205U/5696.00/22, UL E331130

Proof-Test-Intervall

ST0/20 a (krokovy motor/EC motor bez diagnostiky)
ST0/0,25 a (EC motor s diagnostikou)

tolerancia chyb hardvéru

1

Prevadzkové podmienky

a podmienky okolia

krytie IP20
teplota okolia 0...50°C
teplota skladovania -25...55°C

poznamka o teplote okolia

dbajte na odlahcenie vzhladom na montéznu vzdialenost a vystupny prad

relativna vihkost vzduchu

5-90 %, bez kondenzacie

trieda ochrany

kategéria prepétia

stupen znecistenia

2

max. vyska instalacie

2000m

odolnost proti ndrazom

test ndrazov so stupfiom 1 podla FN 942017-5 a EN 60068-2-27
vzmysle EN 60068-2

odolnost proti vibraciam

test pouZitia pre transport so stupfiom 1 v zmysle FN 942017-4 a EN 60068-2-6
podla EN 61800-5-1: frekvencia 10 — 57 Hz, amplitdda 0,075 mm; frekvencia 57 - 150 Hz, 1 g
v zmysle EN 60068-2

CE znacka (pozri vyhlase-
nie 0 zhode)V

podla smernice EJ 0 EMC
podra smernice EU o strojovych zariadeniach
podla smernice EJ 0 RoHS

UKCA znacka (pozri
vyhlasenie o zhode)?

v zmysle predpisov UK o EMC
v zmysle predpisov UK o strojoch
v zmysle predpisov UK o RoHS

certifikaty RCM Mark

c UL us - Listed (OL)
znacka KC KC-EMC
LABS latky VDMA24364, zéna lll

poznamka o materiali

v zmysle RoHS

1) Dal3ie informacie na www.festo.sk > Podpora/Stibory na stiahnutie.
2) Dalsie informacie na www.festo.sk > Podpora/Siibory na stiahnutie.

2024/02 —zmeny vyhradené

- www.festo.sk
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Udajovy list
PoZadované zniZenie vykonu
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Aby zariadenie dosiahlo aspori stanoven Zivotnost, moze byt potrebné
pri vystupnych prddoch > 4,6 A dodrzat montazne vzdialenosti.
PoZadované montéazne vzdialenosti zavisia od teploty okolia t

a vystupného pradu I.

Pri kombinacii viacerych kontrolérov CMMT-ST je moZna montazna
vzdialenost 0 mm. Z nasledujiceho grafu vidno, aké si maximalne
povolené efektivne pridy pri bocnych montaznych vzdialenostiach
Omm,3 mm,10 mma 15 mm.




Rozmery

Rozmery - kontrolér CMAMT-ST-...-MP
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Kontrolér CMMT-ST

CAD modely na stiahnutie > www.festo.sk
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B1 B2 B3 D1 D2 H1 H2 H3
@
CMMT-ST-C8-1C-MP 27 4,5 6,8 4,5 M3x0,5 88,3 1,5 133
H4 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
CMMT-ST-C8-1C-MP 105,7 170 160 144 5 4 72 174,3

2024/02 —zmeny vyhradené

- www.festo.sk
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Typové oznacenie

Typové oznacenie

pomocou skrutiek, DIN lista

PROFINET IRT

Spdsob upevnenia ¥ Rozhranie prevadzkovej C. dielu Typ
zbernice, protokol
montazna doska, upevnenie EtherCAT, EtherNet/IP, Y 8163946 | CMMT-ST-C8-1C-MP-S0

1) Sortiment konektorov NEKM je sicastou dodavky kontroléra.
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PrisluSenstvo
Sortiment konektorov NEKM
Opis C. dielu Typ
@ CMMT-ST-...-MP 8173466 | NEKM-C-23
spojovacie vedenie NEBC
Opis C. dielu Typ
patch kabel pre daisychain pripojenie rozhrani prevadzkovej % 8082383 | NEBC-R3G8-KS-0.2-N-S-R3G8-ET
zbernice X19A/B nie je sicastou dodavky kontroléra,
% Ethernet kategorie Cat 5e
Brzdovy odpor CACR
Hodnota odporu Menovity vykon Hmotnost vyrobku C. dielu Typ
brzdového odporu
6 ohmov 60 W 150¢g 8189339 | CACR-LE2-6-W60-V

\




