Kontrolér pre servomotory CMMT-AS

FESTO

* Zéakladny program Festo Do zékladného programu Festo sme vybrali
RiesSi vacsinu vasich automatizacnych dloh dolezité produkty a funkcie z nasho Sirokého
portfélia a dali sme im rychlu dodatelnost. Hladaijte
Na celom svete:  rychla dostupnost, a to aj dlhodobo V zakladnom programe najdete hviezdu!
Tradi¢ne dobré: vZzdy v kvalite Festo vyrobky pre automatizaciu,

Rychlo na mieste: jednoduchy vyber v najlepSom pomere ceny a vykonu.



Kontrolér pre servomotory CMMT-AS

Hlavné ddaje
V skratke

o Univerzalny kontrolér pre synchrénne servomotory (PM)

pre nepretrzity vykon do 6000 W

Podporuje série motorov EMMT-AS, EMME-AS a EMMB-AS,

ale aj motory od inych vyrobcov

Integrované jednofazové/trojfazové siefové pripojenie 230V AC,
sietovy filter a brzdovy odpor, moZnost pripojenia externého
brzdového odporu

Presna regulacia krdatiaceho momentu, rychlosti a polohy
Pohyby z bodu do bodu aZ po interpolaciu

Integrované mnoZstvo ochrannych funkcii pre kontrolér

pre servomotory, motor a os prostrednictvom automatizovaného
vypnutia motora/rychleho zastavenia

Protokoly zbernice

EthercAT i%%%%q EtherNet/IP
*ﬂodbus

— Pre vSetky zariadenia vyuZivajlce Ethernet/IP je k dispozicii
Modbus TCP ako dodato¢ny protokol

— Pripravené sibory s opisom zariadenia a funkéné bloky
pre zabudovanie do PLC systémov

Technické detaily

Electric Motion Sizing
Projektovanie elektromechanickych pohonov

¢ Konfiguracia:

— automaticka pomocou ,,Festo Automation Suite“, ako aj autotuning

— priamo cez zbernicu a PLC

— koncepcia zalohovania dat cez PLC alebo obsluznu jednotku CDSB

Podporuje digitélne absoldtne enkodéry (EnDat, Hiperface, Nikon-A)

v motore, ako aj inkrementalne (A/B, Sin/Cos) odmeriavacie systémy

na osi

Integrované bezpecnostné funkcie:

— bezpetné vypnutie momentu (STO) po SIL3/kat. 4 PLe

— bezpetné zastavenie 1 (5S1) pri pouZiti vhodného externého
bezpetnostného spinacieho zariadenia a pri vhodnom zapojeni
kontroléra pre servomotory

— bezpetné riadenie brzdy (SBC) po SIL3/kat. 3 PLe

— diagnostické vystupy STA a SBA na spdtné hlasenie o aktivnej
bezpetnostnej funkcii

[1] dlhy otvor na upevnenie kontroléra na zadnd stenu rozvadzaca
[2] chladiace teleso na odvedenie tepla, v telese sa nachadza

aj interny brzdovy odpor

[3] pripojenie brzdového odporu
[4] pripoje
[5] zaslepovacia doska (volitelne so zasuvnou jednotkou CDSB

- strana 14)

[6] tieniaca svorka a prvok na odlahZenie tahu

Vytvorte si balik s pohonom rychlo a bezpetne. Len z niekolkych tdajov

aplikacie vypocita Electric Motion Sizing vhodné kombinacie elektrickej
osi, elektrického motora a kontroléra pre servomotory. Pre kombinaciu,
ktord si zvolite, ziskate v3etky relevantné (idaje, ale aj kusovniky

a dokumentéciu. Predide sa tak chybam a systém bude maf vyrazne
lepsiu energetickd Géinnost.

Uceleny systém aZ po Festo Automation Suite vdm potom ulah&T aj
uvedenie do prevadzky.

Viac informéacii na www.festo.sk




Hlavné ddaje

KniZnica pre EPLAN

Kontrolér pre servomotory CMMT-AS

> www.festo.de/eplan

PLAN“ Makra EPLAN na rychle a spolahlivé projektovanie elektrickej €asti v kombinacii s kontrolérmi, motormi

em a kablami.

Vdaka tomu moZno dosiahnuf vysokd Grovefi spolahlivosti navrhov, Standardizaciu dokumentécie, pricom
odpada vlastné vytvaranie symbolov, obrazkov a kmenovych tdajov.

Festo Automation Suite

Softvér na parametrizaciu a programovanie elektronickych zariadeni Festo

= e #Q | amsscomcc x|

R
FESTO

PARAMETERISATION ~ DIAGNOSIS  CONTROL

18|0e|m

[ DrpEET
;

Prehlad systému

parametrizacia, programovanie a uvedenie do prevadzky
v prehladnom a jednoduchom uZivatelskom rozhrani
optiméalna podpora pri komplexnych procesoch pomocou
sprievodcov (napr. pri prvom uvedeni do prevadzky,

konfiguracii pohonu...)

rychly pristup k potrebnym dokumentom a daldim informaciam
jednoducha integracia elektrickych pohonov do programovania

kontroléra

(1
[2]
3]
(4]

[5]

(6l

[7]
(8l

zbernica/sief

hlavny spinac

isti¢/poistky

napajaci zdroj pre napéajanie
logiky 24 V DC (PELV)
externy brzdovy odpor
(volitelné)

kontrolér pre servomotory
CMMT-AS

servomotor

PC s ethernetovym pripojenim
na parametrizaciu




Kontrolér pre servomotory CMMT-AS

Legenda k typovému oznaceniu

001 rad 004 nominalne vstupné napatie
CMMT kontrolér motora 3A 230V AC/50-60 Hz
11A 400V AC/50 — 60 Hz
002 typ motora
AS AC synchrénny 005 pocet faz
jedna faza
003 nominalny prid P3 tri fazy
c2 2A
c3 3A 006 protokol siete/riadenie
Cc4 4 A EC EtherCAT
c5 5A EP EtherNet/IP
c7 7A PN PROFINET
C12 12A MP multiprotokol
007 bezpe&nostna funkcia
S1 Standardna bezpeénost




Udajovy list

Protokoly zbernice

EtherCAT.

T

EtherNet/IP

*ﬂodbus

VSeobecné technické adaje

C US LISTED

Kontrolér pre servomotory CMMT-AS

CMMT-AS- C2-3A-... | C4-3A-... C2-11A-... C3-11A-... C5-11A-... C7-11A-... C12-11A-...
spdsob upevnenia priskrutkované na montaznu dosku
displej zelend/zlta/Cervena LED alebo obsluzna jednotka CDSB s jednoduchym textovym hlasenim
prevadzkovy reZim kontroléra e kaskadova regulacia
e regulator polohy P
e regulator rychlosti Pl
e regulator pridu Pl pre F alebo M
e profilova prevadzka so zapisovacim a priamym rezimom
e interpolacia cez zbernicu
e referentna jazda/nastavovaci rezim/autotuning
prevadzkovy rezim ¢ vektorové riadenie, rozliSenie polohy 24 bit/ot.
e rychlost vzorkovania 16 kHZ
e PWM s 8 alebo 16 kHz, vektorova modulacia s 3. harmonickou
(16 kHz iba pri CMMT-AS-C2-3A a CMMT-AS-C4-3A)
e ziskavanie dat v redlnom Case:
- 2x InputPosition-Capture
— 2x OutputPosition-Trigger
— 2xvstup enkodéra
- 1xrozhranie SYNC pre emulator enkodéra alebo vstup enkodéra
montazna poloha zvislo
hmotnosfv\]robku [g] 1300 1400 2100 2100 2200 4100 4100
Protokoly zbernice
multiprotokol CMMT-AS-...-MP
rozhranie EtherCAT PROFINET RT/IRT | EtherNet/IP Modbus TCP
funkcia vstupujlce/odchadzajdce pripojenie zbernice
pripojenie procesu Interpolated Mode CSP AC1: Adjustable-Speed Adjustable-Speed Drives | Adjustable-Speed Drives
Drives
Interpolated Mode CSV AC3: Drives with Positio- | Drives with Positioning | Drives with Positioning
ning Function Function Function
Interpolated Mode CST AC4: Synchronous Servo
reZim z bodu do bodu PP Application
rezim z bodu do bodu PV
rezim z bodu do bodu PT
reZim referencnej jazdy HM
tabulka pohybov so 128 zdznamami
komunikagny profil CiA402 PROFIdrive DriveProfile DriveProfile
CoE (CANopen over Ether-
CAT)
EoE (Ethernet over EtherCAT)
max. prenosova rychlost zbernice [Mbit/s] | 100
typ pripoja 2x zasuvka
pripojovacia technika RJ45




Kontrolér pre servomotory CMMT-AS

Udajovy list

Elektrické ddaje

CMMT-AS- [c23a-..  |ca3A-., C2-11A-..  |-11A-.  |cs11A-. | c711Ae. | ci2-11A-

Odaje o vystupe

rozsah vystupného napatia [VAC] 3x (0 - Input)

menovity prid na jednu fazu [Aeit] 2 4 1,7 2,5 5 7 12

Spickovy prid na jednu fazu [Aes] 6 12 51 7,5 15 21 36

max. doba trvania Spictkového pradu [s] 2

(prifs = 5 Hz)

menovity vykon [W] 350 700 800 1200 2500 4000 6000

Spickovy vykon [W] 1000 2000 2400 3600 7500 12000 18000

vystupna frekvencia [Hz] 0...599

max. dizka kabla motora® [m] 25/50 [ 50/100 [ 25/100

Napajanie AC zataze

fazy menovitého prevadzkového napatia 1faza 3 fazy

rozsah vstupného napétia [VAC] 100... 230 (=20 %/+15 %) 200... 480 (=10 %/+10 %)

menovité prevadzkové napdtie [VAC] 230 400

menovity prdd [Aet] 2,8 5,6 2 3 6 9 15

Spickovy prad 8,4 16,8 6 9 18 27 45

siefova frekvencia [Hz] 48... 62

systémové napdtie v zmysle EN 61800-5-1  [V] 300

max. ochrana siete proti skratu [kA] 100 10

typy siete TN, TT, IT TN, IT

sietovy filter integrovany

Napajanie DC zataZe

rozsah vstupného napatia [V DC] 80...360 80... 700

max. napdtie medziobvodu [V DC] 395 800

menovity prad
pri 320V DC [A] 1,3 2,6 - - - - -
pri 560V DC [A] - - 1,5 2,3 4,7 7,5 11,2

Napajanie logiky

menovité napdtie [V DC] 24 £20%

max. spotreba pridu [A] 0,5/2,32 | 0,5/2,52

1) bez externého sietového filtra/s externym siefovym filtrom

2) max. prid pri kompletnej konfiguracii s dvoma enkodérmi, brzdovym vystupom, pricom je na vietkych 1/0 pripojena max. stanovena zataz

Brzdovy odpor

CMMT-AS- | C2-3A-... C4-3A-... C2-11A-... C3-11A-... C5-11A-... C7-11A-... C12-11A-...

integrovany
odpor [Q] 100 130 47
pulzny vykon [kW] 1,6 5 13,6
pulzna energia [Ws] 230 850 1200
menovity vykon [W] 23 48 48 58 100

externy
odpor [Q] 100... 160 67...100 130... 250 130... 250 80...130 60... 85 40... 60
max. nepretrzity vykon [W] 180 350 400 600 1200 1500 3000

Pomocné pripoje motora

CMMT-AS- |c23A..  Jaa3a..  |ca1a.. |Gaia. [os1a. 1A, |21

monitorovanie teploty motora
digitalny pripojenie teplotného snimaca (PTC, spinac, rozpinac)
analégovy pripojenie analégového snimaca teploty (KTY81... 84, NTC, Pt1000)

vystup pre pridrziavaciu brzdu
konstrukcia High-Side-Switch; 24 V; interne monitorovany
vystupny prad [A] 1,0 | 1,3 | 1,5

vystup pre 2. brzdu

konstrukcia

High-Side-Switch; 24 V; interne monitorovany

vystupny prad [A]

0,1




Udajovy list

Kontrolér pre servomotory CMMT-AS

Rozhrania
Ethernet
funkcia parametrizacia a uvedenie do prevadzky
protokol DHCP
TCP/IP
Enkodér

funkcia enkodéra 1

enkodér ENDAT 2.1

enkodér ENDAT 2.2

enkodér Hiperface

inkrementalny enkodér

enkodér SIN/COS

BISS-C

Nikon-A

funkcia enkodéra 2

inkrementalny enkodér

enkodér ENDAT 2.2

enkodér Hiperface

enkodér SIN/COS

Synchronizacia

funkcia

emulator enkodéra A/B/Z

vstup enkodéra A/B/Z

vystup enkodéra, vlastnosti

maximéalna vystupna frekvencia 1 MHz

rozliSenie az 16384 ppr

vstup enkodéra, vlastnosti

maximalna vstupna frekvencia 1 MHz

rozliSenie aZ 16384 ppr

Vstup/vystup
digitalne vstupy
potet 10... 12 (podla konstrukcie zariadenia)
pocet vysokorychlostnych 2
Casoveé rozlisenie vysokorychlostnych [ps] 1
spinacia logika PNP
vlastnosti galvanicky neoddelené

tiastogne volne konfigurovatelné

v niektorych pripadoch bezpecnostné vstupy

Specifikacia

vzmysle IEC 61131-2, typ 3

pracovny rozsah [V]

0...30

digitalne vystupy

pocet 4... 6 (podla kon3trukcie zariadenia)
pocet vysokorychlostnych 2
Casové rozlisenie vysokorychlostnych [ps] 1
spinacia logika PNP
vlastnosti galvanicky neoddelené
Ciastogne volne konfigurovatelné
max. prad [mA] 20
analégové vstupy na zadavanie poZadovanej hodnoty
pocet 1
vlastnosti diferencialny vstup
konfigurovatelné pre prid/silu, otaéky a polohu
pracovny rozsah I\ +10
impedancia [kQ] 70
bezpotencialové spinacie vystupy
pocet 1
max. prad [mA] 50
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Udajovy list

Bezpecnostné parametre

bezpetnostna funkcia v zmysle EN 61800-5-2

bezpetné vypnutie momentu (STO)

bezpetné zastavenie 1 (551)

bezpetné riadenie brzdy (SBC)

vykonnostna drovefi (PL) podla EN I1SO 13849-1

bezpetné vypnutie momentu (STO)

kategoria 4, vykonnostna Groven e

bezpetné riadenie brzdy (SBC)

kategéria 3, vykonnostna Grover e

Safety Integrity Level (SIL) v zmysle EN 62061 a EN 61508

bezpetné vypnutie momentu (STO)

SIL3/SILCL3

bezpetné riadenie brzdy (SBC)

SIL3/SILCL3

Grad, ktory vystavuje certifikat a €.

TUV Rheinland 01/205/5640.00/18

Proof-Test-Intervall

bezpetné vypnutie momentu (STO) do 20a
bezpetné riadenie brzdy (SBC) 24 h
pokrytie diagnostiky [%] do 97
Safe Failure Fraction (SFF) [%] do 99
tolerancia chyb hardvéru 1
Prevadzkové podmienky a podmienky okolia
krytie 1P20
teplota okolia? [°C] 0... +50
teplota skladovania [eC] -25...+55
relativna vlhkost vzduchu [%] 5... 90 (bez kondenzacie)

trieda ochrany

kategéria prepdtia

stupefi znetistenia 2
odolnost proti rézovému napétiu [kV] 6
max. vyska instalacie? [m] 2000

odolnost proti otrasom a vibraciam

podla EN 61800-2 a EN 61800-5-1

CE znatka (pozri vyhlasenie o zhode)

podla smernice EJ 0o EMC?

podla smernice EU o strojovych zariadeniach

podla smernice EU o nizkom napatf

podla smernice EJ o RoHS

UKCA znatka
(pozri vyhlasenie o zhode)

v zmysle predpisov UK 0 EMC

v zmysle predpisov UK o RoHS

v zmysle predpisov UK o strojoch

znacka KC KC-EMC
certifikaty c ULus - Listed (OL)
RCM Mark

poznamka o materiali

obsahuje LABS latky

v zmysle RoHS

1) priteplote nad 40 °C sa vykon zniZuje 0 3 % na K
2) nad 1000 m sa vykon zniZuje 0 1 % na 100 m

Rozsah pouZzitia najdete vo vyhlaseni o zhode ES: www.festo.sk => Certifikaty.
Ak platia obmedzenia na poufZitie zariadenf v obytnych, obchodnych a priemyselnych objektoch, ako aj v malych prevadzkach, mdzu byt potrebné dal3ie opatrenia na zniZenie rudenia hlukom.

3)
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Udajovy list
Pohlad na kontrolér pre servomotory
Pohlad spredu

[1] PE pripoj pre teleso [7] [X9B] pripoj pre brzdovy odpor
[2] [X5] pripoj pre obsluZni jednotku (za zaslepovacou doskou) [8] [X1C]vstupy/vystupy pre os
[3] [X18]3tandardny Ethernet [9] [X6B]pomocny pripoj pre motor
[4] [X10]synchronizacia zariadenia [10][X6A] fazovy pripoj pre motor
[5] [X3]enkodér2 [11] tieniaca svorka a prvok na odlahZenie fahu
[6] [X2]enkodér1 [12] prepinat DIL na manudlne prestavenie zbernice
CMMT-AS-...-3A CMMT-AS-C2/C3/C5-...-11A CMMT-AS-C7/C12-...-11A
L © ﬂ 7
- & (&
il 0
2 X5
0
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- 11
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[min] B

Pohlad zhora

[1] chladiace teleso [5] [X9B] pripoj pre brzdovy odpor
[2] [X1A]rozhranie |/O [6] [X9A]napéjanie: sief, medziobvod a logika
[3] [XF2 OUT] port 2 s rozhranim RTE [7] [X9A]napéjanie: sief a medziobvod
[4] [XF1IN]port1srozhranim RTE [8] [X9C]napajanie: logika
CMMT-AS-...-3A CMMT-AS-C2/C3/C5-...-11A CMMT-AS-C7/C12-...-11A
1 p— — —
1 1
5 I i
—=
@,
6 =
=
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2 = 2 |
e o= :
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4 g 4 |
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Udajovy list

Priestor na montaz kontroléra pre servomotory

Kontrolér pre servomotory CMMT-AS

H1 ‘ L1 ‘
© Q —d
[B& \[B& ) |
L2
L3

B 07

(] ] [ ] & Vi
H2
Typ H1 H2Y L1 L2 L3
CMMT-AS-C2-...-3A 70 70 52 70 200
CMMT-AS-C4-...-3A
CMMT-AS-C2-...-11A 100 70 62 70 230
CMMT-AS-C3-...-11A
CMMT-AS-C5-...-11A
CMMT-AS-C7-...-11A 100 70 78 70 300

CMMT-AS-C12-...-11A

1) naoptimalne zapojenie motora a vodicov enkodéra na spodnej strane kontroléra pre servomotory sa odpordca priestor 150 mm
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Udajovy list

Rozmery CAD modely na stiahnutie > www.festo.sk

O
] 4
~
N —
h i
—
ﬂ &
— =Tl o N —
In -
A
ﬂ -
—
¢/
B2 H2
B1 H1 Béx_ | __ g@
Typ B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 H1
2
CMMT-AS-2-...-3A 50 34 25 - 11 5,5 5,5 183
CMMT-AS-4-...-3A
CMMT-AS-2-...-11A 60 42 29,7 1,6 11 5,5 5,5 218
CMMT-AS-3-...-11A
CMMT-AS-5-...-11A
CMMT-AS-7-...-11A 75 44 37,5 1,6 11 5,5 5,5 224
CMMT-AS-12-...-11A
Typ H2 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
CMMT-AS-2-...-3A 170 212 170 200 22 10 6 9
CMMT-AS-4-...-3A
CMMT-AS-2-...-11A 205 242 198 220 22 10 6 16
CMMT-AS-3-...-11A
CMMT-AS-5-...-11A
CMMT-AS-7-...-11A 205 319 276 300 22 10 6 13
CMMT-AS-12-...-11A

2024/02 — zmeny vyhradené = internet: www.festo.sk 11
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Udajovy list

Typové oznacenie

Opis

Pocet faz

menovity prad

| ¢ dielu

Typ

Sortiment konektorov NEKM
(> strana 14) nie je
sitastou dodavky kontroléra
pre servomotory.

Protokol zbernice:

EtherCAT

1faza

* 5340819

CMMT-AS-C2-3A-EC-S1

5340820

CMMT-AS-C4-3A-EC-S1

3 fazy

% 5340821

CMMT-AS-C2-11A-P3-EC-S1

* 5340822

CMMT-AS-C3-11A-P3-EC-S1

* 5340823

CMMT-AS-C5-11A-P3-EC-S1

N|vmfwin|I&~IN

8133354

CMMT-AS-C7-11A-P3-EC-S1

12

8133355

CMMT-AS-C12-11A-P3-EC-S1

Protokol zbernice

: PROFINET RT/IRT

1faza

% 5340814

CMMT-AS-C2-3A-PN-S1

“ 5340815

CMMT-AS-C4-3A-PN-S1

3 fazy

Y 5340816

CMMT-AS-C2-11A-P3-PN-S1

* 5340817

CMMT-AS-C3-11A-P3-PN-S1

* 5340818

CMMT-AS-C5-11A-P3-PN-S1

8133352

CMMT-AS-C7-11A-P3-PN-S1

8133353

CMMT-AS-C12-11A-P3-PN-S1

Protokol zbernice:

EtherNet/IP a Modbus TCP

1faza

H 5340824

CMMT-AS-C2-3A-EP-S1

% 5340825

CMMT-AS-C4-3A-EP-S1

3 fazy

* 5340826

CMMT-AS-C2-11A-P3-EP-S1

% 5340827

CMMT-AS-C3-11A-P3-EP-S1

* 5340828

CMMT-AS-C5-11A-P3-EP-S1

8133356

CMMT-AS-C7-11A-P3-EP-S1

8133357

CMMT-AS-C12-11A-P3-EP-S1

Sortiment konektorov NEKM
(> strana 14) je sti¢astou
dodavky kontroléra

pre servomotory.

Multiprotokol

1 faza

“ 8143163

CMMT-AS-C2-3A-MP-S1

* 8143164

CMMT-AS-C4-3A-MP-S1

3 fazy

8143165

CMMT-AS-C2-11A-P3-MP-S1

Y 8143166

CMMT-AS-C3-11A-P3-MP-S1

% 8143167

CMMT-AS-C5-11A-P3-MP-S1

“ 8143168

CMMT-AS-C7-11A-P3-MP-S1

* 8143169

CMMT-AS-C12-11A-P3-MP-S1




Typové oznacenie — stavebnica vyrobkov

Tabulka pre objednavku

Kontrolér pre servomotory CMMT-AS

rad podmienky | kéd zadanie
CMMT-AS-... 3A -11A kédu
€. stavebnice 5111184 5111189
I
rad CMMT CMMT CMMT
typ motora AC synchrénny -AS -AS
menovity prad
2A -C2
3A - [1] -C3
4A - [2] -C4
5A - [1] -C5
7A - [1] -C7
12A - [1] -C12
menovité vstupné napatie
230V AC/50 - 60 Hz - -3A
400V AC - -11A
pocet faz
jedna faza -
tri fazy - -P3
protokol siete/riadenie EtherCAT -EC
PROFINET RT/IRT -PN
EtherNet/IP a Modbus TCP -EP
multiprotokol -MP
bezpetnostna funkcia $tandardna bezpegnost -S1 -S1

[1] C3,C5,C7,C12  len s menovitym vstupnym napatim 11 A
[2] C4 len s menovitym vstupnym napétim 3 A




Kontrolér pre servomotory CMMT-AS

Prislusenstvo

Typové oznacenie — poZzadované prisluSenstvo

NOVINKA

Opis Pre CMMT-AS-... C. dielu Typ
-3A -11A
Sortiment konektorov
na jednovodiZové pripojenie L] - Y 4325822 | NEKM-C6-C16-S
na dvojvodicové pripojenie % 5054513 | NEKM-C6-C16-D
na jednovodicové pripojenie - % 5119205 | NEKM-C6-C45-P3-S
na dvojvodicové pripojenie - % 5118001 | NEKM-C6-C45-P3-D

Pri CMMT-AS-... nie je stG¢astou dodavky kontroléra pre servomotory.

pre dvojvodicové pripojenie.

Pri CMMT-AS-...-MP-... (multiprotokol) je si¢asfou dodavky kontroléra pre servomotory. VZdy sa dodava sortiment konektorov

Typové oznacenie - volitelné prislusenstvo

ObsluZna jednotka CDSB-A1

e Zobrazenie textovych hlasent.
Vdaka tomu sa daji okamZite
ziskat informacie o chybach,
varovania a vybrané (idaje

¢ Jednoduché zalohovanie para-
metrov a firmvéru v jednotke,
uZito€né napr. pri sériovom
uvedeni do prevadzky alebo
vymene zariadenia

e Jedna obsluzna jednotka sa
mdZe pouZit pre viacero
kontrolérov pre servomotory

e ovladaci prvok: dotykova
obrazovka

e displej: TFT; farebny

e velkost displeja: 1,77"

e pouZivatelska pamit: 3 GB

e USB rozhranie: USB 2.0,
typ mini

Dalie technické ddaje:
- internet: cdsb

Teplota okolia Teplota skladovania Krytie Hmotnost C. dielu Typ

[°C] [°C] [g]

0... 60 -20... +70 P20 40 % 8070984 |CDSB-A1

nie je sicastou dodavky kontroléra pre servomotory

Typové oznacenie - volitelné prislusenstvo
Opis | C. dielu Typ

Spojovacie vedenie
e patch kéabel pre daisychain pripojenie rozhrani prevadzkovej zbernice X19A/B | % 8082383 | NEBC-R3G8-KS-0.2-N-S-R3G8-ET
e patch kabel pre funkciu Master/Slave (X10-X10)
e Ethernet kategdérie Cat 5e

% e nie je sitastou dodavky kontroléra pre servomotory

Siefovy filter
1 faza, 8 A, dostatocné pre: % 8088928 | CAMF-C6-F-C8-3A
2x CMMT-AS-C2-3A alebo 1x CMMT-AS-C4-3A
1féaza, 20 A, dostatoctné pre: Y 8088929 | CAMF-C6-F-C20-3A
6x CMMT-AS-C2-3A alebo 3x CMMT-AS-C4-3A
3 fazy, 16 A, dostatocné pre: 8096868 | CAMF-C6-F-C16-11A
8x CMMT-AS-C2-11A alebo 5x CMMT-AS-C3-11A, alebo 2x CMMT-AS-C5-11A,
alebo 2x CMMT-AS-C7-11A, alebo 1x CMMT-AS-C12-11A
3 fazy, 42 A, dostatotné pre: 8096894 | CAMF-C6-F-C42-11A
21x CMMT-AS-C2-11A alebo 14x CMMT-AS-C3-11A, alebo 7x CMMT-AS-C5-11A,
alebo 5x CMMT-AS-C7-11A, alebo 3x CMMT-AS-C12-11A

nie je sti¢astou dodavky kontroléra pre servomotory

14 => internet: www.festo.sk
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NOVINKA Kontrolér pre servomotory CMMT-AS

Prislusenstvo
Typové oznacenie — volitelné prisludenstvo
| Opis | C. dielu Typ
Predradena indukénost’
1féaza, 6 A, dostatocné pre: Y 8088930 | CAMF-C6-FD-C6-3A

2x CMMT-AS-C2-3A alebo 1x CMMT-AS-C4-3A

3 fazy, 6 A, dostatocné pre: 8096867 | CAMF-C6-FD-C6-11A
3x CMMT-AS-C2-11A alebo 2x CMMT-AS-C3-11A, alebo 1x CMMT-AS-C5-11A

nie je sicastou dodavky kontroléra pre servomotory

Typové oznacenie - volitelné prislusenstvo Udajové listy > internet: cacr
Hodnota odporu | Menovity vikon | Pulzna energia | C. dielu Typ
pri 380V pri 380V
[Q] (W] [Ws]
Brzdovy odpor

pre typ CMMT-AS-
C2-3A C4-3A
- u 72 150 2000 1336611 | CACR-LE2-72-W500
L L 100 150 2000 1336615 | CACR-LE2-100-W500
- u 67 720 10800 1336617 | CACR-KL2-67-W1800
u u 100 720 10800 8091545 | CACR-KL2-100-W1800
nie je sti¢astou dodavky kontroléra pre servomotory
Typové oznacenie - volitelné prislusenstvo Udajové listy > internet: cacr
Hodnota odporu | Menovity vykon | Pulzna energia C. dielu Typ
pri 780V pri780V
[Q] (W] [Ws]
Brzdovy odpor
pre typ CMMT-AS-
C2-11A |(C3-11A |(C5-11A |C7-11A [ Cl12-11A
- - - - L 50 120 1800 2882342 | CACR-LE2-50-W500
- - - L - 72 120 1800 1336611 | CACR-LE2-72-W500
- - L] - - 100 120 1800 1336615 | CACR-LE2-100-W500
u u - - - 240 120 1800 8091543 | CACR-LE2-240-W500
- - - - u 40 480 7200 2882343 | CACR-KL2-40-W2000
- - - L - 67 720 10800 1336617 | CACR-KL2-67-W1800
L L - - - 240 720 10800 8091544 | CACR-KL2-240-W1800
- - L] - - 100 720 10800 8091545 | CACR-KL2-100-W1800

nie je sti¢astou dodéavky kontroléra pre servomotory

2024/02 — zmeny vyhradené = internet: www.festo.sk 15




Kontrolér pre servomotory CMMT-AS

PrisluSenstvo
Typové oznacenie — volitelné prisluSenstvo
| Opis | C. dielu Typ
Adaptér
potrebny v kombinéacii s linearnymi osami EGC-...-M1/M2 alebo ELGA-...-M1/M2 8106112 | NEFM-S1G9-K-0,5-R3G8
(externy odmeriavaci systém) ako adaptér medzi kablom enkodéra
c NEBM-M12G8-...-V3 a rozhranim X3 (enkodér 2)
M nie je sti¢astou dodavky kontroléra pre servomotory
Typové oznacenie - volitelné prislusenstvo
Opis Pre CMMT-AS- C. dielu Typ
C2/C4 C2/C3/C5 | C7/C12
..-3A -.-11A -...-11A
Zaslepovacia doska
e sliiZi na zakrytie pripojov, ak sa ] | L] | L] | % 5395254 | CAFC-06-C
nepouZiva obsluzna jednotka
e je sttastou dodavky kontroléra
pre motory
Svorka
> e na zafixovanie krytu a odlahenie ] - - 5326867 | CAMA-C6-SK-S2
r’ tahu kablov motora - n - 5335956 | CAMA-C6-SK-S3
ﬁ%ﬁ e je sitastou dodavky kontroléra ~ . J 8114689 | CAMA-C6-SK-S4
pre motory




