Motion Terminal VTEM

En todo el mundo:
Convincente:
Réapida:

Programa basico de Festo
Resuelve el 80% de sus tareas de automatizacion

Répida disponibilidad, también a largo plazo
Siempre con la calidad de Festo
Seleccidn sencilla

FESTO

El programa basico de Festo es una seleccion
previa de las funciones y los productos mas
importantes, y forma parte de nuestra gama de
productos completa.

En el programa basico encontrara la

mejor relacion calidad-precio para

su automatizacion.

iBusque la

estrella!




Motion Terminal VTEM

Caracteristicas

Solucion innovadora

Ventajas del servopilotaje mediante

vélvulas piezoeléctricas:

e Funcionalidad de regulacion de
presion

e Méaxima vida atil

e Consumo minimo de energia

e Fugas minimas en la funcion de reg-
ulador de presidn proporcional

El controlador integrado ofrece:

e Funcion de la valvula modificable de
forma ciclica

o Integracion de funciones mediante
Motion Apps

Referencias de pedido: opciones del producto

DDD

Versatilidad

Las valvulas conectadas en un puente
completo dentro de un cuerpo de val-
vula permiten implementar las mas di-
versas funciones de vélvulas distribui-
doras en una posicién de vélvula.
Estas funciones se asignan a la vélvula
a través del control conectado y
pueden modificarse durante el funcio-
namiento.

Mediante la funcionalidad de regu-
lacién de la presion de las valvulas, en
combinacion con el servopilotaje inte-
grado, el Motion Terminal VTEM puede
ejecutar tareas delicadas de despla-
zamiento de forma autdnoma.

Producto configurable
Este producto y todas sus opciones
pueden solicitarse a través del soft-
ware de configuracién.

=>Internet: www.festo.com/catalogue/...

Con seguridad funcional

Los sensores integrados monitorizan el
estado de conmutacion de las vélvulas
y la presion en el canal 1, canal 3, ca-
nal 2y canal 4.

Los mddulos de entrada opcionales
permiten la monitorizacién de los actu-
adores conectados.

Esta informacién se evalda en el Mo-
tion Terminal VIEM y se transmite tam-
bién a un controlador de nivel superior.

Encontrara el software de configuracion
en = www.festo.com/catalogue/...
Indique el nimero o el tipo de articulo.

Montaje sencillo

¢ No es necesario cambiar de valvula;
la funcién de valvula distribuidora
se asigna mediante software

e Menos espacio de almacenamiento:
una valvula para todas las funciones

e Puntos de fijacion integrados para
montaje muraly en perfil DIN

e Funcionalidad de estrangulacion in-
tegrada; no es necesaria una regu-
lacién manual

e Integra las funciones de 50 compo-
nentes individuales gracias a las
Motion Apps

N.2art. 8047502 Codigo de
producto

VTEM
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Caracteristicas

Variabilidad
Motion Apps
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Licencias

Para utilizar las Motion Apps, el Mo-
tion Terminal VTEM debe contar con las
licencias correspondientes para las
Motion Apps. El equipamiento basico
incluye licencias para diferentes Mo-
tion Apps. El niimero de licencias
puede ampliarse posteriormente. No
es posible transferir las licencias de un
Motion Terminal VTEM a otro.

En el Motion Terminal, las funciones de
vélvula disponibles pueden asignarse
libremente, tanto temporalmente
como espacialmente, a cada una las
valvulas.

Equipamiento basico (Basic Motion Apps)
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Funciones de la valvula distribuido-
ra

Valvula distribuidora proporcional
Regulacion del caudal de ali-
mentacion y escape

Actuacién-ECO

Diagnosis de fugas

Regulacion de presion proporcional
Preajuste del tiempo en movimiento
Nivel de presion seleccionable
Control de caudal

e Soft Stop

Control de posicién

El Motion Terminal VTEM se compone
de cuatro valvulas de 2/2 vias con
servopilotaje piezoeléctrico conecta-
das en un puente completo y monitor-
izadas por sensor.

Esto se traduce en una serie de carac-
teristicas ventajosas frente a un termi-
nal de valvulas con vélvulas de corred-
era convencionales.

Segin el control, las valvulas pueden
realizar diferentes funciones:

e Valvula de 2x 2/2 vias

Valvula de 2x 3/2 vias

e Vilvula de 4/2 vias

e Vilvula de 4/3 vias

e Regulador de presion proporcional
e Vdlvula distribuidora proporcional

Los sensores integrados permiten una
amplia monitorizacion de las fun-
ciones de valvula.

Estas Motion Apps forman parte del
Motion Terminaly estan incluidas en
cualquier Motion Terminal.

Ademas del equipamiento basico,

pueden pedirse Motion Apps adiciona-

les para cada Motion Terminal.

=>Internet: www.festo.com/catalogue/...

Motion Terminal VTEM

Las valvulas llevan también integradas
funciones que normalmente irian en
componentes separados, como el es-
trangulamiento de caudal o la regu-
lacion de presion.

Los procesos de ajuste manuales, el
suministro y el mantenimiento pueden
suprimirse, ya que todas las tareas se
asignan y gestionan de forma central-
izada desde el software.

Las Motion Apps controlan qué funcion
asume cada valvula y qué tareas debe
cumplir el controlador.

Con esta informacidn, el controlador
del Motion Terminal es capaz de re-
alizar tareas mas complejas para la
regulacion de la presion o para la con-
mutacion de los actuadores conecta-
dos.

Las Motion Apps pueden ejecutarse si-
multaneamente en todas las posi-
ciones de valvula del Motion Terminal
correspondiente.

Estas Motion Apps deben pedirse en la
cantidad que vayan a utilizarse si-
multdneamente en el Motion Terminal.
Algunas Motion Apps estan sujetas a
limitaciones en lo relativo al nimero
de instancias ejecutables simultdnea-
mente.



Motion Terminal VTEM

Caracteristicas

Sensores integrados
Funciones de supervision

Los sensores integrados supervisan:

e Elgrado de apertura de la valvula
(caudal para aire de entrada y aire
de escape)

e Lapresion

Movimiento controlado

La capacidad de adaptar la presion y el
caudal, en combinacién con los sen-
sores integrados, permite influir di-
rectamente en el movimiento del cilin-
dro.

Eficiencia energética
Ahorro de energia en el movimiento

Presion en el canal 2
p [bar]

Presion en el canal 4
p [bar]

Tecnologia piezoeléctrica

El Motion Terminal VTEM utiliza tec-

nologia piezoeléctrica que se caracteri-

za por un consumo eléctrico muy re-

ducido.

Ventajas:

e Unidades de alimentacion de baja
potencia

e Secciones de cables reducidas

e Bajo calentamiento propio

La supervision tiene lugar:

e De forma individual para cada val-
vula

e De forma individual para cada con-
exion de una valvula

De esta manera es posible satisfacer

miltiples requisitos:

o Aire de entraday aire de escape
regulables independientemente de
forma proporcional para cada
camara del cilindro

Movimiento con una fuerza reducida

Ventajas:

o Alta eficiencia energética, ahorro de
energia elevado en la carrera de ret-
roceso

e Reducci6n delvolumen de piezas

Objetivo:

Reduccion de los costes globales gra-
cias al control del movimiento de bajo
consumo de aire comprimido en con-
traposicion con la presurizacién com-
pleta del actuador. Esto disminuye los
costes operativos y logra una mejora
de la rentabilidad total.

El grado de apertura de las valvulas

piezoeléctricas puede controlarse

seglin se desee. Esto permite regular

el caudal de la valvula:

e Sin componentes adicionales

e Con control por tiempo

e (Con control mediante sensores

e De forma individual para cada val-
vula

e De forma individual para cada con-
exion de una valvula
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Con todo ello se genera la siguiente in-
formacion de diagnosis:
¢ Fugas del sistema

e Desplazamiento suave

¢ Desplazamiento rapido

e Reduccion del ruido

e Reducci6n de las vibraciones

Principio de funcionamiento:
Formacidn de presion en el lado de ali-
mentacion solo para generar la difer-
encia de presion necesaria para man-
tener el movimiento. De este modo se
necesita menos aire comprimido por
ciclo.

Al final del movimiento, el Motion Ter-
minal VTEM cierra la véalvula de forma
que solo queda un minimo de presion
estatica suficiente para mantener la
posicidn del cilindro. Gracias a la su-
pervision mediante sensores, en caso
de una posible caida se produce una
regulacion posterior automatica de la
posicion

La regulacion del grado de apertura en

combinacion con los sensores de

presion integrados del Motion Terminal

permite la adaptacion individual de la

presion:

e De forma individual para cada
camara del cilindro

e De forma individual para cada val-
vula

e De forma individual para cada con-
exion de una valvula

o Puede prescindirse de estrangula-
dores de escape

e Puede prescindirse de amortigua-
dores

Aplicacidn:

¢ Habitualmente, para maquinas de
produccion rapidas (como maquinas
de embalaje, de montaje o de me-
canizado)

¢ Movimiento lineal o rotativo con car-
reras medias o alto ndmero de ci-
clos

Ventajas:

e Menor consumo de aire gracias a la
alimentacion de aire parcial

e Presion de contacto variable en la
posicion final o al sujetar una pieza

e Presion variable independiente para
carreras de avance y retroceso

Reservado el derecho de modificacion — 2023/10



Motion Terminal VTEM

Cuadro general del producto

Funcion Version | Tipo/codigo | Descripcion - Pagina

Neumatica/ Encadenamiento neumatico
mecanica

Patrén fijo VTEM 2, 4 u 8 posiciones de valvulas 14
06 1 posicion para mddulos de entrada con 2 posiciones de val-
vula

0 6 2 posiciones para modulos de entrada con mas de 2 posi-
ciones de valvula

Con conexidn eléctrica para terminal CPX

Conexiones de alimentacion de aire/aire de escape y uti-
lizaciones para las valvulas montadas

Alimentacion del aire de pilotaje para las valvulas montadas
Control eléctrico para las valvulas montadas

Valvula de 4x 2/2 vias VEVM Posicidn en caso de fallo de la alimentacion eléctrica/ 19
sefializacion: todos los canales cerrados

Conectadas en un puente completo

Servopilotaje proporcional mediante valvulas piezoeléctricas
Un sensor supervisa el grado de apertura de la valvula

Sensores de presion en la conexion 2y 4

Electrdnica Modulo de entrada

Analdgico CTMM-A 8 entradas analdgicas 21
M8, 4 pines

Unicamente para la regulacion de las funciones puestas a dis-
posicion a través de las Motion Apps

Las Motion Apps pueden enviar datos al controlador de nivel su-
perior

8 entradas digitales 21
M8, 3 pines

Unicamente para el control de las funciones puestas a dis-
posicion a través de las Motion Apps

Las Motion Apps pueden enviar datos al controlador de nivel su-
perior

Digital CTMM-D

Motion Apps | Basic Motion Apps

Funciones de la valvula BMA Eltipo de valvula y el estado de conmutacion pueden asignarse a 24
distribuidora una valvula de forma ciclica:

Valvula de 2x 2/2 vias, normalmente cerrada

Valvula de 2x 3/2 vias, normalmente abierta

Valvula de 2x 3/2 vias, normalmente cerrada

Valvula de 2x 3/2 vias, 1 normalmente cerrada, 1 normalmente
abierta

Valvula de 4/2 vias, monoestable

Valvula de 4/2 vias, biestable

Valvula de 4/3 vias, normalmente a presion

Valvula de 4/3 vias, normalmente cerrada

Valvula de 4/3 vias, normalmente sin presion

- Valvula distribuidora Eltipo de valvula, el estado de conmutacion y una apertura deval- | 26

r proporcional vula continua pueden asignarse a una valvula de forma ciclica:
'I' e Valvula de 4/3 vias, normalmente cerrada

— ® Valvula de 2x 3/3 vias, normalmente cerrada

Regulacion del caudal de Funcion de estrangulacion: 28

alimentacion y escape o Estrangulacion del aire alimentado

| — e Estrangulacion de escape

o Contiene unavalvula de 4/4 vias (equivale a una valvula mas es-
trangulador)

B Actuacion-ECO Para aplicaciones con masas pequefias o desplazamientos lentos: | 29
_“5‘5 * Bajo consumo en el movimiento del cilindro gracias a la estrangu-
I@ lacion del aire alimentado
o Valor de estrangulacion del aire de alimentacion regulable
o Cierre de la alimentacion de aire al alcanzarse la posicion final
e Serequieren sensores y un modulo de entrada digital
e Diagnosis de fugas Monitorizacion del consumo de aire: 34

| :[I | ® Programacion del sistema
® Mensaje de diagnosis basado en los pardmetros predetermina-
== dos

Estas Motion Apps pueden ejecutarse simultaneamente en todas las posiciones de valvula del Motion Terminal correspondiente.
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Motion Terminal VTEM

Cuadro general del producto

Funcion Version |Tipo/c6digo |Descripci6n - Pagina

Motion Apps | Apps adicionales

Regulacion de presion PD Regulacién de ambas presiones de salida de valvula independiente- | 27
gy
_l:',:} proporcional mente entre si
[\V—’JI o 2 reguladores de presion proporcionales
- Preajuste del tiempo en T Tiempo de desplazamiento predeterminado para la extension y la re- | 30
__-E movimiento traccion
.-"r o (Calculo previo del perfil de desplazamiento segin los parametros
configurados

® Programacion del sistema

e Regulacion posterior automatica del sistema

o Se requieren sensores y un modulo de entrada digital
Nivel de presion seleccionable SPL Movimiento de cilindro de bajo consumo gracias a un nivel de 31

B L .
_l:-:;} presion reducido:
’) o Regulacion de la presion para aire de entrada

® Funcion de estrangulacion para aire de escape

Control de caudal FC Regulacién de los caudales en las dos salidas de valvula independi- | 32
FLOW entemente entre si:
— e Posibilidad de funcionamiento controlado y regulado

o (aracteristica de regulacion ajustable

e Posibilidad de ajustar diferentes medios

o Se requieren sensores y un modulo de entrada analdgico para el
funcionamiento regulado

Soft Stop SP Control del comportamiento del cilindro cerca de las posiciones fina- | 33

=M
o Aceleracion controlada

e Frenado suave

® Programacion del sistema

® Regulacion posterior automatica del sistema

e Se requieren sensores y un modulo de entrada analdgico

Control de posicion BB Control de posicion libre en el margen de movimiento: 35
o Perfil de movimiento controlado configurable mediante parametri-

b4 zacion (p. ej., gran dinamica)

e Ahorro de energia durante el movimiento del cilindro posible re-

duciendo el nivel de presién mediante parametrizacion

o Resistente frente a cambios condicionados por el desgaste

® Programacion del sistema

e Se requieren sensores y un modulo de entrada analdgico

Para estas Motion Apps se requieren tantas licencias como usos simultaneos se produzcan

6 =>Internet: www.festo.com/catalogue/... Reservado el derecho de modificacion — 2023/10



Motion Terminal VTEM

Cuadro general de periféricos

Denominacion Descripcion resumida - Pagina/Internet
[1] | Mddulos CPX CPX Nodo de bus, bloque de control, médulos de entrada y salida cpx
[2] | Controlador CTMM Para VTEM e interfaz neumatica al terminal CPX 14
[3] | Cuerpo de lavalvula VEVM Contiene 4 vélvulas de asiento de émbolo con servopilotaje piezoeléctrico e interconectadas 19
[4] | Portaetiquetas ASCF Para una vélvula 36
[5] | Placaciega VABB Para posicion de valvula no ocupada (posicién de reserva) o posicion para un médulo de entrada 36
[6] | Mddulo de entrada CTMM Para la conexion de sensores al VTEM 21
[7] | Tapa ciega ISK Para cerrar conexiones no utilizadas 36
[8] | Cable de conexion NEBU Para la conexion de sensores 38
[9] | Sensor de posicion SDAP Sensor de recorrido analdgico para médulo de entrada VTEM CTMM 36
[10] | Tapdn ciego B Para cerrar conexiones no utilizadas 38
[11] | Racores QS Para la conexion de tubos flexibles 38
[12] | Silenciador U Para conexiones del aire de escape 38
[13] | Perfil distribuidor VABM Encadenamiento neumatico y eléctrico 36
[14] | Accesorio para montaje en perfil  VAME Para CPXy VTEM 36
DIN
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Motion Terminal VTEM

Cuadro general de periféricos

Interfaz del Motion Terminal VTEM a un controlador de nivel superior

Sumario Protocolo de bus/nodo de bus

CODESYS

CPX-CEC-C1-V3
CPX-CECS1-V3
CPX-CEC-M1-V3

DeviceNet

CPX-FB11

PROFIBUS-DP
CPX-FB13

CC-Link

CPX-FB23-24

PROFINET

CPX-FB43
CPX-M-FB44

EtherNet/IP

CPX-FB36

EtherCAT
CPX-FB37

Sercos Il

CPX-FB39

POWERLINK

Las especificaciones e informaciones CPX-FB40
técnicas exactas sobre CPX pueden

consultarse en la siguiente direccién

de Internet:

- Internet: cpx

8 =>Internet: www.festo.com/catalogue/...

Caracteristicas especiales

Programacion con CODESYS
Interfaz Ethernet

Modbus/TCP

EasylP

CANopen maestro

Hasta 512 entradas/salidas digi-
tales

32 entradas analdgicas

18 salidas analdgicas

Hasta 512 entradas/salidas digi-
tales
18 entradas/salidas analdgicas

Hasta 512 entradas/salidas digi-
tales

32 entradas analdgicas

18 salidas analdgicas

Hasta 512 entradas/salidas digi-
tales
32 entradas/salidas analdgicas

Hasta 512 entradas/salidas digi-
tales

32 entradas analdgicas

18 salidas analdgicas

Hasta 512 entradas/salidas digi-
tales

32 entradas analdgicas

18 salidas analdgicas

Hasta 512 entradas/salidas digi-
tales

32 entradas analdgicas

18 salidas analogicas

Hasta 512 entradas/salidas digi-
tales
32 entradas/salidas analdgicas

Hasta 512 entradas/salidas digi-
tales
32 entradas/salidas analdgicas

Reservado el derecho de modificacion — 2023/10



Caracteristicas: neumatica

Neumatica del Motion Terminal

El Motion Terminal VTEM funciona ani-
camente en combinacion con el termi-
nal eléctrico CPX. Un Motion Terminal
VTEM consta de 2, 4 u 8 posiciones de
valvula.

Valvula para placa base

Valvula proporcional de 4x 2/2 vias
Simbolo del circuito

El encadenamiento neumatico y eléc-
trico se realiza en el patron fijo. No es
posible una ampliacion posterior.

VTEM ofrece numerosas funciones de
vélvula que pueden programarse. Las
valvulas constan de cuatro valvulas
proporcionales de 2/2 vias conectadas
en un puente completo.

Cada valvula proporcional de 2/2 vias
estd servopilotada por dos valvulas
piezoeléctricas.

Cddigo

En el Motion Terminal pueden inte-
grarse una o dos posiciones para mod-
ulos de entrada con 8 entradas digi-
tales u 8 entradas analdgicas.

El suministro de aire de pilotaje es
com{in para todas las vélvulas desde
el canal 14 (internamente derivado
desde el canal 1 o mediante ali-
mentacion externa).

Descripcion

Motion Terminal VTEM

El grado de apertura de las valvulas y
la presion en los canales 2y 4 estan
supervisados por sensores.

[
T T
lsa 1 13

4,2
Br=
14

Funcion de posicion 1-8: C

e Circuito de puente

¢ Monoestable

e Reposicion por muelle mecanico

e Presion de funcionamiento 0 ... 8 bar

e Funcionamiento con vacio solo en la conexion 3

Placa ciega

il

Posicion no ocupada (cddigo L) sin
funcion de valvula para reservar (cer-
rar) posiciones de valvula o posiciones
no utilizadas de mddulos de entrada.

Alimentacion de presion y descarga de aire

La alimentacion de aire comprimido
del Motion Terminal se realiza a través
de:

o Perfil distribuidor

e (Controlador/interfaz neumatica

La descarga de aire (canal 3) se realiza
através de:

o Perfil distribuidor

e Controlador/interfaz neumatica

El aire de escape de pilotaje (canal 84)
esta separado completamente del ca-
nal 3. Su conexidn se encuentra junto
a las conexiones de los canales 1y 3
en el controlador (interfaz neumatica al
terminal CPX).

2023/10 - Reservado el derecho de modificacion

Para garantizar el funcionamiento se
supervisa la presion del canal 1. Si la
presion baja de 3 bar o supera los

10 bar, se detienen las aplicaciones en
curso, y se emite un mensaje de error.

Todas las vélvulas del Motion Terminal

se alimentan con aire de pilotaje

comdn.

La alimentacion puede ser:

e interna (del canal 1 del perfil dis-
tribuidor) o bien

o externa (del canal 14)

No es necesaria la separacion de las
zonas de presion (canal 1), pues cada
valvula puede regular individualmente
su presion de salida.

Para las aplicaciones de vacio se
conecta el vacio en la conexion 3y la

presion en la conexion 1 para el impul-

so de expulsion.

=>Internet: www.festo.com/catalogue/...

Nota

En funcionamiento con vacio, debera
anteponerse un filtro a las valvulas.
De esta manera se evita que puedan
penetrar particulas extrafias en la
valvula (por ejemplo, al utilizar una
ventosa).




Motion Terminal VTEM

Caracteristicas: neumatica

Alimentacion de presion y alimentacion de aire de pilotaje

Esquemas | Descripcion | | Esquemas Descripcion
Controlador
YAN o Descarga de aire a través del o Alimentacion de presion a
— controlador ) través de controlador
() o Laalimentacion de presion se @ e Ladescarga de aire se realiza
realiza a través de un perfil T a través de un perfil distribui-
3 distribuidor —: dor
1 o Ladescarga de aire puede re- O D1 e Laalimentacion de presion
— 14 alizarse adicionalmente tam- — 14 puede realizarse adicional-
Cﬁ— 84 bién a través de un perfil dis- @_ 84 mente también a través de un
v tribuidor v perfil distribuidor
e
A e Descarga de airey ali- o (Conexiones en el controlador
— mentacion de presion a través — cerradas
() de controlador @ o Alimentacion de presiony
e Laalimentacion de presiony T descarga de aire a través de
3 la descarga de aire pueden re- —3 un perfil distribuidor
O 1 alizarse también a través de E—1
— 14 un perfil distribuidor —=—14
(pr—84 (pr—8s
v v
s
Perfil distribuidor con alimentacion interna del aire de pilotaje
3 e Descarga de aire a través de 3 . e Alimentacion de presion a
1 N A A A . {>3 perﬁ! dIStI‘Ibl.JldOI‘ - X N A A A ! través de perfil d.lstrlbwdo.r
t; t; t; t; I ! o Laalimentacion de presion se t; V/_\ t; t; I o Ladescarga de aire se realiza
14 NN AN AN realiza a través de un controla- 14 NN AN AN a través de un controlador
84 : dor 84 : o Laalimentacion de presion
o Ladescarga de aire puede re- puede realizarse adicional-
alizarse también a través de 1 mente también a través de un
un controlador controlador
> e Descarga de aire y ali- 3 . e Conexiones en el perfil dis-
X N A A A 3 mentaaon. de.pre.zsmn através X N A A A : '[I'Ibu.IdOI' cerr.a}das -
\:\ t; t; j; I de perfil distribuidor t; \:\ t; t; I ! o Laalimentacion de presiony
14 NN AN AN e Laalimentacion de presiony 14 O U U U la descarga de aire se realizan
84 : la descarga de aire pueden re- 84 : a través de un controlador
alizarse adicionalmente tam-
1 bién a través de un controla-
dor
Perfil distribuidor con alimentacion externa del aire de pilotaje
> e Descarga de aire a través de 3 . e Alimentacion de presion a
1 N A A A : 3 perﬁ! dIStI‘Ibl.JldOI‘ - X N A A A ! través de perfil d.IS'[I'IbUIdOIT
~ T o Laalimentacion de presion se ~ T o Ladescarga de aire se realiza
14 S AVEA, realiza a través de un controla- 14 S AVAA, a través de un controlador
84 : dor 84 : o Laalimentacion de presion
o Ladescarga de aire puede re- puede realizarse adicional-
14 alizarse también a través de 14 1| mentetambién a través de un
un controlador controlador
3 > e Descarga de aire y ali- . e (Conexiones en el perfil dis-
X N A A A 3 mentauon. de.pn?smn a través X N A A A : '[I'IbU.IdOI' cerr.a}das -
=~ T de perfil distribuidor ~ T ! o Laalimentacion de presiony
14 A AAW, e Laalimentacion de presiony 14 o0 la descarga de aire se realizan
84 : la descarga de aire pueden re- 84 : a través de un controlador
alizarse adicionalmente tam-
14 1 bién a través de un controla- 14
dor
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Motion Terminal VTEM

Caracteristicas: neumatica

Funcionamiento con vacio
Fundamentos

El Motion Terminal VTEM puede funcio-  Si se utiliza la alimentacion internade  Los sensores de presion internos en el

nar con vacio. aire de pilotaje, debe respetarse la canal 2 y el canal 4 registran la " § " Nota
Para el funcionamiento con vacio, se presion minima (3 bar) en el canal 1. presion/vacio y permiten a la vélvula En funcionamiento con vacio, debera
conecta a la conexion 3. En la conex- una regulacion de su grado de apertu- anteponerse un filtro a las valvulas.
ion 1 puede conectarse presion para ray del nivel de presion. De esta manera se evita que puedan
obtener un impulso de expulsion. Por su construccion, los sensores es- penetrar particulas extraias en la
tan protegidos contra el ensuciamien- valvula (por ejemplo, al utilizar una
to. ventosa).
Racores
Conexiones 1, 2, 3, 4, 14y 84
El sentido de salida de las conexiones Mediante la seleccion de los racores La seleccion del tipo de conexion y el e para cada una de las conexiones 2,
neumaticas en el perfil distribuidor correspondientes es posible variar el sentido de salida se efectla: en contraposicion con la definicion
esta predeterminado. sentido de salida de los tubos flexibles e para todas las conexiones 2y 4 general
que sevan a conectar. e para todas las conexiones de ali- e para cada una de las conexiones 4,
mentacion de presion en contraposicion con la definicion
e para todas las conexiones de des- general
carga de aire
Conexion en la valvula (conexion 2/4)
Codigo | Descripcion
[1] G18 Uni6n roscada G1/8
[2] Q... Conexion de valvula: racor de conexion ...
Tipo de conexidn de valvula: recta
[3] Q... Conexion de valvula: racor de conexion ...
FA Tipo de conexidn de valvula: acodada hacia arriba
[4] Q... Conexion de valvula: racor de conexion ...
FC Tipo de conexion de valvula: acodada hacia abajo

2023/10 — Reservado el derecho de modificacion =>Internet: www.festo.com/catalogue/... 11



Motion Terminal VTEM

Caracteristicas: montaje

Montaje del Motion Terminal
Montaje mural

El Motion Terminal VTEM se atornilla
con cinco tornillos M4 o M6 a la super-
ficie de fijacion.

Los taladros para efectuar el montaje
se encuentran:

e en la placa final izquierda (CPX)

e en el lado derecho del perfil dis-

Y tribuidor

e en el controlador VTEM

=

00000000

m

©

[1] El Motion Terminal se engancha
en el perfil DIN.

[2] A continuacidn se gira el Motion
Terminal en el perfil DIN y se en-
caja
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Caracteristicas: visualizacion y manejo

Visualizacion y manejo
Terminal CPX

Los médulos del terminal CPX dis-

ponen de diferentes diodos emisores

de luz. Estos proporcionan informacion

sobre:

e Elestado de la comunicacion por
bus

e Elestado del sistema

e Elestado del médulo

Elementos de mando e indicadores

Controlador VTEM

El controlador VTEM dispone de diodos

emisores de luz para la indicacion de:

e tensiones de funcionamiento

e el estado de comunicacion con el
controlador de nivel superior

e el trafico de datos Ethernet

Valvula VTEM

En cada valvula VTEM se encuentra
una indicacién acerca de si la valvula
estd operativa o si existe un fallo de
funcionamiento.

Las vélvulas no disponen de acciona-
miento manual auxiliar mecanico.

J

©000°000©

O
@)
o
3 ®
2 @
©
o
Diagnosis

La localizacion rapida de las causas de
los fallos en la instalacion eléctrica
para la reduccion de los tiempos de in-
actividad del sistema de produccion
requiere un soporte detallado de las
funciones de diagnosis.

Etiquetados

2023/10 — Reservado el derecho de modificacion

En principio, puede diferenciarse entre
la diagnosis in situ mediante diodos
emisores de luz o la unidad de indi-
cacion y controly la diagnosis a través
de la interfaz de bus.

El Motion Terminal VTEM permite la di-
agnosis in situ mediante diodos
emisores de luz, asi como la diagnosis
a través de interfaz de bus e interfaz
Ethernet.

[1] Portaetiquetas

=>Internet: www.festo.com/catalogue/...

Motion Terminal VTEM

Mddulo de entrada VTEM

Los mddulos de entrada estan dotados
de un indicador de disponibilidad de
funcionamiento central por médulo.

El modulo con entradas digitales cuen-
ta con un indicador del estado de la
entrada por cada canal.

[1] Indicador mediante diodo emisor
de luz en el nodo de bus del ter-
minal CPX

[2] Indicador mediante diodo emisor
de luz en el controlador VTEM

[3] Interfaz Ethernet en el controlador
VTEM

[4] Indicador mediante diodo emisor
de luz en la valvula VTEM

[5] Médulo de entrada VTEM

Para el etiquetado del Motion Terminal
se dispone de soportes de identifi-
cacion.

Para colocarlos, se enganchan en las
valvulas.
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Motion Terminal VTEM

Hoja de datos: Motion Terminal VTEM

- " - (Caudal

Hasta 450 |/min
- rj - Ancho de las valvulas
27 mm
- l'| - Tension
24V DC

Especificaciones técnicas generales

Estructura del terminal de valvulas

Patrdn fijo

Motion Apps

Funciones de la vélvula distribuidora

Valvula distribuidora proporcional

Regulacién de presion proporcional

Regulacion del caudal de alimentacion y escape

Actuacion-ECO

Preajuste del tiempo en movimiento

Nivel de presion seleccionable

Control de caudal

Diagnosis de fugas

Soft Stop

Control de posicion
Nimero maximo de posiciones de valvula 8
Tamano de valvula [mm] 27
Patron uniforme [mm] 28
Anchura nominal [mm] 4,2
Forma constructiva Asiento del émbolo
Tipo de junta Blanda
Tipo de accionamiento Eléctrico
Tipo de control Servopilotado
Funcién de la valvula Asignable mediante Motion App
Caudal normal 0,8 - 0 MPa (8 » 0 bar, 116 - 0 psi) [l/min] 1000
Caudal nominal normal 0,6 = 0,5 MPa (6 = 5 bar, Alimentacion de aire [l/min] 450
87 > 72,5 psi) Descarga de aire [l/min] 480
Aptitud para vacio St

Funcion de escape

No estrangulable

Alimentacion del aire de pilotaje

Interna o externa

Sentido de flujo

No reversible

Sistema eléctrico 1/0

Si

Grado de proteccion

IP65

14 =>Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Hoja de datos: Motion Terminal VTEM

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Motion Terminal VTEM

Fluido de funcionamiento

Aire comprimido seglin ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Gases inertes

Fluido de mando

Aire comprimido segln I1SO 8573-1:2010 [7:4:4]

Gases inertes

Nota sobre el fluido de funcionamiento/mando

No es posible el funcionamiento con aire comprimido lubricado

No se permite la condensacion en la valvula

Presion de funcionamiento [MPa] 0,3...0,8
[bar] 3.8
[psi] 43,5...116
Presion de mando [MPa] 0,3...0,8
[bar] 3.8
[psi] 43,5...116
Nota sobre la presion de funcionamiento/de mando 0 ... 8 bar con aire de pilotaje externo
Funcionamiento con vacio solo en la conexidn 3
Temperatura ambiente [°C] +5... +45
Temperatura del medio [°C] +5 . +45
Temperatura de almacenamiento [°q] =20 ... +40
Humedad relativa del aire [%] 0..90
Clase de resistencia a la corrosion CRCY 2
Marcado CE (véase la declaracion de conformidad) Segiin la Directiva sobre CEM de la UE?
Marcado KC KC-CEM
Conformidad PWIS VDMA24364-Zona lll
Certificacion c UL us - Listed (OL)
Prueba de inflamabilidad del material UL94 HB
Organismo que expide el certificado ULE322346

Aptitud para el contacto con alimentos

Véase la informacién complementaria sobre el material

Resistencia a las vibraciones

Prueba de transporte con grado de severidad 2 seglin FN 942017-4 y EN 60068-2-6

Resistencia a golpes e impactos

Prueba de impacto con grado de severidad 2 segiin FN 942017-5y EN 60068-2-27

Nota sobre la resistencia a los golpes e impactos

El montaje con perfil DIN debe ser estatico obligatoriamente.

1)  Mas informacion www.festo.com/x/topic/kbk

2) Consulte el dmbito de aplicacion en la declaracion de conformidad CE: www.festo.com/catalogue/VTEM => Soporte/Descargas.

En caso de existir limitaciones de utilizacion de los equipos en zonas residenciales, comerciales e industriales, asi como en empresas pequefas, es posible que deban adoptarse medidas adicionales para reducir la emision de inter-

ferencias.

Datos eléctricos

Tension nominal de funcionamiento [vD(] 24
Fluctuaciones de tension admisibles [%] +25
Proteccién contra contacto directo e indirecto PELV
Consumo de corriente/potencia
Controlador Valvula Mddulo de entrada | Mddulo de entrada
digital analégico
Consumo propio Con tension nominal de funciona- [mA] 115 60 12 12
miento de la electrénica/sensores
Con tension nominal de funciona- [mA] 85 24 0 0
miento de la carga
Potencia Con tension nominal de funciona- W] 2,76 1,5 0,29 0,29
miento de la electronica/sensores
Con tension nominal de funciona- W] 2,04 0,58 0 0
miento de la carga

2023/10 — Reservado el derecho de modificacion
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Motion Terminal VTEM

Hoja de datos: Motion Terminal VTEM

Conexiones neumaticas

Alimentacion 1 Rosca G3/8
Conexion de descarga de aire 3 Rosca G3/8
Alimentacion del aire de pilotaje 14 Rosca M5
Escape del pilotaje 84 Rosca M7
Agujero de aireacion Rosca M7
Utilizaciones 2 Rosca G1/8
4 Rosca G1/8
Materiales
Juntas TPE-U (PU)
NBR

Nota sobre los materiales

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

Peso del producto

Pesos aproximados [g]

Controlador 290
Perfil distribuidor con 2 posiciones de valvula 550

780 (con 1 posicidn no ocupada para el mddulo de entrada)
Perfil distribuidor con 4 posiciones de valvula 990

1460 (con 2 posiciones no ocupadas para mddulos de entrada)
Perfil distribuidor con 8 posiciones de valvula 1875

2340 (con 2 posiciones no ocupadas para modulos de entrada)
Placa ciega 75
Cuerpo de la valvula 200
Mddulo de entrada 75

Elementos de conexion e indicacion

® O
1 PO OM
st O Oprs
2
3 Tpﬂ @
O
©
© 0
16
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[1] Diodo emisor de luz de diagnosis

©p 2]

Interfaz Ethernet para la configu-
racion del sistema

[3] Diodo emisor de luz de estado de

interfaz Ethernet
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Motion Terminal VTEM

Hoja de datos: Motion Terminal VTEM

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
Vista frontal
L12 ‘
L13 \
L15
[5h 7 8 9
| © . D2
m| m ‘
T G = ?; WO Or ‘ Al
uw
5|5 J @] o ‘@
1 \4".1‘,1“ 20 OM sFO OPs . @
T (O] —) . Al
N & D @ s [[{(@ &
0| | @ \0 o
@ = @ = = = =1 i @
@ 4 @ 14
(e 3
1 pl be— &) @ (@)
&= &) (3) <@y . N
7
: ] ® o I
D Y
= i il HiRlE: e 3
L2z | | II el oty b | D | L24 @
L21 - L14
L20 L18 L16 L17
L19 L1
L10
[5] Nodo de bus CPX [7] Valvula VEVM [8] Placa ciega [9] Mddulo de entrada CTMM
[6] Controlador
Codigo B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9 B10 D1 D2 D3
de pro-
ducto
VTEM 128,5 116,2 66,3 65 33,5 23,5 10,5 5,2 7,1 21,6 6,6 6,6 4,4
Codigo | Namero de posiciones | Ndmero de mddulos de L10 L11 L12 L13 L14 L15 L16 L17 L18 L19
depro- | devalvula entrada
ducto
VTEM 2 0 97 72 105,5 98,8 60 50 27,5 27 27 99
2 1 125 100
4 0 153 128
4 2 209 184
8 0 265 240
8 2 321 296
Cddigo L20 121 L22 L23 L24
de pro-
ducto
VTEM 80,5 30,6 8,5 6,8 6,5
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Motion Terminal VTEM

Hoja de datos: Motion Terminal VTEM

Dimensiones

Vista en horizontal

L8

LS

Descarga de datos CAD » www.festo.com

L
N
T e = ©
T —
ol B I I = RINE
T A — = 5
m h =
2o Il L% ERSEERE
& {L - o %
L3 T
L6 10
L1
f———
[1] Conexiones 2y 4 [2] Conexidn atierra [3] Conexion 14, alimentacion [4] Conexiones Ly 84
externa del aire de pilotaje
Codigo de H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9 H10 H11 H12 H13 H14
producto
VTEM 102,7 87,5 73 66,5 35 25,8 10,8 98,4 66,3 58 28 17 27 9
Codigo de L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10
producto
VTEM 14,9 14,9 17,6 28 28 24,9 39,6 16,5 13,5 14
Vista lateral
— y [10] Conexion 1
1 [11] Conexidn 3
‘ [12] Accesorio para montaje en perfil
= | o ‘ DIN
= 0
I
he)
N =
E T
Cddigo de B11 H15 H16 H17
producto
VTEM 128,5 98,4 66,3 58
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Hoja de datos: valvulas VEVM

- " - Caudal %
450 |/min 2SS | {} TT
14l Tga— 1 13
- r.' - Ancho de las valvulas
27 mm
l'| Tension
24V DC

Especificaciones técnicas generales

Motion Terminal VTEM

Funcién de la valvula

Asignable mediante Motion App

Tipo de reposicion

Muelle mecanico

Forma constructiva

Asiento del émbolo

Tipo de junta Blanda

Tipo de accionamiento Eléctrico

Tipo de control Servopilotado
Alimentacion del aire de pilotaje Externa

Sentido de flujo

No reversible

Aptitud para vacio

Si

Funcion de escape

No estrangulable

Posicion de montaje

Indistinta

Indicacion del estado

Diodo emisor de luz azul = estado normal

Diodo emisor de luz rojo = fallo de funcionamiento

Anchura nominal [mm] 4,2
Caudal normal 0,8 » 0 MPa (8 » 0 bar, 116 > 0 psi) [l/min] 1000
Caudal nominal normal 0,6 = 0,5 MPa (6 = 5 bar, Alimentacion de aire  [l/min] 450
87 > 72,5 psi) Descarga de aire [l/min] 480
Valor C [I/sbar] 2
Tamano de valvula [mm] 27
Patron uniforme [mm] 28
Peso del producto (] 200
Grado de proteccion IP65
Tiempos de conmutacion
Tiempo de conmutacion Conexion [ms] 8,5
Desconexion [ms] 8,5

2023/10 — Reservado el derecho de modificacion
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Motion Terminal VTEM

Hoja de datos: valvulas VEVM

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Fluido de funcionamiento Aire comprimido seglin ISO 8573-1:2010 [7:4:4]
Gases inertes
Fluido de mando Aire comprimido segiin I1SO 8573-1:2010 [7:4:4]
Gases inertes
Nota sobre el fluido de funcionamiento/mando No es posible el funcionamiento con aire comprimido lubricado
No se permite la condensacion en la valvula
Presion de funcionamiento [MPa] 0,3..0,8
[bar] 3..8
[psi] 43,5...116
Presion de mando [MPa] 0,3..0,8
[bar] 3.8
[psi] 43,5..116
Nota sobre la presion de funcionamiento/de mando 0 ... 8 bar con alimentacidn externa del aire de pilotaje
Funcionamiento con vacio solo en la conexion 3
Temperatura ambiente [eq] +5... +45
Temperatura del medio [°C] +5 .. +45
Temperatura de almacenamiento [°q] =20 ... +40
Humedad relativa del aire [%] 0..90
Clase de resistencia a la corrosion CRCY 2
Conformidad PWIS VDMA24364-Zonallll
Prueba de inflamabilidad del material UL94 HB
Aptitud para el contacto con alimentos Véase la informacién complementaria sobre el material

1)  Mas informacion www.festo.com/x/topic/kbk

Datos eléctricos

Tension nominal de funcionamiento [vD(Q] 24
Fluctuaciones de tension admisibles [%] +25
Consumo eléctrico W] 2
Tiempo de utilizacion TU [%)] 100

Conexiones neumaticas

Alimentacion 1 Rosca G3/8

Conexion de descarga de aire 3 Rosca G3/8

Alimentacion del aire de pilotaje 14 Rosca M5

Escape del pilotaje 84 Rosca M7

Agujero de aireacion Rosca M7

Utilizaciones 2 Rosca G1/8
4 Rosca G1/8

Materiales

Cuerpo PA

Juntas TPE-U (PU)

NBR
Nota sobre los materiales En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)
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Hoja de datos: moédulos de entrada

Funcion Ambito de aplicacién
* Modulos de entrada para ali-
mentacion de tension de 24 V DC

Los mddulos de entrada permiten la
conexidn de sensores analdgicos y dig-

itales al Motion Terminal. para sensores

Las sefiales de entrada se utilizan para @ Mddulo digital para légica PNP

las tareas de movimiento, pero tam-
bién pueden ser reenviadas por una
Motion App al controlador de nivel su-
perior.

Especificaciones técnicas generales

e Modulo analdgico para 4 ... 20 mA

Modulo de entrada digital

Motion Terminal VTEM

Médulo de entrada analdgico

Conexiodn eléctrica Funcion

Entrada digital

Entrada analdgica

Tipo de conexion

8 z6calos

8 zocalos

Tecnologia de conexion

M8x1, codificacion A seglin EN 61076-2-

M8x1, codificacion A segln EN 61076-2-

104 104
Nimero de pines/hilos 3 4
Nimero de entradas 8 8
Nimero de salidas 0 0
Curva caracteristicas de las entradas Seglin IEC 61131-2, tipo 3 -
Margen de sefial - 4...20 mA
Nivel de conmutacion Sefial 0: <5V -
Sefal 1: 2 11V -
Tiempo de supresion de rebotes de [ms] 0,1 -
entrada
Logica de conmutacion de entradas PNP (conexion a positivo) -
Magnitud medida - Corriente
Protecci6n por fusible Fusible electrdnico interno Fusible electrénico interno
Separacion de potencial Canal - bus interno No No
Canal - canal No No
Diagnosis mediante diodo emisor de luz Error por médulo Error por médulo
Estado por canal -
Tension nominal de funcionamiento [vD(] 24
Tensién nominal de funcionamiento de la electronica/sensores [vD(] 24
Fluctuaciones de tension admisibles [%] +25
Consumo propio de corriente con tension nominal de funcionamiento [mA] Tipicamente 12
Corriente total maxima de entradas por mddulo [A] 0,2
Longitud max. del cable [m] 30
Dimensiones Ancho x largo x alto [mm] 27 x123 x40
Patrdn uniforme [mm] 28
Peso del producto gl 75
Grado de proteccion IP65
P67
Materiales
Cuerpo PA reforzada
Nota sobre los materiales En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Temperatura ambiente [°C] =5...+50
Temperatura del medio [°C] -5...+50
Temperatura de almacenamiento [°q] =20 ... +40
Clase de resistencia a la corrosion CRCY 2

Marcado CE (véase la declaracion de conformidad)

Segiin la Directiva sobre CEM de la UE?

Conformidad PWIS

VDMA24364-B1/B2-L

1)  Mds informacion www.festo.com/x/topic/kbk

2) Consulte el ambito de aplicacion en la declaracion de conformidad CE: www.festo.com/catalogue/VTEM => Soporte/Descargas.
En caso de existir limitaciones de utilizacion de los equipos en zonas residenciales, comerciales e industriales, asi como en empresas pequefas, es posible que deban adoptarse medidas adicionales para reducir la emision de inter-

ferencias.

2023/10 — Reservado el derecho de modificacion
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Motion Terminal VTEM

Hoja de datos: médulos de entrada

Caracteristicas de ingenieria de seguridad

Marcado CE (véase la declaracion de conformidad) Segiin la Directiva sobre CEM de la UEY
Resistencia a golpes e impactos Prueba de impacto con grado de severidad 2 seglin FN 942017-5y EN 60068-2-27
Resistencia a las vibraciones Prueba de transporte con grado de severidad 2 seg(in FN 942017-4y

EN 60068-2-6

1)  Consulte el ambito de aplicacion en la declaracion de conformidad CE: www.festo.com/catalogue/VTEM => Soporte/Descargas.
En caso de existir limitaciones de utilizacion de los equipos en zonas residenciales, comerciales e industriales, asi como en empresas pequeas, es posible que deban adoptarse medidas adicionales para reducir la emision de inter-
ferencias.

Elementos de conexion e indicacion
Mddulo de entrada con entradas digitales Maddulo de entrada con entradas analdgicas

[1] Diodos emisores de luz de estado
de entradas (indicacion de esta-

[1] Diodo emisor de luz de estado
(mddulo) de cortocircuito/so-

1 Z do, verde) brecarga en alimentacion de sen-
lo [2] Diodo emisor de luz de estado sores (rojo)
? Lo 3 (mddulo) de cortocircuito/so- 1 ? [2] Conexiones de sensores
© brecarga en alimentacion de sen-
q j sores (ojo)
L, [3] Conexiones de sensores
®

Asignacion de pines para conexiones de sensores

Ocupacion de conexiones | Pin | Sefal | Designacion Ocupacion de conexiones | Pin | Sefial | Designacion
Modulo de entrada con entradas digitales Médulo de entrada con entradas analégicas
A 1 24V Tension de funciona- 1 24V Tension de funciona-
miento 24V 4 2 miento 24V
3 ov Tension de funciona- O O 2 Ex* Sefal del sensor
3 1 miento 0V
4 Ex* Sefal del sensor 3 O O 1 3 ov Tension de funciona-
miento 0 V
4 n.c No conectado

*  Ex=Entradax
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Hoja de datos: moédulos de entrada

Referencias de pedido

Motion Terminal VTEM

no utilizadas

10

N.2art. Codigo de producto
Maddulo de entrada
Mddulo con 8 entradas Entradas digitales 8047505 | CTMM-S1-D-8E-M8-3
Entradas analdgicas 8047506 | CTMM-S1-A-8E-A-M8-4
Sensor analdgico para mddulo de Margen de deteccion 0 ... 50 mm 8050120 | SDAP-MHS-M50-1L-A-E-0.3-M8
entrada VTEM Margen de deteccion 0 ... 100 mm 8050121 | SDAP-MHS-M100-1L-A-E-0.3-M8
Margen de deteccion 0 ... 160 mm 8050122 | SDAP-MHS-M160-1L-A-E-0.3-M8
Cable de conexion Hojas de datos = Internet: nebu
Conjunto modular para cualquier cable | Longitud del cable 0,1 ... 30 m 539052 NEBU-...
de conexion - Internet: nebu
e Conector recto, 4 pines Longitud del cable de 2,5 m 554035 NEBU-M8G4-K-2.5-M8G4
e Zdcalo M8x1 recto, 4 pines
Tapa ciega
Tapa ciega para cerrar las conexiones Para conexiones M8 Tamafio del envase 177672 ISK-M8

2023/10 — Reservado el derecho de modificacion
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Motion Terminal VTEM

Hoja de datos: Motion App "Funciones de la valvula distribuidora”

Valvula de 2x 2/2 vias

Valvula de 2x 3/2 vias

Valvula de 4/2 vias

Valvula de 4/3 vias

o Parte del equipamiento basico

Descripcion
Modo de operacion

La funcién de la vélvula distribuidora
permite asignar a una posicién de val-
vula las caracteristicas de una valvula
neumatica convencional.

Con los sensores integrados es posible

supervisar la posicion de conmutacion.

Si se interrumpe la presién de mando
o la alimentacion de corriente, se blo-
quean todos los canales.

Funciones de valvula

Utilizacion

La asignacion de las funciones dis-
tribuidora conlleva una variedad nota-
blemente mas reducida de piezas. Esto
permite rentabilizar los costes de
disefio iniciales.

En el caso de una sustitucion, ya no es
necesario determinar la vélvula en es-
pecial. El controlador asigna directa-
mente la funci6n a la nueva vélvula.
Mediante la asignacion ciclica es
posible implementar una serie de fun-
ciones de valvula en una misma
posicion de valvula con tiempos de cic-
lo desfasados.

Para el mantenimiento y la puesta en

funcionamiento, el controlador puede

detener una valvula cualquiera o pur-

gar el sistema.

e Una posicion de valvula con 9 fun-
ciones de valvula

¢ No es necesario sustituir la valvula
para otras funciones

e Accionamiento manual auxiliar vir-
tual mediante software, acceso a
través de interfaz Ethernet

Campo de actuacion

e Para todo el Motion Terminal

e Para cada posicion de valvula de un
Motion Terminal en funcion de la
asignacion

e Asignable ciclicamente

Datos
Del control a la valvula
e Funcion de valvula distribuidora
e Posicion de conmutacién que debe
adoptarse

De la valvula al control

e Posicion de conmutacién
e Presion en el canal 2

e Presion en el canal 4

Simbolo del circuito Descripcion Simbolo del circuito Descripcion
Valvula de 2x 3/2 vias Valvula de 4/3 vias
4 2 e Biestable 4 |2 e (Centro a presion
e Normalmente abierta ’_r * No reversible
T T T T  No reversible T
e i 11 13
1 '3
e Biestable 4| |2 e (Centro cerrado
e Normalmente cerrada T * No reversible
* No reversible TT
1113
o Biestable 4| 2 o Centro a descarga
e Posicion de reposo L * No reversible
— 1cerrada T
- 1abierta 11 13
* No reversible
Vilvula de 4/2 vias Vilvula de 2x 2/2 vias
4| |2 * Monoestable 4| |2 ® Biestable
® Reposicion neumatica L 1 * Normalmente cerrada
 No reversible T T ® No reversible
11713 Tl ’
4| |2 ® Biestable
* No reversible
11 13
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Hoja de datos: Motion App "Funciones de la valvula distribuidora"

Especificaciones técnicas

Motion Terminal VTEM

Tiempo de conmutacion Conexion [ms] 8,5

Desconexion  [ms] 8,5
Caudal nominal normal de alimentacion de aire [l/min] 450
Caudal nominal normal de descarga de aire [l/min] 480




Motion Terminal VTEM

Hojas de datos: Motion App "Valvula distribuidora proporcional”

o Valvula proporcional de 4/3 vias
o Valvula proporcional de 2x 3/3 vias
e Parte del equipamiento basico

Descripcion
Modo de operacion

4] 2|
\ T T / ' G
T TTT TI/N\FA <
5111 13 !
Utilizacion

® Fugas minimas (valvulas de asiento)

® Bajo consumo de corriente

e Dos conexiones en una posicion de
valvula, reguladas de forma inde-
pendiente

Datos

Del control a la valvula

e Funcion de valvula distribuidora

e Posicion de conmutacion que debe
adoptarse

o (Caracteristica de regulacion

e Posicion de valvula
(-100 ... +100 %)

® Bloqueo de canal

Funciones de valvula
Simbolo del circuito

e Posibilidad de ajustar diferentes
caracteristicas de regulacion

De la valvula al control
e Posicion de valvula medida
(-100 ... +100 %)

Descripcion

La funcion de valvula distribuidora pro-

porcional se asigna a una posicion de
vélvula de la misma manera que la
funcion de la valvula distribuidora.

Campo de actuacion

e Para todo el Motion Terminal

e Para cada posicion de valvula de un
Motion Terminal en funcion de la
asignacion

Simbolo del circuito

Con los sensores integrados es posible
realizar una monitorizacion de la
posicién de conmutacion y del grado
de apertura de las valvulas.

e Asignable ciclicamente

Descripcion

Valvula proporcional de 2x 3/3 vias

Valvula proporcional de 4/3 vias

e (Centro cerrado
o No reversible

4 2

e (Centro cerrado
o No reversible

Especificaciones técnicas

Desviacion de la linealidad

(%]

+2 FS, 5...70 % del valor de consigna

(%]

Tipicamente 3 FS, 70 ... 95 % del valor de consigna relativo a la curva caracteristica ideal

Precision de repeticion en + % FS

(%]

+1,5FS

Histéresis

(%]

1,5FS, 5...70 % delvalor de consigna

(%]

Tipicamente 3 FS, 70 ... 95 % del valor de consigna

Precision total

(%]

Tipicamente 3 FS

Sensibilidad de reaccion

(%]

1,5FS
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Hojas de datos: Motion App "Regulacion de presion proporcional”

é Presion —0,9 ... +7 bar

e Regulacidn de presion en el canal 2

e Regulacion de presion en el canal 4

e Serequieren tantas licencias como
usos simultdneos se produzcan

Descripcion
Modo de operacion

La regulacion de presion proporcional
permite poner a disposicion presiones
independientes reguladas en el ca-
nal 2y en el canal 4

Utilizacion
e Dos reguladores de presion por
cada posicion de valvula

e Parametrizacion sencilla
e Regulacién delvacio

Con los sensores integrados es posible

realizar una monitorizacion precisa de
la presion.

Campo de actuacion

e Para todo el Motion Terminal

e Para cada posicion de valvula de un
Motion Terminal en funcion de la
asignacion

e Asignable ciclicamente

Motion Terminal VTEM

=

Estan disponibles las siguientes carac-

teristicas de regulacion:

e Volimenes reducidos
e \olimenes medios

e Volimenes grandes

e Ajuste autoconfigurado

Datos

Del control a la valvula

® Presion en el canal 2 (valor de con-
signa)

® Presion en el canal 4 (valor de con-
signa)

De la valvula al control
e Presion en el canal 2 (valor efectivo)
o Presion en el canal 4 (valor efectivo)

Para las aplicaciones de vacio se
conecta el vacio al canal 3. En el ca-
nal 1 puede conectarse presion si-
multaneamente para, por ejemplo, un
impulso de expulsion.

Campo de aplicacion

e Regulacion de la fuerza para una su-
perficie efectiva conocida

e Regulacion de la presion de contac-
to

e Control de valvulas de proceso

e Control del vacio con impulso de ex-
pulsion

Especificaciones técnicas
Desviacion de la linealidad [mbar] <80, en el margen de —0,9 ... 7 bar, relativo a | Condiciones:
la curva caracteristica ideal o Vilido en el margen del 5 ... 95 % del valor de consigna
Precision de repeticion [mbar] <40, en el margen de 0,9 ... 7 bar * Presion de alimentacion 8 bar
Histéresis [mbar] <40, en el margen de —0,9 ... 7 bar * Volumen‘O,.l l B
Precision total [mbar] <90, en el margen de -0,9 ... 7 bar * Caracteristica de regulauo'[] ¢ . . .
© Solo un regulador de presidn activo dentro del terminal de valvulas

Presion en funcion del caudal

6 [1] Curva de la presion con un valor

de consigna predeterminado de

5 ki e P P S 1 5 bar

4 [2] Curva de la presion con un valor
—_ de consigna predeterminado de
3 3 —_— 2 3 bar
o
Q)

2

1

0

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450

gn1-2[l/min]
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Motion Terminal VTEM

Hoja de datos: Motion App "Regulacion del caudal de alimentacion y escape”

e Estrangulacion del aire de entrada
e Estrangulacion del aire de escape
e Parte del equipamiento basico

Descripcion
Modo de operacion

D/ IS

&

-
L O

Utilizacion

e |aestrangulacion puede controlarse
de forma remota durante el funcio-
namiento (ajuste a través del con-
trol)

e las secciones del estrangulador son
reproducibles y pueden ajustarse a
través del control

Datos

Del control a la valvula
® Posicion de estrangulacion del aire
de entrada del 0 ... 100 %
(valores recomendados: 5 ... 100 %)
® Posicion de estrangulacion del aire
de escape del0... 100 %
(valores recomendados: 5 ... 100 %)
e Incremento del 0,01 %

Especificaciones técnicas

e Menor diversidad de componentes,
puesto que no se requiere un es-
trangulador mecanico

e Es posible acceder a la posicion de

estrangulacion durante el funciona-

miento
e Aprueba de manipulaciones

De la valvula al control

e Posicion de estrangulacion del aire
de entrada

e Posicion de estrangulacion del aire
de escape

Es posible ajustar de forma individual
el caudal para cada canal. La estrangu-
lacion del aire de entrada y de escape
pueden ajustarse de forma independi-
ente entre si.

Campo de actuacion

® Para todo el Motion Terminal

e Para cada posicion de valvula de un
Motion Terminal en funcion de la
asignacion

Funcion de formacion de presion

Sialiniciarse la Motion App la presion
en as conexiones 2y 4 se encuentra
mas de un 50 % por debajo de la
presion actual en el canal 1, aumen-
tara de manera uniforme hasta el valor
predeterminado correspondiente. A
continuacion comenzara la operacion
de desplazamiento propiamente di-
cha.

Para una modificacion de la estrangu-
lacion ya no se precisa un técnico in
situ.

e Asignable ciclicamente
e Precision de regulacion +3 %

Esta funcion impide un movimiento de-
scontrolado a la posicion final.

Precision total

(%]

| Tipicamente £3
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Hoja de datos: Motion App "Actuacion-ECO"

e Estrangulacion del aire alimentado
con desconexion de posicion final

o Puede utilizarse para retraery ex-
tender el cilindro con eficiencia en-
ergética

¢ Parte del equipamiento basico

Descripcion
Modo de operacion

Se requiere, ademas:

e Un médulo de entrada digital CTMM

® Dos sensores digitales (PNP, nor-

malmente abierto) para determinar

la posicidn final del actuador

YIS

7

&,

Curva de la presion sin Actuacién-ECO

Presion en el canal 2
) [bar]

6

Curva de la presion con Actuacién-ECO

Presion en el canal 2
) [bar]

6

>

3

("

Utilizacion
* Mayor eficiencia energética medi-
ante estrangulacion del aire de ali-
mentacion y desconexion de la
presion en la posicion final
e El consumo de energia/presion se
adapta automaticamente a la carga

Datos

Del control a la valvula
e Posicion de estrangulacion del aire
de entrada del 5 ... 100 %

Especificaciones técnicas

Presion en el canal 4
) [bar]

6

Presion en el canal 4
) [bar]

6

3

e Regulacion posterior en caso de
desviaciones de la posicion final

e Adecuado para el movimiento de
masas reducidas a baja velocidad

De la valvula al control
e Presion en el canal 2
e Presion en el canal 4
e Posicion final alcanzada

Para que el movimiento del cilindro
ahorre energia, cuando la descarga de
aire no esta estrangulada, el cilindro
avanza con aire de entrada estrangula-
do.

Al alcanzar la posicion final, el lado de
alimentacion se bloquea, mientras que
el nivel de presion y la posicion del cil-
indro se mantienen.

Para esta funcion, la posicion del cilin-
dro se detecta mediante dos sensores
de final de carrera.

Alta presion en el canal 2

Alta presion en el canal 4
Alimentacion de aire sin estrangu-
lacion

Estrangulacion de escape

Baja presion en el canal 2

Baja presion en el canal 4
Estrangulacion del aire alimentado
Aire de escape no estrangulado

Campo de actuacion

e Para todo el Motion Terminal

e Para cada posicion de valvula de un
Motion Terminal en funcion de la
asignacion

Motion Terminal VTEM

Para un funcionamiento seguro se
recomienda un desplazamiento/
posicién de montaje horizontales. La
aceleracion y la velocidad del movi-
miento aumentan notablemente por la
accion del peso en la misma direccion.

Diferencia de presion conforme a la
fuerza requerida para el movimiento
Fuerza elevada en la posicion final
Alto consumo de energia

Diferencia de presion conforme a la
fuerza requerida para el movimiento
Fuerza reducida en la posicion final
Bajo consumo de energia

Asignable ciclicamente

Precision total

(%]

| Tipicamente +3
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Motion Terminal VTEM

Hoja de datos: Motion App "Preajuste del tiempo en movimiento"

e Estrangulacién de escape con au-
toaprendizaje para la regulacion del
tiempo de desplazamiento

e Parte del equipamiento basico

Descripcion
Modo de operacion

Se requiere, ademas:
¢ Un médulo de entrada digital CTMM
¢ Dos sensores digitales (PNP, nor-

malmente abierto) para determinar
la posicion final del actuador

Utilizacion

e Adaptativo y autorregulable

e Tiempos de ciclo constantes

e Tiempo de desplazamiento modifi-
cable mediante el control

e |as fluctuaciones en la presion de la
alimentacion o salida se registran y
tienen en cuenta automaticamente

Datos

Del control a la valvula

® Retroceso

® Avance

e Descargar ambas camaras
e Bloquear ambas cdmaras

Especificaciones técnicas

e Acceso protegido por contrasefia
e Utilizacion de detectores de
posicién sencillos

De la valvula al control
e Tiempo de desplazamiento medido
e Posicion final alcanzada

Para el Motion Terminal VTEM se espe-
cifica el tiempo de desplazamiento
para la extension y la retraccion.
Eltiempo de desplazamiento real se
determina automaticamente mediante
los datos del sensor de final de carre-
ra, y la estrangulacion de escape se
adapta hasta que se haya alcanzado el
tiempo de desplazamiento predefini-
do.

La monitorizacion y la adaptacion
tienen lugar de forma permanente, de
manera que se compensen las modifi-
caciones en el sistema.

Campo de actuacion

e Para todo el Motion Terminal

e Para cada posicion de valvula de un
Motion Terminal en funcién de la
asignacion

Funcion de formacién de presion

Sialiniciarse la Motion App la presion
en las conexiones 2y 4 se encuentra
mas de un 20 % por debajo de la
presion actual en el canal 1, aumen-
tara de manera uniforme hasta el valor
predeterminado correspondiente. A
continuacién comenzara la operacion
de desplazamiento propiamente di-
cha.

Si las condiciones varfan sustancial-
mente (cambio en los tiempos de pau-
sa, modificacion rapida de las fuerzas
exteriores o fuerzas de rozamiento),
pueden producirse también desvia-
ciones en el tiempo de desplazamien-
to.

En caso de amortiguacion de fin de
recorrido, esta debe implementarse
por separado.

e Asignable ciclicamente
e En combinacion con interruptor de
final de carrera

Esta funcién impide un movimiento de-
scontrolado a la posicion final.

Precision de repeticion

Desviacion tipica +3 %, si bien nunca mas
preciso que 20 ms

Condiciones:
o Diametro del cilindro 25 ... 63
e (arrera del cilindro 50 ... 500 mm

e Velocidad 20,2 m/s

del cilindro [mm]

o Longitud del tubo flexible < 5x carrera del cilindro

® Masa [kg] < 0,004x presion de alimentacion [bar]x diametro del cilindro [mm]x didmetro

30

=>Internet: www.festo.com/catalogue/...

Reservado el derecho de modificacion — 2023/10



Hoja de datos: Motion App "Nivel de presion seleccionable

e Regulacion de presion en el canal 2
y caudal en el canal 4

e Regulacion de presion en el canal 4
y caudal en el canal 2

e Se requieren tantas licencias como
usos simultaneos se produzcan

Descripcion
Modo de operacion

mo\ {} TT

Utilizacion

e Movimientos que ahorran energia
con presion reducida

® Regulacion de presion en posicion
final

Datos

Del control a la valvula
e Presion en el canal 2 y apertura de
estrangulador en el canal 4

Presion en el canal 4 y apertura de
estrangulador en el canal 2

Detencion

Retroceso
e Avance

Descargar ambas camaras

Especificaciones técnicas

La presion puede modificarse de
forma remota y especificarse indi-
vidualmente para cada actuadory
sentido del movimiento

De la valvula al control
e Presion en el canal 2y en el canal 4

Motion Terminal VTEM

-{)7}-2

Para los canales 2y 4 puede especifi-
carse un valor de consigna de forma in-
dependiente entre si.

El Motion Terminal VTEM regula la
presion de forma autbnoma'y envia al
control de nivel superior la presion real
en el canal 2y el canal 4.

Campo de actuacion

e Para todo el Motion Terminal

e Para cada posicion de valvula de un
Motion Terminal en funcidn de la
asignacion

Funcion de formacién de presion

Sialiniciarse la Motion App la presion
en las conexiones 2 y 4 esta por deba-
jo de 2 bar, se elevara de manera uni-
forme al valor predeterminado que cor-
responda. A continuacién comenzara
la operacion de desplazamiento pro-
piamente dicha.

En el canal de alimentacion tiene lugar
la regulacion de la presion, mientras
que en el otro canal esta activa la es-
trangulacion de escape previamente
ajustada.

Mediante presiones de ajuste vari-
ables en la posicion final es posible
representar en la aplicacién una fuerza
definida (p. ej., de prensado).

e Asignable ciclicamente
e Para cilindros con amortiguacion
neumatica

Esta funcién impide un movimiento de-
scontrolado a la posicion final.

Precision de repeticion

[mbar]

Tipicamente 8 (regulacion de la presion)

Precision total

[mbar]

Tipicamente +250 (regulacion de la presion)

(%]

Tipicamente +3 (seccion de apertura)
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Motion Terminal VTEM

Hoja de datos: Motion App "Control de caudal”

e Especificacion de caudales para ca-
nal 2y canal 4 independientes en-
tre si

quiere ademas:
e Un mddulo de entrada analdgico

e Funcionamiento controlado sin sen- CTMM
sores adicionales e Un sensor de caudal (p. ej., SFAB o
¢ Funcionamiento regulado con sen- SFAH) por canal

sores de caudal externos para una
mayor precision

e Se requieren tantas licencias como
usos simultédneos se produzcan

Descripcion
Modo de operacion

4 2

T""'Ix TIT

Utilizacion
¢ Dos reguladores de caudal por
posicion de vélvula

e Posibilidad de seleccionar difer-
entes medios

miento regulador utilizando sen-
sores de caudal externos

o Posibilidad de ajustar diferentes
caracteristicas de regulacion

Datos

De la valvula al control

e Caudal en canal 2

e Caudal en canal 4

e Informacion de estado

Del control a la valvula

e (Caudal nominal en canal 2

e (Caudal nominal en canal 4

e (anales activables por separado de
forma independiente

Especificaciones técnicas

Para el funcionamiento regulado se re-

e Mayor precisién mediante funciona-

FLOW

Para los canales 2 y 4 puede especifi-
carse un caudal independiente entre
si.

El Motion Terminal VTEM regula el cau-
dal de forma auténomay sefializa al
control de nivel superior el caudal cal-
culado para el canal 2 y el canal 4.

Campo de actuacion

¢ Para cada posicion de valvula de un
Motion Terminal en funcion de la
asignacion

¢ Asignable ciclicamente

Medios

o (DA (aire seco)

o Ar(argdn)

o N2 (nitrogeno)

e (02 (dioxido de carbono)
¢ 02 (oxigeno), bajo pedido

Estan disponibles las siguientes carac-
teristicas de regulacion:

e Rapida

e Media

e Universal

e Ajuste autoconfigurado

Precision del valor de caudal
(Precision de regulacion max. fija)

regulado: 4 |/min ¥
controlado: sin datos

1) Valor de sensor filtrado para valor de consigna y caracteristica de regulacion adecuada
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Hoja de datos: Motion App "Soft Stop"

e Elalgoritmo desplaza el émbolo en
el momento preciso entre las posi-
ciones finales de los cilindros

e Se requieren tantas licencias como
usos simultaneos se produzcan

Descripcion
Modo de operacion

Se requiere, ademas:

e Un modulo de entrada analdgico
CTMM

® Dos sensores SDAP para determinar
la posicidn del actuador

~
L7 O

&1

Utilizacion

¢ Tiempos de ciclo optimizados (tiem-

po de desplazamiento tipico 0,5 s
con un cilindro con vastago de

32 mm de diametro, 500 mm de
carreray 11 kg de masa movil)

Datos

Del control a la valvula
® Retroceso

e Avance

e Descarga

¢ Bloqueo

Especificaciones técnicas

e Amortiguacion automatica que re-
duce notablemente el desgaste, las
vibracionesy los choques

e |deal para masas moviles grandes
con amplio desplazamiento

e Posibilidad de seleccion de la
presion de contacto en la posicion
final

De la valvula al control
e Posicion final alcanzada
e Presion de contacto alcanzada

El Motion Terminal VTEM calcula por si

mismo en una operacion de aprendiza-
je los parametros necesarios para acel-

erary frenar suavemente de forma con-
trolada el actuador conectado.

Campo de actuacion

e Para cada posicion de valvula de un
Motion Terminal en funcion de la
asignacion

e Asignable ciclicamente

e En combinacion con un sensor de
carrera parcial

Funcion de formacion de presion

Aliniciarse la Motion App se comprue-
ban la posicion del émbolo y los ajust-
es de presion.

Si el émbolo se encuentra en la

posicion final:

e |a presion de la conexion que seva
a descargar se equipara a la presion
de contacto preestablecida

e Laconexion que se va a presurizar
se descarga totalmente

Motion Terminal VTEM

Las pequefias variaciones de velocidad
durante el funcionamiento se compen-
san automaticamente.

e Para actuadores con amortiguacion
neumatica autorregulable en ambos
lados (PPS)

Si el émbolo se encuentra fuera de la
posicion final, el cilindro se desplaza
suavemente a la posicion final de la di-
reccion establecida.

A continuacion comenzara la operacion
de desplazamiento propiamente di-
cha.

Esta funcion impide un movimiento in-
controlado a la posicion final.

Precision de repeticion

Incertidumbre de medida ampliada (95 %) <70 ms con extension y retraccion periddicas
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Motion Terminal VTEM

Hoja de datos: Motion App "Diagnosis de fugas"

- “ - (Caudal
Margen de medicion
2..501/h

Descripcion
Modo de operacion

¢ Parte del equipamiento basico

£
T T

v7
2

Utilizacion

Una fuga de gran tamafio también
puede producirse por un defecto grave
(un tubo flexible dafiado) o por el des-

gaste y el envejecimiento de compo-
nentes conectados.

Datos

Del control a la valvula

e |nicio de diagnosis

e (ancelacion de diagnosis

e |nicio de medicion de referencia

e (ancelacion de medicion de referen-

A\l

Por ello, mediante la comprobacion

periddica de fugas es posible:

e Detectar una fuga que se ha pro-
ducido repentinamente

e Detectar a tiempo el desgaste de cil-
indros y valvulas

De la valvula al control

e Estado de la deteccidn

e Modificacion de fuga para canal 2
e Modificacion de fuga para canal 4
e Evaluacion de la fuga en canal 2

Para el célculo de la fuga se determina
la caida de presion en una vélvula (ac-
tuador en posicion final).

Para poder evaluar el valor calculado
se determina un valor de referencia
mediante una medicién al inicio del in-
tervalo de observacion.

El Motion Terminal VTEM compara el
valor de mediciones adicionales con
este valor de referencia.

Campo de actuacion

e Para todas las posiciones de valvula
de un Motion Terminal

e Requiere un desplazamiento de
medicion

A partir de esta comparaci6n tiene lu-
gar una evaluacién mediante valores
limite ajustables. Se notifican la evalu-
acion y la diferencia entre el valor ac-
tualmente medidoy el valor de refer-
encia.

Durante la ejecucion de la diagnosis,
la tarea de movimiento extiende y ret-
rae el cilindro de forma auténoma.

La comprobaci6n de la fuga no tiene
lugar durante el funcionamiento, sino
que se inicia por separado en un ciclo
de prueba.

e No para aplicaciones de vacio
e Para todo tipo de consumidores
neumaticos

cia e Evaluacion de la fuga en canal 4
e Descarga
Especificaciones técnicas
Precision de repeticion [I/h] +(2+0,15xfuga real) Condiciones:
* Volumen total del sistema neumatico conectado incluyendo tubo flexible 0,08 ... 5 1
® Presion de alimentacion 0,5 ... 8 bar
* Margen de fugas 0 ... 50 I/h
o Un peso actuando sobre el actuador conectado no debe sobrepasar el 75 % de la fuerza
neumatica efectiva.
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Hoja de datos: Motion App "Control de posicion”

El algoritmo de regulacion desplaza
el émbolo con la dindmica parame-
trizada a la posicién nominal espe-
cificada

Se requieren tantas licencias como
usos simultaneos se produzcan
(max. 2 licencias por terminal de
valvulas)

Posibilidad de uso en Motion Termi-

nals con hasta 4 valvulas (modu-
lares) agrupables

Descripcion
Modo de operacion

Se requiere, ademas:

Un mddulo de entrada analdgico
CTMM

En funcion de la carrera, hasta dos
sistemas de medicidn de recorrido
para determinar la posicidn del ac-
tuador (el margen de movimiento
completo del actuador debe detec-
tarse mediante una medicion de
recorrido de posicionamiento)

X7

&

Utilizacion

Posicionamiento previo rapido
Perfil de movimiento controlado
configurable mediante parametri-

zacion (p. ej., gran dinamica o movi-

miento rapido con tope final suave)

Datos

Del control a la valvula

Posicion de destino

e Velocidad max.

e Avanzar a la posicion de destino
e Parar de manera regulada

e Bloqueo

e Descarga

Ahorro de energia durante el movi-
miento del cilindro posible reduci-
endo el nivel de presién mediante
parametrizacion

Resistente frente a cambios condi-
cionados por el desgaste

Posible especificacion de una ve-
locidad final para contacto

De la valvula al control

Posicion real

Fuerza impulsora

Posicion final alcanzada

Posicion de destino alcanzada
Sobresoscilaciones sobre la
posicion de destino en la trayectoria
planificada

La Motion App "Control de posicion”
permite el posicionamiento libre de ac-
tuadores neumaticos a lo largo de toda
la carrera. Midiendo la posicion del ém-
bolo por medio de sensores analdgicos,
el algoritmo conoce en todo momento la
posicion exacta del actuador.

Campo de actuacion

Para cada posicion de valvula de un
Motion Terminal en funcion de la
asignacion

Asignable ciclicamente

En combinacion con medicion de
posicion del margen de movimiento
completo

Funcidn de formacion de presion

Aliniciar la Motion App, se comprueba
el nivel de presion en las utilizaciones.

Si el nivel de presion medido se en-
cuentra fuera de la especificacion de
presion media +1 bar de tolerancia,
primero se genera el nivel de presion
y, después de alcanzar la tolerancia,

se inicia el movimiento de posiciona-

Motion Terminal VTEM

Por medio de valores de consigna
dinamicos para posicién y velocidad
maxima es posible realizar tareas de
posicionamiento neumaticas de mane-
ra altamente individualizada. La pues-
ta en funcionamiento rapida se facilita
mediante un desplazamiento de
aprendizaje inicial.

e longitudes de tubos flexibles de
hasta 3 m posibles

e Apto para aplicaciones tanto con
masa elevada como reducida

Si el nivel de presion medido se en-
cuentra dentro de la tolerancia indica-
da, el movimiento se inicia directa-
mente.

e Parada regulada por incumplimien-  miento.
to de la posicion final
Especificaciones técnicas
Precision de posicionamiento [mm] Tipicamente +1,5 Condiciones:
Sobreoscilaciones en relacion con  [mm] <25 e Los datos de precision indicados hacen referencia al sistema de medicion (requisitos
a posicién nominal del sistema de medicion, véase la documentacion de usuario de la Motion App)
Sensibilidad de reaccion [mm] 10 e Posicion de montaje horizontal o vertical

(modificacion minima del valor de
consigna a partir del cual el

regulador reacciona)

o Actuadores compatibles: DSBC-...
e Longitudes de cilindro: 30 ... 500 mm

e Diametros de cilindro: 32, 40y 50 mm

Longitudes de tubos flexibles: 1 ... 3 m

Tipos de tubos flexibles: PUN-8... / PAN-8...

Presion de alimentacion: 6 ... 8 bar (rel)
Presion media:

- Presion media méx. < presion de alimentacion (rel) — 2 bar
— Presion media min. > presion de aire de escape (rel) + 2,5 bar

Didametro de cilindro [mm]
32
40
50

- Masa minima [kg]

1
2
3
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Motion Terminal VTEM

Accesorios
Referencias de pedido
N.2art. Codigo de producto
Valvula
Vélvula para una posicion de valvula 8047503 | VEVM-S1-27-B-C-F-1T1L
Médulo con 8 entradas Entradas digitales 8047505 | CTMM-S1-D-8E-M8-3
Entradas analdgicas 8047506 | CTMM-S1-A-8E-A-M8-4
Tapa ciega para cerrar las conexiones no Para conexiones M8 Tamaiio del envase 177672 ISK-M8
utilizadas 10
Equipamiento basico e Funciones de la valvula distribuidora = =
(Basic Motion Apps) e Valvula distribuidora proporcional
e Regulacion del caudal de alimentacion y escape
e Actuacion-ECO
e Diagnosis de fugas
Funciones de la valvula distribuidora 8070377 | GAMM-A1
Valvula distribuidora proporcional 8070378 | GAMM-A2
Regulacién de presion proporcional 8072609 | GAMM-A3
Regulacion del caudal de alimentacion y escape 8072611 | GAMM-A5
Actuacion-ECO 8072612 | GAMM-A6
Preajuste del tiempo en movimiento 8072613 | GAMM-A7
Nivel de presion seleccionable 8072614 | GAMM-A8
Control de caudal 8143568 | GAMM-A10
Soft Stop 8072615 | GAMM-A11
Diagnosis de fugas 8072616 | GAMM-A12
Control de posicién 8116173 | GAMM-A33
Accesorios
Placa ciega para una posicion de valvula o posicién para un modulo de entrada 8047504 | VABB-P11-27-T
Soporte de identificacion para una valvula Tamafio del envase 8047501 | ASCF-H-P11
4
Accesorio para montaje en perfil DIN 8047542 | VAME-P11-MK
Sensor analdgico para médulo de entrada | Margen de deteccién 0.... 50 mm 8050120 | SDAP-MHS-M50-1L-A-E-0.3-M8
VTEM Margen de deteccién 0 ... 100 mm 8050121 | SDAP-MHS-M100-1L-A-E-0.3-M8
Margen de deteccién 0 ... 160 mm 8050122 | SDAP-MHS-M160-1L-A-E-0.3-M8
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Motion Terminal VTEM

Accesorios
Datos de pedido: sensor de caudal
Valor final del | Conexion eléctrica 1, Tipo de fijacion Conexion N.2art. C6digo de producto
margen de técnica de conexion neumatica
medicion del
caudal
Procedimiento de medicionHeat Loss Hojas de datos = Internet: sfab
50 |/min M12x1, codificacion A e (Con taladro pasante Para tubo flexible 565389 SFAB-50U-HQ6-2SA-M12
seglin EN 61076-2-101 | e Con perfil DIN con didmetro exte-
riorde 6 mm
e (Con taladro pasante Para tubo flexible 565391 SFAB-50U-WQ6-2SA-M12
e Con perfil DIN con didmetro exte-
o Con soporte para pared/ rior de 6 mm
superficies planas
200 |/min M12x1, codificacion A e (Con taladro pasante Para tubo flexible 565393 SFAB-200U-HQ8-2SA-M12
segn EN 61076-2-101 | e Con perfil DIN con didmetro exte-
rior de 8 mm
Para tubo flexible 565397 SFAB-200U-HQ10-2SA-M12
con diametro exte-
rior de 10 mm
e Con taladro pasante Para tubo flexible 565395 SFAB-200U-WQ8-2SA-M12
e Con perfil DIN con didmetro exte-
o Con soporte para pared/ rior de 8 mm
superficies planas Para tubo flexible 565399 SFAB-200U-WQ10-2SA-M12
con didmetro exte-
rior de 10 mm
600 |/min M12x1, codificacion A e (Con taladro pasante Para tubo flexible 565401 SFAB-600U-HQ10-2SA-M12
seglin EN 61076-2-101 | e Con perfil DIN con didmetro exte- 565403 SFAB-600U-WQ10-2SA-M12
rior de 10 mm
1000 |/min M12x1, codificacion A e (Con taladro pasante Para tubo flexible 565405 SFAB-1000U-HQ10-2SA-M12
seglin EN 61076-2-101 | e Con perfil DIN con didmetro exte-
rior de 10 mm
e (Con taladro pasante Para tubo flexible 565407 SFAB-1000U-WQ10-2SA-M12
e Con perfil DIN con didmetro exte-
o Con soporte para pared/ rior de 10 mm
superficies planas
Procedimiento de medicion Heat Transfer Hojas de datos = Internet: sfah
50 |/min M8x1, codificacion A Con accesorios Rosca interior G1/8 8058473 | SFAH-50U-G18FS-PNLK-PNVBA-M8
seglin EN 61076-2-104
Esquema de conexiones | Con accesorios Para tubo flexible 8058471 | SFAH-50U-Q8S-PNLK-PNVBA-L1
L1) con didmetro exte-
rior de 8 mm
100 |/min M8x1, codificacion A Con accesorios Rosca interior G1/4 8058476 | SFAH-100U-G14FS-PNLK-PNVBA-M8
segiin EN 61076-2-104 Para tubo flexible 8058475 | SFAH-100U-Q8S-PNLK-PNVBA-M8
con didmetro exte-
rior de 8 mm
Esquema de conexiones | Con accesorios Para tubo flexible 8058474 | SFAH-100U-Q8S-PNLK-PNVBA-L1
L1) con diametro exte-
rior de 8 mm
200 |/min M8x1, codificacion A Con accesorios Rosca interior G1/4 8058479 | SFAH-200U-G14FS-PNLK-PNVBA-M8
segln EN 61076-2-104 Para tubo flexible 8058478 | SFAH-200U-Q8S-PNLK-PNVBA-M8
con didmetro exte-
rior de 8 mm
Esquema de conexiones | Con accesorios Para tubo flexible 8058477 | SFAH-200U-Q8S-PNLK-PNVBA-L1

L1

con didmetro exte-
rior de 8 mm
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Motion Terminal VTEM

Accesorios
Referencias de pedido
Tamafio del N.2art. (Cddigo de producto
envase
Cable de conexion Hojas de datos - Internet: nebu
Conjunto modular para cualquier cable de Longitud del cable 0,1...30m |- 539052 NEBU-...
conexion > Internet: nebu
/ o (Conector recto, 4 pines Longitud del cable de 2,5m - 554035 NEBU-M8G4-K-2.5-M8G4
e Z6calo M8x1 recto, 4 pines
Racor rapido roscado recto Hojas de datos - Internet: gsm
Rosca de conexion M5 para didmetro exterior | 4 mm 10 % 153315 QSM-M5-4-1
de tubo flexible
Rosca de conexion M7 para didametro exterior | 6 mm 10 % 153321 QSM-M7-6-1
de tubo flexible
Rosca de conexion G1/8 para didmetro 4mm 10 * 186095 QS-G1/8-4
exterior de tubo flexible 100 132036 QS-G1/8-4-100
6 mm 10 * 186096 QS-G1/8-6
100 132037 QS-G1/8-6-100
8mm 10 * 186098 QS-G1/8-8
50 132038 QS-G1/8-8-50
10 mm 10 K 132999 | QS-61/8-10-I
Rosca de conexion G3/8 para didmetro gmm 10 * 186111 QS-G3/8-8-1
exterior de tubo flexible 10 mm 10 % 186113 | QS-G3/8-10-I
12 mm 10 % 186114 | QS-G3/8-12-|
16 mm 1 Y 186347 QS-G3/8-16
Racor rapido roscado acodado Hojas de datos - Internet: gsl
Rosca de conexion M5 para diametro exterior | 4 mm 10 130831 QSMLV-M5-4-|
de tubo flexible
Rosca de conexion M7 para didmetro exterior | 6 mm 10 % 186353 QSML-M7-6
de tubo flexible
Rosca de conexion G1/8 para didmetro 4mm 10 * 186116 QSL-G1/8-4
exterior de tubo flexible 100 132048 QSL-G1/8-4-100
6 mm 10 * 186117 QSL-G1/8-6
100 132049 QSL-G1/8-6-100
8mm 10 * 186119 QSL-G1/8-8
50 132050 QSL-G1/8-8-50
Rosca de conexion G3/8 para didmetro gmm 10 * 186121 QSL-G3/8-8
exterior de tubo flexible 10 mm 10 * 186123 QSL-G3/8-10
12 mm 10 Y 186124 QSL-G3/8-12
Racor répido roscado acodado, largo Hojas de datos - Internet: gsll
Rosca de conexion G1/8 para didmetro 4mm 10 186127 QSLL-G1/8-4
exterior de tubo flexible 100 133015 QSLL-G1/8-4-100
6mm 10 186128 QSLL-G1/8-6
100 133016 QSLL-G1/8-6-100
g mm 10 186130 QSLL-G1/8-8
100 133017 QSLL-G1/8-8-100
Rosca de conexion G3/8 para diametro gmm 10 186132 QSLL-G3/8-8
exterior de tubo flexible 10 mm 10 186134 QSLL-G3/8-10
12 mm 10 186135 QSLL-G3/8-12
Filtro de vacio
Filtro en linea integrado en linea flexible para | 4 mm - 535883 VAF-PK-3
y didmetro exterior de tubo flexible 6 mm - 15889 VAF-PK-4
8mm - 160239 VAF-PK-6
Tapon ciego Hojas de datos = Internet: b
Para cerrar conexiones no utilizadas Rosca M5 10 Y 3843 B-M5
» Rosca 61/8 10 K358 |B-1/8
Rosca G3/8 10 % 3570 B-3/8
Hojas de datos - Internet: amte
Para rosca M7 1 161418 uc-m7
Para rosca G3/8 - * 6843 U-3/8-B
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